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(1157 . Vidlica pre manipuldciu s bremenami
05 s debnichams (129 alobe Selimms (133
pravidelného geometrického tvaru pozostdva
z dvojice nosnych trnov (1), z ktorych
kaZdy ?e upevaeny na vlastnej zdkladnej
doske (2) spojenej s rémom vysuvného mecha-
nizmu tejto vidlice rovinnym kibom (4).
RieSenym problémom je dosiahnub vygsiu
funk&n spolahlivost vidlice pri len nepa~
trnom zvydeni jej vlastnej vyrobnej ndrod-
nosti. RieSenie spodivd v tom, %e ka¥dd
zékladnd doska (2) s nosnym trnom (1) je
prostrednictvom suvného spoja (5) zachyte-
nd na jednom konci svojej ovlédaceg péky
(6). Druhé konce oviddacich pdk (6) sd
prostrednictvom kI{bového spo?a (1) a suv-
nej objimky spojené s rdmom (3). Obe péky
(6) sd v strednej &asti prostrednictvom
xfbov (8) uchybené na ks¥dom z koncov SpO~-
Jovacieho nosafka (9), ktory je vo ivo,jom
strede opatreny zvislym vodiacim stipikom
(10) suvne uloZenym v réme (3), ako aj zé-
chytnym_nosom (l?{? Medzi rédmom (3) a na-
staviteInym dorazom £14) umiestnenym na
vrchole vodiaceho stipika (10) je upevneny
pruzny prvok (15). .
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tyka vidlice pre manipuléciu s bremensmi, najme. s debnilkami a balflmi ‘
pozostdvajicej z dvojice nosnych tinov, z ktorych kazdy je upevneny
ojenej s rémom vysuvného mechanizmu vidlice rovinnym

Vyndlez sa
pravidelného tvaru,
na viastnej zdkladnej doske, sp
x{bom.

U vidlic pre manipuldciu s debnilkami podfa zndmeho stavu techniky Je prvym pred-

pokladom ich sprévnej funkcie to, &by rovinny kb spojujici rém so zékladnou doskou, bol
hou nosného trhea, prifom vzdjomnd vzdialenost me-

uniestneny nad pozdiZnou dosadacou ploc
dzi rovinnym kfbom prvej zékladnej dosky a rovinnym kfbom druhej zdkladnej dosky musi

byt mensia, ako je vzdjomnd vadialenost medzi pozdfZnymi dosadacimi plochemi oboch nos-
nych tfnov. Tieto podmienky moino dodria¥ vhodnym dimenzovenim siZasti. Palsou podmienkou
spolehlivej funkcie vidlfc je presno st vyroby ich funk¥nych sifasti najma nosnych trHOV.
Ked je mechanizmus vidlfc vyrobeny s poZadovanou presnostou, vznikajd v prevédzke aj po-
$adované momentové d&inky na nosnych tfnoch, vyvolané tiaZou debnilky. Tym je zsbezpe-
gené aj spolahlivé funkcia vidifc. Miera ich prevédzkove]j spolahlivosti je teda znadéne
z4visléd od presmosti vyroby ich funkénych gasti, &o je ich nevyhodou. Takéto vidlice si
okrem toho pou‘z’iteiné len pre debnilky a nie pre sirsi okruh bremien. vzhiadom na to, Ze
funkeia vidlic Je zaloZend na gravita&nom pOsobent, je spoiahlivos-ﬁ ich funkcie ohrozené
aj inymi néhodnymi vplyvmi.

Tvedené nevyhody odstranuje vidlica pre manipuldeiu s bremenami podfa vynélezu, kto-
rého podstata spolivd v tom, Ze ka¥d4 zékladnd doska s nosnym tihom je prostrednictvom
suvného spoja zachytend na jednom konci svojej ovlddacej pdaky. Druhé konce ovlddacich pék
s prostrednictvom kxfbového spoja a suvnej objimky spojené s rdémom, pridom obe péky si
v strednej &asti prostrednictvom rovinnych k{bov uchytené na kaZdom z koncov gpojovacieho
posnfka, ktory je vo svojom strede opatreny zvislym vodiscim stipikom suvne uloZenym v ré-
me, ako aj zdchybnym nosom. Medzi. rémom a nastavitelnym dorazom umiestnenym na vrchole vo-
diaceho stipikas je usporiadany pruZny prvok.

Vyhodou vidlice podia vyndlezu je, Ze pridanim pdkového mechanizmu, ktory len nepa-
trne zvysuje jej konStrukémi zlo¥itost, dosishne sa vyrezné zlepSenie jej funkénej spo-
{shlivosti bez toho, Ze by boli kladené zvySené néroky ne presnost vyroby funkinych gastt.

Pritom sa rozdiri aj pouziteinost vidlice na ¥irs{ okruh bremien, t. J. 1 na balfky.

Priklad vyhotovenia vidlice podia vyndlezu je znézorneny na vykresoch, ns kbtorych
obr. 1 predstavuje kinematiclkd schému mechanizmu vidlice, obr. 2 bodny pohiad na vidlicu
urgeni pre debnifky a obr. 3 bolny pohfad na vidlicu urdent pre baliky.

v

Vidlica podia vyndlezu pozostéva z dvojice nosnych oV 1,z ktorych kaZdy Jje priva-
ske 2 spojenej s rémom 3 prostrednfctvon rovinného x{ou 4.
Rém 3 je zdroven rémom vysuvného mechanizmu vidlice. Ka¥dd zdkladné doska 2 s nosnym

trhom 1 Je prostrednictvom suvného spoja 5 zachytend na jednom konci svojej ovlddacej pdky
6. Druhé konce oboch oviddacich pdk & si prostrednfctvon kfbového spoja 7 a suvnej objimky
spojené s rdmom 3. Obe péky 6 sd usporiadané symetricky vodi zvislej centrdlnej rovine

a v ich strednej Sasti si prostrednfctvom dvojice x{bov 8 uchytené na lafdom z koncov spo-
jovacieho nosnika 3. Spojovac{ nosnfk 9 je v jeho strede opatreny zvislym vodiacim stipi-
kom 10, kbory je svojou dolnou tasfou suvne uloZeny v réme 3. St¢asfou spojovacieho nosnf-
ka 9, resp. patice vodiaceho stipika 10 Je aj zéchytny nos 11, ktory v pripade aplikdcie
vidlice pre debnilky 12 (obr. 2) mé podobu héku a v pripade uplatnenia vidlice pre iné bre-
mend, majice pravidelné geometrické tvary, ako si naprfklad balfky 13, Je zdchytny nos 11
pred{Zeny do tveru horizontélnej 1i¥ty. Medzi spojovacim rémom 3 & nastaviteinym dorazom
14 umiestnenym na vrchole vodiaceho stipika 19 Je usporiadany pruZny prvok 135, v danom

pripade tlanéd pruZina.

reny na vlastnej zdkladnej do

Mechanizmus vidlice pracuje tak, Ze pri naberani bremena manipula&nym zariadenim sa
zasunie zdchytny nos 11 pod zéchytnd prirubu 16 debnidky 12. V tejto polohe je spojovaci
nosnik 9 pribifZfeny k rému 3. Pri zdvihu rému 3 smerom hore je spojovaci nosnfk 9 prostred-
nfctvon zéchytného nosa 11 sbabilizovany, takZe dochédza len k natddaniu dvojic pék 6 okolo
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kxTvov 8 a to tak, ¥e ich dolné ramend sa k sebe pribliZuju. Toto pribliZovanie vyvoldva
‘zdroven nitené natdfanie zdkladnych dosiek 2 okolo rovinngeh kibov 4. KedZ%e sd zdkladné
dosky 2 prostrednictvom rovinnych kIbov 4 spo;jené s rémom 3}, Jje vysledny pohyb nosnych
trnov 1, ktoré si pevne spojené so zékladnymi doskami 2, vyslednicou vykyvného a vertikdl-
neho pohybu, &im sa nosné tTne 1 u debniliek 12 spolahlivo zasumi pod ich zdchytni priru-
bu 16. U balfkov 13 dochéddza k 1ch bodnému zovretiu, pridom toto zovretie je zabezpelo-
vané stdlym pésobenim tia¥e bremena na zdchytny nos 11. Nastavitelnym dorazom 14 sa nasta-
vi optimdline predpatie pruZného prvku 152 hiadiska prestavenia spojovacieho nosnfka 9 do
zékladnej polohy.

PREDMET VYNALEZU

Vidlica pre manipuléciu s bremenami, najma s debnifkami a balikmi pravidelného tvaru,
pozostévajica z dvojice nosnych triov, z ktorjch kady je upevneny na vlastnej zdkladnej
doske spojenej s rémom vysuvného mechanizmu vidlice rovinnym kfbom, vyznafujica sa tym,

%e ka¥dd zékladnd doska (2) s nosnym trnom (1) je prostrednfetvom suvného spoja (5) zachy-
tend na jednom konci svojej ovlddacej péky (6), kborych druhé konce su prostrednictvom
rfbového spoja (7) a suvnej objimky spojené s rémom (3), prifom obe pdky (6) si v stredne,j
dasti prostrednf{ctvom rovinnych k{bov (8) uchytené na ka¥dom z koncov spojovacieho nosnfka
(9), ktory je vo svojom strede opatreny zvislym vodiacim stpikom (10) suvne uloZenym v ré-
me (3), ako aj zdéchytnym nosom (11), prifom medzi rémom (3) a nastavitelnym dorazom (14)
umiestnenym na vrchole vodiaceho st{pika (10) je usporiadany pruZny prvok (15).
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