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Wynalazek dotyczy urzadzenia do prze-
kazywania na odleglos¢ wielkosci pomia-
rowych, w ktérem, podobnie jak w meto-
dzie kompensacyjnej, waga kontaktowa,
polaczona z przyrzadem mierniczym, od-
dzialywa na uklad, przekazujacy impulsy.
Impulsy, nadawane zapomoca tego ukladu
i przesylane zapomoca sieci dwuprzewodo-
wej, uruchomiaja uklady odbiorcze oraz
uklad zwrotny, kontrolujacy wage kontak-
towa. Wedlug wynalazku uklady odbior-
cze i uklad zwrotny sa wykonane w postaci
spolaryzowanych elektromagnetycznych me-
chanizméw skokowych; oprocz tego waga
kontaktowa oddzialywa na przelacznikowy
przekaznik, powodujacy przelaczanie bie-

gunéw przewodu przekazujacego, oraz na
przyrzad, nadajacy impulsy, wspélny dla
mechanizméw skokowych uktadéw odbior-
czych i dla ukladu zwrotnego; wkoricu 6w
wspélny przyrzad, nadajacy impulsy, wy-
twarza je w przewodzie przekazujacym za-
pomoca mechanizmu obiegowego. Wynala-
zek stanowi zespél wyzej opisanych cech, z
ktérych kazda sama przez si¢ jest znana.
Urzadzenie wedlug wynalazku po stro-
nie nadawczej posiada wage kontaktowa,
na ktéra oddzialywa przyrzad mierniczy i
uktad zwrotny. Poniewaz jednak w niniej-
szym przypadku chodzi o metode przeka-
zywania impulséw, a nie o metode¢ zmian
wlasciwosci pradu, przeto waga kontakto-
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wa nie oddzialywa, jak w znanych urza-
dzeniach, bezposrednio na uklad zwrotny,
powodujacy zmiane wlasciwosci pradu w
przewcdzie przeka:zuia,cym. lecz waga ta
rozrzadza ukladem, nadajacym impulsy i
oddzialywajacym na aparatur¢ odbiorcza
oraz na uklad zwrotny.

W jednej z odmian wykonania urzadze-
nia wedlug wynalazku przyrzad nadajacy i
wytwarzajacy impulsy, a umieszczony w
przewodzie przekazujacym, posiada mecha-
nizm obiegowy Ferraris'a, ktérego cewka
wzbudzajaca znajduje si¢ w obwodzie pra-
du wagi kontaktowej. Mozina jednak uzy-
waé réwniez mechanizmu obiegowego o in-
nej budowie, przyczem mechanizm ten w
urzadzeniu wedlug wynalazku nie musi by-
najmniej posiadaé stalej liczby obrotéw; na-
wet w wielu wypadkach jest korzystne, gdy
ta liczba obrotéw jest zmienna.

Sa przewidziane réwniez przyrzady la-
czace, uskuteczniajace prawidlowe dziala-
nie przyrzadéw odbiorczych, wzbudzanych
zapomoca impulséw odpowiednio do obu
polozern kontaktéw wagi kontaktowej. Na-
rzadem laczacym moze byé przelacznikowy
przekaznik, wzbudzany wéwczas, kiedy wa-
ga zajmuje jedno z polozeri kontaktowych,
a uskuteczniajacy przelaczanie biegunéow w
przewodzie dalekobieznym. Przytem prze-
kazniki impulséw przyrzadéw odbiorczych
eraz ukladu zwrotnego powinny byé wyko-
nane tak, aby przestawianie wskazéwki od-
bywalo si¢ w pozadanym kierunku. Do te-
go celu mozna zastosowaé np. spolaryzo-
wane dwukierunkowe przekazniki skokowe.

Polaczenie ukladu zwrotnego z waga
kontaktowa jest uskuteczniane korzystnie
zapomoca, umieszczonej miedzy niemi spre-
zyny $rubowe;j.

Ponizej podano krétko kilka przykla-
dow urzadzern odbiorczych. Odbiorczy
przekaznik impulséw moze dokonywaé bez-
posredniego  przestawiania  wskazéwki,
wskazujacej dana wielko$é pomiarowa, lub
tez moze powodowaé zmiane natezenia pra-

du w obwodzie przyrzadéw mierniczych.
To ostatnie moze si¢ odbywaé w ten spo-
séb, ze przekaznik impulséw rozrzadza ru-
chomym kontaktem potencjomierza, wlta-
czonego w obwéd pradu urzadzenia odbior-
czego. Mozna zastosowaé réwniez induk-
cyjno$é zmienna. Ten rodzaj przekazywa-
nia na odleglo$é posiada te zalete, iz jako
przyrzadéw odbiorczych mozna uzywaé nor-
malnych przyrzadéw wskazujacych, reje-
strujgcych lub catkujacych.

Urzadzenie. do wytwarzania impulséw
jest zaopatrzone w przelacznik, umieszczo-
ny w rozrzadczym obwodz'e pradu mecha-
nizmu obiegowego; przelacznik ten umozli-
wia nastawianie na zero wszystkich przy-
rzadéw wskaznikowych. W razie powsta-
wania jakichkolwiek niescistosci wskazari
wielkosci pomiarowych, mozna zapomoca
powyzszego przelacznika z tatwoscia osia-
gna¢ ponownie synchronizm. Przelacznik
ten moze byé uruchomiany odrecznie albo,
co jest korzystniej, okresowo zapomoca ze-
gara lacznikowego.

Urzadzenie wedhig wynalazku nadaje
si¢ réwniez do mierzenia w jednej centrali
sumy kilku jednorodnych wielkosci robo-
czych z réznych sitowni i umozliwia prze-
kazywanie na odleglo§é dowolnych wielko-
$ci pomiarowych, zaréwno fizycznych jak i
mechanicznych.

Na rysunku przedstawiono przyktad wy-
konania urzadzenia wedlug wynalazku,
przyczem maja byé przesylane wielkosci
pomiarowe elektryczne. Fig. 1 przedstawia
uklad polaczen urzadzenia, fig. 2 przedsta-
wia schematycznie urzadzenie do pomiary
sumy kilku wielkosci pomiarowych.

Stacja nadawcza sktada sie z kontakto-
wej wagi A, zespolu B do nadawania im-
pulséw, rozrzadzanego kontaktowa waga A,
oraz zwrotnego ukladu C, powodujacego
powrotne nastawianie kontaktowej wagi A.

Kontaktowa waga:- A posiada dwa kon-
takty 1, 2, wlaczone w obwéd pradu roz-
rzadczego zespotu do nadawania impulséw,



oraz dzwignie 4, swobodnie wahajaca sie po-
miedzy kontaktami 1, 2 i uzalezniong od
watomierza 3. : ‘

Zespol B do nadawania impulsow posia-
da obiegowy mechanizm 5, -rozrzadzajacy
wylacznikiem 7 w przesylowym przewodzie
6. W odgalezieniu 8 obwadu, rozrzadzaja-
cego obiegowym mechanizmem 5, znajduje
si¢ przelacznikowy przekaznik 10 dla bie-
gunowego przetacznika 9. Przelacznik 13,
wylaczajacy kolejno odgalezienia 111 12
obwodu pradu rozrzadczego, pozwala na
zamykanie tego:obwodu pradu odrecznie
lub okresowo zapomoca zegara. Z daleko-
bieznym przewodem 6 potaczone jest zro-
dto 14 pradu. :

Ukiad zwrotny C, wlaczony do prze-
wodu 6 za przelacznikiem biegunowym 9,

posiada przekaznik 15 dla impulséow, wy-.

konany jako.spolaryzowany skokowy prze-
kaznik przetaczeniowy, skladajacy sie z ce-
wek 16 i 17 i dwubiegunowej kotwicy 19,
wahajacej si¢ okoto punktu 18. Z koricami
kotwicy 19 polaczone sa przegubowo za-
padki 21, 22, wspétdzialajace z zapadko-
wem kolem 20. Do zapadkowego kola 20
jest umocowana wskazéwka 24, przesuwa-
jaca sie wzdluz podziatki 23. Srubowa spre-
zyna 25 jest polaczona jednym swym kos-
cem z zapadkowem kolem 20, a drugim
koricem z dZwignia 4 kontaktowej wagi A.

W uktadzie polaczern wedtug fig. 1
przylaczone sg do dalekobieznego przewo-
du 6 dwa urzadzenia D, E do odbioru na
odlegtosé. Odbiorcze urzadzenia D, E po-
siadaja zasadniczo po jednym przekazniku
15" i 15“ dla impulséw, ktére tak samo jak

przekaznik 15 zwrotnego ukladu C sa wy--

konane w postaci spolaryzowanego skoko-
wego przekaznika przelaczeniowego.
Zapadkowe kolo 20° w pierwszem urza-
dzeniu odbiorczem jest polaczone rucho-
mym stykiem 26 z potencjomierzem 27, po-
taczonym ze zZrédlem pradu i lezacym w ob-
wodzie pradu, ktéry zawiera normalny od-
biorczy przyrzad wskaznikowy 28. Zapad-

kowe koto- 20“ drugiego odbiorczego urzys
dzenia E przesuwa bezposrednio wskazow-
ke 24 nad podziatka 23°.

Urzadzenie do pomiaréw na odlegtosé
dziala w spos6b nastepujacy.

Przy zmianie wartosci wielkosci pomia-
rowej, np. podczas spadku mocy, dZwignia
4, uzalezniona od watomierza 3, zetknie sie
z kontaktem 2, wskutek czego zostaje za-
mknigty obwéd pradu obiegowego mecha-
nizmu 5. Ruch obrotowy mechanizmu 5 po-
woduje kolejne otwieranie i zamykanie wy-
tacznika 7. Wytwarzane wskutek tego im-
pulsy pradu stalego ze zrédia 14, wysyla-
ne poprzez przelacznik 9 do przewodu 6,
powoduja wzbudzenie ukladu zwrotnego C
i urzadzen odbiorczych D, E. Zapadki 21, 22
oraz 22°, 21°, jak réwniez 21, 22, prze-
kaznikow 15, 15°, 15% zaczynaja dziataé i
powoduja wsteczne przestawienie zapadko-
wych két 20, 20°, 20" zwrotnego uktadu C,
oraz odbiorczych urzadzen D, E.

Wskutek wstecznego obrotu kota zapad-
kowego 20 zwrotnego ukltadu C sprezyna
25 zostaje nieco odcigzona i wreszcie dopro-
wadzona do polozenia, przy ktérem naste-
puje zréwnowazenie obu momentéw obro-
towych, mianowicie momentu obrotowego
watomierza 3 oraz przeciwdzialajacego mu
momentu sprezyny 25. Dziwignia 4 odcho-
dzi od kontaktu 2 i powraca w polozenia
spoczynku. Obwéd pradu obrotowego me-
chanizmu 5 jest zatem znéw przerwany i
mechanizm 5 znajduje si¢ w spoczynku.
Poniewaz przekazniki impulséw 15°, 15 u-
rzadzen odbiorczych D, E otrzymaly te sa-
ma liczbe uderzeri pradu, ktéra otrzymat
przekaznik 15 zwrotnego ukladu C, przeto
polozenia wskazéwek urzadzer odbiorczych
D, E sa zgodne z potozeniem wskazowki w
ukladzie C. Wskazowki urzadzern odbior-
czych podaja wartosci pomiarowe propor-
cjonalne do wartosci pomiarowej przyrza-
du nadawczego. Gdy watomierz 3 wykazu-
je wzrost mocy, dZzwignia 4 styka si¢ z kon-
taktem 1, wskutek czego obrotowy mecha-



nizm 5 jest rozrzadzany poprzez przelacz-
nikowy przekaznik 10 tak, ze nast¢puje
zmiana biegunowosci Zrédla 14 pradu sta-
lego, wlaczonego do dalekobieinego prze-
wodu 6. Impulsy, powodowane zamykaniem
wylacznika 7 i wysylane do przewodu 6,
wzbudzajg teraz przekazniki 15, 15°, 15 w
taki sposéb, iz nastepuje przestawienie za-
padkowych két 20, 20°, 20“ w kierunku prze-
ciwnym do poprzedniego. Dopiero gdy mo-
ment obrotowy sprezyny 25 ukiadu zwrot-
nego i moment obrotowy watomierza 3 s
zné6w wyréwnane, dZwignia 4 przerywa ze-
tknigcie si¢ z kontaktem 1, wskutek czego
obwéd pradu obiegowego mechanizmu 5
zostaje przerwany. Polozenia wskazowek
wszystkich urzadzen wskaznikowych C, E,
D odpowiadaja woéwczas wartosci nadanej
wielkosci pomiarowej.

Przestawienie przelacznika 13 na odga-
lezienie 12 obwodu pradu rozrzadczego za-
myka ten obwéd i powoduje przez to uru-
chomienie obiegowego mechanizmu 5. Im-
pulsy, wywolywane zapomoca wylacznika 7
i przesylane przewodem 6, uskuteczniajg
nastgpnie przestawienie wskazéwek ukladu
zwrotnego C oraz urzadzen odbiorczych
D, E w polozenie zerowe. W przypadku zle-
go polaczenia synchronizuja si¢ w ten spo-
sob wszystkie przyrzady wskaznikowe.

Do sumowania na jednej stacji odbior-
czej wielkosci pomiarowych kilku stacyj na-
dawczych stuzy urzadzenie zbiorcze do po-
miaréw na odleglosé, przedstawione na fig.
2. Impulsy, nadchodzace z réznych stacyj
nadawczych, uruchomiajg po jednym prze-
kazniku impulséw 15, wspéldzialajacym z

-przekladniami réznicowemi 29, 30, 31. Ob-
roty kél poszczegélnych przektadni 29, 30,
31 sa przenoszone na wskazéwke 32, ktéra
podaje w ten sposéb wynik sumaryczny.

W sposobie wedtug wynalazku przesy-
tania wielkosci pomiarowych zapomoca im-
pulséw uwydatniaja si¢ wszystkie zalety

 metody impulséw. Impulsy sa wysylane

tylko wtenczas, gdy zmienia si¢ wartosé

wielkosci pomiarowej, W przerwach zaé
pozostaje wszystko w spokoju. Opéznienie
wskazan przyrzadéow odbiorczych moze byé
bardzo krétkie i da si¢ utrzymaé ponizej
jednej sekundy. Przyrzady odbiorcze po-
zwalaja na pomiary wielkosci az do war-
tosci zera, przyczem wskazéowki przy-
rzadéw odbiorczych nie wahajg sig,
lecz albo s3 w spokeiu, albo tez poru-
szaja si¢ rownomiernie wprzéd lub wstecz.
Dalsza korzyscia jest rowniez mozliwosé
stosowania normalnych przyrzadow wskaz-
nikowych. Jako przyrzad kontaktowy mo-
ze sluzyé dla wigkszosci wielkosci pomia-
rowych np. przerobiony licznik. Same im-
pulsy nie sa w zadnym zwiazku z wielkoscia
pomiarowa i stuza raczej tylko do nasta-
wiania odleglych przyrzadéow odbiorczych,
przyczem wiasciwe nastawianie jest usku-
teczniane zapomocq ukladu zwrotnego. U-
rzadzenie do pomiaréw na odleglosé pozwa-
la nastepnie na przesylanie kazdej dowol-
nej wielkosci pomiarowej, ktéora moze byé
w odpowiedni sposéb przetworzona, jezeli
nie moze oddzialywaé bezposrednio na wa-
ge¢ kontaktowa stacji nadawcze;j.

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do przekazywania na
odleglos¢ wielkosci pomiarowych, w kto-
rem, podobnie jak w metodzie kompensa-
cyjnej, waga kontaktowa, polaczona z
przyrzadem mierniczym, rozrzadza zespo-
tem do wytwarzania impulséw, ktorego im-
pulsy, przekazywane siecia dwuprzewodo-
wa, uruchomiaja uklady odbiorcze oraz u-
ktad zwrotny, kontrolujacy wage kontak-
tows, znamienne tem, ze uklady odbiorcze
(D, E) i uklad zwrotny (C) s3 wykonane w
postaci spolaryzowanych, elektromagne-
tycznych mechanizméw skokowych, przy-
czem waga kontaktowa (A) rozrzadza réw-
noczesnie przekainikiem przelacznikowym
(10), powodujacym przelaczanie bieguno-
wosci przewodu przekazujgcego (6), oraz:



urzadzeniem do wytwarzania impulséw
(B), wspélnem dla lacznikowych mechani-
zméw skokowych ukladow odbiorczych (D,
E) i dla ukladu zwrotnego (C), ktére zapo-
moca mechanizmu obiegowego (5) wytwa-
rza impulsy w przewodzie przekazujagcym
(6).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze urzadzenie do wytwarza-
nia impulséw (B), umieszczone w przewo-
dzie przekazujacym, posiada mechanizm
obiegowy Ferraris'a, ktérego cewka wzbu-
dzajaca znajduje sie w obwodzie pradu
wagi kontaktowe;j.

3.. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tem, ze w obwodzie pradu roz-
rzadczego mechanizmu obiegowego Ferra-
ris'a znajduje si¢ przelacznik (13), stuza-
cy do nastawiania na zero wszystkich przy-
rzadéw wskaznikowych.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 3, zna-

mienne tem, ze zawiera zegar przelaczni-
kowy, ktéry uruchomia okresowo przelacz-
nik (13), umieszczony w obwodzie pradu
rozrzadczego mechanizmu  obiegowego
Ferraris'a.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienne tem, ze uklad zwrotny (C), ze-
spolony z przewodem przekazujacym, oraz
waga kontaktowa (A) sa sprzezone ze so-
ba zapomoca sprezyny.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 5,
znamienne tem, Ze zawiera na stacji odbior-
czej urzadzenie (29, 30, 31), ktére sumuje
impulsy, wytwarzane podczas zmiany wiel-
kosci pomiarowej, a nadawane przez kilka
stacyj nadawczych.

Landis & Gyr S. A.
Zastepca: Dr. techn. A. Bolland,

rzecznik patentowy.
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