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Vyndlez sa tyka kombinovaného chépad-
lového zariadenia, najma pre viacnésobny
menipuldtor ne odoberanie, vyberanie &
vikladanie valcovych prirezov do upinacich
klieStin viacvretenového rotorového obré-
bacieho automatu. RieXenym problémom Je
kon3trukcia funk®ne spolahlivého zariade-
nia pre zloZitd a viacndsobmi manipuldciu
s valcovymi prirezmi z privodnych ZTabov
do upfnacich klie¥tin pracovnych vretien
a medzioperadnd menipuléciu poloopracove-
nych obrobkov i pracovnych vretien, do
pevnych upinelov viacvretenového automatu.
Riefenie spoliva v osobitnej iiprave roz-
vidleného drZiekas tohto kombinovaného ché-
padlového zariadenia.

212560



1 212560

Vyndlez sa tyka kombinoveného chdpadlového zariasdenia, ur&eného hlavne pre viacndsobny
menipulétor na odoberanie, vyberanie a vkladanie valcovych prirezov do upinacich kliedtin
viacvretenového rotorového automatu.

Valcové prirezy si do viacvretenového rotorového automatu privédzané Styrmi ZYebmi a
od chépadlového zariadenia, namontovenom na viacndsobnom manipuldtori sa vyZaduje odobera-
nie valcovych prirezov z koncovych poldh ZIabov, odoberasnie poloopracovanych obrobkov z o-
to¥nych vretien a ich prelofenie do pevnych upinadov a nakoniec vloZenie valcovych prirezov
do uvolnenych upinacich klieXtin oto¥nych vretien. Vzhladom na tieto poZiadavky viacnésob-
nej a zna¥ne zlo%itej manipuldcie s velkym podtom valcovych prirezov a poloopracovanych
obrobkov, nie je doteraz zndme chdpadlové zariadenie, ktoré by sa dalo poufit na viacnésob-
ny manipuldtor pre zlofitd manipuldciu s valcovymi prirezmi, vyplyvajucimi z funkcie viac-
vretenového rotorového sutomatu.

Tieto po¥isdavky spliiuje kombinovené chépedlové zariadenie podYa vyndlezu, ktorého
podstata spodiva v tom, Ze v rozvidlenom drZiaku opatrenom v jeho hornom rameni vodiacim
chdpadlom a strediacim kolfkom Je dalej v tomto hornom remeni oto¥ne a posuvne uloZeny
hriadel, na ktorom je pevne nemontovend jedna odprufend Zelust a otolne uloZend druhd od-
prufend &elust, ktorej valcovd Zest je otod¥ne a posuvne uloZend v spodnom rameni rozvidle-
ného dr¥iska, jedna odpruZend delust i druhd odpruZenéd &elust su opatrené Zikmymi ndébehovy-
mi plochami a pod jednou odprulenou &elustou i druhou odpruZenou &elustou je upravend kon-
covéd Zast privodného Zlabu, namontované na pevnej doske menipuldtora, opatrenej vodiacim
otvorom, v ktorom je posuvne uloZeny vysivaci trn, pri¥om vodiace chépadlo, ¥ikmé ndbehové
plochy, valcovéd plocha koncovej ¥asti, sko aj vodiaci otvor a vysivaci trn st upravené pod
sebou v jednej osi.

Podstata vyndlezu spolivd &) v tom, %e na jednu odprufend Zelust i druhd odpruZend
gelust s z vonkaj¥ej strany opreté samostatné listové pruZiny a na valcovej Zasti druhej
odprusenej Zelusti je ulo%end tla¥nd pruZina, prilom rozvidleny drZisk je upevneny na medzl-
kuse, v ktorom Je posuvne uloZené odpruZené chépadlo, tento medzikus je»éelej upevneny na
posuvnej fasti manipuldtora, valcovy prirez oprety o valcovi plochu koncovej &asti privod-
ného #Tabu je zablokovany vystupkom dal¥ej listovej pruZiny a vysivaci trn je votknuiy do
prie&nika, upevnenéhc na piestnici pracovného valca.

Pokrok a vyhody kombinovaného chdpadlového zariadenias podle vyndlezu spolivaju v tom,
%e jednoduchym sp&sobom umoZnuje spolahlivi realizéciu zlozitej a viacndsobnej manipuldeie
s valcovymi prirezmi z privodnych #labov do upinacich kliedtin praeovnychvvretien a medzi-
operadni manipuldciu poloopracovanych obrobkov i pracovnych vretien do pevnych upinalov
viacvretenového automatu.

Priklad vyhotovenia kombinovaného chépadlového zariadenia podYa vyndlezu je znézorneny
na vykresoch, na ktoryech je nakresleny na obr. 1 nérysny rez podla &iary A~A z obr. 2, na
obr. 2 pbdorysny (rez) pohled ¥iastodnym rezom podla ¥iary B-B z obr. 1, na obr. 3 &iastod-
ny rez podlms &isry C-C 2z obr. ! a na obr. 4 rez podPa &iary D-D z obr. 3.

Hlavné Sasti kombinovaného chépadlového zerisdenia si rozvidleny dr¥isk 20 s vodiacim
chdpadlom 15 hriadel 12 s jednou odpruZenou ¥elustou 11 a druhou odpru¥enou &elustou 17,
koncovéd &ast 25 privodného %Yabu 35, prieénik 33 vysudvacich tfnov 34, medzikus 30 s odpru-
#enym chédpadlom 22, posuvnd doska 32, pevnd doska 28 a upinacie kliedtiny 2 prscovného vre-
tena 1 i pevného upinala.

V rozvidlenom drZisku 20 opatrenom v jeho vrchnom remeni 13 vodiacim chdpadlom 15 a
stredimcim kolikom 14 je dalej v tomto vrchnom remeni 13 oto¥ne a posuvne uloZeny hriadel
12, na ktorom je pevne namontovend jedna odprufend &elust 11 a otolne uloZend drund odpru-
%end &elust 17, ktorej valcové &ast 24 je otolne a posuvne uloZend v spodnom rameni 26 roz-
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vidleného dr¥iska 20. Jedna odprufend Selust 11 i druhd odpruZend elust 17 sd othrené
Sikmymi nébehovymi plochami 39 @ pod jednou odprufenou &elustou Ll i druhou odprufenou Ze- *
Tustou 1] je upravens koncovéd ¥ast 25 privodného ZYebu 33, namontovand na pevnej doske 28
manipuldtora, opatrenej vodiamcim otvorom 27, v ktorom je posuvne uloZeny vysﬁvaci trn 34,
pri¥%om vodiamce chdpadlo 15, Sikmé nébehové plochy 39, valcové plocha 40 koncove] ¥asti 25,
ako aj vodiaci otvor 27 m vysivaci tfn 34 sé upravené pod sebou v jednej osi 29. Na jednu
odprufent. &elust 11 o druhd odpruZeni %elust 17 si z vonkaj¥ej strany opreté samostatné
listové pru%iny 41 a ne valcovej %asti 24 druhej odpruZenej telustl 17 Je uloZend tlalnd
pru¥ina 23, pri¥om rozvidleny dr¥iak 20 je upevneny na medzikuse 30, v ktorom je posuvne
ulofené odprufené chédpadlo 22 a tento medzikus 30 je dalej upevneny na posuvnej doske 32
menipuldtora. '

Valcovy prirez 9, oprety o valcovi plochu 40 koncovej Zasti 25 privodného %Tmbu 35, Je
zablokovany vystupkom 38 dalse;j listovej pruziny 37 a vysivaci tn 34 Jje votknuty do prie¥-
nika 33 upevneného na piestnici 36 pracovného valca. Jednotlivé kombinované chdpadlové za-
risdenia podla vyndlezu si prostrednfctvom medzikusov 3O nemontovené v rade na posuvnej
doske 32 manipulétora, ktord zabezpefuje ich horizontdlny posun v rozstupe 4 odpru%eného
chépadla 22 a vodiaceho chépadla 15 v smeroch 7, 8 vlavo i vpravo, ako aj vertikdlny posun
v smeroch 16, 19 hore i dole potrebny na vybersnie a vkladanie valcovych prirezov 9 a polo-
opracovanych obrobkov 3 z upinacfch klie&tin 2. Jednotlivé vysivacie trny 34, posuvne zave-
dené vo vodiacich otvoroch 27 pevnej dosky _§ menipuldtors, su upevnené na spolodnom prie&-
niku 33, ktorého vertikélny posun v smeroch 16, 19 hore i dole, potrebny na vysivanie val-
covych prirezov 9 do vodiaceho chépadla 15 je vykonévany piestnicou 3§ pracovného valca,
upevneného na pevnej doske 28 manipulédtora.

Funkeis kombinoveného chédpadlového zariadenia podYa vyndlezu, namontovaného na viacné-
sobny manipulétor je v sulinnosti s upfnacimi klieXtinami 2 viacvretenového rotorového euto-
matu ndsledovné:

Privodné ZTaby 3% naplnené valcovymi prirezemi 9, vo vodiacom chépadle 15 pripraveny
del1%f valcovy prirez 9, odprufené chédpadlo 22 prézdne, v pracovnom vreteni 1 upnuty polo-
opracovany obrobok 3 a kombinované chépadlové zarimdenie podla vyndlezu, namontované na
posuvnej doske 32 viacndsobného manipuldtora, v zékladne] nakreslenej polohe. Akonéhle do-
stane viacndsobny manipuldtor povel pre zadatie pracovného cyklu, potom jeho posuvné doska
32 spolu s medzikusom 30 vykond smerom 16 zdvih hore, odpruZené chépadlo 22 odoberie z upi~
nacej klieftiny 2 pracovného vretena 1 poloopracovany obrobok 3 a posuvnéd doska 32 manipu-
ldtora vykondé zdvih smerom 19 dole. Nasleduje zdvih posuvnej dosky 32 smerom ] vlavo, kedy
odprufené chépadlo 22 s poloopracovanym obrobkom 3 je v osi nenakresleného pevného upinada
a vodiace chépadlo 15 s pripravenym valcovym prirezom 9 v osi pracovného vretena. Zdvihom
posuvnej dosky 32 manipuldtora spolu s medzikusom 30 smerom 16 hore, zasunie odprufené ché-
padlo 22 poloopracovany obrobok 3 do pevného upina¥a a vodiamce chédpadlo 15 pripraveny valco-.
vy prirez 9 do pracovného vretena 1. Aby bolo zarufené dokonalé opretie &iel 6 viacerych
poloopracovanych obrobkov 3, ako aj ¥iel .5 valecovjch polotovarcv 9 o Zeld 10 upinacich
klie¥tin 2, Jje zdvih posuvnej dosky 32 manipuldtora smerom 16 hore predifeny cca o 1 a%

2 mm a tento rozdiel sa vyrovnd zasunutim odprufeného chédpadla 22 proti. tlaZnej pru¥ine 31
a zasunutfm hriadela 12 s jednou odprufenou Zelustou 11 i druhou odpru¥enou SeTustou 17
proti tladnej pruiine 23.

Akondhle si vloZené poloopracovené obrobky 3, ako aj valcové prirezy 9 v upfnacich
klie¥tindch 2 pevného upfna¥a i pracovného vretena 1 upnuté, nasleduje zdvih posuvnej dosky
32 menipulétora smerom 19 dole & potom smerom 8 vpravo do zdkladne] nakreslenej polohy,

v ktorej nasleduje zdvih prie¥nika 33 s vystivacimi trnemi 34 smerom 16 hore. Vysivac{ tin
34 vysiva valcovy prirez 9 z koncovej Zasti 25 privodného %lebu 35, ktory p8sobenim na ¥ikmé,
nébehové plochy 39 roztvor! jednu odprufend Zelust 1l i druhd odpruZeni Z¥elust 17.

V koncovej polohe zdvihu prie¥nika 33 smerom 16 Je spodné ¥elo 21 valcového prirezu 9
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vysunuté nad ¥eld 18 jednej odpru¥enej &eluste 11 i druhej odpruZenej &eluste 17, cca o 1
aZ 2 mm, ktoré pdsobenim listovych pruZin 41 su opreté o vysivaci trn 34. Akondhle sa vysi-
vacl tfn 34 vrdti spolu s prie¥nikom 33 smerom 19 dole do zdkladnej, nenskreslenej polohy,
Jedna odpru¥end felust 11 i druhd odpru¥end ¥elust 1] dosadne na strediaci kolfk 14, pra-
covny cyklus menipuldtora je ukondeny a valcovy prirez 9 vo vodiacom chépadle 15 Je pri-
praveny pre ndsledujici pracovny cyklus.

PREDMET VYNLALEZU

1. Kombinované chépadlové zariadenie, hlavne pre viacndsobny manipuldtor na odoberanie,
vyberanie a vkladanie valcovych prirezov do upinacich klie&tin viacvretenového rotorového
automatu, ktoré tvor{ rozvidleny dr¥iask s vodiacim chépadlom, hriadel s odpruZenymi &elus-
temi, koncové ¥ast privodného ¥Yabu, prie¥nik vysivacfch tfnov, medzikus s odprufenym ché-
padlom, posuvnéd doske a pevnd doska menipuldtora a upinacie klie¥tiny pracovného vretena
a pevného up{nads, vyzna¥ené tym, %e v rozvidlenom drfisku (20) opatrenom v jeho vrchnom
rameni (13) vodiacim chdpedlom (15) e strediacim kolikom (14) je dalej v tomto vrchnom ra-
meni (13) otoZne a posuvne ulo¥eny hrisdel (12), na ktorom je pevne namontovand jedna odpru-
Zend Zelust (11) a oto¥ne uloZend druhd odprufend &elust (17), ktorej valcovd &ast (24) je
otofne & posuvne uloZend v spodnom rameni (26) rozvidlensho driiaka (20), jedna odpruZensg
Zelust (11) i druhd odpru¥end &elust (17) su opatrené Zikmymi ndbehovymi plochami (39) a
pod jednou odprufenou &elustou (11) i druhou odpruZenou Selustou (17) je upravend koncovd
gast (25) privodného #Tebu (35), namontovand na pevnej doske (28) manipuldtora, opatrenej
vodiacim otvorom (27), v ktorom je posuvne ulofeny vysivaci tfn (34), prifom vodiace ché-
padlo (15), Bikmé ndbehové plochy (39), valcovd plocha (40) koncovej Zasti (25), ako aj
vodiaci otvor (27) a vysuveci tfn (34) su upravené pod sebou v jednej osi (29).

2. Kombinované chépadlové zeriadenie podYa bodu 1, vyznaené tym, %e na jednu odpruZe-
nd EeTust (11) i druhd odprufend &eXust (17) st z vonkajdej strany opreté samostatné listo-
vé pruZiny (41) a na valcovej ¥asti (24) druhej odprufenej &elusti (17) je uloZend tlaind
pruzina (23), priZom rozvidleny drZimk (20) je upevneny na medzikuse (30), v ktorom je po-
suvne ulo¥ené odpru¥ené chépadlo (22) a medzikus (30) je dalej upevneny na posuvriej doske
(32) menipuldtora, valcovy prirez (9) oprety o valcovi plochu (40) koncovej dasti (25) pri-
vodného ¥Yabu (35) je zablokovany vystupkom (38) dal¥ej listovej pruZiny (37) a vysivaect
trn (34) je votknuty do prie&nike (33) upevného na piestnici (36) pracovného valca.

2 listy vykresov

Severografia, n. p.. zévod 7. Most
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