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(54) Title: HOUSEHOLD APPLIANCE
(54) Bezeichnung : HAUSHALTSGERAT

(57) Abstract: The present invention relates to a houschold
appliance (1), particularly a dishwasher, comprising a door
(3), a thermal actuator (6) for the opening or unlocking of
the door (3) and a device (11) that is designed to uncouple a
closing or locking of the door (3) from the thermal actuator

(6).

(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung betritft
ein Haushaltsgerat (1), insbesondere Geschirrspiilmaschine,
mit einer Tiir (3), einem Thermoaktuator (6) zum Offnen
oder Entriegeln der Tiir (3) und einer Einrichtung (11),
welche dazu ausgebildet ist, ein Schlielen oder Verriegeln
der Tiir (3) von dem Thermoaktuator (6) zu entkoppeln.
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Haushaltsgerat

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Haushaltsgerat, insbesondere eine Geschirrspilma-

schine.

Mit dem Entriegeln und Offnen der Tur einer herkdmmlichen Geschirrspiilmaschine, bei-
spielsweise einer Geschirrsplilmaschine mit Aufreillschloss, ist ein gewisser Kraftaufwand
seitens der Bedienerperson verbunden, was teilweise als unkomfortabel empfunden wird.
Ferner hat es sich in der Vergangenheit als energieeffizient und im Hinblick auf eine voll-
standige Trocknung als vorteilhaft herausgestellt, die Tlr einer Geschirrspiilmaschine

wahrend des Trocknungsvorgangs teilweise zu offnen.

Entsprechend wurden in der jingsten Vergangenheit Geschirrsplilmaschinen mit einer
Einrichtung zum automatischen Offnen der Tiir entwickelt. Eine solche Geschirrspiilma-

schine ist beispielsweise in der EP 2 394 561 A2 beschrieben.

Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin, ein Haushaltsgerat bereitzustel-
len, welches mit einem besonders kostenglinstigen Mechanismus zum Offnen der Tur

ausgeristet ist.

Daher wird ein Haushaltsgerat, insbesondere eine Geschirrspllmaschine, mit einer Tur,
einem Aktuator, insbesondere einem Thermoaktuator, zum Offnen oder Entriegeln der Tiir
und einer Einrichtung bereitgestellt. Die Einrichtung ist dazu ausgebildet, ein Schliellen

oder Verriegeln der Tir von dem Aktuator zu entkoppeln.

Unter einem ,Thermoaktuator® ist vorliegend ein Aktuator zu verstehen, bei welchem sich
in Abh&ngigkeit von einer Temperaturanderung eine Bewegung ergibt. Die ,Bewegung*
umfasst dabei beispielsweise das Bewegen eines Arbeitselements, z.B. eines Arbeitskol-
bens, zwischen einer Ausgangsposition und einer Offnungsposition, wobei die Bewegung
in die Offnungsposition das Offnen oder Entriegeln der Tiir bewirkt. Die Temperaturande-
rung kann beispielsweise elektrisch bewirkt werden, was sich steuerungstechnisch ein-
fach umsetzen lasst. Thermoaktuatoren umfassen in der Regel einen Dehnstoff (bei-

spielsweise Ol, Wachs, Hartparafin oder Metall), welcher durch eine Temperaturéanderung
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einen Phasenubergang und damit eine signifikante Volumenanderung erfahrt, was zu
einer Bewegung von der Ausgangsposition in die Offnungsposition fiihrt. Die zuriickgeleg-
te Bewegung ist in der Regel proportional zur Volumenanderung des Dehnstoffs. Kiihlt
der Dehnstoff wieder ab, so wird das Arbeitselement, insbesondere der Arbeitskolben,
typischerweise durch eine Feder in das entsprechende Gehduse des Thermoaktuators
zurickgedriickt und auf diese Weise in seine Ausgangsposition riickbewegt. Beispiele flr
solche Thermoaktuatoren sind Wachsmotoren, Bimetalle oder Formgedachtnislegierun-
gen (Memorymetalle). Thermoaktuatoren, insbesondere die erwahnten Wachsmotoren,
zeichnen sich dadurch aus, dass sie besonders kostenglinstig sind. Jedoch weisen solche
Thermoaktuatoren in der Regel die Eigenschaft auf, dass diese nur eine relativ langsame
Aktuierung auszufiihren vermogen. Insbesondere die Rickbewegung des Arbeitsele-
ments von der Offnungsstellung in die Ausgangsposition nimmt dabei einen relativ langen
Zeitraum von mehreren Sekunden bis hin zu einigen Minuten in Anspruch. Dies sei nach-
folgend beispielhaft anhand eines Wachsmotors erldutert: Uber eine elektrische Heizein-
richtung lasst sich das Wachs des Wachsmotors relativ schnell auftheizen, so dass sich
eine im Verhaltnis zur Rickbewegung relativ schnelle Bewegung des Arbeitskolbens von
der Ausgangsposition in die Offnungsposition aufgrund des sich ausdehnenden Wachses
erzielen lasst. Das Abkiihlen des Wachses jedoch vollzieht sich langsamer als das Auf-
heizen, so dass die Riickbewegung des Arbeitskolbens von der Offnungsposition in die

Ausgangsposition entsprechend langsamer erfolgt.

Aufgrund dieser Eigenschaft lasst sich der Thermoaktuator zwar problemlos zum Offnen
oder Entriegeln der Tir nutzen, insbesondere dann, wenn die Bewegungsgeschwindigkeit
des Aktors von der Ausgangsposition in die Offnungsposition fiir die gewiinschte Funktion
unkritisch ist, wie z.B. bei einer gewiinschten Offnung oder Entriegelung der Tiir am Ende
eines Trockenprogramms einer Geschirrsplilmaschine. Soll jedoch die Tur unmittelbar
nach dem Offnen oder Entriegeln wieder verschlossen oder verriegelt werden, so verhin-
dert der Thermoaktuator selbst, insbesondere das Arbeitselement selbst, aufgrund der nur
langsamen Bewegungsgeschwindigkeit des Arbeitselements, insbesondere Arbeitskol-
bens, von der Offnungsposition in die Ausgangsposition ein solches SchlieRen oder Ver-
riegeln, soweit nicht zusatzliche Malnahmen vorgesehen werden. Dieses Problem be-
steht grundsatzlich bei jedem Aktuator, dessen Bewegungsgeschwindigkeit bei der Riick-
bewegung des Arbeitselements von der Offnungsposition in die Ausgangsposition eine

vorgebbare Mindestgeschwindigkeit unterschreitet oder anders ausgedriickt, bei jedem
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Aktuator, bei welchem die Riickbewegung eine vorgebbare Zeitdauer iberschreitet. Eine
derartige verzogerte Rickbewegung kann systembedingt sein, wie z.B. bei einem Ther-
moaktuator, kann sich aber auch durch eine spezielle Anordnung, z.B. Elektromotor mit

aufwendigem nachgeschaltetem Getriebemechanismus, ergeben.

Vorliegend besteht eine entsprechende zusatzliche Malinahme darin, das Schlielen oder
Verriegeln der Tir von dem Aktuator, insbesondere Thermoaktuator, zu entkoppeln. Die-
se kinematische Entkopplung bewirkt, dass die Tlr geschlossen oder verriegelt werden
kann, obwohl das Arbeitselement, insbesondere der Arbeitskolben, aufgrund seiner lang-
samen Bewegungsgeschwindigkeit in Richtung von der Offnungsposition in die Aus-
gangsposition noch zumindest teilweise ausgefahren ist. Ein Schlielken oder Verriegeln
der Tir unmittelbar nach dem Offnen oder Entriegeln der Tiir wird somit maglich.

Die Anwendung der Erfindung ist insbesondere dann sinnvoll, wenn die Riickbewegung
des Arbeitselements von der Offnungsposition in die Ausgangsposition mindestens eine
Sekunde, insbesondere mindestens funf Sekunden, dauert. Kann namlich die Tur fur eine
derartige Zeitspanne nicht wieder geschlossen werden, stellt dies eine die Bedienung des
Haushaltsgerats einschrankende Bedingung dar, welche von einer Bedienperson als sto-

rend oder zumindest unerwiinscht wahrgenommen wird.

Vorliegend wird zwischen Offnen/SchlieBen und Entriegeln/Verriegeln wie folgt unter-
schieden: Offnen/SchlieRen meint eine Bewegung der Tir, um einen Zugang zu einem
Raum hinter der Tir freizugeben (Offnen) oder zu verschlieRen (SchlieRen). Entrie-
geln/Verriegeln der Tur meint eine Betatigung eines Verriegelungselements, welche ein
Offnen der Tir freigibt (Entriegeln) oder ein solches Offnen versperrt (Verriegeln). Das
Offnen und Entriegeln kann auch gleichzeitig stattfinden, genauso wie das SchlieRen und
Verriegeln gleichzeitig stattfinden kann. Dies ist beispielsweise bei einem Tirschloss der
Fall, bei welchem das Entriegeln der Tir mit einem Offnen derselben und/oder das Ver-

riegeln der TUr mit einem SchlieRen derselben einhergehen.

Gemal einer Ausflihrungsform ist die Einrichtung dazu ausgebildet, den Aktuator mit der

Tiir zum Offnen derselben oder mit einem Tiirschloss zum Entriegeln der Tiir zu koppeln.

Durch das Koppeln entsteht eine kinematische Wirkverbindung zwischen dem Aktuator

und der Tir oder dem Tirschloss. Diese kinematische Wirkverbindung wird dann durch
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das Entkoppeln aufgehoben, um die Tir unmittelbar nach dem Offnen oder Entriegeln

derselben wieder schlie3en oder verriegeln zu konnen.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform weist die Einrichtung ein erstes und ein zweites
Betatigungselement auf, welche fiir das Koppeln gegeneinander in Anlage und fiir das

Entkoppeln auer Anlage bringbar sind.

Typischerweise wirkt das erste Betatigungselement in einer ersten Richtung gegen das

zweite Betatigungselement, wahrend sich diese miteinander in Anlage befinden. Wird das
erste Betatigungselement in einer zweiten Richtung im Wesentlichen senkrecht zur ersten
Richtung bewegt, so geraten das erste und zweite Betatigungselement auflder Anlage. Das
erste Betatigungselement kann beispielsweise als ein Stoflel ausgebildet sein. Das zweite

Betatigungselement kann beispielsweise als ein Hebel ausgebildet sein.

Bevorzugt sind das erste und zweite Betatigungselement jeweils zwischen einer ersten
und zweiten Lage verstellbar, wobei die erste Lage jeweils einem geschlossenen oder
verriegelten Zustand der Tur und die zweite Lage jeweils einem gedffneten oder entriegel-
ten Zustand der Tur entspricht, wobei das erste und zweite Betatigungselement, wenn
diese sich jeweils in ihrer zweiten Lage befinden, flr das Entkoppeln aufder Anlage bring-
bar sind, wodurch ein Rickstellen des zweiten Betatigungselements aus dessen zweiter

Lage in dessen Lage freigegeben ist.

Das erste und zweite Betatigungselement werden somit derart vorgesehen, dass sich
diese teilweise auf derselben Bahn (erstes und zweites Betatigungselement in Anlage)
und teilweise auf unterschiedlichen Bahnen (erstes und zweites Betatigungselement au-
Rer Anlage) bewegen. Dadurch kann das Ruickstellen des zweiten Betatigungselements
unabhangig von einer Bewegung des ersten Betatigungselements einfach bewerkstelligt

werden.

Gemal einer weiteren Ausfihrungsform umfasst das Aulieranlagebringen ein Verschie-

ben des ersten Betatigungselements quer zur Vorschubachse des Aktuators.

Die Vorschubachse meint die Achse, entlang derer das Arbeitselement, insbesondere der

Arbeitskolben, des Aktuators beweglich ist. Soweit vorliegend von ,quer®, ,parallel” oder
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.senkrecht” gesprochen wird, so sind bevorzugt Abweichungen von der Querrichtung, der
Parallelen und der Senkrechten von 0 bis 45°, bevorzugt 0 bis 20°, noch weiter bevorzugt

0 bis 10° oder noch weiter bevorzugt 0 bis 5° umfasst.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform weist die Einrichtung eine Feder fir das Ver-

schieben des Betatigungselements auf.

Grundsatzlich kdnnten anstelle der Feder (dies gilt fir jede der vorliegend beschriebenen
Federn, insbesondere auch die erste und zweite Feder) ein andersartiger Aktuator, bei-

spielsweise ein Permanentmagnet oder Elektromagnet eingesetzt werden.

Gemal einer weiteren Ausfuihrungsform weist das erste Betatigungselement eine Schra-

ge auf, gegen welche die Feder zumindest mittelbar wirkt.

»Zumindest mittelbar* umfasst vorliegend mittelbar und direkt. ,Mittelbar® meint, dass die
Feder beispielsweise mittels eines zwischengeschalteten Stdliels auf das erste Betati-
gungselement wirken kann. Allerdings ist auch ein direktes Wirken der Feder — ohne zwi-
schengeschaltetes Element — auf das erste Betatigungselement moglich. Die Schrage
bewirkt, dass die Feder zunehmend gespannt wird, sowie das erste Betatigungselement
entlang der Vorschubachse bewegt wird. Aulerdem bewirk die Schrage, dass die mittels
der Feder aufgebrachte Kraft eine Komponente in der Richtung quer zur Vorschubachse

aufweist.

Gemal einer weiteren Ausfuhrungsform ist das erste Betatigungselement fur das In- und

Auleranlagebringen auf einer geschlossenen Bahn beweglich vorgesehen.

Die geschlossene Bahn kann beispielsweise kreisformig, oval, rechteckig, quadratisch
oder langlochférmig ausgebildet sein. Somit kdnnen die erwahnten unterschiedlichen

Bahnen des ersten und zweiten Betatigungselements einfach bewerkstelligt werden.

Gemal einer weiteren Ausfihrungsform weist die Einrichtung eine Kulisse auf, welche mit
einem Kulissenelement des ersten Betatigungselements zusammenwirkt, um die ge-

schlossene Bahn zu definieren.
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Die Kulisse kann beispielsweise in Form einer langlochférmigen Erhebung ausgebildet
sein. Das Kulissenelement kann beispielsweise in Form eines Zapfens ausgebildet sein,

welcher entlang der AuRenkontur der langlochférmigen Erhebung bewegt wird.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform weist die geschlossene Bahn einen ersten und
zweiten Bahnabschnitt auf, entlang derer das erste Betatigungselement mittels des Aktua-

tors, insbesondere Thermoaktuators, verstellbar ist.

Der erste und zweite Bahnabschnitt sind bevorzugt parallel zueinander ausgebildet. Der
erste Bahnabschnitt entspricht dabei typischerweise dem Ausfahren des Arbeitselements,
z.B. in Form eines Arbeitskolbens, des Aktuators, wahrend der zweite Bahnabschnitt dem

Einfahren des Arbeitskolbens entspricht.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform weist die geschlossene Bahn einen dritten und
vierten Bahnabschnitt auf, welche den ersten und zweiten Bahnabschnitt miteinander ver-
binden und entlang derer das erste Betatigungselement mittels einer oder mehrerer Fe-

dern verstellbar ist.

Der dritte und vierte Bahnabschnitt kdnnen beispielsweise jeweils halbkreisférmig ausge-
bildet sein. Dabei verbindet der dritte Bahnabschnitt vorzugsweise den ersten und zweiten
Bahnabschnitt an ihren jeweiligen einen Enden, wahrend der vierte Bahnabschnitt vor-
zugsweise den ersten und zweiten Bahnabschnitt an ihren jeweils anderen Enden verbin-
det.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform ist das erste Betatigungselement mittels des Ak-
tuators entlang des ersten Bahnabschnitts aus dessen erster in dessen zweite Lage in
Vorschubrichtung des Aktuators verstellbar, wobei das erste Betatigungselement zumin-
dest mittelbar in Anlage mit einer ersten Feder und dem zweiten Betatigungselement ge-
langt und dabei die erste Feder komprimiert und das zweite Betatigungselement zwischen

dessen erster und zweiter Lage verstellt.

»,In Vorschubrichtung des Aktuators® meint dabei bevorzugt die Richtung von der Aus-
gangsposition des Arbeitselements, z.B. des Arbeitskolbens, in dessen Offnungsposition.

»In Vorschubrichtung des Thermoaktuators® meint dabei bevorzugt die Richtung, entlang
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derer der Dehnstoff des Thermoaktuators expandiert. In der Vorschubrichtung weist der
Aktuator, insbesondere der Thermoaktuator, bzw. dessen Arbeitskolben eine im Vergleich
zur Ruckstellrichtung (entgegen der Vorschubrichtung) relativ hohe Bewegungsgeschwin-
digkeit auf. Die Tr kann dadurch schnell, beispielsweise innerhalb von 45 bis 60 Sekun-

den, gedffnet oder entriegelt werden.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform verstellt die erste Feder das erste Betatigungs-
element, wenn sich dieses in dessen zweiter Lage befindet, entlang des dritten Bahnab-
schnitts in Querrichtung zur Vorschubachse aus dessen zweiter Lage in eine dritte Lage,
wobei das erste Betatigungselement auer Anlage mit dem zweiten Betatigungselement

gelangt.

Damit ergibt sich die Entkopplung des ersten und zweiten Betatigungselements vonein-

ander auf einfache Weise.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform ist das erste Betatigungselement mittels des Ak-
tuators entlang des zweiten Bahnabschnitts aus dessen dritter Lage in eine vierte Lage
entgegen der Vorschubrichtung verstellbar, wobei das erste Betatigungselement zumin-

dest mittelbar in Anlage mit einer Feder gelangt und dabei die zweite Feder komprimiert.

,=Entgegen der Vorschubrichtung® meint eine Bewegung entlang der Richtung von der
Offnungsposition in die Ausgangsposition des Arbeitselements. Bei Thermoaktuatoren ist
das diejenige Richtung, entlang derer sich typischerweise der Dehnstoff des Thermoaktu-
ators zusammenzieht, so dass die entsprechende Bewegungsgeschwindigkeit des Ther-

moaktuators bzw. des Arbeitskolbens desselben niedrig ist.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform verstellt die zweite Feder das erste Betatigungs-
element, wenn sich dieses in dessen vierter Lage befindet, entlang des vierten Bahnab-

schnitts aus dessen vierter Lage in die erste Lage entgegen der Querrichtung.

Damit ergibt sich auf einfache Weise die geschlossene Bahn, entlang derer das erste Be-

tatigungselement bewegt wird.
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Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform weist die Einrichtung einen Anschlag auf, an
welchem die erste Feder anschlagt, wenn sich das erste Betatigungselement in dessen

dritter Lage befindet.

Der Anschlag verhindert, dass die erste Feder der zweiten Feder entgegenwirkt, sowie die

zweite Feder das erste Betatigungselement entlang des vierten Bahnabschnitts bewegt.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform ist das erste Betatigungselement quer zur Vor-
schubrichtung beweglich an einem Arbeitskolben des Aktuators gelagert. Dazu kann der
Arbeitskolben ein Eingriffselement aufweisen, welches in ein entsprechendes Aufnahme-
element in dem Betatigungselement verschiebbar eingreift. Alternativ kann auch das erste
Betatigungselement das Eingriffselement und der Arbeitskolben das Aufnahmeelement
aufweisen. Das Eingriffs- und Aufnahmeelement kénnen nach dem Nut-Feder-Prinzip

ausgebildet sein.

Gemal einer weiteren Ausfihrungsform ist eine Rickstellfeder vorgesehen, welche das

zweite Betatigungselement aus dessen zweiter Lage in dessen erste Lage riickstellt.

Sobald also das erste Betatigungselement ein Riickstellen des zweiten Betatigungsele-
ments freigibt, wird das zweite Betatigungselement mittels der Rlckstellfeder rickgestellt.
Dadurch werden das zweite Betatigungselement und ggf. mit diesem verbundene, weitere
Betatigungselemente derart positioniert, dass die Tur problemlos geschlossen oder ver-

riegelt werden kann.

Gemal einer weiteren Ausfuhrungsform weisen das erste und zweite Betatigungselement

flir das Inanlagebringen einander entsprechende Schragen auf.

Dadurch kann durch einen minimalen Versatz des ersten und zweiten Betatigungsele-
ments zueinander erreicht werden, dass sich diese fir das Rickstellen des zweiten Beta-

tigungselements aneinander vorbei bewegen lassen.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform wirkt die erste Feder mittels eines StofRels auf
das erste Betatigungselement, welcher eine Schrage aufweist, die der Schrage des ersten

Betatigungselements entspricht.
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Dadurch kann das Bewegen des ersten Betatigungselements in Vorschubrichtung des

Aktuators einfach in eine Bewegung zum Komprimieren der ersten Feder umgesetzt wer-
den. Die Federn, insbesondere die erste und/oder zweite Feder, konnen als Druckfedern,
insbesondere Spiraldruckfedern, ausgebildet sein. Weiterhin kdnnen die Federn als Blatt-

federn ausgebildet sein.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform ist das zweite Betatigungselement als Umlenk-

hebel ausgebildet.

Dadurch nimmt die Einrichtung wenig Bauraum ein. Alternativ kann das zweite Betati-

gungselement auch als Exzenter ausgebildet sein.

Gemal einer weiteren Ausfihrungsform wirkt das zweite Betatigungselement auf einen

Turoffnungsstofliel oder ein Verriegelungselement des Tlrschlosses.

Ein , TuroffnungsstoRel” ist ein StoRel, welcher im Wesentlichen senkrecht zur Tir bewegt
wird, um diese dadurch aufzudriicken. Ein ,Verriegelungselement des Tlrschlosses” ist
ein solches Element, welches in eine Ausnehmung in der Tur oder in einem die TUroff-
nung begrenzenden Rahmen eines Gehauses des Haushaltsgerats eingreift, um die Tir
zu verriegeln, oder mit dieser Ausnehmung aufder Eingriff bringbar ist, um die Tir zu ent-

riegeln und damit fiir ein Offnen derselben freizugeben.

Gemal einer weiteren Ausfiihrungsform weist das Tlrschloss einen Schlielbtigel und
einen Hebel auf. Der SchlieRblgel ist mittels des Aktuators, insbesondere Thermoaktua-
tors, aus einer Verriegelungsstellung, in der er in die Tr formschllissig eingreift, gegen
eine in Schlieldrichtung der Tlr wirkende Feder in eine Entriegelungsstellung verstellbar,
in der er die Tir fir ein Offnen derselben freigibt und gegen ein Riickstellen durch die
Feder formschliissig gesichert ist. Der Hebel hebt beim Schlieen der Tir den Form-
schluss auf, wodurch die Feder den Schliebigel in die Verriegelungsstellung betatigt und

die Tur in die Schliefrichtung zieht.
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Bei diesem Turschloss geht das Entriegeln der Tir mit einer geringfiigigen Offnung der-
selben und das Verriegeln der Tur mit einem geringfiigigen Schlielen derselben einher.

Diese Art von Turschloss kann auch als ,Aufreildschloss“ bezeichnet werden.

Gemal einer Ausflihrungsform ist die Tur grifflos ausgebildet. In diesem Fall bewirkt der
erfindungsgemaRe Aktuator, insbesondere Thermoaktuator, jedwedes Offnen der Tiir.
Eine derartige Ausflihrung ist insbesondere dann sinnvoll, wenn die Vorschubgeschwin-
digkeit, das heillt die Bewegungsgeschwindigkeit des Arbeitselements von der Aus-

gangsposition in die Offnungsposition ausreichend groR ist.

Gemal einer anderen Ausfiihrungsform ist die Tir mit einem Griff oder einer Griffmulde
ausgebildet. Der Aktuator bewirkt das Offnen der Tiir nur dann, wenn es vom Ablaufpro-
gramm des Haushaltsgerats, beispielsweise dem Spllprogramm einer Geschirrspilma-
schine, vorgesehen ist. Bevorzugt findet das Offnen der Tiir bei oder nach einem Trock-

nungsprogramm einer Geschirrsplilmaschine statt.

Das Offnen oder Entriegeln der Tir kann durch einen Sensor ausgeldst werden, welcher
mit dem Aktuator, z.B. dem Thermoaktuator, signaltechnisch verbunden ist. Beispielswei-
se kann der Sensor in Form eines Druckknopfes, Berilihrungssensors, Naherungssensors
oder optischen Sensors ausgebildet sein. Alternativ kann das Offnen oder Entriegeln der

Tur durch eine Steuereinrichtung ausgelost werden.

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen und Aspekte der Erfindung sind Gegenstand der
Unteranspriiche sowie der im Folgenden beschriebenen Ausfiihrungsbeispiele der Erfin-
dung. Im Weiteren wird die Erfindung anhand von bevorzugten Ausfihrungsformen unter

Bezugnahme auf die beiliegenden Figuren naher erlautert.

Es zeigt dabei:
Figur 1: in einer schematischen Seitenansicht eine Geschirrsplilmaschine;
Figur 2: eine vergrofderte Ansicht Il aus Figur 1 in teilweise ausgebrochener Darstel-

lung, wobei sich ein AktuatorstoRel in einer ersten Lage befindet;
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Figur 3:

Figur 4:

Figur 5:

Figur 6:

Figur 7:

Figur 8:

Figur 9:

Figur 10:

Figur 11:

11

in einer perspektivischen Ansicht einen AktuatorstéRel aus Figur 2;

einen Schnitt V-1V aus Figur 2;

einen Schnitt V-V aus Figur 4;

die Ansicht aus Figur 2, wobei sich der AktuatorstdfRel in einer zweiten La-

ge befindet;

die Ansicht aus Figur 5, wenn sich der Aktuatorstdfel in der in Figur 6 ge-

zeigten zweiten Lage befindet;

die Ansicht aus Figur 6, wobei sich der Aktuatorstof3el in einer dritten Lage
befindet;

die Ansicht aus Figur 8, wobei sich der Aktuatorstof3el in einer vierten Lage
befindet;

schematisch eine geschlossene Bahn, auf welcher der Aktuatorstofiel be-

wegt wird; und

die Ansicht aus Figur 5 mit aktivem Uberlastschutz.

In den Figuren sind gleiche oder funktionsgleiche Elemente mit denselben Bezugszeichen

versehen worden, sofern nichts anderes angegeben ist.

Figur 1 zeigt in einer schematischen Seitenansicht ein Haushaltsgerat in Form einer Ge-

schirrspilmaschine 1. Diese weist einen Spiilbehalter 2 zur Aufnahme von Spllgut auf.

Eine Tir 3 ist an einem den Spllbehalter 2 bildenden Korpus 4 mittels eines Gelenks 5

schwenkbar angelenkt. Dabei ist in durchgezogener Linie die geschlossene Stellung und

in gestrichelter Linie die offene Stellung der Tir 3 illustriert.
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Die Geschirrspiilmaschine 1 weist weiterhin einen Aktuator in Form eines Thermoaktua-
tors 6 (siehe Figur 2), ein Tlrschloss 7 und eine Einrichtung 11 auf, welche jeweils unter-

halb einer oberen Abdeckung 12 des Korpus 4 angeordnet sind.

Das Turschloss 7 umfasst ein Verriegelungselement 13 (siehe Figur 4) sowie eine Aus-

sparung 14 (siehe Figur 1), in welche das Verriegelungselement 13 in der geschlossenen
Stellung der Tir 3 eingreift und diese in Richtung des Spllbehélters 2 gegen eine in Figur
2 gezeigte Dichtung 15 zieht. Dadurch wird ein gas- und flissigkeitsdichter Abschluss des

Spilbehalters 2 in der geschlossenen Stellung der Tir 3 erzielt.

Die Geschirrspiilmaschine 1 weist weiterhin einen Berlihrungssensor 16 auf, welcher mit
einer Steuereinrichtung 17 der Geschirrsplilmaschine 1 signaltechnisch gekoppelt ist.
Betatigt eine Bedienerperson den Berlihrungssensor 16 im Betrieb der Geschirrspiilma-
schine 1, das heilt, wahrend diese ein Spllprogramm abarbeitet, beispielsweise um eine
vergessene Tasse in einen nicht dargestellten Geschirrkorb im Spllbehalter 2 zu stellen,
so unterbricht die Steuereinrichtung 17 den Spilvorgang und steuert den Thermoaktuator
6 zum Entriegeln der Tir 3. In diesem Zustand koppelt die Einrichtung 11 den Thermoak-
tuator 6 mit dem Tlrschloss 7. Sodann betatigt der Thermoaktuator 6 das Verriegelungs-
element 13 aus seiner in Figur 4 in durchgezogener Linie gezeigten Verriegelungsstellung
in die dort in gestrichelter Linie gezeigte Entriegelungsstellung. Hiernach zieht die Bedie-
nerperson beispielsweise mittels einer Griffmulde 21 die Tir 3 in ihre offene Stellung, wie
in Figur 1 dargestellt, oder die Tur 3 fallt auf Grund ihres Eigengewichts in ihre offene
Stellung. Der Beriihrungssensor 16 kann auch in die Griffmulde 21 integriert sein, so dass
bereits ein Fassen mit der Hand in die Griffmulde 21 zum Entriegeln der Tir 3 fuhrt. In der
offenen Stellung der Tlr 3 kann nun beispielsweise die vergessene Tasse in den Ge-
schirrkorb gestellt werden. AnschlieRend schlie3t die Bedienerperson die Tir 3 wieder.
Mit dem Zudriicken der Ttr 3 springt das Verriegelungselement 13 (siehe Figur 4) wieder
aus seiner Entriegelungsstellung in seine Verriegelungsstellung, wodurch die Tilr 3 ver-

riegelt und in Richtung des Spililbehalters 2 gegen die Dichtung 15 gedriickt wird.

Das Offnen und SchlieRen der Tiir 3 samt dem entsprechenden Ent- und Verriegeln des
Verriegelungselements 13 dauert nur kurze Zeit. In der Regel reicht diese Zeitspanne
nicht aus, dass sich der Thermoaktuator 6 riickstellen kann. Damit nun das Ruckstellen

des Verriegelungselements 13 aus seiner Entriegelungsstellung in seine Verriegelungs-
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stellung trotz noch nicht riickgestelltem Thermoaktuator 6 moglich ist, entkoppelt die Ein-

richtung 11 das Verriegelungselement 13 von dem Thermoaktuator 6.

Figur 2 zeigt eine vergroRRerte Ansicht Il aus Figur 1, wobei die Abdeckung 12 in ausge-

brochener Darstellung gezeigt ist.

Der Thermoaktuator 6 ist beispielsweise als Wachsmotor ausgebildet. Der Thermoaktua-
tor 6 umfasst ein Gehaduse 22, welches mit Wachs 23 geflillt ist, das einen Arbeitskolben
24 antreibt. Die Einrichtung 11 weist ein erstes, ortsfestes Tragerteil 28 auf, an welchem
das Gehause 22 befestigt ist. Weiterhin ist eine Spule 25 vorgesehen, welche das Wachs
23 erhitzt, sobald die Steuereinrichtung 17 (siehe Figur 1) die Spule 25 mit Strom beauf-
schlagt. Das Wachs 23 dehnt sich dann vergleichsweise schnell aus, wobei der Arbeits-
kolben 24 entlang der Vorschubachse 26 in Vorschubrichtung V ausgefahren wird. Fir ein
Einfahren des Arbeitskolbens 24 entgegen der Vorschubrichtung V kann der Thermoaktu-
ator 6 eine nicht dargestellte Feder aufweisen. Der Arbeitskolben 24 steht entlang der
Vorschubachse 26 in formschlissiger Verbindung mit einem ersten Betatigungselement in

Form eines Aktuatorstofiels 27.

Figur 3 zeigt den Aktuatorstof3el 27 in einer perspektivischen Ansicht.

Der AktuatorstoRel 27 weist eine T-Nut 31 auf, in welche der Arbeitskolben 24 an seinem
freien Ende, das in Form eines Ts gebildet ist (nicht dargestellt), entlang der Vorschub-
achse 26 formschliissig und entlang einer Querachse 32 quer zur Vorschubrichtung 26
verschiebbar eingreift. Weiterhin weist der AktuatorstofRel 27 ein Kulissenelement in Form
eines Zapfens 33 auf. Der Zapfen 33 erstreckt sich senkrecht zu der durch die Vorschub-

achse 26 und die Querachse 32 definierten Ebene E.

Nun zurtickkehrend zu Figur 2 ist dort zu erkennen, dass die Einrichtung 11 weiterhin eine
Kulisse in Form einer langlochformigen Erhebung 34 aufweist. Die Erhebung 34 ist an
einem zweiten, ortsfesten Tragerteil 29 der Einrichtung 11 ausgebildet. Das Tragerteil 29
ist in Figur 2 durchsichtig dargestellt. Der AktuatorstoRel 27 bzw. der Zapfen 33 wird auf
im Folgenden noch naher beschriebene Weise auf einer geschlossenen Bahn 35 (siehe

Figur 10) um die Erhebung 34 herum entlang deren Auf3enkontur geflihrt.
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Die Einrichtung 11 weist weiterhin einen ersten FederstoRel 36 auf, welcher von einer
ersten Feder 37 in Form einer Spiraldruckfeder in Querrichtung Q entlang der Querachse
32 vorgespannt wird. Die erste Feder 37 stiitzt sich einerseits an dem ersten Tragerteil 28
und andererseits an dem ersten FederstofRel 36 ab. Der FederstofRel 36 weist eine Schra-
ge 41 auf, welche mit einer Schrage 42 (siehe Figur 3) des AktuatorstdfRels 27 korrespon-
diert, d.h., die Schragen 41, 42 weisen dieselbe Steigung auf und liegen einander gegen-
Uber. In derin Figur 2 gezeigten ersten Lage L1 (siehe Figur 10) des AktuatorstdRels 27
liegt der erste FederstdRel 36 gegen einen Anschlag 40 in der Querrichtung Q an. Geman
dem Ausfuhrungsbeispiel sind der Aktuatorstof3el 27 und der erste FederstoRel 36 in der

ersten Lage L1 des Aktuatorstdliels 27 voneinander um einen Spalt beabstandet.

Bestromt die Steuereinrichtung 17 nun die Spule 25, so verstellt der Arbeitskolben 24 den
Aktuatorstoliel 27 aus seiner ersten Lage L1 entlang eines Bahnabschnitts 43 (siehe Fi-
gur 10) in Vorschubrichtung V, wodurch der AktuatorstoRel 27 mittels seiner Schragen 42
in Anlage mit der Schrage 41 des ersten Federstoliels 36 gelangt und hiernach den ers-
ten Federstdliel 36 entgegen der Querrichtung Q verschiebt und dabei die erste Feder 37
komprimiert. Ein Verstellen des AktuatorstdRels 27 in der Querrichtung Q wird dabei
durch den Zapfen 33 in Zusammenwirken mit der Erhebung 34 verhindert. AnschlieRend
gelangt der Aktuatorstof3el 27 in Anlage mit einem zweiten Betatigungselement der Ein-
richtung 11 in Form eines Umlenkhebels 44. Der Umlenkhebel 44 befindet sich dabei zu-
nachst in seiner ersten Lage L1. Der Umlenkhebel 44 erstreckt sich in seiner ersten Lage
L1 entlang der Querachse 32. ,Entlang” umfasst vorliegend co-linear und parallel, soweit
nichts Gegenteiliges angegeben ist. Der Umlenkhebel 44 weist ein erstes und ein zweites
Ende 45, 46 auf und ist zwischen den Enden 45, 46 an einem Anlenkpunkt 47 an dem
zweiten Tragerteil 29 schwenkbar gelagert. Das erste Ende 45 umfasst eine Schrage 51,

welche vorzugsweise dieselbe Steigung wie die Schragen 41, 42 aufweist.

Wird der AktuatorstoRel 27 nun weiter in der Vorschubrichtung V betatigt, so wirkt die
Schrage 42 des Aktuatorstdfiels 27 gegen die Schrage 51 des Umlenkhebels 44, wodurch
der Umlenkhebel 44 aus seiner ersten Lage L1 in seine zweite Lage L2 (siehe Figur 6)
verschwenkt. In Figur 2 gesehen, verschwenkt der Umlenkhebel somit im Uhrzeigersinn
um den Anlenkpunkt 47. Dadurch gelangt schlief3lich auch der Aktuatorstofiel 27 in seine

zweite Lage L2, wie in Figur 10 dargestellt.
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Das zweite Ende 46 des Umlenkhebels 11 ist mit einer beispielsweise halbkreisférmigen
Kulisse gebildet, welche auf ein beispielsweise T-formiges Ende 54 eines Stolkels 53
wirkt. Der StoRel 53 durchgreift das erste Tragerteil 28. Zwischen dem T-férmigen Ende
54 und dem ersten Tragerteil 28 ist eine Rlckholfeder 55 in Form einer Spiraldruckfeder
angeordnet. Sobald der Umlenkhebel 44 den StoRel 53 entgegen der Vorschubrichtung V
betatigt, wird die Rickholfeder 55 komprimiert.

Figur 5 zeigt einen Schnitt V-V an Figur 4.

Der Stofiel 53 durchgreift entgegen der Vorschubrichtung V formschlissig einen U-
formigen Bligel 56, welcher an seinen freien Enden 57 eine Druckplatte 61 hintergreift.
Zwischen dem Bligel 56 und der Druckplatte 61 ist eine Uberlastfeder 62 in Form einer
Spiraldruckfeder angeordnet, welche mit einer Vorspannung von beispielsweise 50 New-
ton vorgesehen sein kann. Der Umlenkhebel 44 wirkt somit mittels des StoRRels 53 und der
Uberlastfeder 62 auf die Druckplatte 61.

Das eingangs erwahnte Verriegelungselement 13 des Tlrschlosses 7 ist vorliegend als
ein Schlielblgel ausgebildet. Der SchlieRbiigel 13 umfasst zwei Schenkel 63, welche
eine Feder 64 an ihrem einen Ende 65 hintergreifen. Die Feder 64 ist als Spiraldruckfeder
ausgebildet. An ihrem anderen Ende 66 stlitzt sich die Feder 64 an einem Gehause 67
des Turschlosses 7 ab. Ein oberer Teil des Gehduses 67 ist in Figur 5 nicht dargestellt,
um die Sicht auf die darunter liegenden Komponenten freizugeben. Der SchlielRblgel 13
weist den Schenkeln 63 gegenliberliegend einen Haken 71 auf, welcher sich in einer

Richtung senkrecht zu der Ebene E erstreckt.

Figur 4 zeigt einen Schnitt V-1V aus Figur 2.

Der Haken 71 greift in seiner Verriegelungsstellung in die Aussparung 14 (siehe Figur 1)
ein. Wirkt nun der Umlenkhebel 44 mittels der Druckplatte 61 auf die Schenkel 63, so wird
der Schliel3biigel 13 aus seiner Verriegelungsstellung (siehe Figur 5) in seine Entriege-
lungsstellung (siehe Figur 7) betatigt. Der Haken 71 wird dabei einerseits entgegen der
Vorschubrichtung V und andererseits in einer Richtung R senkrecht zur Ebene E bewegt.
Das Bewegen in der Richtung R wird dadurch bewerkstelligt, dass das Tirschloss 7 eine

Stufe 72 aufweist. In der Entriegelungsstellung (gestrichelt in Figur 4 gezeigt) des
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Schlielblgels 13 verrastet der Haken 71 formschlissig hinter der Stufe 72. Die Entriege-
lungsstellung des Schlielbligels 13 ist auch in Figur 7 gezeigt.

Die Aussparung 14 ist in der Entriegelungsstellung des Schliel3bligels 13 freigegeben, so
dass die Tur 3 manuell durch die Bedienerperson gedffnet werden kann. Alternativ kann
die Tir 3 auch von einer weiteren Vorrichtung der Geschirrspiilmaschine 1 automatisch
geoffnet werden. Eine solche Vorrichtung ist in den Figuren zwar nicht im Detail gezeigt,
kann jedoch einfach auf Basis des gleichen Wirkprinzips verwirklicht werden, wie im Vor-
hergehenden dargestellt. In diesem Fall wiirde die Druckplatte 61 nicht auf das Tlr-
schloss 7, sondern auf einen Turdffnungsstoliel 73 wirken, welcher beispielhaft in Figur 2
dargestellt ist. Der Tlroffnungsstdlel 73 wiirde die entriegelte Ttir 3 aus ihrer geschlos-
senen Stellung in die offene Stellung driicken. Weiterhin kdnnte auch eine andersartig

funktionierende Vorrichtung zum Offnen der Tiir 3 verwendet werden.

Figur 6 zeigt die Ansicht aus Figur 2, wobei sich der AktuatorstofRel 27 und der Umlenk-
hebel 44 jeweils in ihrer zweiten Lage L2 befinden. In der zweiten Lage L2 fehlt nun die
Abstilitzung des Zapfens 33 in der Querrichtung Q, so dass der erste FedersttfRel 36 den
Aktuatorstofliel 27 in der Querrichtung Q aus der zweiten Lage entlang eines halbkreis-
formigen Bahnabschnitts 74 in eine dritte Lage L3 (siehe Figur 8) driickt. Sobald der Ak-
tuatorstoRel 27 seine Lage L3 erreicht, oder kurz zuvor, schlagt der erste FederstoRel 36
gegen den Anschlag 40 an. Sowie sich der Aktuatorstdof3el 27 aus seiner zweiten Lage L2,
siehe Figur 6, in seine dritte Lage L3, siehe Figur 8, bewegt, gibt er ein Riickstellen des
Umlenkhebels 44 aus dessen zweiter Lage L2 in dessen ersten Lage L1 mittels der
Riickholfeder 55 frei. Wenn sich der Umlenkhebel 44 dann, wie in Figur 8 gezeigt, in des-
sen erster Lage L1 befindet, ist die Druckplatte 61 von den Schenkeln 63 des Schlie3bu-

gels 13 beabstandet angeordnet.

Schlief3t nun die Bedienerperson beispielsweise nach wenigen Sekunden wieder die Tir 3
manuell, so betatigt ein nicht ndher bezeichneter Turabschnitt einen Hebel 75 des Tur-
schlosses 7, welcher in Figur 4 dargestellt ist. Die Betatigung des Hebels 75 flhrt dazu,
dass der Haken 71 aus seiner Entriegelungsstellung herausgehoben, also hinter der Stufe
72 hervorgehoben, und auf die Stufe 72 gesetzt wird. Dadurch ist der bis dahin bestehen-
de Formschluss zwischen dem Haken 71 und der Stufe 72 aufgehoben, wodurch der Ha-

ken 71 mittels der Feder 64 in seine Verriegelungsstellung gezogen wird. Der in Figur 8
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mit 76 bezeichnete Abstand wird dabei aufgezehrt. Eine Rickkopplung der Bewegung
des SchlielRblgels 13 auf den AktuatorstdRel 27 findet nicht statt.

Gemal einer weiteren Ausflihrungsform kann auf den ersten FederstoRel 36, die erste
Feder 37 und den Anschlag 40 verzichtet werden. In diesem Fall wirkt die Schrage 51 des
Umlenkhebels 44 derart auf die Schrage 42 des AktuatorstofRels 27, dass der Aktua-
torstoRel 27 zum Ende seiner Bewegung in der Vorschubrichtung V in die dritte Lage L3

bewegt wird.

Aus der dritten Lage L3 (siehe Figur 8) wird der AktuatorstofRel 27 entlang eines Bahnab-
schnitts 77 (siehe Figur 10) mittels des Arbeitskolbens 24 des Thermoaktuators 6 lang-
sam entgegen der Vorschubrichtung V gezogen und dadurch in seine vierte Lage L4 be-
wegt. Der Bahnabschnitt 77 ist parallel zu dem Bahnabschnitt 43 vorgesehen. Die Bewe-
gung entlang des Bahnabschnitts 77 vollzieht sich deshalb langsamer als die entgegen-
gesetzte Bewegung entlang des Bahnabschnitts 43, weil sich das Wachs 23 langsamer

abkihlt und zusammenzieht als sich dieses erhitzt und ausdehnt.

Die Einrichtung 11 weist weiterhin einen zweiten Federstolel 81 auf, welcher sich tber
eine zweite Feder 82 in Form einer Spiraldruckfeder an dem zweiten Tragerteil 29 ab-

stlitzt. Sowie sich der AktuatorstdfRel 27 aus seiner dritte L3 in seine vierte Lage L4 be-
wegt, gelangt er mit einer Schrage 83 des Federstofels 81 in Anlage und driickt diesen

entgegen der Wirkung der zweiten Feder 82 in die Querrichtung Q.

Sobald die Abstiitzung des Zapfens 33 durch die Erhebung 34 entgegen der Querrichtung
Q fehlt, driickt der zweite FederstoRel 81 den AktuatorstofRel 27 mittels der Schrage 83
entgegen der Querrichtung Q entlang eines Bahnabschnitts 84 (siehe Figur 10) zurtick in
dessen erste Lage L1. Damit befinden sich nun der Thermoaktuator 6 und die Einrichtung
11 sowie das Tirschloss 7 wieder in der Ausgangslage, woraufhin der vorstehend be-

schriebene Ablauf des Entriegelns und Offnens der Tur 3 wiederholt werden kann.

Gemalf einer weiteren Ausflihrungsform kann auf den zweiten Federstdfiel 81 und die
zweite Feder 37 verzichtet werden. In diesem Fall wirkt eine am zweiten Tragerteil 29

angeordnete, nicht dargestellte Schrage derart auf den AktuatorstoRel 27, dass der Aktua-
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torstofRel 27 zum Ende seiner Bewegung entgegen der Vorschubrichtung V in die erste

Lage L1 bewegt wird.

Figur 11 zeigt die Ansicht aus Figur 5 und illustriert dabei einen integrierten Uberlast-
schutz. Ist beispielsweise eine Kindersicherung aktiviert oder wird ein Offnen der Tiir 3
anderweitig verhindert, beispielsweise wenn ein schwerer Gegenstand vor der Tir 3 steht,
so kann sich der Schliel3bligel 13 nicht aus seiner in Figur 11 gezeigten Verriegelungs-
stellung bewegen, da dies bei der vorliegenden Konstruktion auch immer eine gewisse
Offnungsbewegung der Tiir 3 erfordert. Um nun eine Beschadigung der Einrichtung 11
bzw. des Tiirschlosses 7 zu vermeiden, ist die Uberlastfeder 62 vorgesehen. Diese wird
komprimiert, wenn sich der Schlief3biigel 13 nicht aus seiner Verriegelungsstellung in sei-
ne Entriegelungsstellung bewegen kann und gleichzeitig der Umlenkhebel 44 mittels des

Aktuatorstolels 27 in seine zweite Lage L2 betatigt wird.

Obwohl die vorliegende Erfindung anhand von Ausfiihrungsbeispielen beschrieben wurde,

ist sie vielfaltig modifizierbar.

Beispielsweise kann die Steuereinrichtung 17 dazu eingerichtet sein, die Tir 3 bei oder
nach einem Trocknungsprogramm der Geschirrspilmaschine 1 zu entriegeln, indem sie
den Thermoaktuator 6 entsprechend ansteuert. Der Berlihrungssensor 16 ist bei dieser

Ausfiihrungsform optional.

Ebenso ist es auch denkbar, den Thermoaktuator durch einen anderen Aktuator zu erset-
zen, welcher insbesondere, dhnlich einem Thermoaktuator, nur eine langsame Riickbe-

wegung des Arbeitselements ermoglicht.
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Verwendete Bezugszeichen:

1 Geschirrspiiler

2 Spulbehalter

3 Tdr

4 Korpus

5 Gelenk

6 Aktuator

7 Turschloss

11 Einrichtung

12 Abdeckung

13 Verriegelungselement
14 Aussparung

15 Dichtung

16 Sensor

17 Steuerungseinrichtung
21 Griffmulde

22 Gehause

23 Wachs

24 Arbeitskolben

25 Spule

26 Vorschubachse
27 Aktuatorstofiel

28 Tragerteil

29 Tragerteil

31 T-Nut

32 Querachse

33 Zapfen

34 Erhebung

35 geschlossene Bahn
36 erster FederstoRel
37 erste Feder

40 Anschlag

41 Schrage
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42
43
44
45
46
47
51
52
53
54
55
56
57
61
62
63
64
65
66
67
71
72
73
74
75
76
77
81
82
83
84

Schrage
Bahnabschnitt
Umlenkhebel
erstes Ende
zweites Ende
Anlenkpunkt
Schrage
Kulisse
StoRel

Ende
Rckholfeder
Bigel

Ende
Druckplatte
Uberlastfeder
Schenkel
Feder

Ende

Ende
Gehause
Haken

Stufe
Tiréffnungsstolel
Bahnabschnitt
Hebel
Abstand
Bahnabschnitt
zweiter FederstoRel
zweite Feder
Schrage
Bahnabschnitt

20
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PATENTANSPRUCHE

Haushaltsgerat (1), insbesondere Geschirrsplilmaschine, mit einer Tir (3), einem
Aktuator (6), insbesondere Thermoaktuator, zum Entriegeln der Tur (3) und einer Ein-
richtung (11), welche dazu ausgebildet ist, ein Verriegeln der Tir (3) von dem Aktua-

tor (6) zu entkoppeln.

Haushaltsgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrichtung (11)
dazu ausgebildet ist, den Aktuator (6) mit einem Turschloss (7) zum Entriegeln der

Tir (3) zu koppeln.

Haushaltsgerat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator
(6) ein zwischen einer Ausgangsposition und einer Offnungsposition bewegliches Ar-
beitselement (24), insbesondere einen Arbeitskolben (24’), umfasst, wobei eine Be-
wegung in die Offnungsposition ein Entriegeln der Tiir (3) bewirkt und wobei eine
Riickbewegung von der Offnungsposition in die Ausgangsposition mindestens eine

Sekunde, insbesondere mindestens fiinf Sekunden, dauert.

Haushaltsgerat nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrich-
tung (11) ein erstes und ein zweites Betatigungselement (27, 44) aufweist, welche fur
das Koppeln gegeneinander in Anlage und fiir das Entkoppeln auer Anlage bringbar
sind, wobei bevorzugt das erste und zweite Betatigungselement (27, 44) jeweils zwi-
schen einer ersten und zweiten Lage (L1, L2) verstellbar sind, wobei die erste Lage
(L1) jeweils einem verriegelten Zustand der TUr (3) und die zweite Lage (L2) jeweils
einem entriegelten Zustand der Tir (3) entspricht, wobei das erste und zweite Betati-
gungselement (27, 44), wenn diese sich jeweils in ihrer zweiten Lage (L2) befinden,
fur das Entkoppeln auRer Anlage bringbar sind, wodurch ein Riickstellen des zweiten
Betatigungselements (44) aus dessen zweiter Lage (L2) in dessen erste Lage (L1)

freigegeben ist.

Haushaltsgerat nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Aul3eranlage-
bringen ein Verschieben des ersten Betatigungselements (27) quer zur Vorschubach-

se (26) des Aktuators (6) umfasst, wobei bevorzugt die Einrichtung (11) eine Feder
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(37, 82) flr das Verschieben des ersten Betatigungselements (27) aufweist, wobei
weiter bevorzugt das erste Betatigungselement (27) eine Schrage (42) aufweist, ge-

gen welche die Feder (37) zumindest mittelbar wirkt.

Haushaltsgerat nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekennzeichnet, dass das erste
Betatigungselement (27) fur das In- und AufReranlagebringen auf einer geschlosse-

nen Bahn (35) beweglich vorgesehen ist.

Haushaltsgerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrichtung (11)
eine Kulisse (34) aufweist, welche mit einem Kulissenelement (33) des ersten Betati-

gungselements (27) zusammenwirkt, um die geschlossene Bahn (35) zu definieren.

Haushaltsgerat nach Anspruch6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass die geschlos-
sene Bahn (35) einen ersten und zweiten Bahnabschnitt (43, 77) aufweist, entlang
derer das erste Betatigungselement (27) mittels des Thermoaktuators (6) verstellbar
ist, wobei bevorzugt die geschlossene Bahn (35) einen dritten und vierten Bahnab-
schnitt (74, 84) aufweist, welche den ersten und zweiten Bahnabschnitt (43, 77) mit-
einander verbinden und entlang derer das erste Betatigungselement (27) mittels einer

oder mehrerer Federn (37, 82) verstellbar ist.

Haushaltsgerat nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das erste Betati-
gungselement (27) mittels des Aktuators (6) entlang des ersten Bahnabschnitts (43)
aus dessen erster Lage (L1) in dessen zweite Lage (L2) in Vorschubrichtung (V) des
Aktuators (6) verstellbar ist, wobei das erste Betatigungselement (27) zumindest mit-
telbar in Anlage mit einer ersten Feder (37) und dem zweiten Betatigungselement
(44) gelangt und dabei die erste Feder (37) komprimiert und das zweite Betatigungs-
element (44) zwischen dessen erster und zweiter Lage (L1, L2) verstellt, wobei be-
vorzugt die erste Feder (37) das erste Betatigungselement (27), wenn sich dieses in
dessen zweiter Lage (L2) befindet, entlang des dritten Bahnabschnitts (74) in Quer-
richtung (Q) zur Vorschubrichtung (V) aus dessen zweiter Lage (L2) in eine dritte La-
ge (L3) verstellt, wobei das erste Betatigungselement (27) auller Anlage mit dem
zweiten Betatigungselement (44) gelangt, wobei weiter bevorzugt das erste Betati-
gungselement (27) mittels des Aktuators (6) entlang des zweiten Bahnabschnitts (77)

aus dessen dritter Lage (L3) in eine vierte Lage (L4) entgegen der Vorschubrichtung
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(V) verstellbar ist, wobei bevorzugt das erste Betatigungselement (27) zumindest mit-
telbar in Anlage mit einer zweiten Feder (82) gelangt und dabei die zweite Feder (82)
komprimiert, wobei weiter bevorzugt die zweite Feder (82) das erste Betatigungsele-
ment (27), wenn sich dieses in dessen vierter Lage (L4) befindet, entlang des vierten
Bahnabschnitts (84) aus dessen vierter Lage (L4) in die erste Lage (L1) entgegen der

Querrichtung (Q) verstellt.

Haushaltsgerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die Einrichtung (11)
einen Anschlag (40) aufweist, an welchem die erste Feder (37) anschlagt, wenn sich

das erste Betatigungselement (27) in dessen dritter Lage (L3) befindet.

Haushaltsgerat nach einem der Anspriche 4 - 10, dadurch gekennzeichnet, dass das
erste Betatigungselement (27) quer zur Vorschubrichtung (V) beweglich an einem Ar-
beitskolben (24) des Aktuators (6) gelagert ist.

Haushaltsgerat nach einem der Anspriiche 4 - 11, dadurch gekennzeichnet, dass
eine Ruckstellfeder (65) vorgesehen ist, welche das zweite Betatigungselement (44)

aus dessen zweiter Lage (L2) in dessen erste Lage (L1) rickstellt.

Haushaltsgerat nach einem der Anspriiche 4 - 12, dadurch gekennzeichnet, dass das
erste und zweite Betatigungselement (27, 44) fur das Inanlagebringen einander ent-

sprechende Schragen (42, 52) aufweisen.

Haushaltsgerat nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass die erste Feder
(37) mittels eines StoRels (36) auf das erste Betatigungselement (27) wirkt, welcher
eine Schrage (41) aufweist, die der Schrage (42) des ersten Betatigungselements
(27) entspricht.

Haushaltsgerat nach einem der Anspriche 4 - 14, dadurch gekennzeichnet, dass das
zweite Betatigungselement (44) als Umlenkhebel ausgebildet ist und/oder das zweite
Betatigungselement (44), insbesondere mittels einer Uberlastfeder (62), auf ein Ver-

riegelungselement (13) des Tlrschlosses (6) wirkt.
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16. Haushaltsgerat nach einem der Anspriche 2 - 15, dadurch gekennzeichnet, dass das
Tirschloss (7) einen SchlieBbiigel (13), welcher mittels des Aktuators (6) aus einer
Verriegelungsstellung, in der er in die Ttr (3) formschliissig eingreift, gegen eine in
Schliefrichtung der Tur (3) wirkenden Feder (64) in eine Entriegelungsstellung ver-
stellbar ist, in der er die Tiir (3) furr ein Offnen derselben freigibt und gegen ein Riick-
stellen durch die Feder (64) formschliissig gesichert ist, und einen Hebel (75) auf-
weist, welcher beim Schlielen der Tir (3) den Formschluss aufhebt, wodurch die Fe-
der (64) den Schlielbiigel (13) in die Verriegelungsstellung betatigt und die Tir (3) in
die Schliefdrichtung zieht.
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