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(57)摘要

本实用新型涉及自动断纱装置技术领域，且

公开了一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断

纱装置，包括底座、箱体，所述箱体内部设置有裁

切机构；所述裁切机构包括双向电机、转轴、推送

齿轮、齿条板、滑板一、移动板、滑板二、弹簧、固

定板、隔箱，所述转轴一端固定安装在双向电机

输出端，所述箱体内壁底端固定安装有支撑台，

所述支撑台内部开设的泵槽内壁底端固定安装

有真空泵，通过各机构的共同作用下可以使切刀

在纤维纱上进行切割，使纤维纱断开，从而极大

的降低了工作人员的工作强度，减少了劳动力的

输出，同时也极大的提高了对纤维纱的断纱效

率，减少了人工造成的切割误差，保证对纤维纱

的断纱质量。
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1.一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，包括底座（1）、箱体（2），其特征在

于：所述箱体（2）内部设置有裁切机构（3）；

所述裁切机构（3）包括双向电机（301）、转轴（302）、推送齿轮（303）、齿条板（304）、滑板

一（305）、移动板（306）、滑板二（307）、弹簧（308）、固定板（309）、隔箱（310），所述转轴（302）

一端固定安装在双向电机（301）输出端，所述推送齿轮（303）固定套设在转轴（302）外壁靠

近另一端，所述推送齿轮（303）与齿条板（304）啮合，所述滑板一（305）固定安装在齿条板

（304）外壁上，且所述滑板一（305）与移动板（306）上开设的移动槽内壁开设的板槽一滑动

连接。

2.根据权利要求1所述的一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，其特征在于：

所述箱体（2）内壁底端固定安装有支撑台（7），所述支撑台（7）内部开设的泵槽内壁底端固

定安装有真空泵（8）。

3.根据权利要求2所述的一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，其特征在于：

所述真空泵（8）输出连通设置有导管一（9）一端，所述支撑台（7）内部设置有导管二（10），所

述导管一（9）另一端与导管二（10）连通设置，所述支撑台（7）顶端固定安装有真空板（11），

且所述真空板（11）的数量为两个。

4.根据权利要求3所述的一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，其特征在于：

所述导管二（10）一端与真空板（11）底端连通设置，所述导管二（10）另一端与另一个真空板

（11）连通设置。

5.根据权利要求1所述的一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，其特征在于：

所述滑板二（307）固定安装在移动板（306）一端，且所述滑板二（307）与箱体（2）内壁上开设

的板槽二滑动连接，所述弹簧（308）一端固定安装在移动板（306）顶端，所述弹簧（308）另一

端固定安装在固定板（309）底端。

6.根据权利要求1所述的一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，其特征在于：

所述固定板（309）固定安装在箱体（2）内壁上，所述齿条板（304）底端固定安装有刀座（5），

所述刀座（5）底端上设置有切刀（6），所述箱体（2）外壁上设置有观察门（12）。

7.根据权利要求1所述的一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，其特征在于：

所述双向电机（301）设置在隔箱（310）内部，所述箱体（2）内壁顶端固定安装有电推杆（4），

所述隔箱（310）固定安装在电推杆（4）输出端，所述箱体（2）固定安装在底座（1）顶端，所述

底座（1）底端设置有移动轮。
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一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及自动断纱装置技术领域，具体为一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的

自动断纱装置。

背景技术

[0002] 纱线是一种用各种纺织纤维加工成一定细度的产品，用于织布、制绳、制线、针织

和刺绣等，由于纱线都是比较细小的，因此普通的纱线一般都比较容易断裂，因此在进行纺

织和编制的时候经常会发生一些丝线断裂的现象，这样就会影响编织成品的质量；玻璃纤

维是一种性能优异的无机非金属材料，种类繁多，优点是绝缘性好、耐热性强、抗腐蚀性好，

机械强度高，将玻璃纤维制成玻璃纤维纱，然后进行纺织就可以有效克服传统纱线易断裂

的缺陷；现有的玻璃纤维纱断线时大多数通过人工进行裁剪，这样一来极大的提高了工作

人员的工作强度，需要消耗大量的劳动力，从而极大的降低了纤维纱的断纱效率，而且现有

的纤维纱断线后，纤维纱的端口会掉落，这样一来对纤维纱的端口寻找起来比较繁琐，从而

降低的降低了工作效率。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供了一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，解

决了背景技术中的问题。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：一种基于玻璃纤维纱视觉探伤

的自动断纱装置，包括底座、箱体，所述箱体内部设置有裁切机构；

[0005] 所述裁切机构包括双向电机、转轴、推送齿轮、齿条板、滑板一、移动板、滑板二、弹

簧、固定板、隔箱，所述转轴一端固定安装在双向电机输出端，所述推送齿轮固定套设在转

轴外壁靠近另一端，所述推送齿轮与齿条板啮合，所述滑板一固定安装在齿条板外壁上，且

所述滑板一与移动板上开设的移动槽内壁开设的板槽一滑动连接。

[0006] 优选的，所述箱体内壁底端固定安装有支撑台，所述支撑台内部开设的泵槽内壁

底端固定安装有真空泵，通过设置泵槽，使真空泵可安装在泵槽中，防止真空泵在运转时受

到外界因素的影响，保证真空泵的正常运转。

[0007] 优选的，所述真空泵输出连通设置有导管一一端，所述支撑台内部设置有导管二，

所述导管一另一端与导管二连通设置，所述支撑台顶端固定安装有真空板，且所述真空板

的数量为两个，通过设置两个真空板，使真空板之间存在一定间隙，从而不影响切刀的正常

使用。

[0008] 优选的，所述导管二一端与真空板底端连通设置，所述导管二另一端与另一个真

空板连通设置，通过将导管二与真空板连通设置，使真空泵可通过导管二绝对真空板吸真

空，从而使真空板顶端表面产生吸附力。

[0009] 优选的，所述滑板二固定安装在移动板一端，且所述滑板二与箱体内壁上开设的

板槽二滑动连接，所述弹簧一端固定安装在移动板顶端，所述弹簧另一端固定安装在固定
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板底端，通过设置弹簧，当对纤维纱切割完成后，移动板可在弹簧的复位作用力下向上移

动。

[0010] 优选的，所述固定板固定安装在箱体内壁上，所述齿条板底端固定安装有刀座，所

述刀座底端上设置有切刀，所述箱体外壁上设置有观察门，通过设置观察门，方便人员观察

箱体内部的运转状况，保证装置的正常运转。

[0011] 优选的，所述双向电机设置在隔箱内部，所述箱体内壁顶端固定安装有电推杆，所

述隔箱固定安装在电推杆输出端，所述箱体固定安装在底座顶端，所述底座底端设置有移

动轮，通过设置移动轮，方便装置移动，使装置可在不同环境下进行作业，提高装置的利用

率。

[0012] 本实用新型提供了一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置。该基于玻璃纤

维纱视觉探伤的自动断纱装置具备以下有益效果：

[0013] （1）、该基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，通过双向电机、转轴、推送齿

轮、齿条板、滑板一、移动板、滑板二、弹簧、固定板、隔箱的共同作用下，可以使切刀在纤维

纱上进行切割，使纤维纱断开，从而极大的降低了工作人员的工作强度，减少了劳动力的输

出，同时也极大的提高了对纤维纱的断纱效率，减少了人工造成的切割误差，保证对纤维纱

的断纱质量；

[0014] （2）、该基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置，通过真空泵、导管一、导管二、

真空板的共同作用下，可以使真空板将纤维纱吸附在顶端表面上，对纤维纱进行固定，防止

在对纤维纱进行切割时，纤维纱产生移动，从而影响纤维纱的切割质量，且当对纤维纱切割

完成后，纤维纱还在真空板顶端表面上，避免了纤维纱端口的脱落，便于找到纤维纱的端

口，实用性强。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型整体结构示意图；

[0016] 图2为本实用新型正面剖视结构示意图；

[0017] 图3为本实用新型移动板俯视局部剖视结构示意图；

[0018] 图4为本实用新型真空板俯视结构示意图；

[0019] 图5为本实用新型图2中A部放大结构示意图。

[0020] 图中：1.底座2.箱体3.裁切机构4.电推杆5.刀座6.切刀7.支撑台8.真空泵9.导管

一10.导管二11.真空板12.观察门301.双向电机302.转轴303.推送齿轮304.齿条板305.滑

板一306.移动板307.滑板二308.弹簧309.固定板310.隔箱。

具体实施方式

[0021] 如图1‑5所示，本实用新型提供一种技术方案：一种基于玻璃纤维纱视觉探伤的自

动断纱装置，包括底座1、箱体2，箱体2内壁底端固定安装有支撑台7，支撑台7内部开设的泵

槽内壁底端固定安装有真空泵8，通过设置泵槽，使真空泵8可安装在泵槽中，防止真空泵8

在运转时受到外界因素的影响，保证真空泵8的正常运转，真空泵8输出连通设置有导管一9

一端，支撑台7内部设置有导管二10，导管一9另一端与导管二10连通设置，支撑台7顶端固

定安装有真空板11，且真空板11的数量为两个，通过设置两个真空板11，使真空板11之间存
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在一定间隙，从而不影响切刀6的正常使用，导管二10一端与真空板11底端连通设置，导管

二10另一端与另一个真空板11连通设置，通过将导管二10与真空板11连通设置，使真空泵8

可通过导管二10绝对真空板11吸真空，从而使真空板11顶端表面产生吸附力，通过真空泵

8、导管一9、导管二10、真空板11的共同作用下，可以使真空板11将纤维纱吸附在顶端表面

上，对纤维纱进行固定，防止在对纤维纱进行切割时，纤维纱产生移动，从而影响纤维纱的

切割质量，且当对纤维纱切割完成后，纤维纱还在真空板11顶端表面上，避免了纤维纱端口

的脱落，便于找到纤维纱的端口，实用性强，箱体2内部设置有裁切机构3；

[0022] 裁切机构3包括双向电机301、转轴302、推送齿轮303、齿条板304、滑板一305、移动

板306、滑板二307、弹簧308、固定板309、隔箱310，滑板二307固定安装在移动板306一端，且

滑板二307与箱体2内壁上开设的板槽二滑动连接，弹簧308一端固定安装在移动板306顶

端，弹簧308另一端固定安装在固定板309底端，通过设置弹簧308，当对纤维纱切割完成后，

移动板306可在弹簧308的复位作用力下向上移动，固定板309固定安装在箱体2内壁上，齿

条板304底端固定安装有刀座5，刀座5底端上设置有切刀6，箱体2外壁上设置有观察门12，

通过设置观察门12，方便人员观察箱体2内部的运转状况，保证装置的正常运转，转轴302一

端固定安装在双向电机301输出端，双向电机301设置在隔箱310内部，箱体2内壁顶端固定

安装有电推杆4，隔箱310固定安装在电推杆4输出端，箱体2固定安装在底座1顶端，底座1底

端设置有移动轮，通过设置移动轮，方便装置移动，使装置可在不同环境下进行作业，提高

装置的利用率，推送齿轮303固定套设在转轴302外壁靠近另一端，推送齿轮303与齿条板

304啮合，滑板一305固定安装在齿条板304外壁上，且滑板一305与移动板306上开设的移动

槽内壁开设的板槽一滑动连接，通过双向电机301、转轴302、推送齿轮303、齿条板304、滑板

一305、移动板306、滑板二307、弹簧308、固定板309、隔箱310的共同作用下，可以使切刀6在

纤维纱上进行切割，使纤维纱断开，从而极大的降低了工作人员的工作强度，减少了劳动力

的输出，同时也极大的提高了对纤维纱的断纱效率，减少了人工造成的切割误差，保证对纤

维纱的断纱质量。

[0023] 该基于玻璃纤维纱视觉探伤的自动断纱装置在使用时，启动电推杆4，电推杆4带

动隔箱310向下移动，隔箱310带动双向电机301向下移动，双向电机301通过转轴302带动推

送齿轮303向下移动，推送齿轮303带动齿条板304向下移动，齿条板304通过刀座5带动切刀

6向下移动，使切刀6贯穿纤维纱，这时启动双向电机301，双向电机301带动转轴302转动，转

轴302带动推送齿轮303转动，推送齿轮303带动齿条板304移动，齿条板304通过刀座5带动

切刀6移动，使切刀6在纤维纱上进行切割，使纤维纱断开，从而极大的降低了工作人员的工

作强度，减少了劳动力的输出，同时也极大的提高了对纤维纱的断纱效率，减少了人工造成

的切割误差，保证对纤维纱的断纱质量；启动真空泵8，真空泵8通过导管一9与导管二10将

真空板11内部吸真空，从而使真空板11将纤维纱吸附在顶端表面上，对纤维纱进行固定，防

止在对纤维纱进行切割时，纤维纱产生移动，从而影响纤维纱的切割质量，且当对纤维纱切

割完成后，纤维纱还在真空板11顶端表面上，避免了纤维纱端口的脱落，便于找到纤维纱的

端口，实用性强。
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图3
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