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(54) Vibraéni zaFizeni pro nasypky, zdsobniky a skluzy sypkych latek

Vibraéni skluz, vysypka nebo z&sobnik
pro p¥epravu nebo skladovédni sypkych mate-
riéld, které maji sklon k nalepovéani na
stény anebo k vytva¥enf kleneb ve vylsténi 2
vibra&niho skluzu, vysypky zdsobniku nebo
jim podobnych nddob&ch, mé mezi nosny
prstenec a drzék p¥iloZného vibrétoru vlo- '
Zeny nejmén& dvé paralelnf ploché ocelové
pruziny, rovnob&Zné s osou rotace h¥idele
vibrdtoru, které jsou jak k prstenci, tak
k drZdku vibrétoru pripevnény Sroubovymi
spoji. N&ddoba je opat¥ena konzolou, ha
niZ je odpruZenym tédhlem zavé&Sen drZék
s pfifloZnym vibrétorem.
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Vyndlez se tyk& vibradniho skluzu, v§sypky nebo z4sobniku pro p¥epravu nebo skladovéni
sypkych materidld, které majf sklon k nalepovdni na st&ny anebo k vytvdfenf kleneb ve vylist&-
ni vibra&nfho skluzu, vysypky zdsobnfku nebo jim podobnych n&dob&ch.

Vzhledem ke tvaru vibra&niho skluzu, vysypky nebo zdsobniku nebo zpisobu prichodu syp~
kého materidlu je nutno zajistit uvedeni vibra&ni nddoby do kmitavého pohybu s drdhou kmitédni
blfzkou nebo shodnou s pfimodarym pochybem, a ¥e¥it p¥itom jednoduchy, spolehlivy a nep¥{zni~
vym vlivim odolny zplsob zaji¥té&n{ usm&rn&ného kmitavého pohybu vibra&ni nddoby, vhodn& uchy-
cenym vibrdtorem s rotujici nevyvdZenou hmotou tvofenou nevyva®ky, uchycenymi na h¥fdeli,
uvddénym do rotadnfiho pohybu vestav&nym elektromotorem.

Jsou zndmy vibra®nf skluzy, nédsypky nebo zdsobniky pro sypké materidly, prufné& ulo¥ené
na okolni nosné konstrukci a uvddé&né kontinudlné& nebo periodicky do kmitavého pohybu s drdhou
kmitdni blizkou nebo rovnou p¥imodarému pohybu, kde zdrojem t&chto vibraci je dvojice p¥iloZ-
nych vibrétorlt s rotujicimi nevyva’ky. Pro vyvozeni p¥imo¥arého nebo jemu blizkého vibra&niho
pohybu je nutno zajistit dynamickou autosynchronizaci rotace obou vibrdtorl. Tomuto G&elu
vyhovuje rotace h¥{dell obou vibrdtord ve vzajemn& opa®ném smyslu p¥i stejném po¥tu otadek,
p¥idemZ kolmice, pllfc{ spojnici os rotaci obou h¥idelll s nevyva¥ky musi prochézet celkovym
t&8%i8t&m kmitajfcfch hmot vibrad&n{ nédoby.

Mimo tyto hlavni podminky je nutno pro dosaZeni p¥imofarého kmitavého pohybu vibra&niho
skluzu, vysypky nebo z&sobniku zajistit je¥t& dal3{ podminky, jako dostate&né& nizkou tuhost
pru¥ného ulofeni vibra&ni nddoby, dostatednou vzddlenost os rotaci h¥ideld s nevyva¥fky obou
vibrdtord od celkového t&¥i¥té kmitajfcfch hmot vibra&nfiho skluzu v§sypky nebo z&sobniku
a podobné&.

Vyhodou popsaného provedeni vibra&ni nddoby je, Ze p¥i sprévném konstrukdnim provedeni
je kaZdému mistu ud&lovén shodny p¥imofary kmitavy pohyb. Nevyhodou tohoto provedeni vibrad-
niho skluzu, v¢sypky nebo zdsobnfku pro sypké materidly je pom&rn& vysokd slofitost a néro&-

nost celého za¥fzenf a nutnost pou¥itf dvou vibréitorul.

Dédle jsou zndmy vibra&ni nédoby pro sypké ﬁateriély, prufné uloZend na okolnf{ nosné
konstrukci, a uvddéné kontinudln& nebo periodicky do usm&rné&ného kmitavého pohybu s dréhou
kmiténi blizkou p¥imolarému pohybu, kde zdrojem vibraci je jeden p¥floZiny vibrdtor s rotuji-
cimi nevyvaZky, sestdvajicf v principu z jednoho rotujiciho h¥fdele s nevyva¥ky, ulofeného
v télese vibritoru v loZiisk&ch a uvddé&ného do rotadniho pohybu zpravidla vestavénym elektro-
motorem. Pro dociléni usm&rné&ného kmitavého pohybu vibra&niho skluzu, ndsypky nebo z&sobniku
je t&lego vibrdtoru v dchytné &4dsti vybaveno otodnym uloZfenim na principﬁ pouzdra a &Sepu,
jimZ je t&leso vibrAtoru pfipojeno na zdkladn{ desku vibrdtoru, na které jsou vytvofeny pruZ-
né dorazy doléhajfcf na t¥leso vibritoru a stabilizujicf{ jeho polohu na otodném uloZenif.
Cely vibrdtor je uchycen ke sk¥fni vibra&nfho skluzu Srouby, prochdzejicimi z&kladni deskou
vibrétoru.

Vfhodou tohoto provedeni je, ¥e p¥i sprdvném situovdni vibrdtoru je mo¥no docflit usmdr-
n&né kmiténi s drdhou blizkou p¥fmofarému pohybu ve viech mistech vibra&niho skluzu nésypky
nebo z&sobnfku. Nevfhodou tohoto za¥izeni je néro&nost a sloZitost oto&ného uloZeni télesa
vibrdtoru v zdkladni desce vibrdtoru, kde otolné uloZeni musi dovolovat ot&&iv§y pohyb s mini-~
mdlnim to&ivym odporem p#i soufasné odolnosti proti kmitavym sildm zna&né velikosti. Dald&{
nevfhodou je pouze jednodfelovd pouZitelnost popsaného specidlnfho provedenf vibr4toru a tim
také nemoZnost jeho ndhrady jinym typem p¥iloZného vibrétoru.

Viechny uvedené nevyhody odstranuje za¥izeni pro nésypky, zdsobniky, skluzy a jim podob-
né nédoby pro sypké latky, vyZadujici usmérn&n§y kmitavy pohyb, sestdvajici z této nddoby
a nosného prstence k ni p¥ipevn&ného, na némZ je upevn&n drZdk s p¥floZnym vibrdtorem a pod-
stata vyndlezu spo¥iv& v tom, Ze mezi prstenec a dr%adk p¥ilo¥ného vibratoru jsou vloZeny nej-
mén& dvé paralelni ploché ocelové pruZiny, jejich roviny jsou rovnob&%né s osou h¥fdele vib-
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rédtoru a kde my3lend osa, pulici vzdjemnou vzddlenost plochych ocelovych pruZin prochdzi teo-
retickou osou rotace h¥fdele vibrdtoru. Na nosné konzole nddoby je p¥itom pomoci pruZného
z&vésu, sestdvajiciho z pruZiny a téhla, zavéSen drzdk s p¥iloZnym vibrédtorem.

P¥ipojenim p¥floZného vibrdtoru s rotujici nevyvdZenou hmotou k vibraéni nédobé& se do-
sédhne usmdrn&ného kmitavého pohybu vibradniho skluzu, vysypky nebo z&sobniku s drdhou kmitdni
blizkou piimolarému pohybu. P¥edpokladem poZadovaného G&inku je, aby rovnobéZka rovin z ploché
oceli proloZend osou rotace h¥idele p¥ilofného vibrdtoru, prochdzela celkovym t&ZiStém kmita-
jicich hmot vibra&ni n&doby nebo alespon v bizkosti tohoto t&Zi¥t&.

vyhodou vibraéni nddoby podle vyndlezu je, Ze p¥o zajisténi usmérn&ného kmitavého pohybu
s drdhou kmitdni blizkou p¥imofarému pohybu je moZno pouZit pouze jeden p¥iloZny vibréator

b&Zného patkového provedeni.

vVyhodou je rovn&Z robustnost uchytnych prvkl vibrdtord na sk¥in vibraéniho skluzu, vy-
sypky nebo zdsobniku, kde je ot&¢ivy prvek nahrazen pruZnymi prvky, ¢imZ je zaji8téna provozni
spolehlivost i ve ztfZfenych provoznich podminkich. Jednoduchou vyménou drZéku vibr&toru uchy-
ceného rozebiratelnymi spoji na plochych ocelovych pruZindch je moZno zajistit pouZiti jiného
priloZného vibrdtoru s odlidnymi pripojovacimi rozméry, p¥ipadné vykonovymi parametry a kine~

matickou charakteristikou.

Na pF¥ipojeném vykresu je schematicky zndzornéno p¥ikladné provedeni vibradéni vy¢sypky pro
sypké materidly v bo&nim pohledu.

Na okolni nosné konstrukci 1 je pruZnymi zdvésy zavéSena vysypka 3, k ni% je v roviné
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celkového t&%Zi¥t& pfivafen nosny prstenec 4. Vysypka 3 je ddle opatfena nosnou konzolou 5,
na ni% je s vloZenym pruficim prvkem 6 zavéSeno tédhloc 7, nap¥iklad ocelové lano p¥ipevnéné
k drZdku 8 p¥iloZného vibrdtoru 9. Mezi nosny prstenec 4 a drZdk 8 jsou vloZeny dvé ocelové

ploché pruZiny 10, které jsou Eroubovymi spoji 11 pfipevnény k drZdku 8 a k nosnému prstenci 4.

Usm&rnéného kmitavého pohybu s drdhou kmitdni blizkou p¥imodarému pohybu se u tohote
zat¥izeni dosdhne tak, Ze p¥i rotaci h¥fdele vibrdtoru 9 v libovolném smyslu otdleni plisobi
odstfedivd sfla z nevyvaZkd tak, Ze v pPipadech, kdy t&Zisté nevyvaZkd je v oblasti horn{ nebo
spodn{ polohy viéi dosedaci ploSe dloZnych patek p¥iloZného vibrdtoru 9, se odst¥edivéd sila
p¥endsi plochymi ocelovymi pruZinami 10 2z ploché oceli namdhanymi na tah nebo vzpér p¥imo do
sk¥in& vibraénfiho skluzu vysypky nebo zésobniku a vyvozuje v tomto sméru pohyb, ktery se

velmi p¥ibliZuje pohybu p#imolarému.

Naopak, v druhém p¥ipad&, kdy t&Zist& nevyvaZkl je v oblastech kolmych na uvedené udloZné
oblasti, zpisobuje odst¥edivd sfla ohyb plochych ocelovych pruZin 10, které v tomto p¥ipadé,
kdy odst¥edivd sfla plGsobi kolmo na jejich plochu a navic na uréitém rameni, vykazuji Fadové

niz8{ tuhost oproti prvnimu p¥{ipadu.
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PREDMET VYNALEGZU

1. Vibra&nf za¥{zenf pro nésypky, zdsobniky, skluzy a jim podobné n&doby pro sypké latky
vyfadujic{ usm&rnény kmitavy pohyb, sestdvajici z této néddoby a nosného prstence k ni p¥ipev-
né&ného, na ndmZ je upevnén dridk s p¥iloZnym vibrdtorem, vyznafené tim, Ze mezi prstenec (4)
a drZ4k (8) pfiloZného vibritoru (9) jéou vlo%eny nejmén& dvé& paralelni ploché ocelové pruZi-
ny (10), jejich% roviny jsou rovnob&iné s osou h¥idele vibr4toru (9) a kde myZ3leni osa polict
vz4jemnou vzddlenost plochych ocelovych prufin (10) prochdzi teoretickou osou rotace h¥idele

vibrdtoru (9).

2, Vibra¥nf za¥fzeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze drZék (8) s p¥iloZnym vibrétorem
(9) je zavéd3en na nosné konzole (5) nddoby (3) pomoci pruZného z4v&su sestdvajficiho z pruZiny
(6) a t&hla (7).

1 vykres
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