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(54) Utkovy zasobnik

Utkovy zésobnik je vytvoren pro ka%dy
itek v podobZ nekonelného pésu, ktery je
pro vytvoreni smy¥ky v dtku opatien dtko-
vymi unaBeli.

Und%ele kafdého jednotlivého pésu le-
¥{ od sebe o &tvrtinu délky pésu a jsou
unistdny na protilehlych strandch pésu,
dédle na vstupni{ strand dtku do zdésobnikl
je prvni a druny vodi& utku, uprostfed
mezi dvratdmi pésu jednoho zésobniku je
tretl, &tvrté a pété vedeni dtku, pPilem¥
tretl a Stvrty vodid utku tvori body zé-
kladny vytvoreného trojihelniku, uprostfed
mezi body obratu pésu zédsobniku je umistén
Sesty, sedmy a osmy utkovy vodi¥, pPifem¥
sedmy a osmy tkovy vodid tvori body zé-
¥ladny vytvoieného trojthelniku.
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Vynélez se t¥kd dtkového zdsobniku pro tkalcovské stroje pracujfel se sti¥{davou zdmé&-
nou, se zésobnikem pro ka%dy udtek v podobd nekonedného pésu, ktery je pro vytvoreni smydky
v dtku opat¥en dtkovymi unéddedi.

P¥i provozu tkeledvského stavu se st¥idavou zém3nou se ze dvou Utkovych nitf zané3f
pokaZdé jedna \tkovd nit p*i keZdé druhé otddce hlavniho hi{dele, tj. po 720 stupnich stro-
Je. Zeneseni jednoho utku nastévéd v pribshu pfibliZns 180° otddky hlavniho h¥idele. PPedehd-
zejic{ uloZenf utku v zésobniku nastévé pii vydévédni druhého uloZendho dtku.

U znémého zarizeni tohoto druhu, popseného nap¥. v DE-0S 2 903 959, obr. 9 aZ 13, se
toho dosdhne nekonednymi pésy, které v kafdém tku vytvéreJi{ smy&ku ze pomoci dvou titko-
v¥ch undsedd, z nich¥ jeden undZe uklddd dtek vytvorenim smy¥ky a druhy unédZe# ru3i uloe-
ni uloZeného tku a uvolnuje jej pro zeneseni. Toto zarizeni mé tu nevyhodu, %e je upraven
tretf pds, ktery prebird smy¥ku dtku, vytvorenou vZdy druhym z obou péall, a pak ji vede
k zaneseni.

Vynélez yychézi proto z dlohy vytvorit dtkovy zédsobnik shora uvedeného druhu, u které-
ho by nebylo zapotfebi %édného t¥etfho pésu a ktery by tedy m81 jednoduchou konstrukei
a8 spolehlivou funkei.

Podle vyndlezu Je dané dloha FeSena tim, Ze unédSede ka%dého Jednotlivého pésu leZd
od sebe o Ztvrtinu délky pésu & jsou umistdny na protilehlych stranéch pésu, Z%e ddle na
vstupni stren& dtku do zésobnikd je prvni a druhy vodid dtku, Ze uprost¥ed mezi dvratémi .
pésu jJednoho zésobniku je t¥etf, Ztvrté a pdté vedeni vtku, prifem tretf a &tvrty vodid
dtku tvori body zékladny vytvofeného trojdhelniku, Ze uprostied mezi body obratu pdsu dru-
hého zésobniku je unistdn Zesty, sedmy a osmy dtkovy vodi¥, pii¥em? sedny a osmy Utkovy
vodil tvofi body zékladny vytvoreného trojuhelniku a %e na zaldtku cyklu st¥{idavé zdmiEny:

- Jeden undéZe¥ pésu jednoho zdsobnfku je v uvrati konce pdau odvrdceného od vstupni
strany dtku; '

- &tvrty dsek dtku probihé na jedné strend pédsu prvnim a t¥etim vodidem, kolem unédfe-
Ze na druhé stran® pdsu, pAtym dtkovym vodidem, znovu kolem prév& uvedeného vodile s &Etvr-
tym dtkovym vodi¥em k proZlupu;

- a ddle jeden uné3el pdsu druhého zdsobniku je v mfst¥ obratu konce pédsu le¥fcfho na-
vetupni strend utku;

- volny ysek dtku probihé postupnd kolem prévé uvedeného unéede, druhym, sedmym, Yes-
tym a osmym dtkovym vodiZem k pro3lupu.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu jsou oba pésy opatieny vn&jsim ozubenim, kters za-
biraj{ do sebe.

Pf{kled provedeni vyndlezu bude nyni popsén v souvislosti s vykresy, kde znad{ obr. 1|
dtkovy zésobnik podle vynélezu, obr. 2 a 3 znézorhuji polovinu zadizeni podle obr. 1 v za
sebou nédsledujicich provoznich postavenich pro vysv&tleni jeho pisobeni.

Utkovy zédsobnik podle obr. 1 sestévéd ze dvou zésobnfkd I a II, které Jjsou konstruovény
stejnfm zpisobem, Zédsobnik I mé nekonedny zésobnikovy pds 2, ktery je veden na dvou otd&i-
vich kotou¥ich 3 a 4. Pés 2 mé dva wdtkové und¥ede 5 a § v podob& koliku, které jsou od sebe
oddéleny o jednu &tvrtinu délky pdsu. Undsele jsou ke%dy na jedné strand phsu.

Utek 7 je od odmd¥ovaciho bubnu 8 plynule a konstantni rychlosti odtahovén ze zdsobni
civky 9 @ pfivddén k dtkovému zdsobniku I. Ve znézorn&né poloze zaiizeni probfhé u zdsobni-
xu I dtek 1 Jednim dtkovym vodiZem v podobd vodictiho odka 10 kolem undiefe 5 pésu 2, dvima
tkovimi ofky 11 a 12, kolem undBefe 6 ttkovym o¥kem 13, znovu kolem und¥ele 5 a potom dvé-
ma dtkovymi o¥ky 14 a 15 ke vzduchové zanéZeci trysce 16 k nezndzorninému proSlupu tkalcov-
ského stroje. VSechna vodici ofkas Jsou v prostoru upravena pevné.
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Zésobnik II mé zésobnikovy pés 20, ktery je veden na dvou otddivych kotoudich 21 a 22.
Pds 20 mé dva tkové unddele 23 2 24 v podob® koliku, kterdé leZi od sebe o Jednu &tvrtinu
délky pdsu. Uné¥e¥e jsou ke3dy na jiné streni pdsu. Utek 25 je od odm&Povectho bubnu 26 ply--
nule & konstentni rychlosti odtehovén ze z&sobni civky 27 a pPivéddn k zdsobniku II. U zé-
sobnfku XI probihd dtek 25 vodicim oXkem 28, kolem undSede 23 pdsu 20 a p&tli vodicimi odky
29, 30, AL, 32, 33 e vzduchovou zand3eci tryskou 34 k nezndzorndnému prodlupu.

Kotou¥e j a 4, popiipadé 21 a 22 leZf{ od sebe v takovém odstupu, Ze vzdélenost dvratil
pésu Je rovne &tvrtiné 3{¥ky vyrdbdéné tkeniny. Vodici ofka 12, 14 a 13, nédleZejici k zé-
sobniku I, & vodici o¥ka 31, 30 a 32 néleXejfci k zésobniku II, le%i v rovind kolmo k podél-
nému sméru a uprostred mezi Udvretdmi pdsd 2, pop¥. 20, tj. ve vzddlenosti 1/8 ¥{¥ky tkent
od dvrat{. Vodic{ o¥ka 12, 14 a 13 tvofi v pedstat? rovnovéamenny trojihelnfik s vodicimi
olky 12 a 14 jeko s body zékladny. Teké vodici olka 31, 30 a J2 tvoi{ rovnoramenny troji-
helnfk s vodicimi olky 30 a 32 Jjako s body zékladny. P#i vhodném usporddéni odmé¥ovacich
bubnd 8, popt. 26 a zanéBecich trysek 16, popf. 34 lze piipadné vynechat vodici olke 10,

28, 29, 12 = 23.

Kotoud 22 zésobniku II je pohénén tkalcovskym strojem pifes hifdel 40. Kotou¥ 22 je .
opatien neznédzorndnym ozubenim a pés 20 je opatfen odpovidajicim vnit¥nim ozubenim 41. Pé4-
sy 20 a 2 majf ddle vnitini ozubeni 42, pop¥. 43, takZe oba pdsy Jjsou v silovém styku spo-
jeny navzéjem a s pohén¥nym kotou¥em 22 a maji stejnou rychlost. SamozPejm mohou byt oba
pésy navzédjem spojeny také na pohon, nap¥iklad ozubend kola, nebo mohou mi{t vliesstini pohon.
Pt pohénénibhiidele 40 ve smyslu hodinovych rufek b&%i pds 20 zdsobniku II rovné% ve smys-
1u hodinovych rulek, jek znédzorfuje ¥ipks 45, péds 2 zésobniku I ve smyslu proti hodinovfn”
rudkém, jak znézornuje %ipke 46. Je vSak myslitelné, aby oba pésy bEZely ve stejném smiru.

Zpisob préce zarizeni bude nyni vysvétlen v souvislosti s obr. | a 2. Pro vEt8i zletel-
nost je viek na obr. 2 a% 5 znézorndn pouze horni zdsobnik II. Obr. 2 zndzobmje poYdhu pro
zésobnik II prévé po vydéni predtim v zésobniku uloZeného dtku 25 a v pohotovosti uloZit
dal¥{ dtek 25. Und¥el 23 vytvor{ nejmend{ smyZku %0. Und¥e& 24 je v rozich vratnych mist
dtku 25, kde tento Utek prochdz{ vodicimi oky 30, 31, 32. VyjddPfeno v dhlovém posteveni hlav-
niho hi{dele tkalcovskéhe stroje je zésobnik II v poloze 720°, pop#. 0°. Utek 23 je cdmdfova-
ci{m bubnem Z6 plynule odtahovdn od zdsobni civky 27 o je konstentni rychlosti pfivddén k Qtkow
vému zdsobnika II. Pohybem dolni vitve 51 pésu 20 ve smdru 3ipky 45 ° se smyZke 50 und¥elem
23 =zvEt¥1 do nejvét3{ mo¥né smylky 53, jak je to zndzorn&no na obr. 3. To nastévd v prdbéhu
oté%eni hlavniho h¥fdele od 0° do 360°. Zakreslend délke dtku ¥in{ pak 2.Wb/4, tj. polovinu
tkeaci{ 3{¥ky. UnéSed 24 na druhé strené pdsu 20 je nynfi uprost¥ed dolni vétve 51 pdsu, pred
taeky 55 a 56 dtku 25. Jekmile se nyn{ und3e& 23 pohybuje na horni vétvi 57 {obr. 4), ne-
chd spadncut smylku 23, které se soudssnd zachyti undselem 24 pii Jjeho opedném pohybu na
dolnf v&tvi 51 v podob& smylek 38 a 339 (obr. 5). Jakmile und¥el 24 p¥i svém delsim pohybu
pPijde na horni vitev 57 pésu, zefne vyprezdiovéni dtkového zdsobniku II, to znamend, Ze
undded 24 zalne spoudtét vyivorené smylky 58 a 59, kieré pak tehem zsndBeci trysky 34 se
7a sebou zendlejl do pro¥lupu. To probihé v prib&hu dhlového pohybu hlavniho hitidele od 540°
na 720°,

P¥i zond¥eni suylek 58 e 59, to znemené p#i vyprazdiovéni hornfho dtkovéhe zdsebniku
II, nasifvéd uklédéni vtku 7 hornim utkovym zésobnikem I, a to p¥i uhlovém pohybu od 360°
k 720°%, pop¥. k 0°. Zésobnik I je tedy v poloze zakreslené na obr. 3 pro zésobnfk I1I, avdak
za piedpokladu obréceného sm&ru pohybu. Pochody pfi uklddédni a vypoudtdni idtku 7 v tomto
zdsobniku jsou stejné, jak bylo shora popséno pro zédsobnik II.

Na obr. 1 je unéSed 5 pédsu 2 p¥ipreven spustit smy&kw 65 v dtku 7, které pak p#i po-
hybu unéfele 6 v opalném smdru se zachytl na horn{ vétev pésu dvima smyfkemi 66 a 67. Jak-
mile unéBe § prijde na spodni vitev pdeu 2, zalne spoudt¥t ob& smy¥ky 66 s 67, které se
pak za sebou zanddeci tryskou 16 zané3ej{ do rroXlupu.
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I kdyZ je vyndiez zde popsdn pro tkalecovsky stro) se vzduchem jako zené¥ecim prost¥e-
dim, js samozfe]md také pouXitelny pro tkalcovsky stroj s jinym zanédecim prostiedim, na-
pFiklad pro tkalcovsky stroj se sk¥ipcovym projektilem.

PREDMET VYINLLEZU

1. Utkovy zdsobnik pri tkalcovské stroje pracujic{ se stifdavou dtkovou zémdnou,
se¢ zdsobnikem pro ka%dy diek v padobE nekoneéného obihajfetho pésu, opatifensdho pro vytvo~
Yeni smylky v dtku dtkovyimi uni¥sss. vyznadulfcl se tim, %e unédlele (5, 63 23, 24) ka%dé-
ho pdsu (2; 20) leZf od aebe o ¥ivriinu délky pésu, Jsou upraveny na protilehlych podéi-
nfch stranéch pésu a od pésu k phsu piesazsny o 180°, na vetupni sirend dtkd (7, 25)
do zésobnikl (I, pop¥. II) je umisténo prvn{ vedeni (11) dtku a druhé vedeni (29) dtku
Jje na strand Jednoho undSeée (5) Jednoho pésu {2), uprostPed mezi body Uvraitd tohoto pé-
su (2) na strand druhého undsele (6 tohotc ndsu je treti dtkové vedeni (12), Xtvrté
dtkové vedsni (14) a pdtéd vdtkové vedenf {(13), pficemZ tretf itkové vedent (12) a Etyrié
dtkovéd vadeni (14} tvod{ hedy zédkiladny trojihelanlku, pritem? horni sek tohoto Wika (7)
probihd pbstupnd kolem updliede (5) ne jedné strand jednoho pésu (2), prvnim dtkovin vedw~
nfm (1%) a tdetim dtkovym vedeaim {12}, kolem undsaZe (6) »= druhé sirand pdsu, pidiva
dtkovym vedenim (13}, znovu kolem prévé uvedendho unéZede (6} = &tvrtym Gtkovim vedenim
(14) ¥k pro#lupu, a fe ra posléze uvedend strané tohoto pAsu (2) je uprostfsd mezl body
dvratd pdsu (20) druhého zédsobniku (II) Zesté uttkové vedens (31), sednd dtkové vedani (3I0)
a osmé Utkové vedeml (32), prilem’ sedmé o osmé ttkavé vedeni Jsou body zékledny ircjshel-
niku s volny udsek druhého dtiku (25) probfhd postupné kolem posléze uvedsného uadiads (23),
druhym vitkovym vedenfim (29), sedoym tkovym vedenim /30), Sesiym dtkovim vedentm (31) & og-
mfm dtkovym vedenim (32) k pro¥lupu.

2. Utkovy =zésobnik podle bodn 1, wyzne¥ujic{ se tim, %e oba pdsy (2, 20) jsou opatpe-
ny vnéjif{m ozubenim (43, pop¥. 42), kterd zadirajl{ do sebe.

2 liety vykvesd
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