
(19)国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 202322137865.X

(22)申请日 2023.08.10

(73)专利权人 湖南小八新能源有限公司

地址 410000 湖南省长沙市望城区高塘岭

街道新康社区陈湾组369号

(72)发明人 张柱　李福壬　

(74)专利代理机构 杭州一串数字知识产权代理

有限公司 33437

专利代理师 张林

(51)Int.Cl.

F04D 25/08(2006.01)

F04D 17/16(2006.01)

F04D 29/70(2006.01)

F04D 29/66(2006.01)

F04D 29/62(2006.01)

F04D 29/00(2006.01)

F04D 27/00(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种自平衡节能型离心风机

(57)摘要

本实用新型公开了一种自平衡节能型离心

风机，包括主体，主体的外表面设置有限位机构，

限位机构包括与主体固定连接的防护框，防护框

的设置有过滤板，主体的外表面固定连接有两个

支撑板，本实用新型能够设置主体和限位机构，

能够使工作人员在清洗外表面灰尘时，将外表面

的过滤板进行拆卸进行清洗，使离心风机在工作

减少灰尘对离心风机的阻力，有效的降低了离心

风机的能耗，通过风机相对称进行设计，通过设

置离心风机，可以使在旋转的过程中受到的离心

力和惯性力相互抵消，从而在使用过程中保证平

衡性，通过设置轴承，能够支撑和平衡旋转，采用

特殊的组合方式，使前后双向推力和径向推力的

组合，可以平衡支撑和平衡的旋转。
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1.一种自平衡节能型离心风机，包括主体（1），其特征在于：所述主体（1）的外表面设置

有限位机构（2），限位机构（2）包括与主体（1）固定连接的防护框（201），防护框（201）的设置

有过滤板（202），主体（1）的外表面固定连接有两个支撑板（203），每个支撑板（203）的孔洞

内壁均滑动连接有滑杆（204），滑杆（204）与支撑板（203）滑动连接，支撑板（203）外表面固

定连接有伸缩弹簧（205），伸缩弹簧（205）的另一端与滑杆（204）固定连接，伸缩弹簧（205）

的内壁转动连接有拉环（206），主体（1）的背面设置有伺服电机（207），伺服电机（207）的输

出轴端固定连接有离心叶轮（208），离心叶轮（208）的外表面固定连接有轴承（209），轴承

（209）外圈与主体（1）固定连接。

2.根据权利要求1所述的一种自平衡节能型离心风机，其特征在于：所述主体（1）的背

面固定连接有托板（3），所述托板（3）与伺服电机（207）固定连接。

3.根据权利要求1所述的一种自平衡节能型离心风机，其特征在于：所述主体（1）的背

面设置有控制器（4），所述控制器（4）与伺服电机（207）电连接。

4.根据权利要求3所述的一种自平衡节能型离心风机，其特征在于：所述伺服电机

（207）的背面安装有温控仪（5），所述温控仪（5）与控制器（4）电连接。

5.根据权利要求1所述的一种自平衡节能型离心风机，其特征在于：所述主体（1）的外

表面开设有出风口（6），所述主体（1）的内壁固定连接有防护网（7）。

6.根据权利要求2所述的一种自平衡节能型离心风机，其特征在于：所述托板（3）的外

表面固定连接有两个支撑架（8），两个所述支撑架（8）均与防护框（201）的外表面固定连接。

7.根据权利要求6所述的一种自平衡节能型离心风机，其特征在于：所述主体（1）的底

面设置有两个固定架（9），两个所述固定架（9）分别与两个支撑架（8）固定连接。
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一种自平衡节能型离心风机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及离心风机技术领域，具体是一种自平衡节能型离心风机。

背景技术

[0002] 离心风机是一种依靠电力输入的机械能，可以提高气体压力并排送气体的机械，

它是一种从动的流体机械。

[0003] 对于工人使用离心风机在矿洞进行作业时，为了保证工作人员井下作业安全，离

心风机作为重要的机械工具，使用离心风机将足够的新鲜空气输送进入井内。

[0004] 现有公告号为：CN217950785U的专利，该专利通过活性炭吸附小颗粒灰尘，从而增

加进入到驱动电机中的气流的洁净度，避免损害驱动电机，同时，过滤仓内部的过滤网拦截

大颗粒杂质，避免进入到驱动电机中引起驱动电机损坏，保护了驱动电机，在长时间的使用

中吸风口过滤处会吸入很多灰尘，增加了吸入时的风阻使同等能耗情况下，吸入空气的效

率降低，增加了使用时长造成能源浪费；为此，我们提供了一种自平衡节能型离心风机解决

以上问题。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的就是为了弥补现有技术的不足，提供了一种自平衡节能型离心

风机，可以使工作人员清洁离心风机外表面灰尘更加方便，使离心风机在工作时效率不会

降低。

[0006] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：一种自平衡节能型离心风机，包

括主体，所述主体的外表面设置有限位机构，限位机构包括与主体固定连接的防护框，防护

框的设置有过滤板，主体的外表面固定连接有两个支撑板，每个支撑板的孔洞内壁均滑动

连接有滑杆，滑杆与支撑板滑动连接，支撑板外表面固定连接有伸缩弹簧，伸缩弹簧的另一

端与滑杆固定连接，伸缩弹簧的内壁转动连接有拉环，主体的背面设置有伺服电机，伺服电

机的输出轴端固定连接有离心叶轮，离心叶轮的外表面固定连接有轴承，轴承外圈与主体

固定连接。

[0007] 进一步的，所述主体的后侧面固定连接有托板，所述托板的上表面固定连接有伺

服电机，此处通过设置托板，能够有效的增加装置使用时的稳定性，可以避免在工作时发生

偏移对内部零件造成一定程度的损坏。

[0008] 进一步的，的背面设置有，与电连接，此处控制器可以对本装置内的电元件进行统

一控制使用，控制器控制电路通过本领域的技术人员进行编程即可实现，属于本领域的公

知常识，仅对其进行使用，不进行改造，故不再详细描述控制方式和电路连接。

[0009] 进一步的，的背面安装有，与电连接，此处通过设置温度检测器，能够对伺服电机

产生的温度进行观察，有效的可以避免温度过高对工作人员的使用造成影响。

[0010] 进一步的，所述主体的外表面开设有出风口，所述主体的内壁固定连接有防护网，

此处通过设置防护网，能够有效的对工作人员进行保护，可以避免工作人员手掌误触到的
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内部机械零件造成身体受伤。

[0011] 进一步的，所述托板的外表面固定连接有两个支撑架，两个所述支撑架均与主体

的外表面固定连接，此处通过设置支撑架，能够对主体进行支撑，使离心风机在使用过程中

不会因支撑不稳定造成偏移。

[0012] 进一步的，所述主体的底面设置有两个固定架，两个所述固定架分别与两个支撑

架固定连接，此处通过设置固定架，能够便于工作人员将离心风机进行安装，使离心风机的

安装方式更加便捷，可以避免安装不稳定使用效果较差。

[0013] 与现有技术相比，该自平衡节能型离心风机具备如下有益效果：

[0014] 1、本实用新型通过设置主体和限位机构，能够使工作人员在清洗外表面灰尘时，

将外表面的过滤板进行拆卸进行清洗，使离心风机在工作减少灰尘对离心风机的阻力，有

效的降低了离心风机的能耗，通过风机相对称进行设计，通过设置离心叶轮，可以使在旋转

的过程中受到的离心力和惯性力相互抵消，从而在使用过程中保证平衡性，通过设置轴承，

能够支撑和平衡旋转，采用特殊的组合方式，使前后双向推力和径向推力的组合，可以平衡

支撑和平衡的旋转。

[0015] 2、本实用新型通过设置托板，能够对装置零件进行支撑，使在工作的过程中更加

稳定，通过设置控制器，能够便于对内部的电子元件进行统一的控制，通过设置温控仪，能

够便于工作人员进行观看电子元件的温度，避免温度过高造成电子零件受损，通过设置防

护网，能够对外部的人员进行保护，避免作业人员误触造成受伤，通过设置支撑架，能够在

使用时进行稳定的支撑，通过设置固定架，能够便于工作人员进行安装，使离心风机安装更

加稳定。

附图说明

[0016] 图1为本实用新型立体结构正视示意图；

[0017] 图2为本实用新型立体结构背视示意图；

[0018] 图3为本实用新型立体结构正视剖视图；

[0019] 图4为本实用新型图1中A处放大图。

[0020] 图中：1、主体；2、限位机构；201、防护框；202、过滤板；203、支撑板；204、滑杆；205、

伸缩弹簧；206、拉环；207、伺服电机；208、离心叶轮；209、轴承；3、托板；5、温控仪；6、出风

口；7、防护网；8、支撑架；9、固定架。

具体实施方式

[0021] 以下结合附图对本实用新型的原理和特征进行描述，所举实例只用于解释本实用

新型，并非用于限定本实用新型的范围。

[0022] 如背景技术中所描述的，工作人员在清理外表面灰尘较为不便，为此本实施例提

供了一种自平衡节能型离心风机，该装置能够在清洁外界灰尘时更加便捷，避免堆积灰尘

对离心风机造成影响。

[0023] 参见图1至图4，本实施方式提出了一种自平衡节能型离心风机，包括主体1，所述

主体1的外表面设置有限位机构2，限位机构2包括与主体1固定连接的防护框201，防护框

201的设置有过滤板202，主体1的外表面固定连接有两个支撑板203。
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[0024] 此处防护框201，为高硬度金属，需要对内部的防护框201进行保护，避免因外界碰

撞对过滤板202造成损坏，从而使灰尘进入到装置内部，增加进风时的风阻增加了装置的能

耗，对电力资源造成过度的能耗。

[0025] 主体1的后侧面固定连接有托板3，托板3与伺服电机207固定连接，此处通过设置

托板3，能够在装置使用时进行支撑，可以避免装置在使用时不稳定，影响工作人员的使用

效果。

[0026] 主体1的背面设置有控制器4，控制器4与伺服电机207电连接，此处通过设置控制

器4，能够便于工作人员对电子元件进行便捷控制，使工作人员的操作更加方便。

[0027] 伺服电机207的背面安装有温控仪5，温控仪5与控制器4电连接，此处温控仪5，是

通过温度探头或热电偶反馈的电信号，温控仪5将得到的电信号转化成温度值，根据设定的

温度值，进行反馈到显示屏幕上。

[0028] 每个支撑板203的孔洞内壁均滑动连接有滑杆204，滑杆204与支撑板203滑动连

接，支撑板203外表面固定连接有伸缩弹簧205，伸缩弹簧205的另一端与滑杆204固定连接，

伸缩弹簧205的内壁转动连接有拉环206，主体1的背面设置有伺服电机207，伺服电机207的

输出轴端固定连接有离心叶轮208，离心叶轮208的外表面固定连接有轴承209，轴承209外

圈与主体1固定连接。

[0029] 此处通过拉动拉环206，使滑杆204从过滤板202内部滑出，然后接触了滑杆204对

防护框201的限制，使过滤板202可以从防护框201内拔出，然后完成清洗之后，使不会因增

加风阻造成能耗增加，此处离心叶轮208为相互对称的设计，使离心叶轮208可以受到的力

可以抵消，从而实现自平衡，轴承209为特殊排列方式，可以支撑和平衡旋转，使运行过程中

更加稳定。

[0030] 主体1的外表面开设有出风口6，主体1的内壁固定连接有防护网7，此处通过设置

出风口6，能够将控制出风的方向，使出风方向可以根据工作人员的需求进行控制，通过设

置防护网7，能够对工作人员进行保护，避免内部机械零件误伤工作人员。

[0031] 托板3的外表面固定连接有两个支撑架8，两个支撑架8均与主体1的外表面固定连

接，此处通过设置支撑架8，可以对主体1进行支撑，使该装置在使用过程中更加稳定。

[0032] 主体1的底面设置有两个固定架8，两个固定架9分别与两个支撑架9固定连接，此

处通过设置固定架9，能够便于工作人员安装离心风机，使离心风机的安装更加方便，避免

安装不稳定造成使用效果差。

[0033] 工作原理：在使用离心风机时，首先通过固定架9将主体1进行固定，然后通过控制

器4开启伺服电机207，在转动的过程中带动离心叶轮208进行旋转，使外界空气可以从出风

口6吹出，在需要对吸入的灰尘进行清理时，首先手动抓住拉环206向外拉动，通过拉环206

带滑杆204脱离过滤板202的内壁，然后将过滤板202拔出，完成清洗后通过插入防护框201

的底部后，使滑杆204重新对过滤板202进行固定，完成了对过滤板202的清理。
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图1
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图2
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图3
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图4
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