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(54) Schaltungsanordnung zur Fehlererkennung bei digitalen
Positionsanzeigen

(57) Die Erfindung betrifft eine Schaltungsanordnung zur Uberwachung
der Ausgangssignale von Inkrementalgebern bei Positionsanzeigen. Mit
der Schaltungsanordnung soll der Bedienungsaufwand bei Werkzeug-
maschinen verringert und sollen Fehlanzeigen vermieden werden. Der
Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Schaltungsanordnung zu
schaffen, die bei Positionsanzeigen die Ausgangssignale eines
Inkrementalgebers auf richtige Spannungspegel sowie zeitliche
Zuordnung kontrolliert und im Fehlerfall ein Signal abgibt. Diese
Aufgabe wird dadurch geldst, daB die zwei Ausgangssignale eines
Inkrementalgebers auf je einen Schwellwertschalter gegeben werden, der
logische H-Pegel am Ausgang fihrt, wenn das Eingangssignal kleiner als
eine obere Schwelle ist, daB8 weiterhin die gleichen Ausgangssignale
auf je einen zweiten Schwellwertschalter gegeben werden, der gleich-
falls H-Pegel am Ausgang fllhrt, wenn das Eingangssignal grd8er als
eine untere Schwelle ist. Die Ausgdnge der Schaltungen bilden nach
UND-Verkniipfung ein Signal, welches iber eine Selbsthalteschaltung
eine Fehlersignalisierungseinrichtung ansteuert, die ein optisches
oder akustisches Signal oder einen Abschaltbefehl ausgibt. — Fig.1 -
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a.) Titel der Erfindung:

Schaltungsanordnung zur Fehlerkennung bei digitalen Positions-

anzeigen

b.) Anwendunsszebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Schal tungsanordnung zur Uber-
wachung der Ausgangssignale von Inkrementalgebern bel

digitalen Positionsanzeigen.

Diese Schaltungsanordnung ist vorteilhaft anwendbar bel
Weg~ und ¥inkel=- leBeinrichtungen, die Je nach Bewegungs~—
richtung des MeBobjekbtes den Inhalt eines Vor-Ruckwirts-—
zédnhlers verringern oder erhohen.

c.) Charakteristik der bekannten technischen Ldsungen

Es ist eine Schaltungsanordnung zur Uberwachung von zwei
auf getrennten Kandlen gleichzeitig Ubertragenen Impuls-
reihen gleicher Frequenz, insbesondere bei inkrementalen
MeBsystemen, die zur Bestimmung der Bewegungsrichtung zweil
phasenverschobene Impulsreihen gleicher Frequenz liefern;.
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bekannt (D 119 682).

Dies wird dadurch erreicht, daB die Ubertragungskanile
mit je einem Eingang einer ersten konjuktiven Verknipfungs-
schaltung verbunden sind, deren Ausgang ber eine Gleich-
richter- und eine Integrationsschaltung, der ein Belastungs—
widerstand zugeordnet ist, auf einen Eingang eines Differenz-—
verstirkers gefihrt ist. Die Ubertragungskendle sind inver-—
tiert mit den Eingdngen einer zweiten konjunktiven Ver-
knlipfungsschaltung verbunden, deren Ausgang iber eine zweite
Gleichrichter- und eine zweite Integrationsschaltung, der
ebenfalls ein Belastungswiderstand zugeordnet ist, auf den
anderen'Eingang des Differenzverstidrkers gefihrt ist. An
den Ausgang des Differenzverstédrkers sind zwel auf gegen-
sitzliches Potential ansprechende Schwellwertschalter ange-
schlossen. : .
| . Der Nachteil dieser Schaltungsanordnung besteht darin,
daB nur Rechbeckimpulse verarbeitet werden konnen. Es ist
nicht mdglich sinusartige MeBsignale von Inkrementalgebern
zu iberwachen. Dadurch ist eine Kontrolle der Signalpegel
nicht mdglich. :

Weiterhin werden, bedingt durch die Integrations—
glieder der Schaltungsanordnung, Storungen erst nach einer
gewissen Zeit erkannt. Es ist deshalb nicht mdglich das
Fehlen einzelner Impulse der Impulsreihen sichtbar zu machen.

d.) Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es eine Schaltungsanordnung zu
schaffen, mit der die Nachteile der bekannten LOsungen
beseitigt werden, der Bedienungsaufwand an We}kzeugma-
schinen verringert und Fehlanzeigen vermieden werden.

e.) Darlezung des Wesens der Irfindung

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde eine
'Schaltungsanordnung zZu schaffeh, die bei Positionsanzeigen
die Ausgangssignale eines Inkrementalgebers auf richtigen
~ Spannungspegel und auf richtige zeitliche Zuordnung kon=-
grolliert und im Pehlerfall ein Signal abgibb.

-3 -



ErfindungsgemdB wird die Aufgabe dadurch geldst, daB die
Ausgangssignale A und B des Inkrementalgebers einerseits
auf je einen Schwellwertschalter AO bzw. BO gegeben werden, .
die lozisch H-Pegel am Ausgang fuhren, wenn das Eingangs-—
signal kleiner als eine obere Schwelle ist. Anderseits
werden die Ausgangssignale auf Jje einen Schwellwertsohaltér
- AU bzw. BU gegeben, die gleichfalls H-Pegel am Ausgang
filhren, wenn das Bingangssignal griBer als eine untere
Schwelle ist. Die Ausginge der Schaltungen A0,AU,BO,BU,
bilden nach UND-Verkniipfung ein Signal F1, welches iliber eine
Selbsthalteschaltung eine Fehlersignalisierungseinrichtung
ansteuert. }

- An den Flanken der Signale A und B ausgeldste AL und BI
Impulse bilden nach UND-Verkniipfung ein Sigznal T2, welches:
Uber die gleiche Selbsthalteschaltung die Fehlersignali=-
sierungseinrichtung ansteuvert.

Die Fehlersignalisierungseinrichtung kann ein optisches
oder akustisches Signal oder einen Abschaltbefehl ausgeben.

f.) Ausfiihrungsbeispiel

Die Erfindung wird nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel
ndher erléutert.
In den dazugehdrigen Zeichnungen zeigens
Fig. 1% ein Blockschaltbild der erfindungsgemidBen Schaltungs-
anordnung bel digitalen Positionsanzeigen
Fige. 2: ein Impulsdiagramm flir den Normalfall, fir den
Fehlerfall durch Fegelidnderung und fir den Fehlepr-
fall durch falsche zeitliche Zuordnung
Die zwel Ausgangssignale A und B des Inkrementalgebers
werden auf Je zwel Schwellwertschalter gegeben. Die Schwell-
wertschalter AO und BO haben am Ausgang H-Pegel, wenn das
Eingangssignal Xleiner als eine Schwelle os ist, und die
Schwellwertschalter AU und BU haben HQPegel wenn das Lingangs-
signal groBer als die Schwelle US ist.
Durch UND-Veriknipfung der Ausgangssignale der vier
Schwellwertschalter A0,AU,BO,BU, erhdlt man ein Signal ™,
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Weiéhes sténdig L-Pegel hat, wenn sich beide Eingangssig=-
nale A und B im Normalfall nicht gleichzeitig zwiSQhen
einer oberen und einer unteren Schwelle befinden.

Im Fehlerfall durch Pegelinderung eines Signals passiert
es, daB sich A und B gleichzeitig zwischen beiden Schwellen
befinden. Dann wird F1 zu H und sebtzt eine Selbsthalte-
schaltung SH, welche eine Fehlersignalisierungsvorrichtung
-FS ansteuert. Im Fehlerfall durch falsche Phasenverschiebung
. geschieht es auch, daB sich beide Signale A und B gleich-
zeltig zwischen beiden Schwellen befinden, was, wie oben,
zur Ansteuerung der FehlerSignaliSierungseinrichtung fihrt.

An den Vorder-und Riickflanken der Signale 4 und B
werden die Impulse AI und BI gebildet, die nach der Richtungs-
erkennung dem Zéhler zugefiihrt werden. Wie Fig. 2 zeigt
sind AT und BI immer versetzt, da die Signale A und B um
90° phasenverschoben sind. '

Un zu gewdhrleisten, daB insbesondere bei einer
Taktung der Signale A und B im Gerdt AI und BI-Impulse nie
gleichzeitig auftreten, werden diese zusétzlich kontrolliert.

Das Signal F2 ist standig L, wenn AT und BI nicht
gleichzeitig auftreten. F2 wird zu H und steuert wie F1 die
Selbsthalteschaltung SH an, wenn die Signale A und B z.B.
durch Taktung so verschoben werdeh, daB AI und BI-Impulse
gleichzeitig auftretens |
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Erfindungsanspriche

1. Schalbtungsanordnung zur Fehlerkennung bei inkrementalen
'Impulsgebern, vorzugsweise bel Posibtionsanzeigen, dadurch
gekennzeichnet, daB die Ausgangssignale (4)

und (B) des Inkrementalgebers einerseits auf je einen
Schwellwertschalter (AC) bzw. (BO) gegeben werden, die
logische H-Pegel am Ausgang flihren, wenn das Eingangssignal
kleiner als eine obere Schwelle ist, und anderseits auf je
einen Schwellwertschalter (AU) bzw. (BU) gegeben werden,
"die H-Pegel am Ausgang fﬁhren; wenn das mingangssignal
groBer als eine untere Schwelle ist und, daf die Ausgénge
der Schaltungen (A0,AU,BO,BU,) nach UND-Verknipfung ein
Signal (F) bilden, welches iliber eine Selbsthalteschaltung -
eine Fehlersignalisierungseinrichtung ansteuert.

2.Schaltungsanordnung nach Punkt 1 dadurch g e k e n n -
Zeichnet, daB an den Planken der Signale (4) und
(B) ausgeldste (AI) und (BI) Impulse nach UND-Verkiipfung
ein Signal (F2)bilden, welches ilber die gleiche Selbst-
halteschaltung die Fehlersignalisierungseinrichtung an-
steuert.

3+ Schaltungsanordnung nach Funkt 1 und 2, dadurch g e -
kennzeichne t; daB die Fehlersignalisierungseinrichtung
- ein optisches Signal, ein akustisches Signal oder éinen
Abschaltbefehl ausgibt.

Hierzu_cd._Seiien Zeichnungen



L 617

ng

08

S

nv




YA AR 'A"fﬂ'f -
VAR RS

Oy g
R ST S

5624~ %"

jad
4

idh

Z b1+ 4
bunupsonz aganez

ounsapup a6y

SY3IS)Bf YIINP 110443143 YIINP ) 0III)YSS ))D4) D UIION
- \ -
I douunuuu
19
Lt 0 i U0 U |
997 t € Zy 4 L4
. |
g — N — b — Sy — Lsn
N RN By N
i g
I~ — — —
7 7 7 7
Z Ny il.Wrﬂ.\\\\m M _ N




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

