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OZET

BASINGLI PISIRME APARATINA YONELIK SUPAP VE BU TUR BIR SUPAP ILE
DONATILAN BASINGLI PISIRME APARATI

Bulus, basokl(pisirme aparatih (2) yonelik bir supap (1} ile ilgili olup, s6z konusu supap (1)
sunlarCicermektedir: - bir yatak (6) ile donatl@n bir alt gévde (5), - yatagl bir ayar degeri
seviyesinde tutulmasligin yatak (6) ile birlikte gallshn hareketli bir tlph (7), - yataktan (6)
sizan buhar@ (V) ydnlendirilmesi i¢in bir kanal (10) olusturan bir st gdvde (9), sdz konusu
ust govde (10) bir ¢KIsl (10A) ile sonlanmaktadlr] - ve tiphnl (7) bir bashk distrme
konumuna gegirilmesi icin tasarlanan bir bashk digtirme kumanda bileseni (11), stz konusu
supap (1), s6z konusu gkIsl{10A) alt gdvdeden (5} sabit bir mesafede (D) tutulurken slraslyla
kumanda bileseninin (11) yer dedistirmesinin st gévdenin (9) dénisiine ve (st gévdenin (9)
dénlisinin ise tipan@ (7) yer dedistirmesine dénlistlriimesi icin tasarlanan birinci ve ikinci
donigtirme mekanizmalarOigermesi ile karakterize edilmektedir. Bashktl[lgldh pigirme

aparatlar[]
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ISTEMLER

1. Bir buhar basltlLg(da pisirme aparatil[{2) donatmak Uzere tasarlanan baslnk ayarlama

supabl[{1) olup, s6z konusu supap (1) asadldakileri icermektedir:

- aparatl (2) icerisi ve dlsarlsinl iletisim haline gegirilmesi igin tasarlanan bir yatak
(6) ile donatl@n bir alt gdvde (5),

- aparatll bir ayar degeri seviyesinde tutulmas[ikin, bir birinci geri cekme bileseni (8)
ve aparat iginde hakim clan basht seviyesinin birlesik etkisi altmta, bir eksenel yén
(X-X") dogrultusunda otelenir sekilde hareket edebilen ve yatak (6) ile birlikte ¢al5an
bir tia (7),

- yataktan (6) slzdn bubarld (V) yénlendirilmesi igin bir kanal (10) olusturan bir (st
govde (9); sdz konusu kanal (10), séz konusu buhar@ (V) supab@d (1) disarSha
sZd[Dir ¢KISI(10A) ile sonlanmaktad[F)

- ve tphn[dl (7), yataktan (6} bir buhar szIntsInk olanak saglayan bir bashk diistirme
konumuna gegirilmesi igin alt gdvdeye (5) gore gbreceli bicimde mantiel olarak yer

dedistirmek lizere tasarlanan bir baslok diisirme kumanda bileseni (11),

s6z konusu supap (1); kumanda bilegeninin (11) alt gévdeye (5) gore yer dedistirmesinin
ust gbvdenin (9) alt gbvdeye (5) gére dbniisine donlstirilmesi icin tasarlanan bir
birinci déniistiirme mekanizmas¥e st gdvdenin (9) dénlstinin tiphnml (7} alt gdvdeye
{5) gore yer degistirmesine donistiriilmesi igin tasarlanan bir ikinci donistiirme
mekanizmasicermesi; sdz konusu birinci ve ikinci doénlstiirme mekanizmalarinl soz
konusu ¢KIST{10A), eksenel yon (X-X") dogrultusunda alt gévdeden (5) sabit mesafede

(D) tutmak Uzere tasarlanmaslile karakterize edilmektedir.

S0z konusu kumanda bileseninin (11), stz konusu eksenel yone {X-X') paralel olan bir
birinci dénis ekseni dogrultusunda stz konusu alt govdeye (5) gére doner sekilde monte

edilmesi ile karakterize edilen, Istem 1’e gre supap (1).

S6z konusu Ust gdvdenin (9), sbz konusu eksenel ydne (X-X") paralel olan bir ikinci
donls ekseni dogrultusunda doner sekilde monte edilmesi ile karakterize edilen,

Istem 1 veya 2'ye gére supap (1).

4, SOz konusu birinci ve ikinci dénis eksenlerinin értismesi ile karakterize edilen,
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10.

11.

12.

Istemler 2 ve 3'e gdre supap (1).

Soz konusu birinci eksen, ikinci eksen, yatak (6) ve kanall (10) es eksenli olmasLile

karakterize edilen, istem 4'e gére supap (1).

Soz konusu alt govdenin (5), yatag{6) olusturan bir boru bicimli elemanidl (60) yanO
slcd, bunu en azlndan bdlgesel olarak gevreleyen bir etek olusturacak sekilde s6z konusu
boru bigimli elemana (60) tutturulan bir sasi (50) icermesi ile karakterize edilen,

Istemler 1 ila 5'ten birine gére supap (1).

S6z konusu tlpaniol (7), s6z konusu yatak (6) boyunca kayabilecek sekilde s6z konusu
yatak {6) Uzerine en azlnan klslnen gegen bir manson (70) icermesi; sz konusu
manscnun (70), yatagd aglihas{kapanmashiil kontrel edilmesi igin yatak (6) ile birlikte
calGmak (izere tasarlanan bir klapeyi (71) tasMasCile karakterize edilen, Istemler 1
ila 6'dan birine gore supap {1).

Tpa (7) Gzerine, tipay{7) yatagl (6) engellendigi bir alcak konumda tutan bir geri
cekme kuvveti uygulanacak sekilde, s6z konusu birinci geri ¢gekme bileseninin (8) tifa (7)
ve Ust govde (9) araslbda yerlestirilen bir elastik gévde icermesi ile karakterize

edilen, Istemler 1 ila 7'den birine gére supap (1).

Soz konusu elastik gbvdenin, séz konusu yatak (6) ile es eksenli olarak diizenlenen bir
sklstiina yay[Okermesi ile karakterize edilen, Istem 8'e gore supap (1).

S6z konusu skistirina yaynlnl séz konusu manson (70) lzerine gegmesi; mansonun, sdz
konusu klapesi taglyhn bir tst ug {(70A) ve s6z konusu sKigtfina yayliin mesnet gérevi
gormeye uygun olan bir alt ug (70B) araslbbla boylamsal olarak uzanmasOlile

karakterize edilen, Istemler 7 ve 9'a gore supap.

S6z konusu kumanda bileseninin (11), s6z konusu yatag[{6) en azidan bdlgesel olarak
cevreleyen bir bilezigin (11A) yan[$d, stz konusu bilezikten (11A} radyal olarak ¢KInk[]
yapan bir manipllasyon tfhag[{11B) icermesi ile karakterize edilen, Istemler 1 ila

10'dan birine gore supap (1).

S6z konusu bilezigin (11A), bunu bélgesel olarak ¢evreleyecek sekilde séz konusu Gst
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14.

15.

gdvde (9) Uzerine gegmesi; sdz konusu birinci dénlistiirme mekanizmasln, en azidan
slraslyla bilezikten (11A)} ve ust govdeden (9) veya tam tersinden ¢lkbn erkek ve disi
elemanlarOgermesi; stz konusu erkek ve disi elemanlarl] bilezigin (11A) birinci doniis
ekseni dogdrultusunda dénislniin séz konusu ikinci doniis ekseni dodrultusunda (st
goévdenin (9) dénlstnd tetiklemesi icin birlikte calSmasUile karakterize edilen,

Istemler 4, 7 ve 11’e gore supap (1).

S6z kenusu ikinci dénistirme mekanizmashlnf st govde (9) taraflidan tiphnil (7)
déndsiinin tahrik edilmesine olanak sadlarken, tphnm (7) (st gévdeye (9) gore
kaymasla izin verecek sekilde lst govde (9) ve tlph (7) arasiida bir kayar badlantC]
icermesi ile karakterize edilen, Istemler 1 ila 12'den birine gére supap (1).

Soz konusu ikinci dondstiirme mekanizmas@n, alt gdévdeye (5) bitlinlesik olan bir kam
{21) ve tlphya bitinlesik olan ve tiganl (7) alt govdeye (5) gore dénlsuniin tipanml (7)
eksenel yon (X-X") dodrultusunda kaymashb dénistiirilmesi icin kam (21) ile birlikte
callGhn bir kam izleyicisi (22) icermesi ile karakterize edilen, istemler 1 ila 13'ten

birine gdre supap (1).

Istemler 1 ila 14ten birine gére bir supap ile donat@@n buhar basbklgda pisirme
aparat[{2).
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TARIFNAME

BASINGLI PISIRME APARATINA YONELIK SUPAP VE BU TUR BIR SUPAP ILE
DONATILAN BASINGLI PISIRME APARATI

TEKNIK ALAN

Mevcut bulus, iclerinde bulunan gldalaril buhar bask[altinda pisirilmesinin sadlanmasCigin
tasarlanan, dzellikle ev tipi basklCdh pisirme aparatlaril genel teknik alanOle ilgilidir ve

daha &zellikle bu aparatlar[donatan bask ayarlama supaplarCle ilgilidir.

Mevcut bulug bir bubhar bashkl[gldb pisirme aparatlonatmak Uzere tasarlanan baslog

ayarlama supabOle ilgili olup, s6z konusu supap asaddakileri icermektedir:

- aparatl icerisi ve dshrlsinlnl iletisim haline gecirilmesi icin tasarlanan bir yatak ile
donatldn bir alt gévde,

- aparatll bir ayar dederi seviyesinde tutulmasliin, bir birinci geri gekme bileseni ve hazne
icinde hakim olan baslok seviyesinin birlesik etkisi altinda, bir eksenel yén dodrultusunda
Otelenir sekilde hareket edebilen ve yatak ile birlikte callshn bir tlph,

- yataktan szan buharl yénlendirilmesi icin bir kanal olugturan bir (ist gévde; sdz konusu
kanal, s6z konusu buharnl supab(nl d(sarSinh szt §bir ¢kislile sonlanmaktadlr)

- ve tlpbnln, yataktan bir buhar sizInklslnk olanak saglayan bir baslk diisiirme konumuna
gecirilmesi icin alt gdvdeye gore goreceli bicimde maniiel olarak yer dedistirmek Uzere
tasarlanan bir basiok disirme kumanda bileseni.

ONCEKI TEKNIK

S6z konusu kanallnl ¢KIsInlnl yakbinkla diizenlenen bir sicaklKl sensori aracllvla, bir didikli
tencereyi donatan bashk ayarlama supabllnl asagSnda diizenlenen bir ¢kIsl kanalCicinden
buharid gecisinden kaynaklanan slkchklkl artiSlninl algldnd@ halihazlidla bilinmektedir.
Ozellikle kapak (izerine monte edilen ve farklCkumanda (kilitleme/kilit acma, baslok diisiirme,

¢allsina baslnk[Seviyesi...), ayarlama ve glvenlik bilesenlerini barid(ran bir kumanda moddli
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ile donatldn bir didikli tencere bilinmektedir. Bahsi gecen modul dzellikle, kapak icinde
olusturulan bir delige sztllrnaz bir sekilde gecmek lizere tasarlanan bir hazne icinde dls]
merkezli sekilde monte edilirken, s6z konusu modil igine entegre edilen bir baslnt ayarlama
supabblbarndrnaktad(r] Supap, diidikll tencerenin icindeki bashk seviyesine goére delidin
tkhnmas[veya serbest blak@hasCicin elastik geri ¢ekme kuvvetine tabi tutulan bir tpa
icermektedir. Hazne {t[ph ile birlikte calhn) buharm dGarCdogdru tahlive edilmesi igin delik ile
yukar(dan ve yanal olarak yer degistiren bir sizima kanal(le asagldan iletisime gegmektedir.

SlchklKl sensér, ilgili didikli tencerenin modeline gére ya yukarlda bahsedilen szma
kanallln disl ylziine karsCimplante edilen ya da szima kanallddan szin buhar akislicinde
dogrudan batllihasOcin sdz konusu kanalldl ¢kIsIoh monte edilen bir sonda icermektedir.
Aparat icin yeterli bir 6lciim hassasiyeti ve iyi bir callEmashlnl saglanmasCamackda scnda ve
buhar sZina kanalMd géreceli konumun mikemmel bir sekilde belirlenmesi ve kontrol
edilmesi 6nemlidir. Bu amagla sondanil ve kanalldl aynCkSmi montaj parcasCigine dahil
edildidi bir modiler tasarm@ kullanlthas(]buhar slzma kanallbe goére sondan@d konum
degisikliginden kaynaklCblan herhangi bir 6lciim hatas(lnl 6nlenmesine olanak sadlad@igin
ozellikle avantajlCdlarak ortaya ¢kmaktad [E]

Bu tir bilinen aparatlar genel olarak tatmin saglamaktadiclancak &zellikle supabCbarhdIran
bir modiiliin kullanIthasiob baglCblan baz[(tlezavantajlara sahiptir. Nitekim onceki teknikteki
aparatlari bir modiliinin kullanltas[Jyukaridh bahsedilen buhar sizma kanalllnl supaba
gbre yanal olarak yer degistirmesini gerektirmektedir. Bununla birlikte kullanim giivenligi
nedeniyle kullankElcin kanallnl tkenmad@ninl dogrulanmasbh olanak saglanmasCElzemdir.
Sonuc olarak bilinen bu aparatlar, kullanlclicin denetleme ve temizleme amachda modiiliin
kapaktan ayrltasb olanak sadlanmasClamachda modiiliin kapak (zerine c¢lkbria@bilir bir
sekilde monte edilmesini kullanmaktad] Bununla birlikte bilinen bu pisirme aparatiarnlnl
tasarimClve yaplsl] modllin ayrhasikh yonelik islem nispeten kotl ve hatalColarak
gerceklestirilecek sekildedir. Tanmh geregi bu bilinen didikli tencereler 6zellikle slichkIK
dlcimi hassasiyeti aclSIndan genel olarak tatmin edici olsa da bunlar kullanlm ergonomisi ve
kolayld@agSInidan eksiklerden muzdariptir. Ayrlch bu bilinen modiiler tasarlm nispeten

maliyetlidir ve az oranda endustriyel esneklige izin vermektedir.

Son olarak bu tir bir modiler tasarlm belirli didikli tencere tirleri icin ve &zellikle de
kapaglnl kazana gore doniisii ile birlikte callshak (izere tasarlanan kazan ve kapak

strgllerinin kullanfhash dayanan singili didikli tencereler igin ¢cok uyumlu dedildir. Bu
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tlr didiklG tencereler icin ve 6zellikle daha az sofistike olan modeller icin genellikle bagmsZ]
bir supablnl kullanlthasblh dayan ¢ok sade bir tasarima basvurulmasRercih edilmektedir. Bu
bilinen bagms] supaplaril, bubhar slcakl@Blciimiine ybnelik hassasiyet ile uyumlu hale
getirilmesi zor, hatta imkanslztilt] EP1698814 Al numaralUpatent dokimanClbir baslog
ayarlama supabhlCacklamaktadlEl

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Bulusa tahsis edilen amaglar, yukarida bahsedilen farklCdezavantajlarfl giderilmesini ve
bagmsE bir nite olustururken, cok sade, kesin ve givenilir bir tasaribha sahip olan ve
ozellikle ¢allsma baslkibda pisirme fazlolnl baglang(clcin bir algl@dma cihazibk baglanmaya
uygun olan, bashklCpisirme aparatibh yodnelik yeni bir ayarlama supabhinl sunulmasinl]

hedeflemektedir.

Bulusun bir baska amacllkompakt ve ucuz yaplyh sahip olan yeni bir baslt ayarlama
supab sunulmasnlhedeflemektedir.

Bulusun bir bagka amac[Hzellikle hassas ve stabil bir ¢allsmaya sahip olan yeni bir bas(hkg
ayarlama supablnl sunulmashlhedeflemektedir.

Bulusun bir baska amacCkullanimCkolay, rahat ve glivenli olan yeni bir basbkt ayarlama

supab sunulmashlChedeflemektedir.

Bulusun bir baska amac$upaptan ¢kin buhar akS[3chklninl algl@nmashk dayal Cblarak
ayarlanm(sl basnt altlnda pisirme fazlnlnl baslanglclninl algldnmasnb yénelik bir cihaz ile
kullanOhaya &zellikle uygun olan vyeni bir baslt ayarlama supabblnl sunulmashC]

hedeflemektedir.

Bulusun bir baska amaclbzellikle temizlemesi kolay ve pratik olan yeni bir bashk ayarlama

supabhlnl sunulmasflChedeflemektedir.

Bulusun bir baska amaclister bir slcaklkl algldma sondaslile donatlthislister donatlthamls]
olan, herhangi bir tirde baslokl[Chisirme aparatOle uyumlu olan yeni bir baslhk ayarlama
supabhlnl sunulmashlhedeflemektedir.
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Bulusun baska bir amacldyukarlda a¢Kklanan farklChereksinimlere karslkl gelen bir bashk
ayarlama supablile donatlan yeni bir basbkl[gda pisirme aparathlnl sunulmashldnermektir.

Bulusa tahsis edilen amaclara bir buhar bashkllglda pisirme aparatiblldonatmak (zere
tasarlanan basht ayarlama supabOile ulaslihakta olup, s6z konusu supap asadldbkileri

icermektedir:

- aparatld icerisi ve dlshrislnnl iletisim haline gegirilmesi igin tasarlanan bir yatak ile
donatl@n bir alt govde,

- aparatll bir ayar dederi seviyesinde tutulmasCiin, bir birinci geri gekme bilegeni ve hazne
icinde hakim olan baslnk seviyesinin birlesik etkisi altinda, bir eksenel yén dogrultusunda

otelenir sekilde hareket edebilen ve yatak ile birlikte callsan bir tRa,

- yataktan szin buharll yénlendirilmesi icin bir kanal olusturan bir st gbvde; s6z konusu
kanal, s6z konusu buharnl supabinl dsarSInh szd Gir ¢Kkslile sonlanmaktad|(r)

- ve tlphnin, yataktan bir buhar sZzInklsink olanak sadlayan bir baslng diisiirme konumuna
gecirilmesi icin alt gévdeye gére goreceli bigimde maniiel olarak yer dedistirmek (zere

tasarlanan bir basot, dislirme kumanda bileseni,

s0z konusu supap; kumanda bileseninin alt gévdeye gore yer dedistirmesinin (st gévdenin alt
gbvdeye gore donisiine dénlstlrilmesi icin tasarlanan bir birinci dondstiirme mekanizmas]
ve (st gbvdenin donislinin tipbnl alt gévdeye gore yer dedistirmesine donlstlrilmesi icin
tasarlanan bir ikinci dénlUstirme mekanizmasOligermesi; sz konusu birinci ve ikinci
donlistiirme mekanizmalarblil s6z konusu ¢KIS[Jeksenel yon dodrultusunda alt gdvdeden
sabit mesafede tutmak Uzere tasarlanmaslie karakterize edilmektedir.

Bulusa tahsis edilen amaclara ayn[2amanda bu tir bir supap ile donatlidn bir buhar baslokl
gldb pisirme aparatill yardmida ulaghaktad (]

SEKILLERIN KISA ACIKLAMASI

Bulusun diger ozellikleri ve avantajlarlJksEhylcI bimayan ve sadece érnek amaglCblarak

drnekler olarak verilen, ekli sekillerden hareketle yaplan asagldaki agklaman(nl okunmas[ile
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daha ayrink[dlarak anlasldcak olup, burada:

Sekil 1, bir fonksiyonel ayarlama durumunda bulunan, bulusa uygun bir bask ayarlama

supablnlistten perspektif bir sematik gériiniim dogrultusunda gdstermektedir.

Sekil 2, sekil 1'deki supabOalttan perspektif bir sematik goriinim dogrultusunda

gostermektedir.

Sekil 3, sekiller 1 ve 2'deki supabldl parcal (bir gérinimddr.

Sekiller 4 ve 5, sekiller 1 ila 3'teki ayarlama supabllnl alt gdvdesinin olusturulmashb
katkida bulunan plastik malzemeden uretilen bir pargayllsldslyla alttan ve Ustten

perspektif sematik gériniimler dodrultusunda géstermektedir.

Sekiller 6 ve 7, sekiller 1 ve 5%teki supablnl 6zellikle tiphshl dlusturan plastik malzemeden

uretilen bir parcay[perspektif sematik goriinimler dogrultusunda géstermektedir.

Sekil 8, sekiller 1 ila 7'deki supab@ bashk dlslirme kumanda bilesenini olusturan plastik
malzemeden (retilen bir parcay( alttan perspektif bir g6ériinim dogdrultusunda

gostermektedir.

Sekil 9, sekiller 1 ila 8'deki supabl ist gdvdesini olusturan plastik malzemeden Uretilen
bir parcay[@lttan perspektif bir goriinlim dogrultusunda gdstermektedir.

Sekiller 10 ve 11, sltdslyla sekiller 1 ila 9'daki ayarlama supabdlnl olusturulmasCigin
hirlestiriimesi tasarlanan ayrlithaz bir alt kismi montaj parcasil Ve bir (st klsmi montaj
parcashlperspektif sematik gériinimler dogrultusunda gostermektedir.

Sekil 12, bir ayarlama durumunda sekiller 1 ila 10daki supabOkesit bir gérinim

dogrultusunda gostermektedir.

Sekil 13, bir basink distrme durumunda sekiller 1 ila 12'deki supablkesit bir gérinim

dogrultusunda gostermektedir.

Sekil 14, sekiller 1 ila 13'teki supap ile donatlan bir bashklglda pisirme aparatnl]
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perspektif bir sematik gériiniim dogrultusunda gdstermektedir.

- Sekil 15, bir perspektif gortiniim dogrultusunda, sekil 14'teki pisirme aparatil_donatmas]
amaclanan ve sekil 14'teki aparatl kapad(kazana gore kilitlendidi zaman, kapak Uzerine
monte edilen, bashk ayarlama supablidan ¢Kan bir buhar akislnlnl s(chklGnC]
belirleyebilen, bir skchklkl sensériniin yan[kd bir zamanlaychyI taslyan ¢Khrl@bilir bir
bagmhsZzImoduili gostermektedir.

- Sekil 16, bu sefer gekil 15'teki modiil ile donatldn sekil 14'teki aparatlistten bir gérinim
dodrultusunda gdstermektedir, séz konusu pisirme aparatCbir kilit agma yapBhda
bulunmaktadlrl

- Sekil 17, bu sefer kapagl kazana gore kilitlenme yapBIoda bulunan sekil 16'daki aparattd
Ustten bir gériinim dogrultusunda gdstermektedir.

BULUSUN EN IYi YAPILANDIRMA SEKLI

Bulus bir buhar bashklClglda pisirme aparatfiX(2), baska bir ifadeyle buhar varlidinda
gldblaril pisirilmesi icin tasarlanan bir aparatCdonatmasClamaglanan bir bashk ayarlama
supabd1) ile ilgili olup; stz konusu buhar, érnedin sulu bir sk[gibi bir pisirme skISin],
aparatil {2) icinde ve gldalarnl varliginda EElmasCile Gretilmektedir. S6z konusu baslnkl]
pisirme aparat[{2) hilindidi lizere bir kazan (3) ve s6z konusu bashk ayarlama supabl[{1)
sayesinde bashk@ tutuldudu “callsma bashk[™ olarak adlandfldn énceden belirlenmis bir
bask seviyesine kadar, bir B[ kaynag (yerlesik veya harici) etkisine maruz kald[Gl2aman
bask[¥iikselebilen bir pisirme haznesinin olusturulmaslCiin kazan (3) (izerine biiylk &lglide
slztilrinaz bir sekilde baglanmak tizere tasarlanan bir kapak (4) icermektedir. Basht ayarlama
supab{1), 6rnek olarak avantajlClklmas[hgsindan 10 ve 120 KPa araslda bulunan ve
tercihen 100 KPa olan bir deger ile atmosfer bashktlCasan biyiik dlclide sabit bir 6nceden
belirlenmis ayara dederi seviyesinde pisirme haznesi icinde hakim olan bashkt@ tutulmaslkin
tasarlanmaktad] Bashk ayarlama supab[11) tercihen, kazan (3) ve kapaktan (4) olusan
pisirme haznesinin icinde hakim olan basbka karsCHuyarlCblmasire bunu ayarlamaslicin,
aparatm (2) igerisi ile siztl[rinaz iletisim halinde olacak sekilde, 6rnedin kapak {4) aracliiyla,
pisirme haznesinin mahfazasCIboyunca diizenlenen bir delik ile uyumlu olarak monte
edilmektedir. Sekiller 14, 16 ve 17'de gosterildigi lizere baslok ayarlama supab{1) avantajll]
olmas[ag[sIndan tercihen dodrudan kapak (4) taraflndan taginimak lzere tasarlanmaktadIr]
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Sekillerde gosterildigi Gzere supap (1), bir yatak {6) ile donatldn bir alt gbvde (5)
icermektedir; s6z konusu yatak (6), aparatlnl (2) icerisi ve dlsarsIninl iletisim haline gecirilmesi
icin tasarlanan séz konusu. Sekillerde gosterilen yaplandliina biciminde alt gdvde (5)
avantajlCblmasChgBIndan yatag[{6) olusturan bir boru bigimli eleman@l (60) yan[$a, soz
konusu boru bigimli elemana (60) tutturulan ve sz konusu boru bicimli eleman60) en
azlodan bolgesel clarak cevreleyen bir etek olusturacak sekilde bir sasi (50) icermektedir.
Bagka bir ifadeyle tercih edilen bu yapl@ndltina bigiminde alt gdvde (5), sekillerde gosterildidi
lzere, iki ayrCparcanm] yani yatag(l6) olusturan boru bicimli eleman (60) ve yatag[16)
bolgesel olarak cevreleyen etedi olusturan sasinin (50) birlestiriimesinden olusmaktad(t]
Bununla birlikte bulus kapsambdan ayrlhakszIn, alt gévdenin (5) hem sasi (50) hem de

yatag[{6) olusturan tek bir monoblok parcadan olusmas[@ngérilebilmektedir.

Sekillerde gdsterilen érnekte yatak (60) metalik bir tipten olusurken, sasi (50) boru bigimli
eleman[dl (60) gectigi merkezi bir cukur (50A) ile donatldn plastik malzemeden (retilen bir
parcadan olusmaktadlr]l Merkezi cukur (50A), yukarida bahsedilen etegi olusturan dairesel bir
yanal duvara (50C) tutturulan ve bunun tarafldan cevrelenen bir bilezik (50B) tarafldan
shlfdandFithaktadE] Boru bigimli elemandl (60) bir ust kEmCyukarCHodru ve supab@d (1)
icerisine dogru ¢KInk[Yaparken, bir alt klEm{60B) ise asag[Hodru ve supabnl (1) dishr(sIng
dogru ckInk[yapacak ve yatak (6) aracllyla pisirme haznesinin icerisinin d5érELa iletisime
gegirilmesinin saglanmasCigin kapak (4) boyunca diizenlenen delik iginden gecmek (izere
tasarlanacak sekilde, boru bigimli eleman (60) tercihen bilezigin (50B) bitisik bir yiize karsC]
dayanmak Uzere tasarlanan bir omuz (60A) icermektedir. Boru bi¢imli elemaninl (60} ¢cukurun
{50A) asagslnb dogru cKInk[yapan alt bolimiine (60B) tercihen; bahsi gecen yiv cekilmis
béliim (60B) lizerine bir somunun vidalanmaska, boru bicimli elemaninl (60) ve sasinin (50)
kapada (4) birlestiriimesinden olusan alt gdvdenin {5) sabitlenmesini sadlayabilecek sekilde
yiv gekilmektedir. Sasi (50) ve boru bigimli elemaninl (60) birlestiriimesinden clusan alt kisii
montaj parcas(1(500), supabl (1) donatmak (izere tasarlanddbasoglCIglda pisirme
aparatinl (2) kapagh (4) (tercihen clkhri3bilir sekilde) tutturulmus olarak kalmak Gzere
tasarlanmaktad Alt gdvde (5), kapada (4) goére hareketsiz hale getirilmek (izere
tasarlanmaktad(c]

Supap (1) ayn2amanda aparat@ (2) igindeki s6z konusu basik seviyesinin ¢allsha basbchha
karslkl gelen bir ayar dederi seviyesinde tutulmaslicin, bir birinci geri gekme bileseni (8) ve
aparat (2) icinde hakim olan basnt seviyesinin birlesik etkisi altinda, bir eksenel yon (X-X')
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dogrultusunda otelenir sekilde hareket edebilen ve yatak (6} ile birlikte callsan bir tipb (7)
icermektedir. Ozellikle sekil 12'de goriildigi lizere tidh (7), buharid aparatm (2) igerisinden
herhangi bir sekilde yatak (6) taraflndan disarlyh dogru szmashlnl engellenmesi amaclyla,
sbz konusu yatag[](6) hermetik olarak tkbBnmasOlicin, birinci geri cekme bileseni (8)
taraflidan yataga (6) karsldbu durumda baska bir ifadeyle boru bigimli elemannl (60) Ust
kenarbh kars[bastltIthaktadlc]l Buna karsIKl baskl[bisirme aparat[12) icinde hakim olan
baslk seviyesi callshma baslbkhbh karslkl gelen énceden belirflenmis bir seviyeyi ast@lnda
basnk; tpb (7) lzerine, bashkdiisiren ve bunun sonucunda yatagnl (6) tkhnd(dlderi cekme
konumuna tipan@l (7) geri dénigini tahrik eden bir buhar sZInt[Snk izin veren, tiph (7) ve
yatak (6) araslhdaki szdlrinazlkl klfldana kadar tiphn@l (7) kaldfIhashitahrik eden, birinci
geri cekme bilegeni (8) taraflodan uygulanan geri ¢ekme kuvvetine zflbir tahrik kuvveti
uygulayacaktlt] Bu tir bir dizenleme bdylece birinci geri ¢ekme bileseni (8) taraflodan
uygulanan geri ¢ekme kuvvetine karslklgelen bir ayar dederi seviyesine esit ve blyuk dlglide
sabit olacak sekilde tutulmasC3uretiyle, aparat (2) igindeki baslk seviyesinin ayarlanmas(a
olanak saglamaktadl] Dolaykhda tlph (7) bir yandan yatak (6) tarafdan bir buhar
tahliyesine izin verilmesi igin aparat (2) icinde hakim olan baslnkl etkisi altifda yataktan (6)
uzada ittirildigi en az bir sizma konumu ve dider yandan aparat (2) icindeki baslog énceden
belirlenmis ayar dederi seviyesini (“callSma bashtl”) astiginda geri gekildidi yatadnl (6)
tkbnma konumu (sekil 12°de gésteriimektedir) arasiiida eksenel yon (X-X) dodrultusunda
otelenir sekilde hareketli olarak monte edilmektedir. Tercihen sekillerde gosterildigi (izere
birinci geri ¢ekme bilegeni (8) 6rnek olarak bir skistlrina yaylUlgibi elastik bir gdvde
icermektedir. Bununla birlikte yine bulug kapsamda ayrlthaksZnl birinci geri ¢ekme
bileseninin (8) elastik bir gdévdeden dedgil, kendi agliglph (7) Gzerine bir geri cekme kuvveti
uygulayan kitlesel bir elemandan olusmasCkamamen o6ngorilebilmektedir. Bulus &zel bir
ayarlama mekanizmas(larafindan shlrlandrihamaktadltlve aparat@l (2) iginde hakim olan
baslhk; seviyesine karsOduyarlColan herhangi bir tirde tlph (7), bulus kapsamibda
kullanIdbilmektedir.

Sekillerde gosterildigi Gizere supap (1) ayn[Zamanda aparatil (2) icerisinden gelen yatak (6)
tarafldan szdtldn buharml (V) yénlendirilmesi igin bir kanal (10} olusturan bir Ust gdvde (9)
icermektedir. Ust gévde (9), hareketli tiph (7) yatak (6) tarafiidan bu tiir bir buhar sEZImtShk
izin verdidi zaman, vyataktan dBarOszan bubhar (V) vatag (6) asaglsimh dogru
yonlendirmeye uygundur. Kanal (10) sekillerde gosterildigi Gzere s6z konusu buharil (V)
supabl (1) dishrisinh sz Gbir ¢klsl(10A) ile sonlanmaktadkl CKISI(10A) supabMl (1) igerisi
ve dBlcevre arasinda arayiiz olusturmaktadl(rj baska bir ifadeyle buhar (V) yatagnl (6) alt ucu
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tarafiidan supap (1) i¢ine girmektedir, daha sonra supap (1) icerisinden yonlendirilerek, ilk
olarak yataktan (6) gegmektedir, daha sonra son olarak g¢kistan (10A) kurtuldugu zaman
supaptan (1) dishrLtkmak lzere kanal (10) icinde dolasmaktadlr] Kanal (10) béylece &rnek
olarak (sekillerde gosterilen yapl@ndlrina biciminde) biiyik dlclide asadldan yukar[dodru
¢lkbn bir glzergah ve tercihen eksenel yone (X-X) biiylik &lclide paralel olan dikey bir
glizergah olan onceden belirlenmis bir glizergah dodrultusunda buhar@ (V) yatak (6)
dishrElnh skzimasibh olanak sagdlamaktadlt] Sekillerde gosterilen yapl@ndlmna bigiminde
buharl (V) onceden belirlenmis dikey bir glizergah dogrultusunda yonlendirilmesi amaclyla
kanal (10) bliylk Olglide dairesel bir kesite sahiptir ve bir giris (10B) ve ¢lkIsI(10A) arasida,
uclarC$6z konusu girig (10B) ve ¢kIsh (10A) karsIKl gelen bir boru bicimli bilesen formunda
bulunmaktadi Ust gévde (9), bu buhar jetine iliskin bilgi (sEakIK) icin miimkiin olan en iyi
kosullarda kullanlhasCinlimkiin olacak sekilde spesifik bir glizergah dogrultusunda supap (1)
dshrEInb szhn buhardV) yoénlendirmeye olanak sadlamaktadd Tercihen avantajlCblmasC
aclslndan kanal({10) olusturan tip yatak (6) ile es eksenlidir. Bununla birlikte kanallfl (1Q)
yataktan (6) slzhn buhar(QV) eksenel yoniin (X-X") dlsida bir yén dogrultusunda ve drnek
olarak eksenel yéne (X-X) blyik dlclide dik olan yatay bir yon dogrultusunda yénlendirmesi
bulus kapsamloda ¢ckimadan 6ngoriilebilmektedir. Eksenel yén (X-X") dogrultusunda bir boru
hattllnl kanal[Blnl ilerleyisi tercih edilmektedir; ¢link( bu, buhar akEhR hZRERA muhafaza
edilmesi suretiyle yik kay[plarln 6nlenmesine olanak sadlamaktadltlve bu da supabl (1)
yukarBlnda ve sadlda, bahsi gecen buhar aklsCIcinde gerceklestirilen sichklK lctimlerini

desteklemektedir.

AvantajlCbimasCackindan tiph (7), s6z konusu yatak (6) boyunca, bu durumda eksenel yén
{X-X") dogrultusunda kayabilecek sekilde s6z konusu yatak (6) (izerine en azbdan klsmen
gecen bir manson (70) igermektedir; s0z konusu manson (70}, vyatagl
aglhas/kapanmashlnl kontrol edilmesi igin yatak (6) ile birlikte ¢allsimak lizere tasarlanan bir
klapeyi (71) tagimhamaktadlr]l Manson (70) béylece boru bicimli bir sekle sahip olmaktadlve
st ucunda, thhaklar (bu durumda (¢ adettir) aracllfiiyla klapeyi (71) olusturan ve bunun
tkbnmasUicin yataglm (6) lzerine ve karsSlnB dayanmak Uzere tasarlanan bir igne
tagmhaktadEl(bkz. sekil 12). Manson (70) boylece klape (71) s6z konusu yatag[6) kapatacak
sekilde yatak (6) lzerine gegmektedir. Sekillerde gdsterildigi lizere avantajlCdlmasgSndan
tipha (7) Uzerine, tlphy[{7) yatagll (6) engellendigi bir alcak konumda tutan bir geri gekme
kuvveti uygulanacak sekilde, séz konusu birinci geri gekme bileseninin (8) tph (7) ve Ust
gbvde (9) araslnta yerlestiriimektedir. Tercihen elastik govde, s6z konusu yatak (6) ile es

eksenli olarak diizenlenen bir sKIstiFina yayCdcermektedir. Ornek olarak gdsterildigi tizere
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skistirina yay($6z konusu mangon {70) lzerine gecmektedir; manson, klapeyi (71) taslhn
bir Ust ug (70A) ve s6z konusu slkistina yay[iin mesnet gorevi gormeye uygun olan bir alt

u¢ (70B) arasinda boylamsal olarak uzanmaktad(cl

Alt ug (70B) bu amagla avantajlCdimasCagisindan skistrina yaylnl dayanabilecedi bir halka
ile donatlihaktad[rj bu halka avantajlCdlmas[d¢sindan sKistlrina yaynlnl yerinde tutulmasiohk
olanak saglayan dikey bir kenar (70C) ile sonlanmaktadlj manson (70) ve dikey pervaz
(70C) aras(ndaki arayer alan[ kkistirina yayLigin bir barindlrina yuvasLélusturmaktadicl

Bulusa godre supap ayn[Izamanda tlpanhl (7), yataktan (6) bir buhar sZInkSInh olanak
saglayan bir bashk disirme konumuna (sekil 13te gdsterilmektedir) gecirilmesi icin alt
gbvdeye (5) gore gdreceli bicimde mantel olarak yer degistirmek (zere tasarlanan bir baslk
distirme kumanda bileseni (11) icermektedir. Kumanda bileseni (11), bir sEima durumunda
supabll (1) maniiel olarak zorlanmas[D igin kullaniclyh olanak saglamak (izere
tasarlanmaktadl] ve bu, bahsi gegen aparatinl (2) kullanlcsllkumanda bilegeninin (11)
callstrihas[suretiyle aparatin (1) bashkmblherhangi bir zamanda dusurebilecek sekilde
aparat (2) icinde hakim olan bashg seviyesinden badlmsz olarak gerceklestiriimektedir.
Supap (1) boylece cift islev, yani bir yandan bir basik, ayarlama islevi ve diger yandan komut
tzerine bask diustirme islevini sadlamaktadlt] séz konusu islevlerden her birisi, kumanda
bileseninin (11) manipilasyonu taraflddan kumanda edilen supabl (1) spesifik callsha

durumuna karslIkl gelmektedir.

Bulusa uygun olarak supap (1) ¢te yandan kumanda bileseninin (11) alt gévdeye (5) gore
yer degistirmesinin Ust godvdenin (9) alt govdeye (5) gbre donlisine donustliriilmesi icin
tasarlanan ve (st gdvdenin (9) donisinin tpbnm (7) alt gdvdeye (5) gbre vyer
dedistirmesine ddéniistliriimesi icin tasarlanan birinci ve ikinci dondlstiirme mekanizmalar(]
icermektedir, burada s6z konusu ¢kISI(10A), eksenel yon (X-X") dodrultusunda alt gévdeden
{5) sabit mesafede (D) tutulmaktadltl

Bagka bir ifadeyle birinci donlstlirme mekanizmas[kumanda bileseninin (11) alt govdeye (5)
gore yer degistirmesinin Ust govdenin (9) alt govdeye (5) gore doniisiine dénistirilmesi igin
tasarlanmaktayken, ikinci dénistirme mekanizmaslise st gdvdenin (9) dénusinin tpennl
(7) alt gbvdeye (5) gore yer degistirmesine donistiirilmesi icin tasarlanmaktad(tj s6z konusu
birinci ve ikinci dénistiirme mekanizmalarldséz konusu ¢KkISTY10A), eksenel yén (X-X')

dogrultusunda alt gévdeden (5) sabit mesafede tutmak lizere tasarlanmaktad[r]
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Birinci donlstlirme mekanizmasJkumanda bileseninin {11) bu bilesenin manipllasyonu ile
elde edilen yer degistirmesini {ist gdvdenin (9) alt govdeye (5) gore donisiine doniistiirilen
bir mekanik badlant[blusturmaktad(r] Elbette bu tiir hareket dénlsiimiin gerceklestirilmesi
igin birgok mekanik olaslkl mevcuttur ve bulug asadlda daha ayrnk[Ibir sekilde acKlanacak
olan spesifik yap[@ndma bigimi ile kisElanmamaktadlcl

ikinci dénuistirme mekanizmasJiist gévde (9), tiph (7) ve alt gévde (5) arasiida bulunan
uygun bir mekanik bagdlantCisayesinde, birinci donlstirme mekanizmasCaracllflyla elde
edilen Gst govdenin (9) donlsiniin tipanl (7) alt gdvdeye (5) gbre yer dedistirmesine
donistardlmesine olanak saglamaktadicl

Yukarida da belirtildidi Gzere birinci ve ikinci dénlstiirme mekanizmalarCayrlch eksenel yon
{(X-X") (bu durumda dik yone karslIkl gelmektedir) dogrultusunda oélgiilen, ¢KIsl(10A) ve alt
gbvde (5) arasiobda bulunan ve tercihen alt govdeyi (5) donatan vyatak (6) ile
aralklandfinan sabit tutulmasibbk olanak sagdlamaktadlc] Bu eksenel y&én (X-X")
dogrultusunda supabl (1) genel olarak kaplad@Clyerin, kumanda bileseninin (11) alt
govdeye (5) gére konumu ne oclursa olsun biiylik dlglide sabit olarak kaldi@lanlamina
gelmektedir. Baska bir ifadeyle kumanda bilesenini (11} aktiflestirilmis olsun veya olmasinl
baska bir ifadeyle supap (1) ister ayarlama durumunda ister baskt disirme durumunda
osun supab@ {1) yiiksekligi ayn[kalmaktadt] Bu teknik &zellik sayesinde avantajlCblmas]
acglsindan supabml (1) st kEmACblugturan st govde (9) ve slchkIK sensdri (12) arashida
dzellikle mekanik cakisina riski olmaks[zInl bir sicaklklsensoriniin (12) (bkz. sekiller 14 ila 17)
supabml (1) yukarlsInk, sadnh veya daha yakink konumlandtIthasndmkinddir.

AvantajlCblmasCagsindan kumanda bileseni (11) bashk diisiirme kumanda islevinin dSInda,
kullanicInlnl supabl[{1) ve &zellikler de buna ait yatag[{6) temizlemesine olanak saglanmas[]
amaclyla, sekil 10'un alt klsini montaj pargasnlnl ve sekil 11'deki st kismi montaj parcas(nlnl
ayrlihasloh izin veren, bir ayrltha yapsloda supablnl (1) yerlestirilmesine iliskin bir kumanda

islevini saglamaktad(]

AvantajlCblmaslh¢lslndan kumanda bileseni (11), sdz konusu eksenel ydne (X-X') paralel
olan ve tercihen (sekillerde gosterildigi lizere) s6z konusu eksenel yon (X-X'} ile cakishn bir
birinci donils ekseni dogrultusunda soz konusu alt gdvdeye (5) gore déner sekilde monte

edilmektedir. Tercihen (st govde (9), s6z konusu eksenel yone paralel olan bir ikinci déns
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ekseni dodrultusunda doner sekilde monte edilmektedir. Boylece sekillerde gosterilen tercih
edilen yaplandltina bigiminde s®z konusu birinci ve ikinci donis eksenleri caklsmaktad|(t]
Daha avantajlCblacak sekilde ve sekillerde gdsterilen yapldndlrina bigimine uygun olan sbz
konusu birinci eksen, ikinci eksen, yatak (6) ve kanal (10) es eksenlidir ve bu durumda

eksenel yonl (X-X") materyalize eden bir merkezi eksen ile es eksenlidir.

AvantajlCdlmas[aclsindan kumanda bileseni (11), sdz kenusu yatag[{6) en azlndan bolgesel
olarak cevreleyen bir bilezigin (11A) yan[klra, s6z konusu bilezikten (11A) radyal olarak
¢kInt(Yapan bir manipilasyon tithad[{11B) igermektedir.

Manipulasyon tichag[{11B), supabl (1) merkezi dikey eksen dogdrultusunda alt govdeye (5)
gbre bilezigin (11A) doner sekilde tahrik edilebilmesi amaclya, kullanicinlnl parmaklarCd
arasiida, Ornek olarak bir yandan basparmak ve diger yandan isaret parmadCarasloda
kavranmak (zere tasarlanmaktadlr] Bilezik (11A) avantajiidolmasCagEindan sekillerde
gosterildigi  lizere bunu bdlgesel olarak cevreleyecek sekilde Ust gévde (9) lzerine
gecmektedir. Birinci déndstirme mekanizmas[avantajlCbimasLacsindan en azlodan slslkyla
bilezikten (11A) ve Ust gdvdeden (9) veya tam tersinden clkbn erkek ve disi elemanlard]
icermektedir; s6z konusu erkek ve disi elemanlar, bilezigin (11A) (bu durumda eksenel y&n
{X-X) taraflidan materyalize edilen merkezi dikey eksene karsllkl gelen) birinci donis ekseni
dogrultusunda doénisinin {bu durumda birinci doniis ekseni ve merkezi eksen {X-X') ile
cakishn) sbz konusu ikinci déniis ekseni dogrultusunda ust gdvdenin (9) donlsini
tetiklemesi igin birlikte callsimaktad(t] Birinci ddnlistiirme mekanizmas[®u durumda, kumanda
bileseninin  (11) ddnls hareketinin biitlnsel olarak ve dogrudan Ust gévdeye (9)
aktarlthaslob olanak saglayan bir dogrudan aktarmh mekanizmasCdlusturmaktadltl Bu amacla
st govde (9) avantajlldolmas]acglslndan birinci doénistirme mekanizmashlnl erkek
elemanlarColusturan mahmuzlar (13) igermekte olup; sz konusu mahmuzlar (13),
kumanda bileseni (11) taraflndan st govdenin (9) doner sekilde dogrudan tahrik edilmesine
olanak saglanacak sekilde bilezigin (11A) karslIk gelen pencereleri (14) icine allfmak lizere
tasarlanmaktad(d) Tercihen (st gévde (9) 6te yandan tercihen kumanda bileseni (11) (daha
belirgin olarak bilesen (11A)) ve Ust gévde (9) araslhb yerlegtirilen bir skistlia yaylntan
olusan, avantajlCblmaslhg(sindan bir ikinci geri gekme bileseni (15) taraflbklan uygulanan
yukselen bir geri gekme kuvvetine tabi tutulmaktadlt] Bu tercih edilen yapIandlrina bigiminde
lst gévde (9) aynZamanda skistrina yay[{15) taraflodan uygulanan yiikselen geri cekme
kuvvetine tepki olarak Gst gdvdeyi (9) alt govdeye (5) karsUtutmak lzere tasarlanan
mesnetler {16) icermektedir. Ust gévde (9) bdylece alt givdeye (5) karsRalIdlarak dayanit]
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sekilde tutulmaktadlclve geri cekme yay[{15) taraflodan sabit ylikseklikte tutulmaktad(] Bu
tercih edilen yapl@ndina bigiminde bilezik (11A) ve Ust govde (9), eksenel yone (X-X')
paralel olarak bilezije (11A) ve kumanda bilesenine (11) gdre bir kaymaya olanak
saglanmas@maclyla bir siirgli badlantsTile badlanmaktadlr] Bu amacla bilezidin (11A) her bir
penceresi (14), eksenel yone (X-X) paralel olarak icerisinde karslkl gelen mahmuzlaril {(13)
kaymasib olanak sadlanmasOicin boyutlandfItaktadtl Bu tercih edilen yapIAndina
biciminde Ust gdvde (9) skistloma yay[{15) taraflodan kallcLélarak; supabml (1} (mesafe (D)
taraflddan materyalize edilen) yiiksekligi kumanda bileseninin (11) alt govdeye (5) gore
konumu ne olursa olsun sabit olarak kalacak sekilde kumanda bileseninin (11) konumu ile
birlikte dedismeyen bir yiikseklikte tutulmaktaditl

Bu tir bir diizenleme supap (11) icin milkemmel stabilite ve fark edilir bir kullanibh rahatlGI]
saglamaktad Bununla birlikte bulus kapsambban ayrlhakszn, kumanda bileseninden (11)
ayrCblan bir Ust govde (9) yerine, hem st gdvdeyi (9) hem de kumanda bilesenini (11)
olugturan tek bir parganlnl kullanIthasCdngdrilebilmektedir.

AvantajlCblmasCh¢klndan ve sekillerde gosterildidi tizere (st gévde (9), mahmuzlar[113)
taslyhn bir sarklkl kenar (91) taraflidan cevresinde uzayan halka seklinde bir {ist yiiz (20)
icermektedir. Ust gdvde (9) ayn@amanda bu tercih dilen yapBndltna biciminde, kanal(@10)
olusturan ve sarkK kenardan (91) ve kanaldan (10} daha asagUuzanan ve al ucunda
mesnetleri (16) taslybn es eksenli bir ikinci boru (92) tarafliidan gevrelenen bir birinci boru
icermektedir. Kanal (10) ¢KISTJ10A) ile halka seklindeki sz konusu Ust ylziin (90) merkezine
a¢limaktadlr

AvantajlCblmasChgslndan ikinci doéniistiirme mekanizmas[iist gévde (9) tarafindan tiphnnl
(7) ddénlsliniin tahrik edilmesine olanak sadlarken, tipan@ (7) UGst gdvdeye (2) gore
kaymasinh izin verecek sekilde lst govde (9) ve tlph (7) arasioba bir kayar baglant(]
icermektedir. Bu amacla tiphnml (7) yanal duvar Uzerinde diizenlenen ve iglerinde séz konusu
parmaklardl (17, 18) kayd@l¢entikler tiiriinde birlesik dikey uzanan kavite(ler)e {19, 20) ve
st gdvdeye (9) biitiinlesik olan bir parmagml (17) (ve bu durumda iki parmagml (17, 18))
birlestiriimesi ile olusturulmaktaditlve bu, eksenel yon (X-X') taraflodan materyalize edilen
merkezi eksen dodrultusunda goévde (9) taraflidan doner sekilde tahrik edilebilirken, gévdeye
(9) gore tiphnhl (7) kaymasloh olanak saglamaktadI]

Tercihen ikinci déndstirme mekanizmas[Ayn[kamanda bir yandan alt govdeye (5) ve bu
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durumda bilezige (50B) bitlnlesik olan bir kam (21) ve dider yandan tlpaya (7) bitiinlesik
olan ve tlpan@l (7) alt govdeye (5) gore donusinin tiphnnl (7) alt gdvdeye (5) gore eksenel
yon (X-X) dogrultusunda kaymasni doniistiirilmesi igin kam (21) ile birlikte callshn bir kam
izleyicisi (22) (ve bu durumda iki kam izleyicisi {22, 23)) icermektedir. Kam (21) tercihen
surglilerden clusurken, her bir kam izleyicisi (22, 23) ise drnek olarak skistifna yaynlnl (8)
dayand@lChalkan(dl (70B) alt ylzii lzerinde uzanan bir saplamadan olusmaktadIt] Dolay(slyla
kumanda bileseninin (11) donisu, Ust govdenin (9) alt gbvdeye (5) gbre donisind, tpay[(7)
doner sekilde tahrik eden (st gdvdenin (9) donlsini, eksenel yon (X-X') dodrultusunda
tipanml (7) alt gdvdeye (5) gdre kayar sekilde alt gévde (5) tarafltdan taghan kam ile tipannl
{7) birlikte ¢allsmas[3ayesinde dénistiriilen donusi tahrik etmektedir.

Bulus son olarak bulusa uygun supap (1) ile donatlldn buhar bashklLdldh pisirme aparat[{2)
ile ilgilidir. Supap (1) tim basbklOgdb pisirme aparatCtirleri ile uyumludur. Sekilde
gosterilen ornekte aparat (2), kazan ve kapadl slrgllerinin denklestiriimesi amacia,
kapagl (4) kazana (3) gore donlsit ile kapagl (4) kazana (3) gére kilittenmesi/kilidinin
a¢asmlnl saglanmasigin tasarlanan bir kilitleme sistemi ile donatl@n singulil bir didikli
tenceredir. Bulus bununla birlikte slinglli bir kilitleme sisteminin uygulanmasCile hicbir
sekilde shlffandFihamaktadflve 6érnek olarak, alternatif bir sekilde etriyeli, segmentli veya
¢eneli...  bir Kkiliteme  sisteminin  kullanlthasC] bulus kapsamibda c¢klihadan
ongorilebilmektedir. Tercihen aparat (2), en azlodan hem kapagd{4) hem de s6z konusu
kapaga (4) baglanmisl olan bir destegi (24) igeren kapak klsmi montaj parcasnl]
barndrinaktad(rj boylece kapak, sfasila kapagl séz konusu alt montajnin kilit agma yaplsl
{sekil 16) ve kilitlenme yaplsInh {sekil 17) karsllkl gelen iki pozisyon araslnta stz konusu
destege (24) gore dondlrilebilmektedir. Tercihen destek (24), kapag[X4) radyal olarak
shllandran ve bir merkezi dikey eksen dogrultusunda kazan (3) ve destegin (24) gdéreceli
doniglintin engellenmesi icin, kazan (3) ile, drnek olarak kazana butiinlesik olan tutamaclar
(30, 31) taraflodan tasiobn yap[3r ile birlikte callsimak Uzere tasarlanmislolan sarkkl kenarlar
tarafidan kapagl dishrSIne uzanan bir travers formunda bulunmaktadlt] kapadgil (4)
destede (24) ve kazana (3) gore donlsiiniin ve dolaySkla kapaghl (4) kazana (3) gore
kilittenmesi/kilidinin ag¢lhasbinl kumanda edilmesi amaclda aparat (2) avantajlColmas
aglslnklan Ornek olarak merkezi dikey eksene buylk Olglide dik olan bir dénls ekseni
dogrultusunda destege (24) goére doner sekilde monte edilen bir sap formunda olan bir
kumanda tutamacl{25) ile donatlhaktad Bu tutamacl (25) dénlisii bdylece bir hareket
donlisim cihaz[3ayesinde, kapaga (41) destede (24) gbre bir donlis hareketinin veriimesine

olanak sadlamaktadir]
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Tercihen aparat (2) ayrich yukarldb da belirtildigi zere, avantajlCdlmasCacisIndan kallcl¥eya
¢kbr@bilir bir sekilde, drnek olarak manyetik bir baglantCaracllflyla aparata (2) ve tercihen
sekiller 16, 17'de gosterildigi (zere destede (24) tutturulmak lzere tasarlanan badms(zl bir
modulin (26) pargasBlCblugturan bir sChKIK senséri (12) icermektedir. Bu amacla bahsi
gecen modil {(26) ornek olarak destede (24) biitiinlesik bir taban plakas[127) ile birlikte
callsinak (Ozere tasarlanan bir dkce (26A) icermektedir. Slcaklkl senséri (12), aparat(l (1)
¢klsinda buhar sicakl@ninl belirlenmesi igin ve supaptan (1) gelebilen buhar akisinh bagld]
sichklk artislnnl belirlenmesi igin supaptan (1) ¢kban buhar sEZRtEgizergahOizerinde
bulunabilmek Gzere tasarlanmaktad[t] Tercihen slchkliKl sensorii (12), drnek olarak supabl[{1)
olusturan alt (sekil 10) ve Ust (sekil 11) klsm[inontaj parcalarlnl maniel olarak ayrlthasnlnl
kolaylastrIimasCicin, kanal (10) taraflidan sadlanan buhar szInktE[§iizergahnlnl dsérSnda,
kullaneldl kumandasizerine bulunabilmek (zere tasarlanmaktadld Bu dzellikle avantajld
yaplandfina bigiminde bulus, birbirlerinden tamamen badnhsE olan ve iki géreceli konum,
yani slchklKl sensoriiniin (12} kanal (10) taraflodan saglanan buhar szInk[glizergahizerinde
bulundugu bir fonksiyonel konum (sekil 17) ve slchklK sensériiniin (12) eksenel yéne (X-X")
dik olan bir yatay diizlemde supaba (1) gore aclshl olarak kaydhir inaktif konum arashda
gegis yapabilen bir sichklKl senséri (12) ve bir supap (1) kullanmaktadE]l Sekil 16°da
gdsterilen bu durumda sensér (12), supaptan (1) bir mesafede (L) tutulmaktadlrlve kanal
(10) tarafidan yukard dogru vyonlendirilen buhar akEO icinde bunun sadhda
bulunmamaktadir] AvantajlCblmasCaclsindan kapak kEmi montaj parcasCKilitleme yaplSlnda
bulundugu zaman, slcaklKl sensariiniin (12) bilylk dlglide kanal (10) taraflidan saglanan
buhara verilen szInk[gizergahlizerinde bulunmaslicin ve sdz konusu kapak kisimi montaj
parcasKilit agma yapElnda oldugu zaman s6z konusu slchkl Kl sensoérindn (12) blylk 6lclide
sz konusu sZInkt[glizergahnl digda bulunmasCigin, sz konusu destek (24) ve kanaldan
{4) (herhangi) birisi s6z konusu sichkikl sensori (12) ve supab{1) tagmaktad(r]

Sensor (12) taraflbdan gergeklestirilen slkchklkl olgiimi aslkl] derecede hassas ve
tekrarlanabilirdir, bu dzellikle supabl (1) durumu (baslk ayarlama, bask disirme...) her
ne olursa olsun, supab@l (1) dilgecmetrisinin (ve §zellikle ylkseklijinin) kallcblarak sabit
bir sekilde kalmasOsayesinde gerceklestiriimektedir, Ozellikle yukardh agKlanan spesifik
tasarlm sayesinde supabll (1) (bu durumda ¢KkIs! (10) taraflbdan materyalize edilen) Ust
kism[J kumanda bilesenini {11) olusturan secici konum her ne olursa olsun, slchklkl

sensoriiniin (12) konumuna gdre sabit bir ylksekligi muhafaza edebilmektedir.
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Supap (1) ayrca ¢ok sade ve ucuz bir tasarima sahipken, dzellikle iki klsmCinontaj parcasinl
{sltaslyla sekiller 10 ve 11'de gosterilmektedir) kullanim ve sdkiilme rahatligl$aglamaktad(t]
bu da temizligi kolaylastrinaktad[tl

ENDUSTRIYEL UYGULAMA OLASILIGI

Bulug baskllgldh pisirme aparatlarinlnl ve bu tir aparatlarlCdonatmak Uzere tasarlanan
supaplarnl tasarm[ dimalatl¥e kullanbhlnda endudstriyel uygulamada yer almaktadlcl

16



H (9
90
1B
50C 5 11A
5
SEKIL 1
:’X.
13
1
2
/11
18
50
508 SOAer SOC  gpkiL 3

SEKIL 5

1/4



2/4

SEKIL 10 SEKIL 11



3/4

"
) 104 10 11,7 108 M

/]
X ; 1A
108-£4-7F | 0
\\ 1 70 =
700 DN \ 70C
| Q_,soc
>0
/8 N
708 | N+ - = = - Y
508 g
60A b
60 SEKIL 12
608/ |
K
71 1
My 15,108y v, 10, ,( 7,V ) ‘§
y Sty o NIB
1B N
\ | 11A
\
\ L 70A
| 70
i 70C
) 708
70C
i 50C - °
_______ — hY
6 o \60B
X SEKIL 13



4/4

YA SEKiL 17



