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(54) KLIDOVY OSMISLENNY MECHANISMUS PRO POHON BIDLA TKACLHO STROJE

Vyndlez se tgkd klidového osmi&lenndho mechanismu pro pohon bidla tkactho stroje zajig-
tujictho k1id pracovantho dflu mechanismu v jedné krajnf dvrati po dobu odpovidajfcf 180 °
pootoden{ kliky na hlavnim htideli.

Klidovy osmiélenny mechanismus je moZno s vyhodou uplatnit u textilaich stroji, nepii-
klad jako pohonu bidla tkactho stroje. Jedna ze Zadoucich funkei, kterou ms spliovat mecha-
nismus bidla tkaciho stroje pri svém vratném pohybu, je zajidténi klidovs polohy peprsku
v jeho zadni dvrati. Tato klidovd poloha napoméhd uskute¥néni prohozu dtku osnovaimi nitémi.

U dosud pouZivanych prirezovych mechanismi Je pro pohon bidia pouzi;éni bud vackovych
nebo klikovahadlovych dstroji.

Vatkového systému je pouzito predeviim u téch tkacich stroji, u nich¥ je distroji pro
prohoz dtku umisténo na rému stroje. 2 toho divodu vyzaduji tyto stroje absolutnf klid bidle-
nu po celou dobu prohozu dtku.

U klikovahadlovych systémi Je pohon vehadla, resp. me&ikd, nesoucich bidlen odvozen
od kliky hlavntho hiidele pomoci ojnice. ¥Fento Styrélenny mechanismus viak vabec.nezajiéfuje
poZadovany kl1id v zadnf dvrati bidlenu. Tim Je zanaSe& dtku na zaldtku i na konei prohozu
svirdn osnovnimi nitémi, &im¥ se sniZuje jeho prohozn{ rychlost.

Ddle v disledku vedlejsfho pohybu zanadele a to ve sméru kolmém k Jjeho letu, dochdz{

k jeho zvySendmu opotfebeni, k vyboZovédni a ke zvydenému otéru osnovnich niti. Neexistujfet
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klidové doba se nahrazhje zvétZenim zdvihu bidlenu, coX viak negativné ovlivnuje dynamické
d¢inky na’stroji.
| Uvedené nevyhody &dstelné odstranujl systém; 3estidlennych klidovych mechanismi rdzného
uspoirdddni. Tyto ¥estillenné mechanismy v3ak vykazuj{ ¢4stedn® vratny pohyb v klidové oblas-
ti tzv. zekmitnut{ a tudif nezajist{ absolutnf{ klid vahedla bidlenu po celou dobu prohozu
dtku. Proto se této fdze zakmitnut{ vyuZivd namiste prohozu pro ndsobny priraz dtku.

Z osmilennych klidovych pPirazovych mechanismi je zatim znémo uspordaddni v podobé&
sériového razeni dvou &tyrfélennych mechanismd. '

Tento typ osmi¥lenného mechenismu se uplatnuje predeviim pfi vyrobd téikych tkanin, kde
se s vyhodou vyu¥{véd zakmitnuti bidlenu v predni dvrati jeko nésobného p¥irazu. Druhy klid
ve fézi prohozu dtku odpovidd klidu Zestidleanych mechanismi. lento typ mechenismi zéujimé
ve skiini ndhonu stroje znalny zastavény prostor.

Uvedené nedostatky odstranuje podle vyndleasu klidovy osmiélenny mechanismus pro pohon
bidla tkaciho stroje.

Jeho podstata spodivd v tom, Ze sestdvd z dvojité dhlové kliky na hlevaim h¥ideli, Jje-
Jimi rameny, svirajicimi konstantni dhel, je pomoci tdhel ovlddan tvarovy kus, tvorici kvar-
terhérni &len mechanismu, od ného% je pres dalif téhlo pohyb transformovéan na pracovni dil,
nesouci bidlo, prifemZ jednotlivé &leny mechanismu jsou vzdjemn& napojeny pomoci kloubi.

Podle dalstho vyznaku Jje tvarovy kus pomoci del3iho tdhla propojen klouby s pracovaim
dilem a k rému stroje pripojen bud vehadlem pomoci kloubd anebo v kloubu pomoci posuvného
Elenu.

Kone&n& podle posledniho vyznaku vyndlezu je délka deldiho téhla rovna poloméru kiivos-
t1 kruhové ¥dsti trajektorie kloubu, v némZ je delsi tdhlo spojeno s tvarovym kusem, prifemi
po doBu pohybu kloubu po kruhové &dsti trajktorie se daldi kloub, jimZ je spojeno del3{ tsh-
lo s pracovnim dile, iachdzi ve stiedu kPivosti tohoto kruhového oblouku a je tudiZ v klidu.

O¥inek osmi&lenného klidového mechanismu pro pohon bidle tkaciho stroje podle vyndlezu,
gpolivd v dosa%eni dostatedné klidové doby, kterd &ini pfibliiné.laoo pootodeni kliky hlav~-
ntho h¥fdele v z&dni dvrati, cof umoZnuje nahradit vaedkové prirazové systémy u tkacich stro-
Ja vétdich 3{rek systémem kloubovym, sniZit zdvih paprsku a tim zmen3it dynemické U¥inky na
stroji a umoZnuje umistit provozni zaifizen{ na rému stroje & tim zmenZit hmotnost pohybuji-
c¢fho se bidlenu & tim i dynamickych d&inkd.

Dal¥f d&inek vyndlezu spodivéd v dosaZeni dals{ klidové doby v druhu ivrati precovniho
df{lu, to Jje bidlenu, odpovidajici pribliZné& 50° pootodeni kliky, coZ je vyhodné pro stroje
s men3{ prirazovou rychlosti, to je pro tkaci stroje na vyrobu hedvdbnych tkanin a pii epli-
kaci vibradnich systémi na bidlenu tkacich strojdi pro tkaniny s hustou dostavou.

Jsporddani mechanismu podle vyndlezu je schematicky zobrazeno na pitipojeném vykrese,
kde obr. 1 znad{ sestavu osmillenného klidového mechanismu, kde na kloubech tvarového kusu

jsou pripojeny pouze bindrni &leny,
obr. 2 znali sestavu osmilenného klidového mechanismu, kde na tvarovém kusu jsou pli-

pojeny tii &leny bindrni a jeden &len posuvny, a na
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obr. 3 Je konkrétni provedeni uchyceni kliky na h¥{deli.

Mechanismus podie vyndlezu se sklddd z dvojité uhlové kliky 2, jeji% ramena spolu svi-
raj{ konstatntnf dhel. Dvojit& thlové klika 2 Je spojena klouby 14, 15 s téhly 3 a 4 a ty
opét klouby 13, 16 s tvarovym kusei 2.

U provedeni podle obr. 1 je jedno rameno tvarového kusu 3 kloubové spojeno s vahadlem
2, JehoZ druhy kloub 18 je na rému 1l stroje. Druhé rameno tvarového kusu 5, opisuje kloubem

-12 trajektorii, JejiZ dva dseky jsou kruhové oblouky o ste jném poloméru kiivosti. Délka
Jedncho kruhového oblouku odpovidd 180° pootodeni hnaci kliky. Délka druhého oblouku odpovi-
dé cca 50° pootodeni kliky. Délka delsiho téhle 7 je rovna poloméru kiivosti téchto kruho-
vych obloukd. JestliZe se kloub 12 pohybuje po nékterém z kruhovych oblouki, daldi kloub 17
del¥tho téhle 7 se nachézi ve stredu ki'ivosti obloukd & tudf® je v klidu. Fo tuto dobu bude
v klidové poloze i pracovni{ Aafl 8, spojeny s deldim téhlem 7 v daldim kloubu 17.

U provedeni podle obr. 2 je kruhova dréha bodu 1l vahadla 3 nahrazena pi-imkovou drahou
kloubu 11 posuvného &lenu 10.

Klidovy mechanismus pracuje nésledujfcim zplsobem:

Otadenim hlavntho hiidele O spolu s dvojitou dhlovou klikou 2 se prend3i rotadni pohyb
pomoci téhel 3, 4 na tvarovy kus 5, konajfci obecny rovinny kyvavy pohyb. V kloubu 12 tvaro-
vého kusu 5 Je pripojeno dels{ téhlo 7, které je svym druhym koncenm spojeno s pracovniam df-
lem 8, jemuZ udilf kyvavy pohyb kolem kloubu 6., Absolutni klid pracovniho dilu 8, odpovida-
Jjled 180°, eventuelng 50° pootodeni hlevniho hrridele, Jje realizovén v poloze dtku, eventuel-
né v poloze prirazu utku. Pot¢ nastene premisténi pracovnfho dilu 8 do druhé krajng polohy,
v n{Z se dopraveny utek prird%{ mezi osnovni nit& a stavd se souddst{ plosného textilnifho
utvaru. V této poloze je pracovni dil op&t v klidu po dobu odpovidajic{i pribliZng 50° pooto-
¢eni kliky.

PREDMET VINALEZU

1. Klidovy osmi¢lenny mechenismus pro pohon bidla tkaciho stroje, vyznaleny tim, Ze sestavé
z dvojité hlové kliky /2/ ne hlevnim h¥{deli, s jejimi rameny, svirajicimi konstentn{
dhel, je pomoef téhel /3, 4/ spojen tvarovy kus /5/, tvorici kvartendrni ¥len mechenismu,
s nimZ je pres deldi téhlo /7/ spojen pracovni dil /8/, nesouci bidlo, prifem? jednotlivé
&leny mechenismu jsou vzdjemn& napojeny pomoci kloubd.

2. Klidovy osmitlenny mechanismus podle bodu 1, vyznafeny tim, Ze tverovy kus /5/ je k rému
/1/ stroje pripojen bud vehadlem /9/ pomoci kloubd /11, 18/, anebo pomoci posuvného &lenu
/10/ v kloubu /11/,

3. Klidovy osmillenny mechanismus podle bodd 1 & 2, vyznaleny tim, %e délka del3fho tdhla
/7/ Je rovna polom&ru kFivosti kruhové &dsti trajektorie kloubu /12/, v ném¥ Jje deldd
téhlo /7/ spojeno s tvarovym kusem /5/, ptifemz po dobu pohybu kloubu /12/ po kruhové
ldsti trajektorie se daldf kloub /L7/, jimZ je spojeno delsi téhlo /7/ s pracovnim dilem

" /8/, nachézi ve st¥edu kFivosti tohoto kruhového oblouku a je tudi? v klidu.

J vykresy
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