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La présente inventlon concerne un robinet mélangeur
destiné 4 équiper des installations sanitaires domestiques et
comportant deux manettes de commande, 1'une pour régler le dé-
bit total et 1'autre, indépendamment de la premiére, pour ré-
gler la température du mélange. Des robinets de ce genre com-
portent, par exemple, deux canalisatlons d'entrée, 1l'une d'eau
froide, 1l'autre d'eau chaude et une canalisation de sortie du
mélange a une température intermédiaire. Le réglage de la tem-
pérature et/ou du débit est réalisé au moyen de deux plaques
adjacentes, 1'une fixe, 1'autre mobile, dont on fait varier la
position relative au moyen de deux manettes de commande. 1a
plague mobile peut glisser sur la plaque fixe selon deux direc-
tions perpendiculaires, le déplacement dans 1'une de ces direc-
tions permettant de régler le rapport des débits d'entrée en
eau chaude et en eau froide, c'est-a-dire la température du
mélange et le déplacement dans 1'autre direction perpendicu-
laire permettant de régler la valeur du débit de sortie.

On peut distinguer deux modes d'exécution des deux
plaques fixe et mobile : dans le premier, la plaque fixe est
pourvue de deux ouvertures rectangulaires ou carrées reliées
aux deux canalisations d'entrée en eau chaude et en eau froide
alors que sur la plaque mobile est ménagée une ouverture rec-
tangulaire communiquant avec la canalisation de sortie. Dans
le second, la plague fixe comporte non seulement les deux ou-
vertures d'entrée en eau chaude et en eau froide mais aussi
une ouverture de sortie du mélange et la plaque mobile est
munie d'un évidement, par exemple rectangulaire, mettant en
communication les deux orifices d'entrée avec 1'orifice de sor-
tie de la plaque fixe,

Dans la demande de brevet frangais déposée le 14 sep-
tembre 1977, sous le numéro 77 27802, on a décerit un robinet
mélangeur appartenant au premler type ci-dessus énoncé et dans
lequel la commande de la plaque mobile s'effectue au moyen

N

d'une tige montée & la fois & coulissement et 2 pivotement res-
pectivement le long et autour d'un axe parallele & 1l'axe de

ladite tige. Une téte de rotule portée par la tige de commande

coopére avec un logement correspondant prévu sur un €lément

entraineur solidaire de la plaque moblle. Un systéme vis-écrou
manoeuvré par un bouton rotatif de réglage de la température
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permet la translation de la tige de manoeuvre parallélement &
son axe et un levier rotatif de réglage du débit disposé &
celle des extrémités de la tige qul ne coopére pas avec le
bouton rotatif, permet la rotation de la tige de commande au-
tour d'un axe qui lul est paralléle, Ainsi, le bouton rotatif
et le levier pivotant commandant la transliation ou la rotation
de la tige sont disposés de part et d'autre de la tige et &
chacune de ses extrémités.

La présente invention vise a proposer un robinet mé-
langeur perfectionné dans lequel, d'une part, la disposition
des deux manettes de réglage par rapport & la tige de commande
est différente de celle préconisée dans la demande de brevet
frangais précitée et, d'autre part, de nouveaux moyens sont
prévus pour commander & l'aide du bouton rotatif, la transla-
tion de la tige de commande. Selon l'invention, la tige de
commande est logée a 1l'intérieur d'une nervure périphérique
solidaire du bouton rotatif. Le profil intérieur de la nervure
périphérique, qul coopére avec les deux extrémités de la tige
ou avec deux embouts intermédiaires portés par ladite tige,
est constitué par deux trongons de spirale symétriques de méme
pdle, s'étendant chacun sur 180° d'angle polaire et formant
une courbe fermée, La spirale utilisée a comme équation po-
laire R=k® ol R est le rayon vecteur, & 1l'angle polaire et k
une constante, Comme la tige de commande est, par allleurs,
guidée en translation par une pidce solidaire du corps du ro-
binet, on congoit qu'une rotation du bouton rotatif et, par
suite, de la nervure périphérique en spirale entraine une
translation de la tige de commande, Le profil intérleur de la
nervure périphérique affectant la forme de deux frongons sy-
métriques de cette spirale présente un double intérét : en
premier lieu , un segment quelconque passant par le plle et
Jjoignant deux points opposés d'une telle courbe fermée a une
longueur constante, si bien que, quelle que solt 1la position
relative de la tige de commande & 1'intérieur de la nervure
périphérique en spirale, on est sfir que des deux extrémités
de la tige de commande ou ses deux embouts intermédiaires coo-
pérent bien avec le profil intérieur de la nervure, Par suite,
la nervure périphérique en spirale, qui joue le rble d'une
came prodult un mouvement de. translation de la tige de commande
dans les deux sens, sans nécessiter l'emploi d'un deuxidme
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dispositif tel qu'un ressort de rappel par exemple. En second
lieu, 1l est important qu'a un mouvement angulaire du bouton
rotatif corresponde une translation proportionnelle de la tige
de commande, En effet, on peut alors repérer la course angu-
laire du bouton rotatif au moyen d'une échelle graduée formée
de secteurs angulalres égaux correspondant chacun & une me€me
différence de température, sl le bouton rotatif sert a régler
la température du mélange, Or, le profill intérieur de la ner-
vure périphérique étant un profil en spirale, comme cl-dessus
défini, on sait que le déplacement de la tige de commande est
effectivement proportionnel & 1l'angle de rotation du bouton
rotatif, la totalité du déplacement étant égal & la différence
des rayons vecteurs minimum et maximum des trongons de spirale
et étant obtenue paur une rotation de 180°, ce qui permet une
grande précision dans le réglage de la position de la tige de
commande, '

La présente invention a donc pour objet le produit
industriel nouveau que constitue un robinet mélangeur a plaques
comportant au moins deux canalisations d'entrée amenant deux
fluldes et au moins une canalisation de sortie, deux plaques
1'une fixe, 1'autre mobile, appliquées 1'une contre 1'autre,
la plague mobile étant déplagable sur la plaque fixe au moyen
d'organes de commande selon deux directions perpendiculaires,
le déplacement dans une direction permettant de régler le débit
de sortie et, dans l'autre direction, le rapport des deux débits
d'entrée, les organes de commande de la plague mobile comportant
une tige montée a coulissement et & rotation respectivement le
long et autour de son axe, ladite tige étant solidaire d'une
téte de rotule qui agit sur la plaque mobile ou sur un élément
qui lul est mécaniquement 1ié, caractérisé par le fait que le
déplacement de la tige de commande parallélement & son axe est
produit par la coopération des extrémités de la tige ou des em-
bouts intermédiatres portés par ladite tige avecle profil in-
térieur d'une nervure périphérique solidaire d'un bouton rotatif,
ce profil intérieur décrivant deux trongons de spirale formant
une courbe fermée et disposée symétriquement par rapport & une
droite passant par le pOle commun aux deux trongons de spirale,
le rayon vecteur de la spirale étgnt une fonction linéaire de
1'angle polaire. ' '

Dans un mode préféré de réalisation, le rayon vecteur
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de la spirale est proportionnel A 1'angle polaire et le trongon
de spirale utilisé correspond & un angle polaire allant de

k x 180° a (k + 1) x 180°, k étant une constante positive ;
1'axe dé rotation du bouton rotatif passe par le pdle commun
aux deux trongons de spirale que décrit le profil intérieur de
la nervure périphérique ; le réglage du rapport des deux débits
d'entrée est réalisé au moyen du bouton rotatif, 1'axe de rota-
tion dudit bouton étant sensiblement confondu avec 1'axe du
corps de robinet ; le pivotement de la tige de commande autour
de son axe est produit par un levier rotatif dont 1'une des ex-
trémités est constitude par la téte de rotule qui agit sur la
plaque mobile ou sur un élément entraineur qui en est solidaire,
et dont 1'extrémité opposée est solidaire d'une poignée de ma-
noeuvre ; le profil intérieur en spirale de la nervure périphé-
rique coopére avec deux embouts intermédiaires disposés a cha-
que extrémité de la tige de commande ; la tige de commande est
montée & rotation autour de son axe & 1'intérieur de deux lo-
gements coaxiaux correspondants prévus dans les embouts inter-
médiaires portés par ladite tige ; les deux embouts intermeé-
diaires enfilés 2 chaque extrémité de la tige de commande sont
montés & coulissement & 1'intérieur de deux trous coaxiaux mé-
nagés dans la paroi latérale d'un moyeu solidaire du corps du
robinet ; & 1'intérieur de 1l'évidement axial du moyeu s'enga-
ge le levier rotatif, le bouton rotatif étant enfilé autour du
moyeu précité et monté a4 pivotement autour de celul-ci ; 1le
bouton rotatif comporte, d'une part, un fond circulaire qui est
traversé dans sa zone centrale par le moyeu et, d'autre paft,
une jupe cylindrigue raccordée au fond circulaire ; la nervure
périphérique, qui produit la translation de la tige de commande,
est prévue en relief sur le fond cireculaire du bouton rotatif
du méme cO0té que la Jjupe cylindrique précitée ; la Jupe cylin-
drique du bouton rotatif coopére avec un bourrelet annulaire
prévu 2 la partie supérleure du corps de robinet, autour du
moyeu, les axes du bourrelet annulaire et du moyeu étant sen-
siblement confondus ; le moyeu est pourvu d‘’une paroi supérieure
bonbée extérieurement et comportant une fente rectiligne assu-
rant le guidage du levier rotatif dans un plan perpendiculaire
4 1'axe de la tige de commande ; le fond circulaire du bouton
rotatif porte extérieurement une échelle graduée ,--------- -
—————— lesdites graduations pouvant &tre déplacées par pivotement
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du boutor rotatif devant un repére fixe porté par le moyeu.

Pour mieux faire comprehdre 1'objet de la présente
inventior., on va en décrire ci-aprés a titre d'exemple pu-
rement illustratif et non limitatif, un mode de réalisation
représenté sur le dessin annexé,

Sur ce dessin :

- la figure 1l est une coupe du dispositif de comman-
de du robinet selon 1'invention, cette coupe passant par 1'axe
de la tige de commande et étant réalisée selon I-I de la figure
2, le corps du robinet n'étant pas coupé et représenté en vue
extérieure ;

- la figure 2 est une coupe partielle selon II-II de
la figure 1 perpendiculalrement 3 1'axe de la tige de commande ;

- la figure 3 représente une coupe selon III-III de
la figure 1 ; et

- la figure 4 représente une vue de dessus du robi-
net de la figure 2.

En se référant au dessin, on voit que l'on a dési-
gné par 1 le corps d'un robinet mélangeur. Le corps 1 a sen-
siblement la forme d'un cylindre d'axe 2. Il peut &tre rixé
par encastrement & un support. A sa partie inférieure, le corps
1 est relié a deux canalisations d'entrée 3, 4, par exemple
d'eau chaude et d'eau froide, et & une canalisation de sortie
5 du mélange. La canalisation de sortie 5 peut déboucher a
1'intérieur d'un bec de robinet (non représenté) ou d'un autre
organe analogue.

De fagon connue, deux'plaques adjacentes, 1'une fixe
1'autre mobile, sont logées & 1'intérieur du corps 1. Ia pla-
que fixe peut étre pourvue de deux ouvertures d'entrée qui
sont des carrés de méme section et d'une ouverture de sortie
--------------------- de plus grande section ; les cOtés paral-
1¢les des deux ouvertures d'entrée sont alignés. Les deux ou-
vertures d'entrée et 1'ouverture de sortie de la plague fixe
sont relides aux canalisations d'entrée 3 et 4 et respective-
ment a4 la canalisation de sortie 5. Sur la plaque mobile qui
peut glisser sur la plaque fixe est ménagé un évidement rec-
tangulaire permettant de relier les deux ouvertures d'entrée
de la plaque fixe & son ouverture de sortie.

La plaque mobile peut glisser sur la plaque fixe
selon deux directions perpendiculaires définies par les cOtés



10

15

20

25

35

10

6 2467341

des deux ouvertures d'entrée : la translation de la plaque mo~
bile parallélement aux c¢Otés alignés des deux ouvertures d'en-
trée a pour effet de falre varier le rapport des débits en eau
chaude et en eau froide amenés par les canalisations d'entrée
3 et 4 en maintenant constant le débit de sortie du mélange.
Par contre, la translation de la plague mobile selon une direc-
tion perpendiculaire aux cBtés alignés des deux ouvertures
d'entrée produit une variation du débit de sortie, en mainte-
nant constant le rapport des débits d'entrée en eau chaude et
en eau froide, c'est-i-dire en ne modifiant pas la température
du débit de sortie qui s'écoule par la canalisation 5. Une réa-
lisation de la partie du robinet mélangeur qui comporte les
plagques fixe et mobile peut €tre effectude selon les indications
du brevet des Etats Unis d'Amérique numéro 2 601 966.

Dans cet exemple de réalisation, la plague mobile
est solidaire dans son mouvement, d'un élément entrafneur pour-
vu & sa partie supérieure d'un puits cylindrique 6. Une rotule
d'extrémité 7 d'un levier rotatif 8 s'engage 2 1'intérieur du
puits cylindrique 6. Le levier rotatif 8 est porté par une tige
de commande 9 dont chaque extrémité tourillonne dans un loge~-
ment correspondant d'un embout 10, Les deux embouts 10 ont ex-
térieurement une section carrée et sont portés par deux trous
carrés coaxlaux pratiqués dans la paroi latérale d'un moyeu 11
solidaire du corps 1 du robinet., A 1l'intérieur de 1'évidement
axial de section carrée délimité par le moyeu 11, s'engage 1le
levier rotatif 8. Le moyeu 11 est disposé selon l'axe 2 du corps
1 de robinet ; il a une paroi latérale extérieure cylindrique
dont le diamdtre est inférieur & celuil de 1'enveloppe extérieure
du corps 1.

la tige de commande 9 peut pivoter autour de son
axe gréce au levier rotatif 8. Le mouvement produit provoque,
par 1l'intermédiaire de la rotule d'extrémité 7, le déplacement,
dans 1'une des deux directions perpendiculaires, de la plaque
mobile sur la plaque fixe, Dans cet exemple, la rotation de la
tige de commande 9 autour de son axe provoque le déplacement
de la plaque mobile perpendiculairement aux c8tés alignés des
ouvertures d'entrée de la plaque fixe ou autrement-dit, une
variation du débit de sortie s'écoulant par la canalisation 5.
A son extrémité opposée & celle qui porte la rotule 7, le levier
rotatif 8 est solidarisé avec une poignée de manoeuvre 14 qui
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sert, par conséquent au réglage du débit de sortie. Le moyeu
11 est pourvu d'une paroi supérieure 12 bombée extérieurement
dont 1'axe est sensiblement confondu avec 1'axe de la tige de
commande 9. Une fente rectiligne 13 est ménagée dans la paroi
5 supérieure 12 du moyeu parallélement a
ces. La fente rectiligne 13 limite le mouvement du levier ro-

\

1'une de ses directri-

tatif 8 dans un plan perpendiculaire a 1'axe de la tige de
commande 9 et la parol supérieure 12 bombée suivant 1'axe de
1la tige de commande 9 emp8che que la poignée de réglage 14 ne
10 soit pas déplacée dans une direction autre que celle qui est
perpendiculaire a 1'axe de la tige de commande 9.

La tige de commande 9 peut non seulement pivoter au-
tour de son axe, mais peut &tre également translatée parallé-
lement A ce dernier, gréice aux deux embouts 10 montés a cou-

15 lissement dans les deux trous carrés coaxiaux du moyeu 1ll. Une
nervure périphérique 15 d'un bouton rotatif 16 produit la trans-
i1ation de 1l'ensemble de la tige de commande 9 et de ses embouts
10 le long de l'axe de la tige de commande, La nervure péri-
phérique 15 est prévue en relief sur le fond circulaire 17 du

50 bouton rotatif 16 ; elle est entourée par une Jupe cylindrique
18 raccordée au fond circulaire 17 ; 1'axe de la Jupe 18 est
perpendiculaire au fond ecirculaire 17 du bouton rotatif ; le
diametre extérieur de la jupe 18 est sensiblement égal a celul
de 1'enveloppe cylindrique extérieure du corps 1. Le fond cir-

25 culaire 17 du bouton rotatif 16 est percé dans sa partle cen-
trale d'un orifice circulalre et le bouton rotatif 16 est en-
filé par cet orifice sur le moyeu 1ll. La paroi latérale du
moyeu 11 comporte un épaulement annulaire 19 qui la divise en
deux zones ; 1a zone de plus petit diametre qul fait saillie

30 par rapport au bouton rotatif 16 est pourvue d'un filetage
qui coopére avec le filetage correspondant d'une collerette
20 assurant le maintien du bouton rotatif 16 autour du moyeu
11. ‘

7 L'utilisateur, en agissant sur le bouton rotatif 16,

35 par exemple, & l'aide d'une oreille 21 qui en est solidaire,
peut le faire pivoter autour du moyeu 11, 1'axe de rotation
du bouton rotatif étant confondu avec 1'axe 2 du corps 1 du
robinet. On a également prévu un bourrelet annulaire 22 soli-
daire du corps 1 de robinet et disposé autour du moyeu 1ll. Le

4o bourrelet annulaire 22 qui coopére avec la Jupe cylindrique
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18 du bouton rotatif est destiné a assurer le guidage en ro--
tation de ce dernier autour de son axe.

La configuration de la nervure périphérique 15 qui
produit la translation de la tige de commande 9 est visible
sur la figure 3. lLe profil intérieur de la nervure périphérigue
15 décrit deux trongons de spirale symétriques par rapport i
l'axe de la tige de commande 9. Chaque trongon de spirale s'étend
sur un angle polaire de 180°. Le pSle commun aux deux trongons

"de spirale passe par l'axe 2 du corps de robinet 1 qui est aussi

1l'axe de rotation du bouton rotatif 16. Le rayon vecteur de la
spirale utilisée a comme équation polaire R=k& ou R est le
rayon vecteur, @ 1l'angle polaire et k une constante.

Il est important de noter qu'un segment quelconque
passant par le pdle commun aux deux trongons de spirale symé-
triques et Jjoignant deux points opposés a une longueur cons-
tante. La longueur du segment précité est approximativement
égale a la longueur de la tige de commande 9 avec ses deux
embouts 10 associés, Ainsi, quelle que soit la position relative
de la tige de commande 9 et de ses deux embouts 10 attenants &
1'intérieur de la nervure périphérique 15, les tranches d'ex-
trémité de deux embouts 10 viennent toujours sensiblement en
contact avec le profil intérieur de la nervure périphérique 15. .
Ia rotation du bouton rotatif 16 autour derl'axe 2 et, par sui-
te, de la nervure périphérique 15 autour de son pdle passant

25 par 1l'axe 2, produit une translation de la tige 9 et de ses

deux embouts 10 associés qui sont guidés en translation par les
deux trous carrés coaxiaux pratiqués dans le moyeu 1ll., La rota-
tion dans un sens du bouton rotatif entralne le déplacement de
la tige de commande 9 et de ses deux embouts 10 et le pivote-

30 ment dans l'autfe sens proveoque le retour de la tige de comman-

de sans qu'il soit nécessaire de mettre en oceuvre un second
dispositif tel qu'un ressort de rappel. La translation de la
tige de commande et des deux embouts 10 le long de son axe pro-
voque un mouvement eorrespondént de Ia téte de rotule T et, par

35suite, le déplacement de la plague mobile parallélement aux

cO0tés alignés des deux ouvertures d'entrée de la plaque fixe,
I1 en résulte une variation du rapport des débits en eau chaude --
et en eau froide qui sont introduits dans la canalisation de
sortie 5 et ainsi wune modificatipn de la température du mélan-

40ze . ILe bouton rotatif 21 sert par conséquent & régler la tem-
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pérature du melange de sortie,

I1 est aussi important de noter que la course maxi-
mum que peut avoir la tige de commande 9 est égale & la dif-
férence des rayons vecteurs minimun et maximum des trongons
de spirale que déerit le profil intérieur de la nervure 15.
Cette course qul est de faible valeur est obtenue par une ro-
tation de 180° du bouton rotatif 16, ce qul permet, par consé-
quent, une grande précision dans le réglage de la position de
la tige de commande 9,

Par ailleurs, si les ouvertures d'entrée et de sor-
tie de la plagque fixe et 1'évidement rectangulaire de la pla-
que mobile sont dimensionnés de fagon que les températures
maxima et respectivement minima soient atteintes en début et
en Tin de course de la tige de commande 9, on voit que le ré-
glage de la température peut 8tre effectué en faisant pivoter
le bouton rotatif 16 d'un angle au plus égal & 180°. On a donc
prévu une échelle graduée 24 portée par la face extérieure du
fond circulaire 17 du bouton rotatif 16 ; les graduations de
cette échelle s'étendent sur un demi-cercle et se déplacent
lors de la rotation du bouton rotatif 16, devant un repére 23
solidaire du moyeu 1ll. Comme le mouvement de la tige de com-
mande 9 le long de son axe est directement proportionnel a
1'angle de rotation de la tige de commande 9, 1'échelle gra-
duée 24 peut étre divisée en secteurs angulaires égaux cor-
respondant chacun & une mé€me variation de températureen sup-
posant. bien entendu, que les pressions d'alimentation sont
équilibrées ; dans le cas contraire, on marque simplement les
repérages. Si, par exemple, la gamme de température s'étend de
10 & 80°C, 1'échelle graduée 24 peut comporter 71 graduations

30 disposées tous les 2,5° environ et correspondant chacune 3 une

variation de tempérdature de 1°C.

T1 est bien entendu'que le mode de réalisabion ci-~
dessus déerit n'est aucunement limitatif et pourra donner lieu
A toutes modifications désirables sans sortir pour cela du ca-

35dre de 1'invention.
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Revendications
1 - Robinet mélangeur & playues comportant au moins

deux canalisations d'entrée amenant deux fluides et au moins
une canalisation de sortie, deux plaques, l'une fixe, 1l'autre
mobile, appliquées 1'une contre 1l'autre, la plague mobile étant
déplagable sur la plaque fixe au moyen d'organes de commande
selon deux directions perpendiculaires, le deplacement dans une
direction permettant de régler le débit de sortie et, dans 1'au-
tre direction, le rapport des deux débits d 'entrée, les organes
de commande de la plaque mobile comprenant une tige montée &
coulissement et & rotation respectivement le long et autour de
son axe, ladite tige étant solidalre d'une téte de rotule qui
agit sur la plaque mobile ou sur un élément qui lui est mécani-
quement 1ié, caractérisé par le fait que le déplacement de la -
tige de commande (9) paralldlement & son axe est produilt par la
coopération des extrémités de ladite tige ou des embouts inter-
médiaires (10) portées par ladite tige avec le profil intérieur
d'une nervure périphérique (15) solidaire d'un bouton rotatif
(16), ce profil intérieur décrivant deux trongons de spirale
formant une courbe fermée et disposés symétriquement par rap-
port & une droite passant par le pdle commun aux deux trongons
de spirale, le rayon vecteur de la spirale étant une fonction
linéaire de 1l'angle polaire. '

2 - Robinet selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que le rayon vecteur de la spirale est proportionnel &
1'angle polaire et le trongon de spirale utilisé correspond a
un angle polaire allant de k x 180° a(k +1) 180°, k étant une
constante positive.

3 - Robinet selon l'une des revendications 1 ou 2,
caractérisé par le fait que 1'axe de rotation du bouton rota-
tion (16) passe par le pdle commun gsux deux trongons de spirale

que déerit le profil intérieur de la nervure périphérique (15).

4 - Robinet selon l'une des revendications 1 & 3,
caractérisé par le falt que le réglage du rapport des deux dé-~
bits d'entrée est réalisé au moyen du bouton rotatif (16),
1'axe de rotation dudit bouton étant sensiblement confondu avec
1'axe (2) du corps de robinet. ’ _

5 - Robinet selon l'une des revendicatlons 1 a 4, ca-
ractérisé par le fait que le pivotement de la tige de commande
(9) autour de son axe est réalisé au moyen d'un levier rotatif
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(8) dont 1'une des extrémités est constituée par la téte de ro-
tule (7) qui agit sur la plaque mobile ou sur un élément entrai-
neur qui en est solidaire et dont 1'extrémité opposée est soli-
daire d'une poignée de manoceuvre (14).

6 - Robinet selon 1'une des revendications 1 & 5,
caractérisé par le falt que le profil intérieur en spirale de
la nervure périphérique (15) coopére avec deux embouts inter-
médiaires (10) disposés & chaque extrémité de la tige de com-
mande (9). :
7 - Robinet selon 1'une des revendications 5 et 6
prises simultanément, caractérisé par le falt que la tige de
commande (9) est montée & rotation autour de son axe 4 1'inté-
rieur de deux logements coaxlaux correspondants prévus dans les
enbouts intermédiaires (10) portés par ladite tige.

8 - Robinet selon la revendication 7, caractérisé
par le fait que les deux embouts intermédiaires (10) enfilés a
chaque extrémité de la tige de commande sont montés a coulis-
sement & l'intérieur de deux trous coaxlaux ménagés dans la
parol latérale d'un moyeu (11) solidaire du corps de robinet.

9 - Robinet selon les revendications 5 et 8 prises
sumultanément, caractérisé par le falt qu 'a 1'intérieur de
1'évidement axial du moyeu (11) s'engage le levier rotatif (8),
1e bouton rotatif (16) étant enfilé autour du moyeu (11) pré-
cité et monté a pivotement autour de celui-ci.

10 - Robinet selon 1'une des revendications 1 & 9,
caractérisé par le falt que le bouton rotatif (16) comporte,
d'une part, un fond eirculaire (17) qui est traversé dans sa
zone centrale par le moyeu (11) et, d'autre part, une jupe
eylindrique (18) raccordée au fond circulaire, l'axe de ladite
jupe étant perpeﬁdiculaire au fond circulaire, la nervure péri-
phérique (15) qui produit la translation de la tige de commande
(9) étant prévue en relief sur le fond circulaire (17) du méme
c8té que la Jjupe cylindrique (18) précitée.
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