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(57)摘要

本实用新型涉及一种紧凑型移动模组，主要

包括底座和运动台,所述底座宽度方向的两端分

别设置有导轨安装座,每个导轨安装座上安装有

导轨,所述运动台与导轨相连,所述底座和运动

台之间设置有直线电机,所述直线电机包括动子

和定子,所述底座上固定有所述定子,所述定子

包括两个间隔设置的支撑板,两个支撑板之间的

一侧设置有与两个支撑相连的中间条块,所述支

撑板的内侧壁上安装有一排永磁铁,所述一排永

磁铁包括交替顺序排列的N极磁铁和S极磁铁,所

述运动台与所述动子相连,所述动子包括连接部

和线圈部,所述线圈部伸入到两个支撑板之间,

所述连接部用于与运动台相连。本申请推力较

大。且本申请还具有结构紧凑，尺寸小的优点。
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1.一种紧凑型移动模组，包括底座和运动台,其特征在于,所述底座宽度方向的两端分

别设置有导轨安装座,每个导轨安装座上安装有交叉滚子导轨,所述运动台与交叉滚子导

轨相连,

所述底座和运动台之间设置有位于两个导轨安装座之间的直线电机,所述直线电机包

括动子和定子,所述底座上固定有所述定子,所述定子靠近其中一个导轨安装座并远离另

一个导轨安装座，所述定子包括两个间隔设置的支撑板,两个支撑板之间的一侧设置有与

两个支撑相连的中间条块,所述支撑板的内侧壁上安装有一排永磁铁,所述一排永磁铁包

括交替顺序排列的N极磁铁和S极磁铁,

所述运动台与所述动子相连,所述动子包括连接部和线圈部,所述线圈部伸入到两个

支撑板之间,所述连接部用于与运动台相连。

2.根据权利要求1所述的紧凑型移动模组，其特征在于，远离定子的导轨安装座的内侧

壁上设置有光栅尺，所述光栅尺的一侧设置有读数头，所述读数头通过连接架与所述运动

台相连。

3.根据权利要求1所述的紧凑型移动模组，其特征在于，所述运动台上位于动子的两侧

分别设置有限位用的光电传感器，所述底座上设置有用于与光电传感器配合的感应板。

4.根据权利要求3所述的紧凑型移动模组，其特征在于，所述运动台的内壁上间隔设置

有多个压线板。

5.根据权利要求1所述的紧凑型移动模组，其特征在于，所述底座上沿长度方向的两端

分别设置有位于定子外侧的支架，每个支架上设置有防撞块，所述运动台的内壁上设置有

用于与防撞块配合的凹槽。

6.根据权利要求1至5中任意一项所述的紧凑型移动模组，其特征在于，所述底座的一

端与运动台的一端可拆卸连接有锁定板。
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紧凑型移动模组

技术领域

[0001] 本实用新型涉及精密移动设备领域，特别是涉及紧凑型移动模组。

背景技术

[0002] 在一些对移动精度较高的生产领域或检测领域，通常会用到紧凑型的小型高精度

移动模组。这类模组一般包括底座和运动台，底座和运动台之间设置有直线电机。通过直线

电机可带动运动台进行移动。运动台上会连接对应的生产用的机构或检测用的机构。

[0003] 现有的这种移动模组一般使用的是单磁轨平板式无铁芯直线电机。该种移动模组

的推力相对较小。在一些对推力需求较大的场合，这种移动模组无法满足需求。因此，设计

出一种结构紧凑且推力相对较大的移动模组显得尤为必要。

实用新型内容

[0004] 基于此，提供一种紧凑型移动模组。该移动模组布局合理，结构紧凑，尺寸小，且推

力较大。

[0005] 一种紧凑型移动模组，包括底座和运动台,所述底座宽度方向的两端分别设置有

导轨安装座,每个导轨安装座上安装有交叉滚子导轨,所述运动台与交叉滚子导轨相连,所

述底座和运动台之间设置有位于两个导轨安装座之间的直线电机,所述直线电机包括动子

和定子,所述底座上固定有所述定子,所述定子靠近其中一个导轨安装座并远离另一个导

轨安装座，所述定子包括两个间隔设置的支撑板,两个支撑板之间的一侧设置有与两个支

撑相连的中间条块,所述支撑板的内侧壁上安装有一排永磁铁,所述一排永磁铁包括交替

顺序排列的N极磁铁和S极磁铁,所述运动台与所述动子相连,所述动子包括连接部和线圈

部,所述线圈部伸入到两个支撑板之间,所述连接部用于与运动台相连。

[0006] 本申请的定子采用了U形结构设计，两个支撑板上的永磁铁形成了双磁轨结构，这

样使得直线电机本身的推力较大。且本申请还具有结构紧凑，尺寸小的优点。

[0007] 在其中一个实施例中，远离定子的导轨安装座的内侧壁上设置有光栅尺，所述光

栅尺的一侧设置有读数头，所述读数头通过连接架与所述运动台相连。

[0008] 在其中一个实施例中，所述运动台上位于动子的两侧分别设置有限位用的光电传

感器，所述底座上设置有用于与光电传感器配合的感应板。

[0009] 在其中一个实施例中，所述运动台的内壁上间隔设置有多个压线板。

[0010] 在其中一个实施例中，所述底座上沿长度方向的两端分别设置有位于定子外侧的

支架，每个支架上设置有防撞块，所述运动台的内壁上设置有用于与防撞块配合的凹槽。

[0011] 在其中一个实施例中，所述底座的一端与运动台的一端可拆卸连接有锁定板。

附图说明

[0012] 图1为本申请的实施例的紧凑型移动模组的示意图。

[0013] 图2为本申请的实施例的紧凑型移动模组的内部结构的示意图。
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[0014] 图3为本申请的实施例的定子和动子的配合关系示意图。

[0015] 图4为本申请的实施例的动子的示意图。

[0016] 图5为本申请的运动台的内壁的结构示意图。

[0017] 其中：

[0018] 110、运动台；120、底座；130、导轨安装座；140、交叉滚子导轨；150、锁定板；160、定

子；170、动子；180、光电传感器；190、压线板；210、光栅尺；220、连接架；230、读数头；240、支

架；250、防撞块；161、支撑板；162、中间条块；163、永磁铁；171、连接部；172、线圈部；260、凹

槽；270、感应板。

具体实施方式

[0019] 为使本实用新型的上述目的、特征和优点能够更加明显易懂，下面结合附图对本

实用新型的具体实施方式做详细的说明。

[0020] 如图1和图2所示，本申请的实施例提供了一种紧凑型移动模组。该移动模组包括

底座120和运动台110。该移动模组的长度方向为运动台110的移动方向。该移动模组的宽度

方向为与长度相垂直的方向。所述底座120宽度方向的两端分别设置有导轨安装座130,导

轨安装座130为L形状。每个导轨安装座130上安装有交叉滚子导轨140,所述运动台110与交

叉滚子导轨140相连。所述底座120和运动台110之间设置有位于两个导轨安装座130之间的

直线电机。所述直线电机包括动子170和定子160,所述底座120上固定有所述定子160,所述

定子160靠近其中一个导轨安装座130并远离另一个导轨安装座130。这样安装，有利于节省

空间。定子160紧靠一侧的导轨安装座130，使得定子160与另一侧的导轨安装座130之间的

空间被节省出来用于安装其它机构。所述定子160包括两个间隔设置的支撑板161,两个支

撑板161之间的一侧设置有与两个支撑相连的中间条块162。中间条块162通过螺钉分别与

两个支撑板161相连。每个支撑板161的内侧壁上都安装有一排永磁铁163,所述一排永磁铁

163包括交替顺序排列的N极磁铁和S极磁铁。所述运动台110与所述动子170相连,所述动子

170包括连接部171和线圈部172。连接部171为一个块状形状，线圈部172为扁平形状，与线

圈相连的导线由连接部171伸出。所述线圈部172伸入到两个支撑板161之间,所述连接部

171用于与运动台110相连。

[0021] 本申请在工作时，为动子170通电后，动子170相对定子160进行运动，进而带动运

动台110一起移动。

[0022] 本申请的移动模组承载10kg时，模组尺寸可做到：宽110mm,长404mm,厚度32mm。传

统的移动模组如果想要承载在10kg，则其厚度一般要达到75mm左右。

[0023] 在其中一个实施例中，远离定子160的导轨安装座130的内侧壁上设置有光栅尺

210，光栅尺210沿定子160的长度方向延伸。所述光栅尺210的一侧设置有读数头230，所述

读数头230通过连接架220与所述运动台110相连，连接架220上可设置相应的让位孔供读数

头230与光栅尺210配合使用。运动台110在移动过程中可带动读数头230进行移动，读数头

230与光栅尺210的配合可获得运动台110的移动距离。

[0024] 在其中一个实施例中，所述运动台110上位于动子170的两侧分别设置有限位用的

光电传感器180，所述底座120上设置有用于与光电传感器180配合的感应板270。

[0025] 具体的，光电传感器180用于对运动台110的运动行程进行限制。光电传感器180随
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运动台110一起移动。当光电传感器180运行到感应板270位置处后，光电传感器180获得检

测信号，并将控制信号发送给控制器，控制器会控制动子170停止移动。

[0026] 在其中一个实施例中，如图2所示，所述运动台110的内壁上间隔设置有多个压线

板190。压线板190通过螺钉与运动台110相连。由于光电传感器180需要设置相应的线路，为

了避免这些线路对运动台110的移动造成影响，本申请设置了压线板190，压线板190用于固

定线路使用，使线路位于压线板190与运动台110的内壁之间。

[0027] 在其中一个实施例中，如图2和图5所示，所述底座120上沿长度方向的两端分别设

置有位于定子160外侧的支架240，每个支架240上设置有防撞块250，所述运动台110的内壁

上设置有用于与防撞块250配合的凹槽260。

[0028] 具体的，当运动台110上的凹槽260的端面与防撞块250碰撞后，运动台110受到防

撞块250的阻挡作用，运动台110无法继续移动。上述防撞块250可通过螺钉与支架240相连。

上述防撞块250的材料可使用聚氨酯材料。

[0029] 在其中一个实施例中，如图1所示，所述底座120的一端与运动台110的一端可拆卸

连接有锁定板150。锁定板150可通过螺栓与底座120和运动台110相连。当运动台110不需要

进行移动时，可通过锁定板150将运动台110和底座120相互锁定，使得运动台110无法相对

底座120移动。当需要运动台110进行工作时，可将锁定板150拆卸下来，使锁定板150与运动

台110和底座120分离。

[0030] 以上所述实施例仅表达了本实用新型的几种实施方式，其描述较为具体和详细，

但并不能因此而理解为对实用新型专利范围的限制。应当指出的是，对于本领域的普通技

术人员来说，在不脱离本实用新型构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属于

本实用新型的保护范围。因此，本实用新型专利的保护范围应以所附权利要求为准。
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图1
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图2
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图3

图4
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图5
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