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ETA 24
FR
MECANISME DE COMMANDE POUR MONTRE A AFFICHAGE ANALOGIQUE

La présente invention concerne un mécanisme de commande pour

s

montre a affichage analogique.

De fagon plus précise, 1l'invention se rapporte 3 un mécanisme de
commande pour une montre dans laquelle il y a au moins deux fonctions a
commander mécaniquement. Par exemple, il s'agit de la correction de
1'heure et de la correction du quantiéme, la montre 3 affichage analo-
gique pouvant étre mécanique ou électronique.

Le plus souvent ces mécanismes comportent une tige pouvant prendre
trois positions, dont une position neutre et deux positions actives,
sur 1'extrémité de laquelle est monté un pignon coulant qui est libre
en translation mais solidaire de la tige en rotation. Pour définir la
position axiale du pignon coulant par rapport 3 la position axiale de
la tige, le mécanisme comprend en outre deux systémes formant levier et
appelés généralement 1la '"bascule" et la "tirette". La tirette est
solidaire en translation de la tige et agit sur la bascule. La bascule,
elle, est solidaire en translation du pignon coulant.

De tels mécanismes sont efficaces mais ils nécessitent le taillage
du pignon coulant, taillage qui demande une grande précision.

C'est pourquoi on a déja proposé de rendre le pignon solidaire de
la tige. Mais dans la solution proposée, le pignon ne peut engrener
qu'avec un seul mobile et ce mécanisme ne sert donc i commander qu'une
seule fonction, 3 savoir la mise 3 1'heure.

La présente invention a précisément pour objet un mécanisme de
commande qui permet de commander mécaniquement plusieurs fonctions mais
dans lequel le pignon est solidaire en rotation et en translation de la
tige de commande.

Ce but est atteint par 1'invention grice au fait que la tige munie
de son pignon peut prendre trois positions axiales correspondant suc-
cessivement 3 une position neutre (tige rentrée dans la boite de mon-
ﬁre), a une position d'engrénement avec une premiére roue et 3 une
position d'engrénement avec une deuxiéme roue, chaque roue permettant
de commander une fonction. Le mécanisme comprend en outre un renvoi
denté monté pivotant autour d'un axe qui peut &tre déplacé par un

organe commandé par les déplacements de la tige. Dans les premiére et
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deuxiéme positions, le renvoi engréne avec la premiére rone, mais dans
la premiére position le pignon de la tige n'est Pas en prise avec le
renvoi alors que dans la deuxiéme postion le pignon vient en prise avec
le renvoi. Dans la troisiéme position de 1la tige, le pignon et le
renvoi sont déplacés simultanément de telle maniére que le pignon et le
renvoi restent en prise et que le renvoi viemne en prise avec la deu-
xiéme roue.

I1 apparait qu'ainsi non seulement le pignon est solidaire de la
piéce, mais que de plus un des deux leviers habituellement utilisés est
supprimé, ce qui simplifie encore la réalisation et le montage du
mécanisme. _

Selon un mode préféré de mise en oeuvre, le renvoi est monté 3
1'extrémité d'un levier pivotant. Le pivotement du levier est commandé
par un systéme élastique dont une extrémité est en butée sur le bati ou
la boite de la montre. Dans la premiére position, le systéme élastique
est légérement comprimé et maintient le levier contre une butée nnidi-
rectionnelle de telle fagon que le renvoi soit en prise avec la pre-
miére roue mais libre vis-i-vis du pignon. Dans la deuxiéme position de
la tige le levier ne bouge pas et reste au contact de la butée. Enfin,
dans la troisiéme position le pignon se déplacant avec la tige agit
sur le levier élastique et fait pivoter celui-ci dans un sens ol 1la
butée unidirectionnelle n'agit pas sur le levier, le systéme élastique
fétant d'avantage comprimé.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'invention apparaitront
plus clairement & la lecture de la description qui suit d'un mode de
réalisation de 1'invention. La description se référe aux dessins anne-
xés sur lesquels :

- la figure 1 est une vue de dessus de l'ensemble du mécanisme de
Eommande; et,

- les figures 2a a 2c sont des schémas expliquant le fonctionnement
du mécanisme. '

Comme cela a déja été expliqué le mécanisme comprend essentiel-
lement une tige de commande 2 3 1l'extrémité de laquelle est monté um
pignon 4 qui coopére avec un renvoi denté 6. Le mécanisme peut engrener
avec une premiére roue dentée 8 qui est par exemple la roue de correc-
tion de la date et éventuellement du jour de la semaine et avec une

deuxiéme roue dentée 10 de correction de l'heure. Le renvoi 6 est monté
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pivotant autour d'un axe qui peut étre déplacé comme on 1'expliquera
ultérieurement mais qui reste paralléle aux axes des roues 8 et 10.

La tige 2 comporte d'abord une couronne 12 pour que l'utilisateur
de la montre puisse manoeuvrer la tige en translation et en rotationf
Elle comprend ensuite une longueur de guidage 14 qui coopére avec
1'alésage 16 du bati 18 de la montre pour guider la tige 2 en trans-
lation et en rotation. Cette zone de guidage 14 est munie d'une gorge
20 pour la mise en place d'un joint d'étanchéité 22. Elle comprend en
outre, trois gorges 26a, 26b, 26c qui coopérent avec une extrémité 28a
d'un ressort 28 pour définir trois positions axiales de la tige 2. Sur
la figure 1 1'extrémité 28a du ressort 28 est en prise avec la gorge
26a pour définir la position neutre de la tige. A son extrémité la tige
2 comprend enfin le pignon denté 4 avec un fond de denture 4a. De
préférence la couronne 12 et le pignon 4 sont réalisés en méme temps
que les autres usinages de la tige 2.

L'organe qui permet les déplacements du remvoi 6 est le suivant.
Le renvoi denté 6 est monté pivotant autour d'un axe 30 solidaire d'uﬁe
extrémité 32a d'un levier 32 qui sera ultérieurement appelé "bascule".
La bascule 32 est montée pivotante autour d'un axe 34 solidaire du biti
de la montre. La bascule 32 proprement dite se prolonge au-deld de
1'axe 34 par un prolongement 36 formant une lame de ressort. L'extrémi-
té 36a du prolongement 36 est en butge sur la paroi du bati 18 ou de la
boite de montre. C'est-a-dire que l'extrémité 36a est immobile par
rapport auy bati selon la direction de déplacement de la tige.

Enfin le mécanisme comprend une butée 40 solidaire du biti qui
peut coopérer avec un tenon 41 solidaire de la bascule 32. La butée est
placée de telle maniére que, lorsque la tige 2 est au repos, c'est-i-
dire dans la position représentée sur la figure 1, le renvoi 6 n'en-
gréne pas avec le pignon 4. Cette butée mécanique peut bien siir étre
réalisée par tout moyen convenable et forme une butée directionnelle.

I1 va de soi que les roues 8 et 10 et le renvoi 6 sont dans un
méme plan qui est décalé par rapport 3 l'axe de la tige 2. Ce plan est
défini par le diamétre du pignon 4. La bascule 32 est, bien entendu,
située dans un plan paralléle au plan des mobiles 6, 8 et 10 et qui ne
contient pas 1'axe de la tige 2.

Les figures 2a a 2c illustrent le fonctionnement du mécanisme.

Sur la figure 2a la tige 2 est complétement enfoncée ce qui cor-
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respond 3 la position neutre dans laquelle la tige peut-é&tre tournée
sans qu'elle agisse sur les roues 8 ou 10. La tige 2 est maintenue dans
cette position du fait que l'extrémité 28a du ressort est engagée dans
la gorge 26a. La lame de ressort 36 est définie de telle manigre que,
pour cette position de la tige 2, 1'ergot 41 de la bascule est main-
tenue contre la butée 40 par une légére compression du ressort 36 dont
1'extrémité 36a est en appui sur la paroi 18. Le reavoi 6 est en prise
avec la piemiére roue 8, mais pas avec le pignén 4 de la tige;z; Une
rotation de la tige 2 est donc sans effet.

La figure 2b illustre la position du mécanisme pour entrainer la
roue 8. Lorsque l'utilisateur améne la tige 2 dans cette denxiéme
position, le renvoi 6 ne bouge pas et reste donc en prise avec la roue
8. La course de la tige est telle que le pignon 4 vient en prise avec
le renvoi 6. Le levier 32 ne bouge pas. Il est maintenu immobile par la
pré-compression dun ressort 36 qui maintient 1'ergot 41 sur la butée
fixe 40. ' ' ' '

Quant 3 la tige 2, elle est maintenue dans cette position par le
fait que 1'extrémité 28a du ressort 28 pénétre dams la gorge 26b. Si

1'utilisateur fait alors tourner la tige 2, la rotation du pignom 4

entraine celle du renvoi 6 qui 3 son tour fait tournmer la roue 8 per-
mettant ainsi, par exemple, la correction de la date.

La figure 2c montre le mécanisme dans sa deuxiéme position active
pour entrainer la roue 10. Lors du passage de la premiére position
active a cette deuxiéme position active; la translation de la tige 2
entraine le pivotement de la bascule 32 autour de som axe 34 par 1lfac-
tion du pignon 4 sur le renvoi 6.

De préférence, en fait, dans la position représentée sur la figure
2b, le fond de denture 4a du pignon 4 est en contact avec le bord 32b
de l'extrémité du levier 32 portant le renvoi 6. Lors du passage de la
premiére position active (fig. 26) 3 la deuxiéme position active (fi-
gure 2c), c'est donc de préférence le fond de denture 4a du pignon qui,

en se déplagant avec la tige 2, agit sur le bord 32b du levier et

provogue le pivotement de celui~-ci. Bien entendu, durant ce dépla-’

cement, la lame ressort 36 est i nouveau comprimée.
Lors de ce mouvement le renvoi 6 vient en prise avec la roue 10.
Aprés avoir 1ibéré la roue 8, la tige 2 est maintenué dans cette posi-

tion par l'extrémité 28a du ressort qui>pénétre dans la gorge 26c. Dams
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cette position, l'utilisateur, en tournant la tige 2, fait tourner la
roue 10 de correction de l'heure. La course de pivotement de la bascule
est déterminée de telle maniére que dans les deuxiéme et troisiéme
positions de la tige, le renvoi 6 engréne effectivement avec le pignon
4,

Lorsque 1'utilisateur raméne la tige 2 successivement dans la
déuxiéme puis la premiére position axiale, le ressort 36 sert de res-
sort de rappel puisque son extrémité 36a est fixe dans le sens de
déplacement de la tige.

I1 découle de la description précédente que le mécanisme de com-
mande objet de 1'invention présente une simplification importante par
rapport 3 ceux de 1'état de la technique. En particulier le pignon fait
partie intégrante de la tige de commande ce qui simplifie considéra-
blement 1'usinage. En outre, la tirette est supprimée ce qui simplifie
le montage du mécanisme. Cependant ces simplifications n'entrainent
aucune perturbation dans le fonctionnement du mécanisme en particulier
en ce qui concerne 1'engrénement des différents pignons ou roues lors-

que la tige de commande passe d'ume position i une autre.
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REVENDICATIONS

1. Mécanisme de commande pour montre comprenant deux roues dentées

de correction d'affichage du temps (8,10) ayant des axes de rotation
paralléles entre eux, du type comprenant une tige de commande (2)
mobile en translation selon une direction perpendiculaire aux axes
desdites roues et munie 3 une de ses extrémités d'un pignon denté (4)
solidaire de ladite tige (2), ledit mécanisme se caractérisant en ce
qu'il comprend :

-  des moyens (28,26a,26b,26c) pour maintenir alternativement ladite
tige (2) dans une parmi trois positions axiales pour lesquelles, res-
pectivement, une rotation de ladite tige n'entraine aucune rotation
desdites roues (8,10), entraine la rotation de la premidre roue (8) et
entraine la rotation de la deuxiéme roue (10);

- un renvoi denté (6) monté pivotant autour d'un axe déplagable
paralléle aux axes desdites roues (8,10); et ) .

- des moyens (32,36,40,41) pour déplacer ledit renvoi (6), commandés
par les déplacements de ladite tige (2), pour que ledit renvoi (6) soit
en prise avec ladite premiére roue (8) et libre vis-ivis dudit pignon
(4) lorsque ladite tige est dans la premidre position, que ledit renvoi
(6) soit en prise avec ledit pignon (4) et reste en prise avec ladite
premiére roue (8) lorsque ladite tige occupe la deuxidme position, et
que ledit renvoi (6) reste en prise avec ledit pignon (4) et soit en
prise avec ladite deuxiéme roue (10) lorsque ladite tige est dans la
troisiéme position.

2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce que
lesdits moyens de déplacement comprennent un levier (32) monté pivotant
autour d'un axe fixe (34) paralléle & 1l'axe desdites roues (8,10) 3 une
extrémité (32a) duquel est monté l'axe (30) dudit renvoi (6), des
moyens élastiques (36) dont une extrémité est solidaire dudit levier
(32) et dont 1l'autre extrémité (36a) est en butée par rapport au bati
et une butée fixe unidirectionnelle (40') coopérant avec ledit levier
(32,41) pour maintenir en prise ledit renvoi (6) et ladite premiére
roue (8) sous l'effet desdits moyens élastiques (36) lorsque ladite
tige (2) occupe lesdites premiére et deuxiéme positions, ledit pignon
(4) coopérant avec 1l'ensemble formé par le renvoi et le levier pour
faire pivoter ledit levier (32) autour de son axe et amener en prise

ledit renvoi (6) avec ladite deuxiéme roue (10) lorsque la tige (2)
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vient occuper la troisiéme position.

3. Mécanisme selon la revendication 2, caractérisé em ce que
lesdits moyens élastiques consistent en un prolongement (36) dudit
levier (32) en forme de lame de ressort, dont la premiére extrémité
coincide avec l'extrémité du levier (32) ne portant pas le renvoi et
dont la deuxiéme extrémité (36a) est en butée contre une partie du bati
(18).

4. Mécanisme selon la revendication 3, caractérisé en ce que
ladite lame de ressort (36) est légérement comprimée lorsque la tige
(2) est dans la premiére position par la coopération du levier (32)
avec la butée unidirectionnelle (40).

5. Mécanisme selon 1'une quelconque des revendications 2 3 4,
caractérisé en ce que ledit levier (32) comporte a son extrémité (32a)
munie du renvoi (6) un rebord (32b) qui est au contact du fond de
denture (4a) dudit pignon (4) lorsque la tige (2) est dans la deuxiéme .
position.



12

6 /8

4

1/2

2500647




2500647

2/2

\ _ - ’—‘*' Aszb
pt .

Fig.2¢c ) 35, 282 +



