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(57)  약

본  동단말  통 드별 매칭  비 고, 통  능 실  시 당 통 드에   매칭

 스 칭  통  통신 질  개  수 는   치에  것 , 러  본  동단말에

어 , 상  동단말  통신 드별  는 매칭 ; 상  동단말  통신 드  별 는 드 단

; 상  드 단 에  결과신 에 라 통신 드  그에 는 매칭  별 고, 별 는 매칭

 스 칭   어신  생 는 어 ; 상  어신 에 라 당 매칭  시그  스  연

결 는 스 치  포 다.

  도
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청

청  1 

동단말에 어 ,

안 나 ,

상  안 나에 연결 , 상  동단말  헤드/ 드 드  사   1 매칭  헤드/ 드 드 

 드  사   2 매칭  포 는 매칭 , 

상  동단말에  는   스  감지 여 헤드/ 드 드 또는 헤드/ 드 드  

드  별 는 드 단 ,

상  드 단 에  상   스가 상  동단말  리시 에 연결  감지  상  헤드/ 드 

드  결  상  1 매칭  스 칭   어신  생 고, 상   스가 상  동단

말  스 커, 어폰  나에 연결  감지  상  헤드/ 드 드  드  결  상  2 매

칭  스 칭   어신  생 고, 상  1 매칭  상  2 매칭 에 연결  상  안

나  통  상  동단말  통신에  수신 시그  처리 는 어 ,

상  어신 에 라 상  1 매칭  또는 상  2 매칭  시그  스  연결 는 스 치  포

는 것  특징  는 동단말.

청  2 

삭

청  3 

1 에 어 , 상  드 단 는,

사  체  근  여  별 는   포 ,

상  어 는

상  드 단 에 여 상  사  체  근  지  시, 상  헤드/ 드 드  결  상  1 매

칭  스 칭   어신  생 는 것  특징  는 동단말.

청  4 

삭

청  5 

1 에 어 , 상  어 는

상  안 나는 1 안 나  2 안 나  포 ,

상  1 매칭 는 상  1 안 나에 연결 고, 상  2 매칭 는 상  2 안 나에 연결 는 것  특징

 는 동단말.

청  6 

삭

청  7 

동단말  통신 질 개  에 어 ,

통 드 실  시, 상  동단말에  는   스가 상  동단말  리시 에 연결 는지
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여  결 는 과 과,

상   스가 리시 에 연결  감지  상  통 드  헤드/ 드 드  결 고, 1 매칭

시그  스  연결 는 과 과,

상  1 매칭 에 연결  안 나  통  상  동단말  통신에  수신 시그  처리 는 과 과,

상   스가 상  동단말  스 커, 어폰  나에 연결  감지  상  통 드  헤드/ 드

드  드  결 고, 2 매칭  스 칭 여 상  2 매칭  시그  스  연결 는 과

과,

상  2 매칭 에 연결  상  안 나  통  상  동단말  통신에  수신 시그  처리 는 과

 포 는 것  특징  는 동단말  통신 질 개  .

청  8 

삭

청  9 

7 에 어 , 상   스가 리시 에 연결 는지 여  결 는 과 ,

사  체  근 에  생 신 가 는지 여  별 는 과   포 는 것  특징  는 

동단말  통신 질 개  .

청  10 

9 에 어 ,

상  근 에  생 신 가  상  통 드  헤드/ 드 드  결 는 것  특징  는 동단

말  통신 질 개  .

청  11 

9 에 어 ,

상  통 드가 료  시, 수  통 드  별 는 과 과,

상  헤드/ 드 드에  상  통 드가 료  시 상  헤드/ 드 드에  시그  스 , 상  헤드/

드 드  드에 는 2 매칭  변경 는 과  포 는 것  특징  는 동단말  통

신 질 개  .

청  12 

11 에 어 ,

상  실 는 통 드  변경  감지 는 과 과,

재 연결  시그  스  단 는 과 과,

상  시그  스 , 상  통 드 변경에 는 매칭  스 칭  어 는 과   포 는 것

특징  는 동단말  통신 질 개  .

청  13 

12 에 어 , 상  단 는 과 ,

상  시그  스가 헤드/ 드 드 지, 또는 상  헤드/ 드 드  드 지 여  단 는 과

포 는 것  특징  는 동단말  통신 질 개  .

청  14 
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13 에 어 , 상  감지 는 과 ,

상  통 드 수  , 사  체  근  상태가 변경  시 상  통 드 변경  감지 는 것  특징

는 동단말  통신 질 개  .

청  15 

13 에 어 ,

상  통 드 수  ,   스가 변경  시 상  통 드 변경  감지 는 것  특징  는 

동단말  통신 질 개  .

 

 상  

     술  야

본  동단말  통신 질 상   치에  것 , 특  동단말  통 드별  매칭[0001]

비 고, 통 드에  매칭  스 칭  통  동단말  통신 질  개  수 도  는  

치에  것 다.

     경  술

, 동통신 비스  공 는 동단말에  통신 질  매우  다. 라  동단말[0002]

통신 질 개   다양  안들  고 다.

그러나 동단말  통신 질 개   래 술에 는, 사  실  통   상태  고 지 않고,[0003]

단순  동단말  타 에  질 개 만  고 고 다. , 래에 는 (Bar) 타 , 슬라 드(Slide)

타   폴 (Folder) 타  등  동단말과 같 , 동단말  각 타 에  질 개 만  고 고 다. 

러  경우, 동단말  드(idle mode)에 재  시에는 각 타  질 개  안에 라 수신 능[0004]

 수  개  수 나, 사  통  식(헤드/ 드 드, 어폰 드, 스 커폰 드 등)에  안

나  변 에는 고 지 않아, 실  통신 경에  통신 질   가 게 는  다.

, 래에 는 사 가 동단말  사 는  어  시 고 는 헤드/ 드 드(head/hand mode)에[0005]

안 나 사  변 에  매칭  택에  안  시 고 지 않다. 라  래에 는 사

상  통  식  헤드/ 드 드에  안 나  주 수 특  변 에는 민감 게 지 못 는 

 , 결  헤드/ 드 드에  통신 질  는  다.

     내

        결 고 는 과

본   동단말  통 드별 매칭  통  통신 질  상시킬 수 는   치  공[0006]

에 다.

본  다   동단말  통 드  고, 각 통 드에  매칭  스 칭  통  통신[0007]

질  개  수 는   치  공 에 다.

본  또 다   헤드/ 드 드에  통신 능 수  시, 상  헤드/ 드 드에  매칭[0008]

 시그  스  동 변경 여 안 나 능  상시킴 , 안  통  질  지  수 도  

는   치  공 에 다.

        과  결수단

상  같  들  달   본  실시 에  치는, 동단말에 어 , 상  동단말[0009]

통신 드별  는 매칭 ; 상  동단말  통신 드  별 는 드 단 ; 상  드 단 에 
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 결과신 에 라 통신 드  그에 는 매칭  별 고, 별 는 매칭  스 칭   어

신  생 는 어 ; 상  어신 에 라 당 매칭  시그  스  연결 는 스 치  포

다.

상  같  들  달   본  실시 에  , 동단말  통신 질 개  에 [0010]

어 , 통 드 실  시, 상  통 드  타  별 는 과 과; 상  통 드에 는 매칭  식별

는 과 과; 상  매칭  시그  스 연결   스 칭  어 는 과 과; 상  매칭  시그  

스에  수신 시그  처리 는 과  포 다.

         과

상술   같  본 에  안 는 동단말  통신 질 개    치에 , 동단말  통[0011]

드별 매칭  통  각 드별  보다 안 고 양  통신 질  지  수 다. 특 , 본 에 

, 헤드/ 드 드에  통신 능 수  시, 상  헤드/ 드 드에  매칭  시그  스  

동 변경 여 안 나 능 상  에  안  통  질  공  수 다. 또 , 본 에  사

 헤드/ 드 드 통  시, 통  질 지  체에 는  수 (SAR, Specific Absorption

Rate)에    수 다. 

     실시   체  내

, 첨  도 들  참 여 본  람직  실시 들  상  다. , 첨  도 들에[0012]

동   는 가능  동   나타내고 에 야 다. 또 , 본  지  리게 

수 는 공지 능  에  상   생략  것 다.

안 는 본  실시 에 , 동단말  안 나 능  상시킬 수 는   치에  것[0013]

다. , 동단말에  안 나는 주  경  동단말 사 상  경 변 에  변 만  가지

도  는 사  가지도  계 다. 에, 본  실시 에 는 사 가 동단말  여 통

 지 는  어 , 안 나 능에  많  끼치는 헤드/ 드(Head/Hand) 드에  매칭  또

는 안 나  동 변경가능 도  , 안  통  질  지 도  는   치  안 다.

여 , 본  실시 에에  상  헤드/ 드 드는 동단말  통  에  사 에  는 나[0014]

 드 , 사 가  동단말  지 고, 얼 에 여 귀   통  통  능  실 는 

드  나타낼 수 다.

, 동단말  상  헤드/ 드 드에  사  동단말 지에  (noise) 등에  안[0015]

나 사  변 가 생 게 , 는 시그  신 공 , 시그  수신 공  등과 같  통신 질

시 게 다. 라  본  실시 에 는 동단말  통 드별 매칭  비 고, 통  능 실

 시 당 통 드에   매칭  스 칭  통  통신 질  개  수 도  다. 

, 본  실시 에 는, 통 드  헤드/ 드 드  상  헤드/ 드 드  드  고, 각[0016]

드별   매칭  비 다. 그리고 통신 능 수  시 재 수 는 통 드  식별 고, 헤드/

드 드에 는 당 드에  매칭 에  시그  처리 고, 상  헤드/ 드 드  드에

는 당 드에  매칭 에  시그  처리 도  다. 

도 1  본  실시 에  동단말   개략  도시  도 다.[0017]

상  도 1  참 , 본  실시 에  동단말  통신 (110) , (120) , 처리[0018]

(130) , 시 (140) , (150) , 드 단 (160)  어 (170) 등  포 다.

상  통신 (110)는 상  동단말  통신  수 다. 상  통신 (110)는 지원 가능  트워 ( 지[0019]

)   식  통신채  여 통신  통신 등과 같  통신  수 다. 본  실시

에 는 상  통신 (110)  나   도시 나, 본  동단말  다수  트워 들

동시에 지원  시 상  통신 (110)는 그에 여 다수개   수도 다. 러  상  통신

(110)는 신 는 시그  주 수  상승 변   폭 는 RF(Radio Frequency) 신 , 수신 는 시그

 폭 고 주 수  강 변 는 RF 수신  등  포  수 다. 

특 , 본  실시 에  상  통신 (110)는, 상  동단말  통 드별  안 나 사  변[0020]

도  는  매칭  ,  각  통 드별   매칭  비 다.  그리고  상
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통신 (110)는, 당 통 드에  매칭  스 칭   스 치  포  수 다. 상  통

신 (110)에  상   후술 는 도 2  참 여 살펴보  다.

상  (120)는 다양   보  고, 각  능들    상  동단말  능 어  [0021]

여 는 신  상  어 (170)  달 다. 상  (120)는 상  동단말  공 태에 라 치

드,   열  드  쿼티 식  드  어느 나 또는 들    수 다.

또 , 상  (120)는 상  시 (140)  께 나  치 (또는 치스 린)  태  어 

과 시 능  동시에 수  수도 다. 

상  처리 (130)는 마 (MIC, Microphone)  스 커(SPK, Speaker)/리시 (RCV, Receiver)  [0022]

,  상  마 (MIC)  수신 는  신  여  상  어 (170)  고,  상  어

(170)  는 신  상  스 커(SPK)/리시 (RCV)  통  가청  변 여 다. , 상

 처리 (130)는 상  마 (MIC)   아날 그 신  지  신  변 거나,

상  어 (170)   지  신  아날 그  신  변 여  상  스 커(SPK)/리시

(RCV)  통  다. 상  처리 (130)는 동단말에  생 는 다양   ( 컨 , MP3 

 재생 등에  신  등)  사  택에 라 재생  수 다.

상  시 (140)는 상  동단말  능 수  에 생 는  시 고, 사    능[0023]

 등에  상태 보  시 다. , 상  시 (140)는 상  동단말  상태  동 에  각

 시  수 다. 상  시 (140)는 상  어 (170)  는 여러 신  색 보들

시각  시 다. 상  시 (140)는 액 스 (LCD, Liquid Crystal Display)나 계

(OLED, Organic Light Emitting Diodes)  공  수 다. 또 , 상  시 (140)는 본  실시 에 

라 치스 린(touchscreen)  공  수 다. 

상  (150)는 ROM(Read Only Memory)과 RAM(Random Access Memory) 등   수 다. 상  [0024]

(150)는 상  동단말에  생   는 다양   등  다. 상  는, 상  동단말

어 리  실 에 라 생 는   상  동단말  여 생 거나 ( 컨 , 지 , 개

 컴퓨  등)  수신 여  가능  든 태   등  포 다. 상  (150)는 상  

통신 (110)  통  통신에    상  동단말 에  여러 보 등   수

다. 

또 , 상  (150)는 상  동단말  능 실  에 생 는  시 는 나 상  [0025]

(buffer)  포  수 다. 또  상  (150)는 상  동단말  내 에  수 , 또  스마트

카드(Smart card) 등과 같  에  수 , 내 /  든  매체  포  수  

다. 상  (150)는 ROM,  래시 리(Flash  Memory),  RAM  등  포  수 고, 상  (150)는

,  램 또는 래시 리 등  각각 거나 통  나  리 또는  개  리  들

MCP(Multi Chip Package) 리   수 다.

상  드 단 (160)는 본  실시 에 , 사  체(얼 )  근  상태  단 는 , 또는 동[0026]

단말에  는   스  감지 는 감지   어도 나  태   수 다. , 상

 드 단 (160)는 상    시 통 드에  사  체  근  상태  싱 고, 그에 

결과 신  상  어 (170)  달  수 다. 또는, 상  드 단 (160)는 상  감지   시 통

드에  가 는  스  감지 고, 그에  결과 신  상  어 (170)  달  수 

다. , 상  드 단 (160)는 동단말  통 드  별   보  공 는 역  담당 다. 러

 상  드 단 (160)에  운  동 에 는 후술 는 도 2  참 여 살펴보  다.

상  어 (170)는 상  동단말에   어 능  수 , 상  동단말 내  상  각 들[0027]

간 신   어 다. 상  어 (170)는 상  통신 (110) , 상  (120) , 상  처리

(130) , 상  시 (140) , 상  (150)  상  드 단 (160) 등과 같  각  간  신  

 어 다.

특 , 상  어 (170)는 본  실시 에 라 상  드 단 (160)에  달 는 결과 신 에 라 통[0028]

드  단 고, 통 드별  매칭  식별 여 당 매칭  스 칭  어 다. , 상

어 (170)는 상  결과 신 에  매칭  여, 통 드별  매칭 에  시그  스

  수 다. 상  어 (170)는 통신 능 수  시, 상  드 단 (160)에  상  통신 능 수
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에  통 드가 헤드/ 드 드 지 또는 상  헤드/ 드 드  드 지 별  수 다. 그리고 

당 통신 드에 는  매칭  스 칭 어  통  택  수 다. 러  동  어 는 상

 어 (170)는 후술 는 도 2 내지 도 4  참   에  는  같  본   동

 어  수 다. 

편, 상  도 1에 는  편  여 상  동단말  개략    도시 다. 지만, 본 [0029]

 상  동단말  드시 상  에 지는 않는다.

라  상  어 (170)는 상  동단말  동통신 비스   스 드(Baseband) 듈  비  수[0030]

다. 또 , 상  스 드 듈  상  어 (170)  상  통신 (110)에 각각 비 거나, 상  어

(170)  상  통신 (110)  리 어 비  수 다.

또 , 상  도 1에 는 도시 지 않았 나, 본  상  동단말  그 공 태에 라 사체  통[0031]

 그에  상  득  수 는 카 라 듈, 근거리 통신   근거리통신 듈   망과 통

신 여  능  수 는 통신 듈 등과 같  상 에  언 지 않  들  포  수 

다. 

러   들  지   컨 스(convergence) 에 라 변  매우 다양 여  열거  수[0032]

는 없 나, 상  언   들과 동등  수   가 상  동단말에 가   포 어 

수 다. 또  본  상  동단말  그 공 태에 라 상  에  특  블 들  거나 다

 블  체  수도  다. 는 본 술 야  통상  지식  가진 에겐 쉽게  수 

 것 다.

도 2는 본  실시 에  통 드별 통  능 개   블   개략  도시  도 다.[0033]

상  도 2  참 , 본  실시 에  통신 (110)는 1안 나(ANT1) , 2안 나(ANT2) ,[0034]

1매칭 (210) , 2매칭 (220) , 스 치(230)  RF 처리 (240) 등  포 다.

본  실시 에 , 상  통신 (110)는  개  매칭  , 1매칭 (210)  2매칭 (220)에[0035]

듀얼 안 나 , 1안 나(ANT1)  2안 나(ANT2)가 비 는 경우  시  나타낸다. 지만, 본 

 통신 (110)는 상  1매칭 (210)  2매칭 (220)에 나  안 나가 연결 어 운 는 동단말

 에도  수  다. 아울러, 본  통신 (110)는 2개 상  다  매칭   2

개 상  다  안 나   수  다.

상  1  2 안 나(ANT1, ANT2)는 상  동단말  통신 수 에  시그  수신 다. , 상  1[0036]

 2 안 나(ANT1, ANT2)는  시그  수신 거나, 동단말에  신 는 시그  신 다. 

, 상  1안 나(ANT1)는 본  실시 에  상  1매칭 (210)  연결 어, 동단말  헤드/ 드

드에  통신에  시그  수신  처리 다. 그리고 상  2안 나(ANT2)는 본  실시 에  상

 2매칭 (220)  연결 어, 동단말  헤드/ 드 드  드에  통신에  시그  수신

처리 다.

상  1매칭 (210)는 본 에  헤드/ 드 드에  는 매칭  나타낸다.  상  1매칭[0037]

(210)는 상  헤드/ 드 드에  트워  통신에    1 스  수신 시그

매칭  처리  수 다. 

상  2매칭 (220)는 본 에  상  헤드/ 드 드  드 컨 , 드(idle mode), [0038]

리(hands-free) 드, 어폰(earphone) 드 등에  는 매칭  나타낸다. 상  2매칭 (220)는

상  헤드/ 드 드  드에  트워  통신에    2 스  수신 시그

 매칭  처리 다.

본  실시 에 , 상  1매칭 (210)는 헤드/ 드 드에  통  수 는 경우에  매칭[0039]

고, 상  2 매칭 (220)는 리 드 또는 어폰 드  여 통  수 거나, 드

경우  매칭 가  수 다. 

상  스 치(230)는 상  어 (170)  어신 (control signal)에 라 상  1매칭 (210)  2매칭[0040]

(220)  택   가능 도  스 칭  담당 다. , 상  스 치(230)는 상  1매칭 (210) 

2매칭 (220) 간  수신 시그  스  스 칭  담당 다.
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상  RF 처리 (240)는 상  동단말에  신 는 시그  주 수  상승 변   폭 거나, 트워[0041]

 수신 는 시그   폭 고 주 수  강 변 는 능  처리 다.

상  드 단 (160)는  상  동단말  통 드  고,  그에   결과  상  어 (170)[0042]

달 다. , 상  드 단 (160)는 상  동단말  통 드가 헤드/ 드 드 지 또는 상  헤드/ 드

드  다  드 지 여  별 고, 특 , 상  헤드/ 드 드  식 여 상  어 (170)  달

다. 

본  실시 에 , 상  드 단 (160)는 상  어 (170) 내에 포 거나, 또는 별도   가질[0043]

수 다.  들어, 상  드 단 (160)는 동단말  사  얼 에 근 는지 여  별 는 근

 등   루어질 수 다. 또 , 상  드 단 (160)는 동단말  리시 (RCV, receiver)에 

 스  여  단 는 감지  루어질 수 , 러  경우 상  드 단 (160)는 상  

어 (170)에 포  수 다. 

상  어 (170)는 통 드별  상  1매칭 (210) 또는 2매칭 (220)에  시그  수신  처리[0044]

다. , 상  어 (170)는 상  드 단 (160)에  별 는 결과  달 고, 그 결과에 라 상  1

매칭 (210)  2매칭 (220) 간  스 칭   어신  생 여 상  스 치(230)  어 다. 

, 상  어 (170)는 사  체  근  여 에 라 상  동단말  통 드  고, 그에 라 1

매칭 (210)  2매칭 (220) 간  스 칭  어 다. 또 , 상  어 (170)는  가 스 커

(SPK)에  는지, 또는 리시 (RCV)에  는지 여 에 라 상  동단말  통 드  

고, 그에 라 1매칭 (210)  2매칭 (220) 간  스 칭  어 다.

상  어 (170)는 상  드 단 (160)  결과에 여 헤드/ 드 드  지  시, 스 칭 어  [0045]

어신  생 여 상  스 치(230)에  시그  스가 상  1매칭 (210)  연결 도  스 칭 어

다. 또 , 상  어 (170)는 상  드 단 (160)  결과에 여 헤드/ 드 드  드  지

 시,  스 칭 어   어신  생 여 상  스 치(230)에  시그  스가 상  1매칭

(220)  연결 도  스 칭 어 다.

그러  ,  술   같  본   동단말에  수 는  어  동 에  여  살펴보  다.[0046]

지만, 본  동단말  에  술 는 내 에 는 것  아니므 ,  실시 들에 거

여 다양  실시 들에  수 에 여야 다.

도 3  본  실시 에  동단말  통 드별 매칭  택  도시  도 다.[0047]

상  도 3  참 , , 어 (170)는 통  연결 청  감지  시(301단계), 사  청에 답 여 통[0048]

드  실  수 다. 여 , 상  통  연결 청  트워   수신에  통  연결 청 거

나, 또는 사   신에  통  연결 청  수 다.

다 , 상  어 (170)는 상  통 드 실  시, 실 는 당 통 드  타  별  수 다(303단[0049]

계). , 상  어 (170)는 상  통 드가 헤드/ 드 드에  실 지 또는 상  헤드/ 드 드 

 드에  실 지 여  별  수 다(305단계). 

여 , 상  어 (170)는 상  통 드 실  시 달 는 트가 는지 여 에 라 상  통 드  [0050]

별  수 다. , 상  통 드가 실  시, 드 단 (160)는 사  체  근 에  생 신 가

는지, 또는  스가 리시  연결 는지 또는 스 커  연결 는지 여  고, 그에  결과

 상  어 (170)  달  수 다. 그러 , 상  어 (170)는 상  드 단 (160)  달 는 결

과신 에 여 통 드  별  수 다.

다 , 상  305단계  별결과, 상  통 드가 상  헤드/ 드 드  드  경우, 상  어[0051]

(170)는 상  헤드/ 드 드  드에  매칭  시그  스에  시그  수신  처리 다

(307단계).  들어, 상  어 (170)는 상  2매칭 (220)에  수신 시그  처리 다.

다 , 상  305단계  별결과, 상  통 드가 상  헤드/ 드 드  경우, 상  어 (170)는 상[0052]

헤드/ 드 드에  매칭  시그  스  연결 는 스 칭  어 다(309단계). 그리고 상  어

(170)는 상  헤드/ 드 드에  매칭  시그  스에  시그  수신  처리 다(311단계).

 들어, 상  어 (170)는 상  스 치(230)  1매칭 (210)  연결 도  스 칭 어 고, 상  1

매칭 (210)에  수신 시그  처리 다.
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편, 상  어 (170)는 상  통 드가 료  시, 수  통 드에 라 료 동  처리  수 다.[0053]

, 상  어 (170)는 상  헤드/ 드 드에  상  통 드가 료  시(313단계), 상  1매칭 (21

0)  연결  시그  스  상  2매칭  연결 는 스 칭  어 다(315단계). , 상  어 (17

0)는 상  헤드/ 드 드  드에  상  통 드가 료  시(317단계), 상  2매칭 (220)

연결  지  수 다(319단계).

도 4는 본  실시 에  동단말에  통 드 변경에  스 칭 어 동  개략  도시[0054]

도 다.

상  도 4  참 ,  어 (170)는, 통 드 수 (401단계) 에, 상  통 드  변경  감지  수[0055]

다(403단계). 여 , 상  통 드 변경 , 헤드/ 드 드   통   상  헤드/ 드 드가 스 커

폰 드 또는 어폰 드 등  통 드  변경 거나, 또는 상  스 커폰 드 또는 어폰 드 등에  상

 헤드/ 드 드  변경 는 경우  수 다. 

다 , 상  어 (170)는 상  403단계에  통 드 변경  감지  시, 재 연결  시그  스  단[0056]

다(405단계). , 상  어 (170)는 재 통 드가 1매칭 (210)에  연결  헤드/ 드 드 지,

또는 2매칭 (220)에  연결  상  헤드/ 드 드  드 지 단 다.

다 , 상  어 (170)는 단 는 드에  매칭  스 칭  어 다(407단계). , 상  어[0057]

(170)는 상  통 드 변경에 는 당 매칭  스 칭  어 다.

 들어, 상  드 단 (160)는 상  헤드/ 드 드에  통 드 수  에, 근  사  체가 [0058]

어지는 경우, 그에  보  상  어 (170)  달  수 다. 그러 , 상  어 (170)는 상  보에

라 상  헤드/ 드 드에  다  드  변경  지 고, 변경 는 드에  매칭  스 칭

 어 다. 컨 , 스 커폰 드에  상  2매칭 (220)  스 칭  어  수 다.

또 , 상  드 단 (160)는 상  어폰 드 또는 스 커폰 드 등에  통 드 수  에, 사  [0059]

체가 근 는 경우, 그에  보  상  어 (170)  달  수 다. 그러 , 상  어 (170)는 상

보에 라 어폰 드 또는 스 커폰 드에  헤드/ 드 드  변경  지 고, 상  헤드/ 드 드에

 매칭  스 칭  어 다. 컨 , 헤드/ 드 드에  상  1매칭 (210)  스

칭  어  수 다.

또 , 상  드 단 (160)는   스가 스 커에  리시  변경  감지  시, 그에  보[0060]

상  어 (170)  달  수 다. 그러 , 상  어 (170)는 상  보에 라 어폰 드 또는 스 커폰

드에  헤드/ 드 드  변경  지 고, 상  헤드/ 드 드에  매칭  스 칭  어

다. 컨 , 헤드/ 드 드에  상  1매칭 (210)  스 칭  어  수 다.

또 , 상  드 단 (160)는   스가 리시 에  스 커  변경  감지  시, 그에  보[0061]

상  어 (170)  달  수 다. 그러 , 상  어 (170)는 상  보에 라 헤드/ 드 드에  어폰

드 또는 스 커폰 드  변경  지 고, 변경 는 드에  매칭  스 칭  어 다. 

컨 , 어폰 드에  상  2매칭 (220)  스 칭  어  수 다.

편, 본  도 에 개시  본  실시 들  본  술 내  쉽게 고 본  [0062]

 돕   특   시  것  뿐 , 본   고  는 것  아니다. 여 에 개시

실시 들 에도 본  술  사상에 탕   다  변  들  실시 가능 다는 것  본  

는 술 야에  통상  지식  가진 에게  것 다.

도  간단  

도 1  본  실시 에  동단말   개략  도시  도 ,[0063]

도 2는 본  실시 에  통 드별 통  능 개   블   개략  도시  도 ,[0064]

도 3  본  실시 에  동단말  통 드별 매칭  택  도시  도 ,[0065]

도 4는 본  실시 에  동단말에  통 드 변경에  스 칭 어 동  개략  도시[0066]

도 .
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    도 2
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    도 3

    도 4
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