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Przedmiotem wynalazku jest reczna zrywarka
sieciowa, majaca na celu mierzenie sity zrywa-
jacej w dowolnych warunkach pracy.

Dotychczas nie jest znany jakikolwiek reczny
przyrzad do okreSlamia wytrzymaloSci oczek
sieci, a zwlaszcza niezmane jest rozwigzanie ta-
kiego przyrzadu w oparciu o dynamometr spre-
zynowy. Istniejace przyrzady sa badZz urzadze-
niami stalymi, jak zrywarki Schoppera, badZ
tez posiadajg charakter walizkowy, jak np. dy-
namometr hydrauliczny. Zrywarki Schoppera
dzialajag na zasadzie diwigni, a dymamometr
hydrauliczny oparty jest na zasadzie hydrau-
licznej.

Reczna zrywarka wedlug wynalazku dziala na
zasadzie dynamometru sprezynowego. :

Reczna zrywarka sieciowa jest przyrzadem
do badania tkaninry sieciowej i ustalania sily
rozrywajacej w momencie zrywania jej oczek.
Budowa tego przyrzadu (recznego) pozwala na

*) Wilasciciel patentu o$wiadczyl, ze wspot-
iwoércami wynalazku s3 inz. Zygmunt Bochenek,
inz, Marian Szatybelko i mgr Jarrusz Zaucha.

dokonywanie pomiaréw wytrzymaloéci tkanin
sieciowych nawet na zmontowanych juz urzadze-
niach potowu. Przyrzad ten stuzy do obiektyw-
nego okrelemia stopnia zuzycia sieci przy ocenie
jej technicznej przydatno$ci.

Zrywarka wedlug wynalazku zostala blizej
wyjasniona na rysunku, na kiérym fig. 1
brzedstawia jej widok z boku, fig. 2 — przekréj
podiuzny, fig. 3 — przekrdj poprzeczny wzdluz
linii B — B na fig. 1, a fig. 4 — przekr6j wzdiuz
linii C — C na fig. 2.

Zrywarka wedlug wynalazku sklada sie z kor-
pusu 2, Sruby pociagowej 1, z kiéra za pomoca
nakretki szybkozmiennej 12 polaczona jest
szczeka 11, a poza tym ze szczeki 10, potaczonej
z zabierakiem 5, sprezyny dynamometrycznej 4
oraz z pokretta 6.

Korpus przyrzadu 2 stanowi rura, w ktérej za
pomoca pierScieni lozyskowych 3 i 15 esadzoma
jest obrotowo $Sruba 1 bez luzu wzdluimego.
Lozysko 3 jest piericieniem wtloczonym w rez-
szerzone Swiatlo rury 2 i spelnia jednecze$nie
role oparcia dla sprezyny $rubowej 4. Miedmy
lozyskami 3 i 15 §ruba 1 jest nagwintowana i



na tej cegsSci osadzona ‘jest makretka szybko-
zmienna 12. Ponizej loZyska 3 Sruba I nie jest
* gwintowana i stuzy jako prowadnica dla spre-
Zyny érubowej 4 i dla zabieraka 5. Sruba ta, z
tej strony jest zakoriczona pokretlem 6, wtto-
czonym i zamocowanym wkretem 7. Sprezyna

" Srubowa 4, umieszczona na niegwintowanej

czeém éruby 1 rmedzy lozysklem 3i zablerakiemv
m W 1 anym szczekami 10

ill, Napreiema ze szczek 10 i 11 sa przemoszone

na sprezyne Srubowq 4 za pomoca zabieraka 5, i

ktéry w spos6b trwaly jest potaczony ze szczeka
dynamometryczng 10. Zabierak 5 jest to pierScien
luzno osadzony na prowadnicy $ruby 1, nato-

miast ze szczgka dynamometryczng 10 Jest po-.

laczony w sposéb trwaly. Sworznie 1gczace
pier§cien zabieraka 5 ze szczeka dynamometrycz-
ny 10 majg odpowiednio wyfrezowane pro-
wadzenia. Prowadzenia te sa szczelinami, ktére
zabezpieczaja szczeke 10 od ruchu obrotowego,
dajac jej mozliwosé tylko ruchu wzdluznego.

Rura 2 sklada sie jak gdyby z dwéch odcin-
ko6w; odcinka dynamometrycznego o poszerzo-
nym $wietle i odcinka pomiarowego, na ktéry
nasadzona jest szczeka pomiarowa 11 wraz z na-
kretkg szybkozmienng 12, Na odcinku dynamo-
metrycznym rury 2 sg zrobione prowadzenia dla
szczeki dynamometrycznej 10. W rure tego od-
cinka jest wtloczone oparcie dla sprezyny 3,
ktére jest jednocze$nie tozyskiem dla Sruby 1.
Ponadto umieszczona jest tam sprezyna S$ru-
bowa 4 i zabierak 5. Swiatlo tego odcinka rury
2 zabezpiecza swobodng prace sprezyny Srubo-
wej 4. Odcinek pomiarowy rury 2 w koncowej
swej czeSci ma zamocowane na state lozysko
$ruby 15. Swiatlo tego odcinka rury odpowiada
z pewnym luzem przekrojowi nagwintowanej
czeSel $ruby 1, a nasadzona na mia szczeka po-
miarowa 11 z nakretka szybkozmienng 12 ma
w niej prowadzenia. Prowadzenia te s3 szcze-
linami, poprzez ktore szczeki nakretki szybko-
zmiennej 12 1ljcza szczeke pomiarowsg 11 z
nagwintowang czeScig §ruby 1. Dlugo$§é szczelin
prowadzacych odpowiada zakresowi wielko$ci
poddawanych zrywaniu oczek sieci, tak ]ak i
uzalezniona jest od tego dlugo$é pomiarowej
czeSci rury 2 i cala dtugo$é przyrzadu.

Na powierzchni rury 2 miedzy szczekami 19

i 11 znajduje sie podzialka miernicza, ozntaczona

- w kG. Punkt zerowy podzialki lezy na linii kra-
wedzi szczeki dynamometrycznej 10. Podziatka
odpowiada mocy S§rubowej 4, a kazde przesu-
niecie szczeki dynamometrycznej 10 w stosunku

do poczatku podziatki odpowiada sile, z jaka
zostaje SciSnieta sprezyma Srubowa 4. Na po-
dziatke naltozony jest wskaZnik 16. Jest to
-pierScienn cylindryczny nasadzony na rure 2
miedzy szczekami pomiarowymi 10 i 11. Pier-
Scien ten. do rury 2 dopasowany jest, albo
"jego docisk odpowiednimi sprezynami uregu-
lowany jest tak, ze prawie nie stawia on oporu,
gdy przesuwany jest szczeka dynamometryczng
10, natomiast sam nie przesuwa sie. Wskaznik
ten okreSla najwigksze wychylenie szczeki dy-
namometrycmej w czasie pomiaru, to jest w
chwili zrywania oczka, co daje mozno§é odczytu
sily zrywajacej po cofnieciu sie szczeki 10, ktéra
przez ‘fakt zerwania oczka zostaje zluzowana i

. pod wplywem nacisku sprgzypy 4 wraca do

pierwszej swej pozycji. )

Szczeki 10 i 11 sktadaja sie z podstawy szczek
i ze szczek wlaSciwych. Podstawy szczek sg od-
cinkami . rur nasadzonych wspélSrodkowo na
rurg 2. Szczeki wlasclwe natomiast sg zacze-
pami, nma ktére zaklada sie oczko sieci do po-
miaru jego wytrzymato$ci.

Szczeka dynamometryczna 10 posiada tylko
ruch wzdluzny. Na rurze 2 jest ona osadzona
w spos6b dajacy mozliwie najmniejszy opor silty
tarcia.

Szczeka pormarowa 11 jest polaczona z na-
kretka szybkozuuen.na 12 za pomocg trzpienia
13. Nakretka szybkozmienna 12 ma dwie szczeki,
z ktérych kazda ma odpowiednie wyciecia w
podstawie szczeki pomiarowej 11. Szczeka po-
miarowa 11 w stosunku do rury 2 ma ruch tylko
wzdluzny, prowadzony szczekami nakretki 2 w
szczelinach prowadzacych rury 2. '

Szczeki nakretki szybkozmiennej 12 skladaja
si¢ z powierzchni nagwintowanej do gwintu §ru-
by 1, otworu na trzpien 13 i przycisku 12a. Po-
wierzchnie nagwintowane nakretki 12 do gwintu
$§ruby 1 dociskane sg sprezyna 14. Sprezyna ta
ma ksztalt pierScienia, ktéry obejmuje rure
podstawy szczeki pomiarowej 11 wraz ze szcze-
kami nakretki 12.

Nakretka szybkozmienna 12 stuzy do szybkle-
g0 (nie obrotowego) przesuwania szczeki po-
miarowej 11 wzdluz §ruby i w pierwszej fazie
dokonywania pomiaru. .

Zastrzezenia patentowe

1. Reczna zrywarka sieciowa, znamienna tym,
ze posiada szczeke dynamometryczng (10) i
szczeke pomiarowa (11), osadzome suwliwie
na korpusie np. cylindrycznym (2), na ktérym



pomiedzy tymi szczekami osadzony jest
réwniez suwliwie wskaznik mierniczy (16).

. Reczna zrywarka sieciowa wedlug zastrz 1,
znamienna tym, 2ze posiada $rube (1) z
osadzona mna niej nakretkg szybkozmienna
(12), za pomoca ktdérych szczeka pomiarowa
(11) jest odsuwana od szczeki dynamometrycz-
nej (10) przy badaniu wytrzymato$ci oczka
sieci na zerwanie.

- 3. Reczna zrywarka sieciowa wedlug zastrz. 1

Figd.

(

i 2, znamienna tym, Ze cze$é korpusu (2), po
ktorej jest przesuwany wskaznik mierniczy
(16) jest wyskalowana, przy czym poczatek
skali przypada w punkcie, gdzie znajduje sie

. krawedZ szczeki dynamometryczmej (10) w

stanie spoczynku.
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