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(54) Zarizeni pro &elni tfibodové zavéseni pracovniho stroje

U%elem vyndlezu je zarizenf{ pro &elni
yFibodové zavéseni pracovaiho stroje, umoZ-
nujici navéSen{ a neseni v urdité poloze
pracovniho adaptéru, zem@dslského stroje a
jinych pracovnich strojl na samojizdném
stroji, zejména na zem&d&lskych trakto- -
rech.

Podstatou za¥izeni je to, Ze Jeden
konec obou zvedacich ramen & horni vzpéry
je vyklopnd uloZen na &epech mezi konzola-
mi, které jJsou piivae¥eny k rdmu stroje.

K rédmu stroje jsou pod zvedacimi rameny
pripevn¥ny hydreulické vdlce s kloubovymi
loZisky. Druhé konce hydraulickych vdled

s kloubovymi loZisky jsou p¥ipevnény ke
zvedaci{m remendm. Do opednych vyvrtenych
koncd zvedacich ramen Jsou zalisovény obou-
stranng vy&nivejilci Zepy, na nich%¥ Jsou

z ynit¥ni strany zvedacich ramen pevn&
navledené trubky. Trubky jsou zskondeny
plochou ty&f. K ob&ma, protilehlym plochym
tydim trubky je pfipevn&n t¥men. U ndkte-
rych provedeni zafizeni miZé byt mezi horni
&4st{ t¥menu a plochymi ty¥emi piipevnéna
tvarovd objimka. .
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Vyndlez se tykd zarizenl pro Zelni t¥ibodové zavdZeni pracovaniho stroje, umo%nu jfct
navéseni a neseni v urdité poloze pracovniho adaptéru, zemd8d&lského stroje a jinyeh pra-
covnich strojd ne semojizdném stroji, zejména na zemdd&lskjch traktorech.

Zndmé Pedeni zaPizeni pro tFibodové zavéldeni pracovniho stroje vyuZiiveji pro zamezeni
pohybu pracovniho stroje do stran fixace dolnich téhel hydraulického systému. Toto uspoid-
dén{ omezuje zv1idstd u Eeln¥ umistinych zabfzeni pouZitl kloubového h#¥idele pracovnich
adaptérd, které k pohybu vlastnich pracovnich orgénd vy¥adujl odb¥r vykonu od vyvodového
hit{dele samojizdného stroje, zejména zem&ddlského trektoru, @ tim omezuji vyuZitelnost
zdvésnych zaffzeni. Ddle zvy3ujl nebezpeli drazu obsluhy pfi pPipojovéni ¥i odpojovédni pre-
covniho stroje od zdkladniho stroje v manipuladnim prostoru.

VySe uvedené nedostatky jsou odstraniny za¥izenim pro Seln{ t¥ibodové zavéseni
pracovnlho stroje podle vyndlezu, sestdvajicim ze zvedacich ramen, horni vzp&ry a hydraulic-
kého systému. Podstate zaFizenf spo¥ivéd v tom, %e Jeden konec obou zvedacich ramen a
horni vzp&ry je vyklopn¥ ulo%en na ¥epech mezi konzolemi, které jsou pPivefeny k rdmu stro-
je. K rému stroje podle podélné osy semojizdného stroje jsou pod zvedacimi remeny p¥ivedeny
a pfipevniny hydrsulické vdlce s kloubovymi loZisky.

Druhé konce hydraulickych védlcd s kloubovymi loZisky jsou pripevndny ke zvedacim rame-
nim. Do opednych vyvrtenych koncd zvedacich ramen jsou zalisovény oboustranné vy&nivajici
%epy, na nich# jsou z vnit¥ni strany zvedacich remen pevn& navledené trubky. KaZdd trubks
je zakonZena plochou ty®i trubky. K ob&ma protilehlym plochym ty&im trubky Jje pFipevnén
t¥men. T¥men mé rovnobsind ustaveny od sebe podle vn¥jsfho prdm&ru horn{ vzpdry dv¥ ploché
tyde, které jsou ve spodni ¥dsti pevn& spojeny rozp&rnou trubkou. U n&kterych provedeni
zabizeni miZe byt mezi horni &dst{ t¥menu a plochymi tydemi pPipevnéna tvarovd objimka.

Vyhoda zeFfzeni pro Selni t¥ibodové zav&Seni pracovniho stroje podle vyndlezu je v tom,
%e umoZnuje pln& vyu¥ivat prostoru u kloubového h¥idele k manipulaci vibec & soudasné& p¥i
jakékoliv menipulaci s kloubovym hi¥fdelem se zvysuje bezpelnost prdce obsluhy. Del3i vyho-
dou je, %e horni vzp&ra je strenové vedena a polohové fixovdna ve t¥menu, ktery je souldsti
mechenické torznd tuhé vazby mezi zvedacimi remeny hydreulického systému. Fixece horni
vzpéry ve timenu zajistuje i sprévné vedent pracovniho edaptére nebo zem¥d¥lského stroje.
Vhodné netvarovéni t¥menu umoZnuje tento vyuiivat jako souddst, kterd zejist{ horni vzp&ru
zdvésného zaPizeni, kdy neni piipojen pracovni stroj.

Ne pfipojeném vykresu je znézorn¥no zefizeni pro &elni t¥ibodové zav&3eni pracovniho
stroje podle vyndlezu , kde je zobrazena na obr. 1 mechanickd torzng tuhd vazba zvedacich
remen hydreulického systému s t¥menem a na obr. 2 fixace horni vzpéry ve tvarované objimce
t¥menu.

‘Na rému | stroje jsou uzavFeny pirové konzoly 2, 27, 277, mezi které na Zepech 3, 5',
2;: jsou vyklopnd uloena ob& zvedaci ramena 3, 3’ = horni vzpéra 4. Pod zvedacimi remeny

© 3, 37 ve sm¥ru podélné osy semojizdného stroje Jsou uloZeny kyvné hydreulické vélce 6, 6

opat¥ené kloubovymi lo¥isky, prilem% kyvné hydraulické védlce 6, 6’ tvo¥{ linedrni hydrau-

1ické motory. T&lesa kyvnych hydreulickych vdlcd 6, 6  Jsou kloubovymi lo%isky pkipevndne

na %epech 7 k rému 1 stroje. Pistnice kyvnych hydraulickjeh viled §, 6’ jsou kloubovymi loZzis-

ky e Sepy 1 prfipojeny ke zvedacim rementm 3, 3°. Ve zvedacich remenech j, 3’ jsou zaliso-

vény oboustrennd vy&nivajici Zepy 8. '

Trubky 9, 9  zakon¥ené plochymi tyZemi 10, 10° jsou z vnit¥ni strany zvedacich ramen
3 narefeny na vy&nivejici &epy 8 a piipadn® Jsou jedt¥ plivefeny ke zvedacim rementm 3, 3 .
Mezi ploché tyde 10, 10° Jje t¥men 15 vloZen a p¥itaZfen 3rouby 13. Témen 15 je vytvoden ze
dvou plochych ty¥f 12, 12’, které Jsou ve spodni ¥dsti pevn¥ spojeny rozpé&rnou trubkou 1.

Velikost rozp&rné trubky 1! je ddéne podle velikosti vn¥jSfho prim&ru horni vzp&ry 4. Pro
uchyceni nezepojené horni vzpéry 4 miZe byt na t¥menu 15 p¥ipojene Srouby 13 mezi ploché
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ty¥e 10, 107, 12, 12° tvarovd objfmka 14. Mechenické torzn& tuhé svézéni zvedacich ramen
3, 3. hydraulického systému je vytvoPeno z oboustrennd vy¥nivejicich Zepd 8, trubek 9,

9’ s plochymi ty¥emi 10, 10  a tfmenu 15.

Zveddni nebo ustavenl stroje do funk¥ni polohy pracovniho stroje zajistuje zatizeni bodle
vyndlezu lineérnimi hydresulickymi motory, tJ. kyvnymi hydreulickymi vdlci §, 6°. Ve v3ech
nastavenych polohdch pracovaiho stroje, zarizeni podle vyndlezu mé stranové vedeni s polo-
hovou fixac{ horni vzpdry 4.

Za¥{zen{ pro &elni t¥ibodové zavdseni pracovniho stroje podle vyndlezu lze vyhodn&
pousivat pri zveddni a plrenddeni bfemen u lesnich trektord, stavebnich strojd nebo pro
ndkteré silnidnf stroje k funkdnfmu zav&Seni rdznych adaptérd pouiivanych p¥i ddribé
silnic apod.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaP{zenf pro Selnf t¥ibodové zavé¥eni pracovmiho stroje, sestdvajici ze zvedacich
remen, horn{ vzpdry a hydraulického systému, vyznafené tim, Ze jeden konec obou zvedacich
remen (3, 3°) a horn{ vzp&ra (4) jsou viklopn& uloZeny na Zepech (5, 5°, 5°') pérovych kon-
zol (2, 2°, 2°°) pFipevn&nych k rdmu (1) stroje, k ndmu% jsou pod zwedacimi rasmeny (3, 3°)
pFipevniny kyvné hydrsulické vélce (6, 6°), které druhymi konci Jsou uchyceny ke zvedacim
ramenda (3, 37), do jejich% druhych koncd jsou zalisovény oboustrannd vy&nivajici &epy (8),
na nich? jsou z vnit¥ni streny zvedacfch remen (3, 3') navle&ené trubky (9, 9°) zskonZené
plochymi ty&emi (10, 10°), mezi které je pfipevndn t¥men (15).

2. Zatizenf pro Zelni tiibodové zaviédeni pracovniho stroje podle bodu 1 vyznalené
tim, Ze t¥men (15) Je vytvoren ze dvou soubdZnych plochych tydi (12, 12°), spojenych
ve spodni ¥d4sti rozp¥rnou trubkou (11).

3. Zerizent pro elni t¥ibodové zavéleni pracovniho stroje podle bodu 1 vyznalené

tim, %e mezi hornf konce tf¥menu (15) a ploché ty&e (10, 10°) je pFipevndna tvarovd
objfuka (14).

1 list vykresd
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