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一种玉米穗茎收割台

(57)摘要

一种玉米穗茎收割台，包括机架和安装在所

述机架上传动装置、分禾器、夹持输送装置、往复

式切割器、摘穗装置、切碎装置、果穗输送装置和

碎茎秆输送装置，分禾器位于机架前端；该夹持

输送装置、往复式切割器、摘穗装置、切碎装置、

果穗输送装置和碎茎秆输送装置分别与该传动

装置连接，该夹持输送装置位于该分禾器后方且

相对于水平面倾斜设置，该往复式切割器位于该

夹持输送装置前部的下方，该摘穗装置位于该夹

持输送装置的后方，该摘穗装置与该夹持输送装

置的倾斜角相同，该果穗输送装置位于该摘穗装

置后方，该切碎装置位于该摘穗装置的下方，该

碎茎秆输送装置位于该切碎装置的后方并对应

设置于该果穗输送装置的下方。
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1.一种玉米穗茎收割台，其特征在于，包括：

机架；

传动装置，安装在所述机架上；

分禾器，安装在所述机架上并位于所述机架前端；

夹持输送装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述夹持输送装置位于所

述分禾器后方且相对于水平面倾斜设置，所述夹持输送装置的后端高于其前端，所述夹持

输送装置的前端对应于所述分禾器的后端设置，所述夹持输送装置包括：托链板，安装于所

述机架上，所述托链板上设置有用于调整夹持间隙的长孔；以及夹持输送链，安装在所述托

链板上；其中，所述托链板位于所述夹持输送链内侧，用于调整相邻所述夹持输送链之间的

间隙；

往复式切割器，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述往复式切割器位于所

述夹持输送装置前部的下方；

摘穗装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述摘穗装置位于所述夹持输

送装置的后方并对应于所述夹持输送装置的后端设置，所述摘穗装置相对于所述水平面倾

斜设置，且所述摘穗装置与所述夹持输送装置的倾斜角相同；

果穗输送装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述果穗输送装置位于所

述摘穗装置后方并对应于所述摘穗装置的后端设置；

切碎装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述切碎装置位于所述摘穗装

置的下方；

碎茎秆输送装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述碎茎秆输送装置位

于切碎装置的后方并对应设置于所述果穗输送装置的下方；以及

齐根装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述齐根装置位于所述夹持输

送装置的下方，并设置在所述往复式切割器与所述切碎装置之间；

其中，所述夹持输送链前部对玉米植株强制喂入，并在所述夹持输送链夹持状态下，由

所述往复式切割器切割所述玉米植株；所述齐根装置对所述玉米植株的根部向上拍打，使

所述玉米植株在相邻所述夹持输送链的间隙中向上移动，达到所述玉米植株齐根并保证切

碎长度的一致性。

2.如权利要求1所述的玉米穗茎收割台，其特征在于，所述碎茎秆输送装置包括输送机

构，所述输送机构包括输送壳体和输送搅龙，所述输送壳体安装在所述机架上，所述输送搅

龙安装在所述输送壳体内并与所述传动装置连接。

3.如权利要求2所述的玉米穗茎收割台，其特征在于，所述碎茎秆输送装置还包括抛送

机构，所述抛送机构包括抛送壳体、抛送叶轮和抛送筒，所述抛送壳体安装在所述机架上并

位于所述输送壳体的一端，所述抛送叶轮安装在所述抛送壳体内并与所述传动装置连接，

所述抛送筒安装在所述抛送壳体上并向所述机架的后方外侧延伸。

4.如权利要求3所述的玉米穗茎收割台，其特征在于，所述抛送叶轮和所述输送搅龙同

轴设置，所述抛送叶轮和所述输送搅龙分别与所述传动装置连接，且所述抛送叶轮和所述

输送搅龙的转速不同。

5.如权利要求4所述的玉米穗茎收割台，其特征在于，所述抛送叶轮通过管轴安装在所

述输送搅龙的轴头上。
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6.如权利要求1所述的玉米穗茎收割台，其特征在于，所述齐根装置包括多个顺序连接

的齐根辊，每个所述齐根辊上均匀设置有多个凸棱，所述传动装置带动所述齐根辊向上旋

转，并与所述夹持输送装置配合，实现玉米植株向上齐根。

7.如权利要求1、2、3、4、5或6所述的玉米穗茎收割台，其特征在于，所述摘穗装置为摘

穗板拉茎辊式结构，包括：

摘穗齿轮箱，安装在所述机架上并与所述传动装置连接；

拉茎辊，与所述摘穗齿轮箱连接，所述拉茎辊上设置有凸棱，每个所述拉茎辊的凸棱交

错重叠安装，具有压扁玉米茎秆的功能，提高切碎质量，所述拉茎辊的前端设置有拉茎辊导

锥；

摘穗板，位于所述拉茎辊导锥上方；以及

果穗输送链，位于所述摘穗板上方，与所述摘穗齿轮箱连接。

8.如权利要求1、2、3、4、5或6所述的玉米穗茎收割台，其特征在于，所述夹持输送链的

内链板宽度为35～100mm；相邻所述夹持输送链之间的间隙为25～50mm。

9.如权利要求1、2、3、4、5或6所述的玉米穗茎收割台，其特征在于，所述切碎装置为横

置式滚筒切碎装置，包括同轴设置的左切碎滚筒和右切碎滚筒，所述左切碎滚筒和右切碎

滚筒分别与所述传动装置连接。
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一种玉米穗茎收割台

技术领域

[0001] 本发明涉及一种玉米收获装置，特别是一种玉米穗茎收割台。

背景技术

[0002] 现有技术的玉米穗茎收割台有2种，一种是双层割台，上层割台主要完成分禾、喂

入摘穗、果穗输送；下层割台主要完成玉米茎秆切割、输送、切碎、碎茎秆输送与抛送，上下

层割台位置有固定的，也有可调的，因此，双层割台结构复杂，而且切割拉茎后的茎秆依靠

下割台上的输送带或茎秆搅龙等输送，造成茎秆歪斜，不能保证茎秆切碎长度的一致性，切

碎质量较差，市场上销售极少。另一种为整体式割台，主要由分禾器、往复式切割器、夹持输

送装置、摘穗装置、果穗输送装置、滚筒切碎装置、碎茎秆输送与抛送装置等组成，摘穗装置

有立辊式、卧摘穗辊式与摘穗板拉茎辊式3种摘穗方式，滚筒切碎装置有纵置式、横置式两

种。由于立辊式摘穗效率低、易堵塞，市场上销售极少，基本上为卧摘穗辊式与摘穗板拉茎

辊式2种。由于卧摘穗辊式不能有效压扁玉米茎秆，影响切碎质量，同时由于摘穗辊转速不

宜太高，也影响作业效率，因此，这种玉米穗茎兼收型玉米机销售也很少；摘穗板拉茎辊式

虽然无此缺陷，但在往复式切割器与横置式切碎滚筒之间没有设置齐根装置，茎秆根部得

不到整理而长短不一，横置式切碎滚筒上的动刀对夹持输送状态下的玉米茎秆又没有整理

能力，不能保证茎秆切碎长度的一致性，切碎质量一般，这种玉米穗茎兼收型玉米机市场上

销售也很少。采用纵置式滚筒切碎装置，每个摘穗行必须配置一个，割台结构复杂、质量大，

一般在小型机上使用。传统的玉米穗茎收割台除采用往复式切割器切割玉米茎秆外，也有

采用横置滚刀式切割、切碎玉米茎秆的机型和采用立轴甩刀式切碎玉米茎秆的机型等，切

碎质量都较差，市场认可度低，市场上销售也很少，因此，研发一种对玉米植株具有一定强

制喂入功能的、往复式切割器切割的、玉米茎秆能够齐根的、摘穗板拉茎辊式的、横置式滚

筒切碎的玉米穗茎收割台十分必要。

发明内容

[0003] 本发明所要解决的技术问题是，针对传统玉米穗茎收割台双层割台结构复杂；立

式摘辊效率低、易堵塞；卧式摘辊不能有效压扁玉米茎秆，切碎质量不高，作业效率低；摘穗

板拉茎辊式没有设置齐根装置，切碎质量不高等问题，提供一种对玉米植株具有一定强制

喂入功能的、往复式切割器切割的、玉米茎秆能够齐根的、摘穗板拉茎辊式的、横置式滚筒

切碎的玉米穗茎收割台，提高切碎质量和实现高效收获。

[0004] 为了实现上述目的，本发明提供了一种玉米穗茎收割台，其中，包括：

[0005] 机架；

[0006] 传动装置，安装在所述机架上；

[0007] 分禾器，安装在所述机架上并位于所述机架前端；

[0008] 夹持输送装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述夹持输送装置位

于所述分禾器后方且相对于水平面倾斜设置，所述夹持输送装置的后端高于其前端，所述

说　明　书 1/6 页

4

CN 108617266 B

4



夹持输送装置的前端对应于所述分禾器的后端设置；

[0009] 往复式切割器，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述往复式切割器位

于所述夹持输送装置前部的下方；

[0010] 摘穗装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述摘穗装置位于所述夹

持输送装置的后方并对应于所述夹持输送装置的后端设置，所述摘穗装置相对于所述水平

面倾斜设置，且所述摘穗装置与所述夹持输送装置的倾斜角相同；

[0011] 果穗输送装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述果穗输送装置位

于所述摘穗装置后方并对应于所述摘穗装置的后端设置；

[0012] 切碎装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述切碎装置位于所述摘

穗装置的下方；以及

[0013] 碎茎秆输送装置，安装在所述机架上并与所述传动装置连接，所述碎茎秆输送装

置位于切碎装置的后方并对应设置于所述果穗输送装置的下方。

[0014] 上述的玉米穗茎收割台，其中，所述碎茎秆输送装置包括输送机构，所述输送机构

包括输送壳体和输送搅龙，所述输送壳体安装在所述机架上，所述输送搅龙安装在所述输

送壳体内并与所述传动装置连接。

[0015] 上述的玉米穗茎收割台，其中，所述碎茎秆输送装置还包括抛送机构，所述抛送机

构包括抛送壳体、抛送叶轮和抛送筒，所述抛送壳体安装在所述机架上并位于所述输送壳

体的一端，所述抛送叶轮安装在所述抛送壳体内并与所述传动装置连接，所述抛送筒安装

在所述抛送壳体上并向所述机架的后方外侧延伸。

[0016] 上述的玉米穗茎收割台，其中，所述抛送叶轮和所述输送搅龙同轴设置，所述抛送

叶轮和所述输送搅龙分别与所述传动装置连接，且所述抛送叶轮和所述输送搅龙的转速不

同。

[0017] 上述的玉米穗茎收割台，其中，所述抛送叶轮通过管轴安装在所述输送搅龙的轴

头上。

[0018] 上述的玉米穗茎收割台，其中，还包括齐根装置，安装在所述机架上并与所述传动

装置连接，所述齐根装置位于所述夹持输送装置的下方，并设置在所述往复式切割器与所

述切碎装置之间。

[0019] 上述的玉米穗茎收割台，其中，所述齐根装置包括多个顺序连接的齐根辊，每个所

述齐根辊上均匀设置有多个凸棱，所述传动装置带动所述齐根辊向上旋转，并与所述夹持

输送装置配合，实现玉米植株向上齐根。

[0020] 上述的玉米穗茎收割台，其中，所述摘穗装置为摘穗板拉茎辊式结构，包括：

[0021] 摘穗齿轮箱，安装在所述机架上并与所述传动装置连接；

[0022] 拉茎辊，与所述摘穗齿轮箱连接，所述拉茎辊上设置有凸棱，每个所述拉茎辊的凸

棱交错重叠安装，具有压扁玉米茎秆的功能，提高切碎质量，所述拉茎辊的前端设置有拉茎

辊导锥；

[0023] 摘穗板，位于所述拉茎辊导锥上方；以及

[0024] 果穗输送链，位于所述摘穗板上方，与所述摘穗齿轮箱连接。

[0025] 上述的玉米穗茎收割台，其中，所述夹持输送装置包括：

[0026] 托链板，安装于所述机架上，所述托链板上设置有用于调整夹持间隙的长孔；以及
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[0027] 夹持输送链，安装在所述托链板上，所述夹持输送链的内链板宽度为35～100mm；

[0028] 其中，所述托链板位于所述夹持输送链内侧，用于调整相邻所述夹持输送链之间

的间隙，相邻所述夹持输送链之间的间隙为25～50mm。

[0029] 上述的玉米穗茎收割台，其中，所述切碎装置为横置式滚筒切碎装置，包括同轴设

置的左切碎滚筒和右切碎滚筒，所述左切碎滚筒和右切碎滚筒分别与所述传动装置连接。

[0030] 本发明的技术效果在于：

[0031] 本发明的夹持输送链前部对玉米植株具有强制喂入功能，并在夹持输送链夹持状

态下，由往复式切割器切割玉米植株，不会发生玉米植株的歪斜。齐根装置通过齐根辊向上

旋转，对玉米植株根部向上拍打，使玉米植株在两夹持输送链的间隙中向上移动，达到玉米

植株齐根的目的，从而保证切碎长度的一致性。摘穗板拉茎辊式摘穗装置的拉茎辊上的6条

棱相互交错重叠，压扁玉米茎秆，提高切碎质量。分段制造的横置式滚筒切碎装置刚性强，

减小了高速旋转滚筒的变形，从而可以减小切割间隙，降低功耗，也可以降低因动刀等损坏

引起整个滚筒切碎装置损坏，造成使用成本上升，另外，分成左右两段制造后，单个横置式

滚筒切碎装置重量减轻，可以徒手拆装。

[0032] 以下结合附图和具体实施例对本发明进行详细描述，但不作为对本发明的限定。

附图说明

[0033] 图1为本发明一实施例的结构示意图；

[0034] 图2为本发明一实施例的摘穗装置俯视图；

[0035] 图3A为本发明一实施例的切碎装置及输送机构结构示意图；

[0036] 图3B为图3A的侧视图；

[0037] 图4为本发明一实施例的抛送机构结构示意图。

[0038] 其中，附图标记

[0039] 1 分禾器

[0040] 2  夹持输送装置

[0041] 21  夹持输送链

[0042] 3  往复式切割器

[0043] 4  齐根装置

[0044] 41  齐根辊

[0045] 5  摘穗装置

[0046] 51 拉茎辊

[0047] 511 拉茎辊导锥

[0048] 52 果穗输送链

[0049] 53  摘穗板

[0050] 54  摘穗齿轮箱

[0051] 55 托链板

[0052] 6 果穗输送装置

[0053] 61 果穗搅龙

[0054] 62 果穗壳体

说　明　书 3/6 页

6

CN 108617266 B

6



[0055] 7  切碎装置

[0056] 71  动刀

[0057] 72  定刀

[0058] 8  碎茎秆输送装置

[0059] 81  输送机构

[0060] 811  输送搅龙

[0061] 812  输送壳体

[0062] 82 抛送机构

[0063] 821 抛送叶轮

[0064] 822 抛送壳体

[0065] 823 抛送筒

[0066] 9  传动装置

[0067] 10  机架

具体实施方式

[0068] 下面结合附图对本发明的结构原理和工作原理作具体的描述：

[0069] 参见图1，图1为本发明一实施例的结构示意图。本发明的玉米穗茎收割台，挂接在

玉米联合收割机机架的前部，通过割台油缸，实现上下摆动，调整割茬高度，同时完成玉米

果穗与茎秆的收获。该玉米穗茎收割台包括：机架10；传动装置9，安装在所述机架10上，将

割台的输入动力分别传递给各运动部件，包括齿箱、链传动等，因其结构和功用均为较成熟

的现有技术，不再赘述；分禾器1，安装在所述机架10上并位于所述机架10前端，位于割台最

前方，引导玉米植株进入其下方的夹持输送装置2并进入夹持输送链21；夹持输送装置2，安

装在所述机架10上并与所述传动装置9连接，所述夹持输送装置2位于所述分禾器1后方且

相对于水平面倾斜设置，所述夹持输送装置2的后端高于其前端，所述夹持输送装置2的前

端对应于所述分禾器1的后端设置，所述夹持输送链21对玉米植株强制向后拨动，经相对设

置的夹持输送链21一起抓取、夹持后，由往复式切割器3在夹持状态下切断玉米茎秆，并将

其继续向后提升输送；往复式切割器3，安装在所述机架10上并与所述传动装置9连接，所述

往复式切割器3位于所述夹持输送装置2前部的下方，主要包括割刀、护刃器、摆环装置，用

于切割玉米植株；摘穗装置5，安装在所述机架10上并与所述传动装置9连接，所述摘穗装置

5位于所述夹持输送装置2的后方并对应于所述夹持输送装置2的后端设置，所述摘穗装置5

相对于所述水平面倾斜设置，且所述摘穗装置5与所述夹持输送装置2的倾斜角相同，在拉

茎辊51的作用下摘穗，并将果穗送入果穗输送装置6；果穗输送装置6，安装在所述机架10上

并与所述传动装置9连接，所述果穗输送装置6位于所述摘穗装置5后方并对应于所述摘穗

装置5的后端设置，包括所述果穗搅龙61和果穗壳体62，用于将割台两侧的果穗向中间输

送，并抛向果穗升运器；切碎装置7，安装在所述机架10上并与所述传动装置9连接，所述切

碎装置7位于所述摘穗装置5的下方，其动刀71将玉米茎秆向后推压到所述定刀72上切碎，

并抛入所述碎茎秆输送装置8；以及碎茎秆输送装置8，安装在所述机架10上并与所述传动

装置9连接，所述碎茎秆输送装置8位于切碎装置7的后方并对应设置于所述果穗输送装置6

的下方，用于将碎茎秆输向割台外侧的抛送机构82，经抛送叶轮821扬起，在抛送筒823的作
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用下抛送装车或装箱。

[0070] 本实施例中，还包括齐根装置4，安装在所述机架10上并与所述传动装置9连接，所

述齐根装置4位于所述夹持输送装置2的下方，并设置在所述往复式切割器3与所述切碎装

置7之间，用于与所述夹持输送链21配合，将玉米植株向上齐根。所述齐根装置4包括多个顺

序连接的齐根辊41，本实施例优选3个，每个所述齐根辊41上均匀设置有多个凸棱，所述传

动装置9带动所述齐根辊41向上旋转，并与所述夹持输送装置2配合，实现玉米植株向上齐

根。

[0071] 本实施例中，所述夹持输送装置2包括：托链板55，安装于所述机架10上，所述托链

板55上设置有用于调整夹持间隙的长孔；以及夹持输送链21，安装在所述托链板55上，所述

夹持输送链21的内链板宽度优选为35～100mm。本实施例与半喂入水稻联合收割机用的水

稻植株夹持输送链21结构相似，但该内链板宽度较宽，能够稳定夹持玉米植株而不晃动，保

持向后提升输送的状态不变，对导入口的玉米植株有强制向后拨动的功能。与相对的夹持

输送链21一起抓取、夹持玉米植株，由往复式切割器3在夹持状态下切断玉米植株而不会发

生歪斜。

[0072] 参见图2，图2为本发明一实施例的摘穗装置俯视图。所述摘穗装置5为摘穗板拉茎

辊式结构，完成摘穗和果穗向后输送，包括：摘穗齿轮箱54，安装在所述机架10上并与所述

传动装置9连接；拉茎辊51，与所述摘穗齿轮箱54连接，所述拉茎辊51上设置有凸棱，每个所

述拉茎辊51的凸棱交错重叠安装，具有压扁玉米茎秆的功能，提高切碎质量，所述拉茎辊51

的前端设置有拉茎辊导锥511；摘穗板53位于拉茎辊导锥511上方；果穗输送链52位于摘穗

板53上方，与所述摘穗齿轮箱54连接；托链板55位于夹持输送链21内侧，用于调整相邻夹持

输送链21之间的间隙，相邻夹持输送链21之间的间隙优选为25～50mm。

[0073] 参见图3A、3B，图3A为本发明一实施例的切碎装置及输送机构结构示意图，图3B为

图3A的侧视图。所述切碎装置7为横置式滚筒切碎装置，包括同轴设置的左切碎滚筒和右切

碎滚筒，所述左切碎滚筒和右切碎滚筒分别与所述传动装置9连接，分别传动，提高其刚性，

降低损坏损失，其动刀71将玉米茎秆向后推压到定刀72上切碎，并抛入碎茎秆输送装置8。

所述碎茎秆输送装置8包括输送机构81，所述输送机构81包括输送壳体812和输送搅龙811，

所述输送壳体812安装在所述机架10上，所述输送搅龙811安装在所述输送壳体812内并与

所述传动装置9连接。

[0074] 参见图4，图4为本发明一实施例的抛送机构结构示意图。所述碎茎秆输送装置8还

包括抛送机构82，所述抛送机构82包括抛送壳体822、抛送叶轮821和抛送筒823，所述抛送

壳体822安装在所述机架10上并位于所述输送壳体812的一端，即位于割台机架10的外侧，

所述抛送叶轮821安装在所述抛送壳体822内并与所述传动装置9连接，所述抛送筒823安装

在所述抛送壳体822上并向所述机架10的后方外侧延伸。其中，所述抛送叶轮821和所述输

送搅龙811同轴设置，所述抛送叶轮821和所述输送搅龙811分别与所述传动装置9连接，且

所述抛送叶轮821和所述输送搅龙811的转速不同，即两侧分别传动，同轴而不同速。所述抛

送叶轮821优选通过管轴安装在所述输送搅龙811的轴头上。工作时，抛送叶轮821高速旋

转，在抛送壳体822的配合下，将碎茎秆扬起，在抛送筒823的作用下抛送装车或装箱。

[0075] 本发明具有以下特点：

[0076] 1、夹持输送链前部对玉米植株具有强制拨禾功能，并与相对设置的夹持输送链一
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起夹持输送玉米植株，由往复式切割器在夹持状态下切断玉米植株，继续向后提升输送。相

对的两夹持输送链有一定间隙，既能夹持玉米植株，又不影响玉米植株向上移动，其间隙通

过托链板上的长孔调整；

[0077] 2、齐根装置由3根齐根辊组成，通过齐根辊向上旋转，对玉米植株根部向上拍打，

使玉米植株在两夹持输送链的间隙中向上移动，达到玉米植株齐根的目的，从而保证玉米

植株根部切碎长度的一致性；

[0078] 3、摘穗装置中的拉茎辊棱条相互交错重叠，压扁玉米茎秆，提高切碎质量；

[0079] 4、横置式滚筒切碎装置分左右段制造，提高了刚性、强度，减小了高速旋转滚筒的

变形，从而可以减小切割间隙，降低功耗，也可以降低因动刀等损坏引起整个滚筒切碎装置

损坏，造成使用成本上升。另外，分成左右两段制造后，单个横置式滚筒切碎装置重量减轻，

可以徒手拆装；

[0080] 本发明能一次性完成田间玉米的分禾、扶禾、夹持、切割、输送、齐根、摘穗、果穗输

送、茎秆切碎、碎茎秆输送与抛送等作业，既能收获玉米果穗，又能收获玉米茎秆，实现了玉

米籽实与茎秆的全价值利用。

[0081] 当然，本发明还可有其它多种实施例，在不背离本发明精神及其实质的情况下，熟

悉本领域的技术人员当可根据本发明作出各种相应的改变和变形，但这些相应的改变和变

形都应属于本发明所附的权利要求的保护范围。
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图2
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图3A

图3B
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图4
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