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Tiivistelmd - Sammandrag

Menetelmd ja laite taimia sisdltdvdn nauhan istuttamiseksi, Jossa menetel-
missd taiminauha (27) istutetaan automaattisesti, ja joka taiminauha {27}
on rullattu tai laskostettu pakkauksen (26) muodostamiseksi. Pakkaus (26)

sovitetaan siten, ettd juuripuoli lepdd alustalla (25), ja nauha vieddan

alas ohjauselimen {33) ympdri, ja tdmidn jdlkeen taaksepdin maassa olevaan aukkoon.

Nauhan (27) pystysuuntainen sijainti maassa sdddetddn ohjaamalla sitd oh-

jauselimen (33) ympdri, ja maassa oleva aukko suljetaan valittdmdsti ohjaus-

elimen (33) takana puristamalla maa nauhan ympdrille. Laite kdsittdd vantaan

(1), piddtinlaitteen (24, 25) yhtd tai useata nauhapakkausta (26} varten,
pystysuunnassa sdddettdvdt elimet, johtoelimet, ohjauselimet (33, 34}, ja

elimet (15, 16) nauhaa ympdrdivén maan puristamiseksi. Vannas (1) on olen-

naisesti V-muotoinen, avoin taaksepdin, ja pystysuunnassa sdadettdvd. Ohjaus-

elin (33) ulkonee vantaasta (1). Piddtinlaite (24, 25) kdsittda alustan (25)

pakkausta varten. Pystysd&tdelimet ovat elimid nauhan suunnan sadtdamiseksi.

Elimet (15, 16) maan puristamiseksi nauhan ympdrille sijaitsevat ohjauseli-

men (33) takana. TH11& tavalla aikaansaadaan nopea ja rationaalinen menetel-

md ja yksinkertainen, luotettava laite.
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Ett fbrfarande och en anordning fbr att plantera ett band som innehdller 8 21 70
plantor, 1 vilket f&6rfarande plantbandet (27) planteras automatiskt, och
vilket plantband (27) rullats eller vikits f8r att bilda en f8rpackning
(26) . Fdrpackningen (26) anordnas sd att rotédnden vilar p& ett substrat
(25), och bandet f&rs ned runt ett styrorgan (33), hdrefter bak&t in

i en 8ppning i jorden. Bandets (27) vertikala lige i jorden regleras genom
att styra det runt styrorganet (33), och 8ppningen i jorden slutes omedel-
bart bakom styrorganet (33) genom att pressa jorden runt bandet. Anord-
ningen omfattar en plogbill (1), hdllorgan (24, 25) f5r en eller flera band-
f8rpackningar (26), i vertikalriktningen reglerbara organ, ledorgan, styr-
organ (33, 34), och organ (15, 16) f8r att pressa jorden som omger bandet.
Plogbillen (1) &r vasentligen V-formad, Sppen bak&t och reglerbar i verti-
kalriktningen. Styrorganet (33) stdr ut frdn plogbillen (1). Hallorganet
(24, 25) omfattar ett underrede (25) f8r f8rpackningen. Vertikalreglerorga-
nen dr organ f8r att reglera bandets riktning. Organen (15, 16) f&8r att
pressa jorden runt bandet befinner sig bakom styrorganen (33). P& detta
sitt adstadkommes ett snabbt och rationellt f8rfarande och en enkel, pdlit-

lit anordning.
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Menetelma ja laite taimia sisdltdvdn nauhan istuttamiseksi

Keksintd kohdistuu menetelmddn, jolla jatkuvasti automaatti-
sesti istutetaan maahan nauha, joka on laskoskettu tai rul-
lattu paketin muodostamiseksi, ja joka sisdlt33 taimia tai
elinvoimaisia taimiaineksia, jolloin taimet sijaitsevat ver-
tikaalisuunnassa toivotulla korkeudella maassa, ja jossa
nauha sovitetaan maahan vetoliikkeelld tai ohjatulla sydtdlla
pakkauksesta, ja nauhaa vedetddn tai syStetddn pakkauksesta
kun pakkaus kuljetetaan maata pitkin, jolloin nauha sovite-
taan pystysuoraan samanaikaisesti muodostettuun, olennaisesti
pystysuuntaiseen uraan maassa, samalla kun osa nauhasta, joka
jo on viety maahan pysyy paikallaan maan vaikutuksesta, joka
on tydnnetty vasten nauhaa tam&n kummaltakin puolelta.
Patenttijulkaisussa US-1 750 054 on esitetty laite vas-
taavan menetelmdn toteuttamiseksi, jossa nauha kelatussa muo-
dossa sijaitsee vaakatasoisella akselitapilla sulkeuman
edessd ja tdmdn yldpuolella, jossa ura muodostetaan maahan,
ja jossa nauhaa vedetdidn suoraan rullalta alas uraan aukon
kautta kapean ja onton uraohjaimen yldsivulla, joka on halki-
leikkaukseltaan kddnnetyn U:n muotoinen. Uraohjain on vas-
taavasti avoin alapuolellaan, ja sivuseindmien korkeus ja
niiden vali on tdten ainoastaan vidhdn suurempi kuin nauhan
mitat, jolloin nauhan asentoa ohjataan sivusuunnassa ja kor-
keussuunnassa uraohjaimella. Kun nauhaa vedetdin rullalta ja
vieddan uraohjaimen l3pi alas, kddnnetdidn se 90° asennosta,
jossa taimet sijaitsevat vaakatasossa asentoon, jossa taimet
sijaitsevat pystysuuntaisesti. Kun nauhaa vedetdidn uraoh-
jaimen lapi ja vied&&n maahan, puristuu sen yldreuna kohti
uraohjaimen yl&dsivua, joka saattaa vahingoittaa taimia,
joiden latva sijaitsee nauhan ulkopuolella. Tamin lisdksi
nauhaa tai tamdn sisdlld sijaitsevia taimia ei suojata
mitenkddn eikd nditd ohjata. Kaavin, jolla kaavitaan maa

nauhan ymparille vaossa, on sovitettu uraohjaimen takaosaan.
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Esilld olevan keksinndn tarkoituksena on tarjota
menetelmd, joka on ylli kuvatun tapainen, ja jolla on mahdol-
lista yksinkertaisesti Ja pienelld tehontarpeella istuttaa
nauvha erityisen nopeasti, luotettavasti, tdsmillisesti ja
tiaten edullisella tavalla ja tavalla joka on erityisen helli-
varainen taimille.

Keksinndén mukaiselle keksinn8lle on tunnusomaista se,
ettd sovitetaan yksi tai usea pakkaus siten, ett3d t3min
juuripdd sijaitsee alustalla, Joka siirtdd pakkaukset yli
maanpinnan, ja vaihtoehtoisesti siten, ettd taiminauhat on
liitetty toisiinsa pdddyiltiin, ja nauha johdetaan
pakkauksesta tai pakkauksista alas ohjauselimen ympidri, joka
voi muodostua ohjaussauvasta joka osoittaa olennaisesti
ylOspdin ja eteenpdin ura-aukon pohjasta, tai yhdesti tai
useasta kallistetusta rullasta, ja tdmdn jalkeen takaisin
ura-aukkoon, joka on muodostettu maahan, jolloin nauhan kor-
keussuuntainen sijainti maassa siZdetiin vastaavasti
saatdmdlld ohjauselimen korkeutta maassa, ja ettd sididdetdin
nauhan ohjausta ohjauselimelll ja etta tdmdn jidlkeen sulje-
taan valittdmidsti ohjauselimen takana nauhaa ympardiva aukko
samanaikaisesti tySntd@millid maa nauhan kummaltakin puolelta
ja puristamalla maa nauhan ymparille. T&ten aikaansaadaan
huomattavia etuja tunnettuihin menetelmiin verrattuna. On
tdten yksinkertaista sovittaa nauhapakkaukset, jotka lepdivit
alustalla, ja tidssd asennossa nauhaan kohdistuu pienin mah-
dollinen rasitus istutuksen aikana. Samanaikaisesti suojataan
juuret kuivumista vastaan, jolloin taimet kestivit kauemmin
ja kasvavat luotettavammin. Edelleen voidaan yksinkertaisem-
min ohjata nauhaa laitteen lapi ja ulos aukon kautta maahan;
aikaansaadaan hyvin tdsmdllinen, luotettava ja oikea nauhan
sovitus maahan tavalla, joka on helldvarainen taimille maini-
tulla etu- ja korkeusohjauksella, jolloin taimia ei ochjata
korkeussddtdelimills, jotka koskettaisivat nauhan yl&osaa,
joka sisdltdd taimen yliosan. Tami tarkoittaa sitd, ettd is-
tutus voidaan suorittaa nopeasti, edullisesti ja luotet-

tavasti, verrattuna mekaaniseen istutukseen.
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Nauhanohjauksen saaddén johtaminen ohjauselimen ympari
voidaan edullisesti keksinndn mukaisesti suorittaa yksinker-
taisesti sdadtamdlla kulma, jolla nauha ohjataan alas ochjaus-
elimen ympdri, ja edullisesti siten, ettd nauhan alempi reuna
sijaitsee valittomasti aukon pohjan yldpuolella, ja ettd
nauhan yldreuna samanaikaisesti juuri ja juuri peittyy maa-
han.

Nauhan epdedullisen sivusuuntaisen siirtymisen valt-
tdmiseksi, joka saattaisi esiintyd kovalla tuulella istu-
tuksen aikana, voidaan nauhaa ohjata sivusuunnassa matkalla
pakkauksesta ohjauselimelle, so. sivuohjauksen avulla.

Edelleen voidaan aukon sulkeminen ja maan tiivistdminen
edullisesti sovittaa voimassa oleviin maaolosuhteisiin muut-
tamalla ja sadtamdlld elinten sijaintia, joita elimid
kdytetddn maan sulkemiseksi ja tiivistdmiseksi suhteessa
ohjauselimiin ja nauhaan, ja muuttamalla ndiden elinten
kuormitusta. Kaikilla yleensa esiintyvilld maaolosuhteilla on
tdaten mahdollista varmistaa nauhan hyvd peittyminen ja hyvd
kosketus taimien juurien ja maan vdlilld.

Taimien murtumisen ehkdisemiseksi, joka murtuminen
saattaa johtua yht'dkkisistd nykdyksistd istutuksen aikana,
aikaansaadaan tasoitus vetovoimien vaihteluun, joka esiintyy
nauhassa nauhaa vedettdessd tai sitd syotettdessa
pakkauksesta ainakin yhdelld elimelld, joka on joustava ja
kimmoinen vetovoimien yhteydessd, jotka vallitsevat nauhassa,
ja jotka ylittdvdt ennaltasdddetyn arvon, kuten joustava
vaihdettava ohjauselin, tai joustava vaihdettava ohjain,
johon on asennettu ohjauselimet.

Mikdli piddtinelin on korkeussuunnassa saddettdva suh-
teessa auran vantaaseen, on erityisen helppo muuttaa kulmaa,
jolla nauhaa johdetaan alas vantaalle ja tdten ohjause-
limille, ja on vastaavasti helppo tdsmdllisesti sddtdd nauhan
korkeusasentoa suhteessa vantaaseen.

Keksintd kohdistuu edelleen laitteeseen nauhan istut-
tamiseksi maahan, joka nauha on rullattu rullalle tai

laskostettu yhden tai useamman pakkauksen aikaansaamiseksi,
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ja joka sisaltada taimia, tai elinvoimaisia taimiaineita, ja
jotka taimet sijaitsevat pystysuuntaisesti toivotulla
tasolla, ja joka kdsittda auran vannaksen kapean ura-aukon
muodostamiseksi maahan, piddtinlaitteen nauhan yhtd tai
useata pakkausta varten, ja elimet korkeuden sdatamiseksi,
sekd nauhan johtamiseksi ja ohjaamiseksi, ja elimet maan
tyontamiseksi kokoon aukossa sijaitsevan nauhan ymparille;
mainittu laite on tunnettu siitd, ettd auran vannas on olen-
naisesti V-muotoinen vannas, joka on takaosaltaan avoin, ja
edullisesti kytketty yhteen tai useaan johtovantaaseen, joka
edullisesti on sdddettavasti V-muotoinen ja edullisesti kor-
keussuunnassa sdddettdvd, ja joka kdsittad nauhan ohjaus-
elimet, kuten ohjaussauvan, joka sijaitsee vantaan pohjan
yldpuolella ja osoittaa olennaisesti eteenpdin ja yldspédin
tai yhden tai usean kaltevan rullan, ja jossa pidatinlaite
kdsittdd tasomaisen alustan pakkausta varten tai alustavaras-
ton pakkauksia varten, ja jossa korkeussuunnassa sdddettdvat
elimet muodostuvat elimistd nauhan suunnan sddtdmiseksi suh-
teessa ohjauselimiin, edullisesti sddtdmdlld kulmaa, jossa
nauhaa ohjataan alas ohjauselimen ympdri, ja jossa elimet
maan puristamiseksi yhteen nauhan ympdrille lisdksi on so-
vitettu puristamaan maan nauhan ympdrille ja sijaitsevat oh-
jauselimen takana, edullisesti symmetrisesti nauhan ymparilld
maassa, jolloin johtoelimet sisdltdvat elimet nauhan jo-
htamiseksi siit3d kun se on vedetty tai syotetty pakkauksesta
siihen kun se koskettaa ohjauselimid. Taten aikaansaadaan er-
ityisen yksinkertainen, edullinen ja luotettava laite, jossa
on hyvin vdhan liikkuvia osia ja jolla aikaansaadaan tas-
mdllinen, nopea ja helldvarainen taiminauhan istutus. Proto-
tyyppilaitteen kanssa tehdyt testit ovat osoittaneet, etta
silld saavutetaan jopa yli 10 km/h nopeuksia, vaikkakin on
kytketty useita istutuslaitteita rinnakkain traktorin perdan,
ja ilman muita kayttdajid kuin traktorin kuljettaja. Laitteen
tdyttdminen uudella pakkauksella, joka sisdltdd 600-1000 m

nauhaa voidaan suorittaa alle 30 s/pakkaus.
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Laitteessa, joka on tarkoitettu kdytettdvaksi sellaisen
pakkauksen kanssa, jossa nauha on rullattu rullalle, voi
piditinlaite yksittdisid pakkauksia varten edullisesti
muodostua pyorivastd levystd, joka sijaitsee alustalla, ja
joka sisdltidid keskeisesti sijaitsevan pystysuoran rullan
ohjauskaran. Td116in aikaansaadaan nauhan poisvetdminen, jota
edesautetaan samanaikaisesti pyorittdmdlld levyd, jossa
pakkaus sijaitsee, ja aiheutetaan pienid vetovoimia nauhaan,
ja aikaansaadaan tasainen liike, sekd vedetaan nauha rullalta
olennaisesti samassa suunnassa koko ajan tai hieman
muuttuvassa suunnassa. On samanaikaisesti helppo vapauttaa
nauha rullalta, ja yleensd ainocastaan yksi kerros nauhaa jaa
kdyttamdttd sen ajan, joka vastaa aukikelausta. Saattaa
kuitenkin esiintyd tilanteita, jossa useita nauhoja voidaan
kelata auki samalta rullalta useiden hyvin ldheisten rivien
istuttamiseksi.

Nauhan korkeussuuntaisen sijainnin s&dtdmiseksi van-
taassa piddtinlaite voi keksinndn mukaisesti olla korkeus-
suunnassa sdddettdvd vantaan suhteen.

Edelleen vannas ja piddtinlaite voivat olla kytkettyina
kiintedsti toisiinsa, ja mikadli tdmd on asianlaita, on kulma,
jonka nauha muodostaa ohjaussauvan kanssa sita johdettaessa
alas ohjaussauvan ympdri, samaa suuruusluokkaa, mutta
vastakkaismerkkinen kuin kulma, jonka nauha muodostaa ohjaus-
sauvan kanssa kun se poistuu ohjaussauvalta ja sen alareuna
on aukon pohjalla, periaatteella "tulokulma = ldhtdkulma'".

Pididtinlaite voi sijaita vantaan takana ja sen
ylidpuolella, ja johtoelimet kasittdvat tdlloin kannatineli-
men, joka ulottuu piddtinlaitteesta alas kohti ohjauselinta
ja sisdltdid sivusuuntaiset ohjauselementit nauhan oh-
jaamiseksi sivusuunnassa, kuten ohjaussauvat, jotka ulottuvat
yl8spiin kannatuselimelt3d nauhan kummallakin puolella. Tdma
pakkausten sijainti piddtinlaitteella on paras mahdollinen ja
varmistaa samanaikaisesti nauhan tarkan suunnan, vaikkakin

sivutuuli on voimakas.
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Keksinnén mukaisesti piddtinlaite kuitenkin edullisesti
sijaitsee vantaan edessd, sen vieressd, tai sen takana ja/tai
sen yldpuolella, jolloin johtoelimet voivat sisdltdad nauhan
suunnanvaihtoelimet, kuten yhden tai useita kdantdsauvoja tai
kdantdrullia, ja myds kannatinelimet, jotka ylettyvat
rullilta alaspdin kohti ohjauselintd, ja sisdltdavat sivusuun-
taiset ohjauselementit nauhan ohjaamiseksi sivusuunnassa,
kuten ohjausrullat, jotka ulottuvat yl8spdin kannatinelimeltd
nauhan kummallakin puolella, joka rakenne on edullisin suori-
tusmuoto.

Keksinndn mukainen vannas voi edullisesti sisdlt&a kaksi
V-muotoista sivuseindmdid ja niitd yhdistdvadn pohjaseindmin,
jotka yhdessada muodostavat olennaisesti V-muotoisen uran,
jossa vantaan etuosa on erillinen miekanmuotoinen osa, joka
on pystysuunnassa saadettava verrattuna vantaan muuhun osaan.
Tdten aikaansaadaan vantaan erityisen kapea rakenne, joka
tarvitsee erittdin vahdn kayttovoimaa, koska ainoastaan pieni
osa maasta on poistettava. Tdmd mahdollistaa miekan siir-
tdmisen alaspain kun se kuluu.

Laite voi edelleen olla sovitettu sdadettavdksi kor-
keussuunnassa esim. siten ett3d se sijaitsee kehykselld, jota
sindnsd tunnetulla tavalla voidaan nostaa ja laskea traktorin
kolmepistekiinnitysjdrjestelmdlld tai pyorilla tai vastaav-
illa elimilld. Laitteen yksinkertainen korkeussdatd
aikaansaadaan tdlldin, myds kaytén aikana.

Elimet, joilla tydnnetdadn yhteen ja puristetaan maa
nauhan ympdrille voivat kdsittdi kaksi painepydrdd, jotka si-
jaitsevat akselitapeilla, joiden suunta on sadddettdvissa
siten, ettd pyodrit voidaan sddtd3 osoittamaan alaspdin ja
eteenpdin tai taaksepdin ja voidaan siirtd3d samansuuntaisesti
kohti ohjauselintd tai tdst3d poispain ja suunnassa yldspdin
ja alaspain. Tdten mahdollistetaan maan puristuksen sdatd
nauhan ympdrille toivotulla tavalla, ja maa voi myds kiinnit-
tdd nauhan pystysuunnassa toivotulle tasolle valittOmédsti sen

jdlkeen ettd nauha on jattdnyt vantaan takapdan.
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Keksinnén edullisen suoritusmuodon mukaisesti voi
ohjauselin olla sauvamuotoinen, edullisesti aaltomaisin
ja/tai pySrivin pintaelementein, kuten pydrivin rullin tai
vantein, joka on osoittautunut kdytdnnodlliseksi ja yksinker-
taiseksi rakenteeksi. Ohjauselimen muut rakenteet ovat myds
mahdollisia; se voi td3ten muodostua vantaan sivuseinamien
osasta, s.o. jommankumman sivuseindamdn reunan muodostavan
uran muodossa, jolloin tdmdn takaosa voidaan siirtaa kohti
vantaan V-muotoisen uran keskustaa nauhan suojaamiseksi.
Sauvanmuotoinen ohjauselin voi edelleen edullisesti olla
kiinnitetty vantaan alustaan, s.o. ruuvaamalla ja/tai juotta-
malla mainittuun alustaan.

Kaytanndssd on osoittautunut edulliseksi kayttdd kiil-
lotettua, ruostumatonta terdstd olevaa putkea, jonka halkai-
sija on 8-12 mm, joka ruuvataan alustaan, ja tdmdn jidlkeen
hitsataan sekd alustan yldosaan ettd sen alaosaan. On
edelleen osoittautunut kaytanntlliseksi kddntdda ohjauselimen
yldosa hieman taaksepdin nauhan laskeutumisen mahdollis-
tamiseksi ohjauselimen ympdrille.

Keksinndn edullisen suoritusmuodon mukaisesti on ohjaus-
elin kiinnitetty erillisiin vaihdettaviin elimiin, kuten
ohjaimeen, joka on kiinnitetty tasaisesti ja vaihdettavasti
suunnassa eteenpdin ja taaksepdin vantaaseen, ja joka on
joustavasti esijadnnitetty suunnassa eteenpdin suhteessa van-
taaseen. Tdmdn seurauksena voimat, jotka esiintyvdt nauhassa,
s.o. yht'dkkiset nykdykset laitteessa, voidaan osittain
tasoittaa johtuen siitd, ettd ohjain, jossa ohjauselimet si-
jaitsevat, tdlldin joustaa hieman suunnassa taaksepdin. Oh-
jain ja my6s ohjauselimet tydntyvdt tdmdn jdlkeen hieman
eteenpdin vantaan suhteen, jadnnityksen nauhassa jdlleen
laskiessa normaalille tasolle.

Tdssa yhteydessid erilliset elimet, jossa ohjauselimet
sijaitsevat, voivat sijaita vantaan pohjalla, ja jousi voi
olla valmistettu vetojousena, joka sijaitsee vantaan
etupuoclella. Se voi kuitenkin myds sijaita vantaan

yldpuolella, ja erityisen edullinen suoritusmuoto on se,
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jossa erilliset elimet sijaitsevat vantaan sivuseinimien
yldosassa, ja ohjauselin on asennettu kdintyvdsti erilliselle
elimelle vaakasuoran akselitapin ympirille, joka sijaitsee
poikittain sen liikesuuntaan nihden yhdessi ohjaussauvan
kanssa ohjauselintd varten siten, ettid ohjauselin on kallis-
tettavissa ohjaussauvan avulla toiminta-asennon, jossa se
ulottuu olennaisesti alaspdin ja taaksepdin verrattuna sen
kiinnityspisteeseen, ja kuormausasennon vidlill3d, jossa sen
pohjaa kadnnetddn taaksepdin ja yldspdin verrattuna sen kiin-
nityspisteeseen, ja jossa lukituselimet, jotka pystyvéat
lukitsemaan ohjauselimen vapautettavasti toivottuun toiminta-
asentoon, on liitetty ohjauselimeen ja/tai ohjaussauvaan.
T&116in voidaan vannas sulkea yldosaltaan, jolloin vantaan
auraama maa ei pddse vantaan sisdpuolelle hdiritsem3in nauhan
kulkua, ja nauhan sySttdminen aikaansaadaan tietyssi kuor-
mausasennossa, jossa nauhaa silmukkamuodossa voidaan viedi
ohjauselimen sisddn ja alle ja tdmdn ympdrille olennaisesti
vantaan sivuseinamien takana, ja tdmidn jdlkeen viedi
toiminta-asentoon vantaan sivuseindmien vi3lilld vantaan
kallistusliikkeen avulla. Ohjauselimien erilliset elimet
voidaan kuitenkin my8s kiinnittdd tapein lattajousiin, jotka
voivat antaa perdidn taaksepdin, jolloin eliminoidaan jousien
juuttuminen maahan.

Olennaisesti U-muotoinen pysdytyselin nauhaa varten,
joka on asennettu ohjauselimen vapaaseen pddhdn, varmistaa,
ettd nauha ei kulje ohjauselimen pdin ohi. Ohjauseli-
men/ohjaussauvan lukituselimet voivat olla miti tahansa tun-
nettua tyyppié.

Keksintdad selostetaan seuraavassa ldhemmin viittaamalla
oheisiin kuvioihin, joissa
kuvio 1 esittdd sivusta katsottuna keksinndn mukaisen lait-
teen edullista suoritusmuotoa,
kuvio 2 esittdd kuvion 1 mukaista suoritusmuotoa ylhddlti
katsottuna,

kuvio 3 on leikkauskuva kuvion 2 viivaa A-A pitkin,



9 82170

kuvio 4 esittad kuvion 2 osaa ylhddltad katsottuna, joka esit-
t33a vannasta suuremmassa mittakaavassa,

kuvio 5 esittdd sivusta kuvion 4 mukaista vannasta osittain
leikattuna,

kuvio 6 esittdida ylhdaltid katsottuna keksinndén vantaan vaih-
toehtoista suoritusmuotoa,

kuvio 7 esittdid osittaisena leikkauskuvana kuvion 6 vaihtoe-
htoista suoritusmuotoa,

kuviot 8-9 esittavdt leikkauksena sivulta ja vastaavasti yl-
hddltd vantaan suoritusmuotoa, jossa ohjain sijaitsee erik-
seen ja joustavasti vantaan pohjalla ja kdsittda siihen kiin-
nitetyn ohjauselimen ja

kuviot 10-13 esittdvdt leikkauskuvana sivusta ja vastaavasti
takaa toisen vantaan suoritusmuotoa, joka kdsittda ohjaimen,
joka on erillinen ja joustavasti kiinnitetty wvantaan
yldosaan, ja jossa on kddntyvasti asennettu ohjauselin, jossa
on ohjaussauva, ja joissa kuvioissa ohjain on tai vastaavasti
ei ole asennettu.

Kuvioissa 1-5 esitetddn keksinndn mukaisen laitteen
edullinen suoritusmuoto. Laite muodostuu kapeasta V-muotoi-
sesta vantaasta 1, joka asennussauvan 2 avulla on kiinnitetty
pystysuunnassa saddettdvasti siltaan 3 kahden yhdensuuntaisen
sivuelimen 4 ja 5 vdlille, jotka kuuluvat kehykseen 6, joka
on kdadntyvdsti kiinnitetty toisessa paassaan kahden
nivelpultin 7, 8 ympdri, jotka on asennettu kahteen
kannatinvarteen 9, 10, jotka on kiintedsti kiinnitetty veto-
sauvaan joka vuorostaan on kiintedsti kiinnitetty traktorin
(jota ei ole esitetty) kolmipistekiinnitykseen 12. Asennus-
sauvan 2 vieressd ja kolmipistekiinnitystd@ vastapdata kehyk-
sen 6 kahta sivuelintd 4, 5 kannatetaan akselitapilla 13, 14,
joka kukin kuuluu painepydrddn 15, 16 kahden pitimen 17, 18
avulla, jotka on kiinnitetty sivuelimiin 4, 5. Asennussauvan
2 etupuolelle vantaaseen 1 sillassa 3 on asennettu miekka 19,
jonka terdva pdi sijaitsee eteenpdin ja joka muodostaa van-
taan 1 leikkuusdrmidn. Asennussauvaa 2 ja miekkaa 19 pidetaan

paikallaan sillassa 3 ruuvin 21 avulla, joka on ruuvattu sil-
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lan takareunan 20 ladpi. Auranmuotoinen, pystysuunnassa
sdddettdvd etuvannas 22 on edelleen asennettu asennussauvaan
2 miekan 19 eteen ja se osoittaa miekan kummallekin puolelle,
ja pystysuuntainen sdddettdvd auranmuotoinen etuvannas 23 on
asennettu vetosauvaan 11. Kannatinelin 24 piddtinlaitetta 25
varten rullattua nauhan 27 pakkausta 26 varten on kiinnitetty
vantaaseen 1 ja ulottuu taaksepdin ja olennaisesti yldspdin
tastd. Piddtinlaite 25 muodostuu pydrivistd levystd, jossa on
ohjaustappi 28, joka ulkonee kohtisuoraan siitd, ja rullattu
nauhan 27 pakkaus 26 sovitetaan ohjaustapin ympdrille. Vannas
1 kdsittdd kaksi pystysuuntaista sivuseindmidid 29, 30, jotka
on hitsattu asennussauvan 2 kummallekin sivulle. Yhdessa
yhdistavan pohjaseindmdn 31 kanssa sivuseinamidt 29, 30 muo-
dostavat V-muotoisen uran vantaassa 1, joka ura aukeaa
taaksepain. Olennaisesti pystysuora ja eteenpdin osoittava
ohjauselin 33 nauhaa varten ohjaussauvan 33 muodossa on asen-
nettu pohjaseinamadn 31. Ohjaussauva 33, joka muodostuu kiil-
lotetusta ruostumattomasta terdksestd ruuvataan pohja-
seinamdssd 31 olevaan kierteitettyyn reikdan, ja hitsataan
tamdn jdlkeen pohjaseindmdn 31 ylidsivuun sekd tidmidn ala-
sivuun. Piddtinlaitteen 25 ja vantaan 1 v&1ill3d on kan-
natinelin 24 varustettu vdlein sijaitsevin sivuttaisohjaimin
34 nauhaa 27 varten, jotka on sovitettu pareittain
pddllekkdin muovitappien tai rullien 34 muodossa. PainepyOrit
15, 16 on asennettu siten, ettd ne suippenevat alaspdin ja ne
on saadettdvissd suippenemaan eteenpidin tai taaksepdin. Kehys
6 ulotetaan taakse ja se kannattaa kannatinelimen 24
alapuolella pidatinlaitteen 35 painoja 36 varten. Kun
laitetta kdytetddn nauhojen 27, jotka sisdltdvdt taimia 37,
istuttamiseen, sovitetaan nauhan 27 pakkaus 26 pydrivaan
levyyn 25 ohjaustapin ympdrille, ja nauhan 27 ulompi paa
vedetadn pakkauksesta ja johdetaan ohjaustappien tai rullien
34 valiin, ja V-muotoisessa urassa olevan ohjaussauvan 33
ympari vantaassa 1 ja tdmdn jdlkeen taaksepdin uran lapi
ja hieman tamdn takareunan yli. Laiteta vedetdin t&man

jdlkeen eteenpdin traktorilla samalla laskemalla
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kolmipistekiinnitys 12 siten, etta etuvantaat 22 ja 23
leikkaavat maan vantaan 1 edessd, ja mainittu vannas
lasketaan maahan kunnes se muodostaa ura-aukon, jolla on
toivottu syvyys, maahan, ja joka vastaa istutettavan
nauhan 27 korkeutta. Kun laitetta vedetdidn eteenpdin
aikaansaa vannas 1 ura-aukon joka tekee tilaa nauhalle
vdlittomdsti vantaan 1 takareunan takana, ja painepyodrat 15,
16 tydntdvat ja puristavat maan takaisin, joka on siirtynyt
vantaan toimesta kun tdm& tuottaa ura-aukon, jolloin nauha 27
peittyy kummaltakin puolelta siten, ettd sen peittyessd
ailnoastaan hieman ja taimien sijaitessa pystysuuntaisesti se
pysyy paikallaan maassa. Kun laitetta edelleen vedetddn
eteenpdin kelautuu nauha 27 pakkauksesta 26, jolloin levy 25
pySrii. Nauhan sovittaminen oikealle korkeudelle maahan
aikaansaadaan muuttamalla kannatinelimen 24 kulmaa suhteessa
vaakatasoon, siten, ettd kulma, jonka nauhan 27 pitkittdis-
akseli muodostaa ohjaussauvan 33 kanssa, on sama ja vastak-
kaismerkkinen kuin kulma, jonka ohjaussauva muodostaa maan-
pinnan kanssa. Nditd kulmia voidaan myds sddtdd hieman muut-
tamalla ohjaussauvan kulmaa. Nauhan 27 asentamisen mahdollis-
tamiseksi ohjaussauvaan 33 ohjaussauvan yldpda voidaan
taivuttaa hieman taaksepdin kuten on esitetty kuviossa 1. Kun
laite ei ole kdytdssid, voidaan se nostaa ylds traktorin
hydraulinosturilla, ja kehys 6 nousee myds - kun vetosauvaa
11 nostetaan tietyn tason yldpuolelle - kahden kannatinnokan
41, 42 avulla kannatinvarsien 9, 10 alapuolella. Ohjaustapit
tai rullat 34 ohjaavat nauhaa sivuttaissuunnassa voimakkaan
tuulen vallitessa. Ohjaustapit tai rullat 34, jotka sijaitse-
vat levyn 25 vieressd, varmistavat edelleen nauhan tasaisen
aukikelautumisen pakkauksesta 26. Kdytdntd on osoittanut,
ettd testatut taiminauhat voidaan siirtdd ongelmitta yli 10
km/h nopeuksilla. Mik&1li traktori yht'dkkia pysdhtyy tdydesta
nopeudesta, pyodrdhtdd levy noin 180° edelleen, mutta pysahtyy
kun aukikelaamattoman osan ulkosivu kosteassa nauhassa osuu
nauhan osaan, joka ei ole aukikelattu, ja uudelleen kaynnis-

tettdessd nauha kelautuu auki ilman ongelmia.
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Kuviossa 4 on esitetty vantaan 1 yksityiskohta, josta
ilmenee, ettd ohjaussauva 33 sijaitsee pohjaseindmin 31
takareunan lahelld, ja uran toisella sivulla siten, etti
ohjaussauvan toinen sivu sijaitsee olennaisesti vantaan
symmetria-akselilla. Johtamalla nauha ulos vantaan ldpi
pitkin ohjaussauvan 33 tatd sivua, sijaitsee nauha t3smilleen
aikaansaadun ura-aukon keskelld; tdmdn seurauksena on nauha
tdysin pystysuuntainen kun sitd ympardivdi maata puristetaan
kokoon. Kuvio 5 esittaa osittain leikkauskuvana sivusta kat-
sottuna samaa vannasta, ja siita ilmenee selvdsti ohjaus-
sauvan 33 tyypillinen sijainti. Kuviossa 3 ndhd3din miten etu-
vantaiden 23, 22 aikaansaamat puskualueet 43, 44 jdivat
paikoilleen, eivatka tydnny painepy®drien 15, 16 toimesta ym-
pardoimddn nauhaa, jolla jdrjestetylld aikaansaadaan suoja
siirretyille herkille taimenille.

Kuvioissa 6 ja 7 esitetddn ylhddltd ja sivusta, vas-
taavasti, vantaan 1 vaihtoehtoinen suoritusmuoto, jossa on
ohjauselin 33, ja tdssd kdytetddn samoja viitenumeroita kuin
kuvioiden 1-5 yhteydessd. Kuvioiden 6 ja 7 ohjauselin 33 muo-
dostuu tadssd olennaisesti keskeisesti sijaitsevasta levystd,
jossa on vinosti yldspdin ja eteenpdin ulottuva etureuna, ja
jossa kannatinelin 24 on kiinnitetty tdmdn levyn taaemmalle
alueelle eikd niinkuin kuvioissa 1-5 vantaan jommallekummalle
sivulle. Kuten selvdsti ilmenee kuviosta 6 on pohjaseinimin
31 takapdd ja sivuseindmien 21, 30 alapdidt katkaistu vinosti,
jolloin aikaansaadaan erityisen nopea taimenten peittdminen
maalla joka tulee sivuilta, jolla varmistetaan nauhan nopea
ja luotettava peittdminen. Nauhan korkeussuuntaista sijoit-
tumista maahan sdadetddn tdten muuttamalla kulmaa, jossa
nauha 27 kohtaa ohjauselimen 33 etureunan.

Kuvioissa 8 ja 9 nahdaan sivusta, ja vastaavasti yl-
hdaaltd katsottuna, vantaan 1 toinen suoritusmuoto, jossa on
ohjauselin 33, ja jossa vastaavasti etusivuseindmi on pois-
tettu. Ohjauselin 33 on tdssd kiinnitetty erilliseen ohjai-
meen 45, joka sijaitsee pohjaseindmdn 31 ylidpddssd, ja joka

on esijannitetty suunnassa eteenpdin (kuvioissa 8 ja 9 suun-
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nassa vasempaan) kohti asennussauvaa 2 jousen 46 avulla.
Ohjain 45 kdsittdid pitkittdisen ohjausradan 47, jonka ldpi on
johdettu pari ohjaustappia 48; mainitut ohjaustapit on ruu-
vattu pohjaseindmiddn 31 ja ulkonemat ohjaimen 45 yldseindn
yldpuolelle, ja niiden pdit 49 ulottuvat ohjausradan 47 sivureuno-
jen yli. Pohjaseindmdn 31 yldsivulla sijaitsee useita nuppeja
tai listoja 50, joilla ohjain 45 lepdd, ja jotka pienentavat
vastusta joka vaikuttaa ohjaimen 45 liikettd vastaan yli poh-
jaseindmidn 31. Toiminnassa taiminauha 27 (kuvio 3) ympardi
ohjauselintd 33 ja vetdd mainitun ohjauselimen vinosti suun-
nassa taaksepdin (kuvioissa 8 ja 9 suunnassa oikealle) kohti-
suoraan ohjauselimen 33 pitkittdisakselia vastaan. Kun
ohjauselimeen kohdistuva veto ylitt&a tietyn arvon, jonka
midrittdd jousen voima, ja kitka vastusohjaimen liikettd vas-
taan, vetdi nauha ohjauselimen 34 ja ohjaimen 45 taaksepdin
hieman, kunnes tasapaino on aikaansaatu nauhan jannityksen ja
mainittujen voimien vd1ill&d. Kun nauhan 27 jédnnitys jalleen
pienenee, vetdid jousi 46 jdlleen ohjaimen 45 eteenpidin
({suunnassa vasempaan kuvioissa 8 ja 9). Naiden liikkeiden
aikana ohjataan ohjainta 45 sivusuunnassa, ja se pidetdan
alhaalla ohjaustapeilla 48, jotka sisdltdvat pdat 49. Nauhan
jdnnityksen muutokset voidaan tasoittaa taysin tai osittain
joustavasti kiinnitetylld ohjaimella 45, jossa on ohjaus-
elimet 33,

Kuvioissa 10-13 esitetddn vantaan 1 toinen suoritus-
muoto, jossa ohjauselin 33 on asennettu ohjaimeen 45. Nama
ovat osittaisia leikkauskuvia sivusta, jossa etummainen sivu-
seind on poistettu ja osittaisia leikkauskuvia takaa ja my0Gs
ylhddltd, joissa on, ja joissa vastaavasti ei ole ohjain 45
ohjauselimineen 33 asennettuina. Tdssa suoritusmuodossa on
vannas 1 ositain suljettu yldpuolellaan yldseinamdlla 51,
johon on sovitettu pitkittdinen ohjausrata 52, joka avautuu
suppilomaisesti kohti vantaan 1 takareunaa 53. Ohjain 45
sijaitsee yldseindn 51 yldosassa tdhan asennettujen kitkaa
vahentdvien nuppien tai listojen 50 yldpuolella. Ohjaustapit

48, joissa on ulkonevat pddt 49, on asennettu ohjaimeen 45
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riippuen alaspdin tdssd yldseindmidssi 51 olevan ohjausradan
52 l3dpi. Dimensioiltaan ja sijoitukseltaan ohjaustapit 48
vastaavat ohjausrataa 52 siten, etta ohjain 45 on pitkit-
tdisuunnassa siirrettdvissid vantaan 1 suhteen, ja sitd
ohjataan sivuttaisuunnassa ja tuetaan pystysuunnassa.
Edelleen on poikittainen kaantdelin 55 kiinnitetty ohjaimessa
45 olevaan syvennykseen 54. Ohjauselin 33 ja ohjaussauva 56,
joka on kiintedsti liitetty t&hdn, ja jossa on kahva 57, on
kiinnitetty mainittuun kaantdelimeen siten, ettd ohjauselin
33 osoittaa alaspdin vantaan sisddn ohjausradan 52 lapi, ja
se voidaan kallistaa taaksepdin ja yldspdin tai eteenpdin ja
alaspdin pystytasossa kddntdelimen 55 ympidri ohjaussauvalla
56. Lukituselimet 58, joissa on kuulaelimet, on edelleen
asennettu ohjaimen sivulle, jotka lukituselimet lukitsevat
ohjaussauvan ja ohjauselimen tdmdn etumaiseen asentoon (kuten
on esitetty kuviossa 10). Ohjauselimen 33 alempaan vapaaseen
pddhdn on asennettu olennaisesti U-muotoinen pysdytyselin 59,
joka estdad nauhaa liukumasta yli ohjauselimen 33 alempaa
vapaata padta, kuten on esitetty kuviossa 11.

Jousi 46 on myOs sovitettu ohjaimen 45 ja asennussauvan
vdliin, kuten ilmenee kuvioista 8 ja 9. Mainittu jousi esi-
jdnnittdd ohjaimen 45 suunnassa eteenpdin kohti asennussauvaa
2 (kuviossa 10 suunnassa vasempaan). Kuviossa 13 vannas on
esitetty ylhddltd katsottuna ilman ohjainta 45, ja ilman
siihen sovitettua ohjauselintd 33, kun toisaalta kuvio 12
esittdd ylhadltd katsottuna vannasta, johon ohjain 45 ja
ohjauselimet 33 on asennettu. Ohjaimen 45 asennus
aikaansaadaan tdssad yksinkertaisesti ohjaimella, joka tydn-
netdin ohjausrataan 52 yhdessd ohjaustappien 48 kanssa ja
ohjauselimen 33 kanssa, jonka jdlkeen jousi kiinnitetdin. Kun
taiminauha sovitetaan ohjauselimen 33 ympdrille (kuten on
esitetty kuviossa 5), ohjauselin 33 kallistetaan taaksepdin
kallistamalla ohjaussauva eteenpdin, jolloin ohjauselimeen 33
vastaavasti paastdan helposti kdsiksi vantaan sivuseindmien
takana. On talldin helppo sovittaa nauha ohjauselimen 33 ym-

pdrille, jonka jdlkeen ohjauselin jidlleen kallistetaan eteen-
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pdin kuviossa 10 esitettyyn asentoon ja lukitaan. Tamén
jousiohjauselimen toiminta on esitetty kuvioiden 8 ja 9
yhteydessi, ja tdl1l3d tavalla aikaansaadaan myOs tdssd nauhan
jannityksen vaihtelujen tasoitus.

Vantaan toisessa suoritusmuodossa muodostuu ohjauselin
33 jommankumman sivuseindmdn taaemmasta osasta, joka sovite-
taan vinosti yldspdin ja eteenpdin, jolloin sivuseind@man
takimmaisin osa samanaikaisesti vedetdan hieman kohti uran
keskikohtaa.

Kuten ilmenee erityisesti kuviosta 2, on keksinndn
mukainen laite hyvin kapea, jolloin jd& tilaa jdrjestaa
useita laitteita rinnakkain normaalin vetotangon taakse, jol-
loin samanaikaisesti voidaan istuttaa useita taimiriveja
yhdelld traktorilla ja yhdelld kayttajalla.
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Patenttivaatimukset

1. Menetelmd, jolla jatkuvasti automaattisesti
istutetaan maahan nauha (27), joka on laskoskettu tai rul-
lattu paketin (26) muodostamiseksi, ja joka sis#dltds tai-
mia (37) tai elinvoimaisia taimiaineksia, jolloin taimet
(37) sijaitsevat vertikaalisuunnassa toivotulla korkeudel-
la maassa, ja jossa nauha (27) sovitetaan maahan vetoliik-
keelld tai ohjatulla sydt6lla pakkauksesta (26), ja nauhaa
(27) vedetddn tai syotetddn pakkauksesta (26) kun pakkaus
kuljetetaan maata pitkin, jolloin nauha (27) sovitetaan
pystysuoraan samanaikaisesti muodostettuun, olennaisesti
pystysuuntaiseen uraan maassa, samalla kun osa nauhasta,
joka jo on viety maahan pysyy paikallaan maan vaikutukses-
ta, joka on tydnnetty vasten nauhaa t&m&n kummaltakin puo-
lelta, t un ne t t u siitd, ettd sovitetaan yksi tai
usea pakkaus (26) siten, ettd8 t&m8n juuripdd sijaitsee
alustalla (25), joka siirtda pakkaukset (26) yli maanpin-
nan, ja vaihtoehtoisesti siten, ettd8 taiminauhat on 1lii-
tetty toisiinsa paddyiltd&n, ja nauha (27) johdetaan pak-
kauksesta tai pakkauksista alas ohjauselimen (33) ympéari,
joka voi muodostua ohjaussauvasta (33), joka osoittaa
olennaisesti yl8spdin ja eteenpdin ura-aukon pohjasta, tai
vyhdestd tai useasta kallistetusta rullasta, ja t&dmdn jal-
keen takaisin ura-aukkoon, joka on muodostettu maahan,
jolloin (27) nauhan korkeussuuntainen sijainti maassa sda-
detddn vastaavasti s&4t&m&ll4d ohjauselimen (33) korkeutta
maassa, Ja ettd s&d8detd8n nauhan (27) ohjausta oh-
jauselimelld (33) ja ettd tdmdn jdlkeen suljetaan valitto-
mdsti ohjauselimen (33) takana nauhaa (27) ympartiva aukko
samanaikaisesti tyontdm&ll& maa nauhan kummaltakin puolel-
ta ja puristamalla maa nauhan ympdrille.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmi,
tunnettusiitd, ettd nauhan (27) kulun s&ditd oh-
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jauselimen (33) ympéri suoritetaan sda&dté&mdlld kulma, jossa
nauha (27) ohjataan alas ohjauselimen (33) ympdri.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen menetelmd,
tunnettusiitd, ettd aikaansaadaan tasoitus veto-
voimien vaihteluihin, jotka esiintyv&t nauhassa (27) nau-
haa vedettidessid tai sitd sydtettdessd pakkauksesta (26)
ainakin yhdelld elimellsd, joka on joustava ja kimmoinen
vetovoimien yhteydessd, jotka esiintyvdt nauhassa, ja jot-
ka ylittavat ennaltasdiddetyn arvon, kuten joustava vaih-
dettava ohjauselin, tai joustava vaihdettava ohjain (45,
46), johon on asennettu ohjauselimet (33).

4. Laite nauhan istuttamiseksi maahan, joka nauha
(27) on rullattu rullalle tai laskostettu yhden tai useam-
man pakkauksen (26) aikaansaamiseksi, ja joka sisaltaa
taimia (37), tai elinvoimaisia taimiaineita, ja jotka tai-
met sijaitsevat pystysuuntaisesti toivotulla tasolla, ja
joka kdsittdd auran vannaksen (1) kapean ura-aukon muodos-
tamiseksi maahan, pidatinlaitteen (25) nauhan yhtd tai
useata pakkausta (26) varten, ja elimet (24,34,33) korkeu-
den sa&tdmiseksi, sekd nauhan (27) johtamiseksi ja ohjaa-
miseksi, ja elimet (15,16) maan tydnt&miseksi kokoon auko-
ssa sijaitsevan nauhan (27) ympadrille, t unn e t t u
siitsd, ettd auran vannas (1) on olennaisesti V-muotoinen
vannas, joka on takaosaltaan avoin, ja edullisesti kytket-
ty yhteen tai useaan johtovantaaseen (22,23), joka edul-
lisesti on s#dddettdvidsti V-muotoinen ja edullisesti kor-
keussuunnassa s&#8dettdvd, ja joka kdsittdd nauhan oh-
jauselimet (33), kuten ohjaussauvan (33), joka sijaitsee
vantaan (1) pohjan yl#puolella ja osoittaa olennaisesti
eteenpdin ja ylospdin tai yhden tai usean kaltevan rullan,
ja jossa pidatinlaite (25) k&asittd88 tasomaisen alustan
(25) pakkausta (26) varten tai alustavaraston pakkauksia
varten, ja jossa korkeussuunnassa sdddettdvdt elimet muo-
dostuvat elimistd (24) nauhan (27) suunnan sddtdmiseksi

suhteessa ohjauselimiin (33), edullisesti s&&t&mdlld kul-
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maa, jossa nauhaa (27) ohjataan alas ohjauselimen (33) ym-
pari, ja jossa elimet (15,16) maan pu-ristamiseksi yhteen
nauhan (27) ympdrille lisdksi on sovitettu puristamaan
maan nauhan ympdrille ja sijaitsevat ohjauselimen (33)
takana, edullisesti symmetrisesti nauhan (27) ymp&rilléa
maassa, jolloin johtoelimet (24,34) sisdltédvat elimet (34)
nauhan (27) johtamiseksi siitd kun se on vedetty tai sy0-
tetty pakkauksesta (26) siihen kun se koskettaa ohjause-
limid (33).

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, t un -
nettusiitd, ettd piddtinlaite (25) on korkeussuunnas-
sa sdddettédvissd vantaan (1) suhteen.

6. Patenttivaatimuksen 4 tai 5 mukainen laite,
tunnet t usiitd, ettd pidatinlaite (25) sijaitsee
vantaan (1) edessd, sen vieressid, tai sen takana ja/tai
sen yldpuolella, jolloin johtoelimet voivat sisdltdd nau-
han suunnanvaihtoelimet, kuten yhden tai useita k&&ntdsau-
voja tai k&antdrullia, ja myds kannatinelimet (24), jotka
vlettyvdt rullilta alaspdin kohti ohjauselint& (33), ja
sisdltdvat sivusuuntaiset ohjauselementit (34) nauhan (27)
ohjaamiseksi sivusuunnassa, kuten ohjausrullat (34), jotka
ulottuvat yl&spidin kannatinelimeltd (24) nauhan (27) kum-
mallakin puolella.

7. Jonkin patenttivaatimuksen 4-6 mukainen laite,
tunnettusiitd, ettd vannas sisdltdd kaksi V-muo-
toista sivuseindm&d ja niitd yhdist8vdn pohjaseindmdén,
jotka yhdessd muodostavat olennaisesti V-muotoisen uran,
jossa vantaan etuosa on erillinen miekanmuotoinen osa,
joka on pystysuunnassa sdddettdvissd verrattuna wvantaan
muuhun osaan.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 4-7 mukainen laite,
tunnettusiitd, ettd ohjauselin (33) on sauvamuo-
toinen, edullisesti aaltomaisin ja/tai pySrivin pin-
taelementein, kuten py®rivin rullin tai vantein.

9. Jonkin patenttivaatimuksen 4-8 mukainen laite,
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tunnettusiitd, ettd ohjauselin (33) on kiinnitetty
erillisiin vaihdettaviin elimiin (45), kuten ohjaimeen
(45), joka on kiinnitetty tasaisesti ja wvaihdettavasti
suunnassa eteenpdin ja taaksepdin vantaaseen (1), ja joka
on joustavasti (46) esijdnnitetty suunnassa eteenpdin suh-
teessa vantaaseen (1).

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen laite, t un -
nettusiitd, ettd erilliset elimet (45) sijaitsevat
vantaan sivuseindmien (29,30) yl&dosassa, ja ettda oh-
jauselin (33) on asennettu k&8dntyvadsti erilliselle elimel-
le vaakasuoran akselitapin (55) ymparille, joka sijaitsee
poikittain sen liikesuuntaan n&hden yhdessd&8 ohjaussauvan
(56) kanssa ohjauselintd (33) varten siten, etta oh-
jauselin on kallistettavissa ohjaussauvan avulla toiminta-
asennon, jossa se ulottuu olennaisesti alaspdin ja taak-
sepdin verrattuna sen kiinnityspisteeseen (55), ja kuor-
mausasennon vdlilld, jossa sen pohjaa k&dnnet&dn taak-
sepdin ja yldspdin verrattuna sen kiinnityspisteeseen, ja
jossa lukituselimet (58), jotka pystyvdt lukitsemaan oh-
jauselimen (33) vapautettavasti toivottuun toiminta-asen-
toon, on liitetty ohjauselimeen (33) ja/tai ohjaussauvaan
(56).
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Patentkrav

1. F8rfarande, medelst vilket ett band (27) konti-
nuerligt planteras automatiskt i jorden, vilket band vikts
eller rullats f6r att bilda en forpackning (26), och vilket
innehdller plantor (37) eller livskraftiga planté&mnen, var-
vid plantorna (37) &r bel&gna i vertikalriktningen péa ett
bnskat djup i jorden, och i vilket bandet (27) placeras i
jorden med en dragrérelse eller en styrd matning fréan for-
packningen (26), och bandet (27) dras eller matas fran for-
packningen (26), dad fOrpackningen transporteras l&ngs jor-
den, varvid bandet (27) placeras uppradtt i en samtidigt
bildad, v&sentligen vertikal fdra i jorden, samtidigt som
den del av bandet, som redan satts i jorden halls pd plats
genom inverkan av den jord, som skuffats mot bandet fran
dess bdgge sidor, k a nne tecknat dirav, att man
placerar en eller flera foérpackningar (26) sd, att dess
rotdnde befinner sig pd ett substrat (25), som flyttar for-
packningarna (26) over jordytan, och alternativt s&, att
plantbanden &r anslutna till varandra i 8ndarna, och bandet
(27) leds fran forpackningen eller fdrpackningarna ner runt
ett styrorgan (33), som kan bestd av en styrstav (33), som
pekar vdsentligen uppdt och framat fran fdrdppningens bot-
ten, eller frdn en eller flera lutade rullor, och darefter
tillbaka till fardppningen, som bildats i jorden, varvid
bandets (27) h&éjdriktade l&ge i jorden regleras pd motsva-
rande sidtt genom att reglera styrorganets (33) djup i jor-
den, och att styrningen av bandet (27) regleras med styror-
ganet (33) och att direfter stdnges omedelbart bakom styr-
organet (33) o6ppningen, som omger bandet (27), genom att
samtidigt skuffa jord fran bandets b&gge sidor och pressa
jord runt bandet.

2. Forfarande enligt patentkravet 1, k 8 nne -
t ecknat darav, att regleringen av bandets (27) gang

runt styrorganet (33) utfdrs genom att reglera den vinkel,
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i vilken bandet (27) styrs ned runt styrorganet (33).

3. Forfarande enligt patentkravet 1 eller 2, k a8 n -
netecknat dirav, att en utjédmning &astadkoms i
dragkrafternas vidxlingar, som f&rekommer i bandet (27) da
bandet dras eller matas fran f&rpackningen (26) med &tmin-
stone ett organ, som &r elastiskt och fjddrande i samband
med dragkrafterna, som forekommer i bandet, och som &ver-
skrider ett fdrut bestdmt vdrde, sdsom ett elastiskt utbyt-
bart styrorgan, eller en elastisk utbytbar gejd (45,46),
med styrorgan (33) monterade darpa.

4. Anordning f6r plantering av ett band i jorden,
vilket band (27) rullats pad en rulle eller vikts for astad-
kommande av en eller flera forpackningar (26), och vilket
innehdller plantor (37) eller livskraftiga plantamnen, och
vilka plantor 4r bel#gna vertikalt pd en 6nskad niva, och
vilken omfattar en plogbill (1) f&6r att bilda en smal far-
dppning i jorden, ett hdllorgan (25) f6r en eller flera
forpackningar (26) av bandet, och organ (24,34,33) for reg-
lering av héjden, samt f6r ledning och styrning av bandet
(27), och organ (15,16) for att skuffa jord runt bandet
(27) i bppningen, k & nne tecknad dirav, att plog-
billen (1) &r en visentligen V-formad bill med Oppen bak-
sida och 4r foretrddesvis kopplad till en eller flera led-
billar (22,23), som fdretrddesvis 8r reglerbart V-formade
och féretriddesvis reglerbara i hdjdriktningen, och som om-
fattar styrorgan (33) f6r bandet, sdsom en styrstav (33),
som &r beldgen ovanom billens (1) botten och pekar vasent-
ligen framdt och uppdt eller en eller flera lutande rullor,
och i vilken hdllorganet (25) omfattar ett plant substrat
(25) for forpackningen (26) eller for substratlagrets fOr-
packningar, och i vilken de i hdjdriktningen reglerbara
organen utgdrs av organ (24) f8r reglering av bandets (27)
riktning i férhallande till styrorganen (33), foretréddesvis
genom att reglera den vinkel, i vilken bandet (27) styrs

ned runt styrorganet (33), och i vilken organen (15,16) for
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att sammanpressa jorden runt bandet (27) dessutom anordnats
att pressa jorden runt bandet och &r beldgna bakom styror-
ganet (33), féretraddesvis symmetriskt runt bandet (27) i
jorden, varvid ledorganen (24,34) innehdller organ (34) fér
att leda bandet (27) fran det att det dragits eller matats
fran fo&rpackningen (26) tills dess det ber®dr styrorganen
(33).

5. Anordning enligt patentkravet 4, k @& nn e -
tecknad darav, att hallorganet (25) kan regleras i
héjdriktningen i forhdllande till billen (1).

6. Anordning enligt patentkravet 4 eller 5, k 8 n -
netecknad dirav, att hallorganet (25) &r beldget
framfoér, invid eller bakom och/eller ovanfér billen (1),
varvid ledorganen kan inkludera organ f&6r byte av bandets
riktning, sdsom en eller flera viandstavar eller vindrullor,
och dven ett bdrorgan (24), som strdcker sig fran rullorna
neddt mot styrorganet (33), och inkluderar sidoriktade
styrelement (34) f6r styrning av bandet (27) i sidorikt-
ningen, sasom styrrullor (34), vilka strdcker sig uppat
fradn barorganet (24) pd bidgge sidor om bandet (27).

7. Anordning enligt ndgot av patentkraven 4-6,
k&d8nnetecknad dirav, att billen inkluderar tva
V-formade sidovdggar och en dessa f&renande bottenvigg,
vilka tillsammans bildar en vasentligen V-formad skdra, d&ar
billens frdmre del &r en separat svdrdformad del, som kan
regleras i vertikalriktningen i jé&mforelse med den 6vriga
delen av billen.

8. Anordning enligt nagot av patentkraven 4-7,
kdnnetecknad dirav, att styrorganet (33) &r
stavformat, fdretrddesvis med vaglika och/eller roterande
ytelement, sdsom roterande rullor eller ringar.

9. Anordning enligt ndgot av patentkraven 4-8,
kdnnetecknad dirav, att styrorganet (33) &r
fast vid separata utbytbara organ (45), sdsom en gejd (45),
som dr jamnt och utbytbart fdst i riktning framat och bakat
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vid billen (1), och som forspidnnts elastiskt (46) i rikt-
ning framadt i jaémfdrelse med billen (1).

10. Anordning enligt patentkravet 9, k 8 n n e -
t ecknad darav, att de separata organen (45) &r be-
ldgna i det &vre partiet av billens sidovdggar (29,30), och
att styrorganet (33) monterats vridbart pd det separata or-
ganet runt en horisontell axeltapp (55), som ligger pa tvéa-
ren i férhdllande till dess rérelseriktning tillsammans med
en styrstav (56) f6r styrorganet (33) sa, att styrorganet
kan lutas medelst styrstaven mellan ett funktionsl&ge, ddar
det stricker sig vdsentligen neddt och bakadt i jé&mforelse
med dess fastpunkt (55), och ett belastningsldge, d&r dess
botten vadnds bakdt och uppat i jamforelse med dess fast-
punkt, och dir lasorganen (58), vilka kan ldsa styrorganet
(33), sd att det kan frigoras, i onskat funktionsl&dge, an-
slutits till styrorganet (33) och/eller till styrstaven
(56).
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