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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm dzwig-
niowy zabezpieczajacy prawidlowy uklad stopni
na gbérnym luku prowadnic schodéw ruchomych.
Na skutek braku mozliwosci zabudowy przeciw-
prowadnic dla rolek wsporczych stopni na calym
odcinku tuku gérnego prowadnic moze nastgpic¢
niepozadane wychylenie stopnia i awaria schodoéw
ruchomych. Wychylenie stopnia i oderwanie dol-
nych rolek wsporczych od prowadnicy jest moz-
liwe w przypadku =zakleszczenia sie¢ stopnia w
. przegubie lancucha pociggowego lub w przypad-
ku zakleszczenia sie dwoOch sasiednich stopni gdy
co$s wpadnie w szczeling migdzy stopniami.

Dotychczas zabezpieczenie przeciw wychylaniu
sie stopni realizowane jest przez szereg firm pro-
dukujacych schody w ten sposbéb, ze przediuzana
jest o$§ rolki wsporczej lub w tym miejscu wyko-
nany jest dodatkowy wystep, ktéry nastepnie na
tukach zabezpieczany jest przeciwprowadnicg,
uniemozliwiajgcag wychylanie sie stopnia. Rozwig-
zanie to w spos6b mechaniczny zabezpiecza sto-
pien przed wychylaniem sie, ma jednak te niedo-
godnosé, ze w przypadku najechania wychylonego
stopnia w miejsce gdzie zalozona jest przeciwpro-
wadnica nie sygnalizuje uszkodzenia i nie daje
impulsu na wylaczenie napedu.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tej nie-
«dogodnos$ci. Cel ten osiggnigeto przez stworzenie
mechanizmu  dZwigniowego, ktéry w przypadku
pojawienia sie¢ wychylonego stopnia daje impuls
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na wylgczenie napedu. Mechanizm diwigniowy
stanowi dzwignia jednoramienna, ktéra jest frag-
mentem prowadnicy dolnych rolek wsporczych,
zamocowana przegubowo z jednej strony do pro-
wadnicy dolnych rolek wsporczgch a z drugiej
strony do sprezynowego amortyzatora, ktéry od-
dzialywuje na te dzwignie w kierunku przeciwnym
do kierunku oddzialywania dolnych rolek wspor-
czych. Do przegubu mocujacego dzwigni jednora-
miennej do prowadnicy zamocowany jest zderzak
oddzialywujacy na wylgcznik. Skrajne polozenia
dzwigni jednoramiennej wyznaczajg wspornik i
pazurowy wystep dzwigni.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony W
przykiadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia normalny uklad stopni na gor-
nym luku prowadnic rolek wsporczych, fig. 2 —
nienormalny uk!ad stopni z uniesiong dolng rolka
wsporczg stopnia i uniesiong diwignig jednora-
mienng, zabudowang na gbébrnym luku prowadnic,
fig. 3 — przekr6j poprzeczny przez schody rucho-
me wzdluz linii A-A zaznaczonej na fig. 1, fig. 4
— przekr6j poprzeczny " przez schody ruchome
wzdtuz linii B-B zaznaczonej na fig. 2, a fig. 5 —
przekr6j podiuzny sprezynowego amortyzatora
wzdtuz linii C-C zaznaczonej na fig. 2, w wiek-
szej skali.

Mechanizm dzwigniowy wediug wynalazku po-
siada diwignie jednoramienng 1, ktéra jest frag-
mentem prowadnicy 2 dolnych rolek wsporczych
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3 stopni 4. W tym celu prowadnica dolnych rolek
wsporczych stopni zostala na pewnej dlugosci wy-
cieta. Ten ubytek prowadnicy zostat zastapiony
wymieniong dzwignig jednoramienng 1, o tej sa-
mej krzywiznie luku co prowadnica. Diwignia
jednoramienna 1 jest zamocowana przegubowo 2z
jednej strony do prowadnicy a z drugiej strony
do sprezynowego amortyzatora 5 i mozie wykony-
waé ograniczony ruch obrotowy woké6t przegubu
6. Ruch dZwigni wymuszaja z jednej strony dolne
- rolki wsporcze toczgce si¢ po dzwigni a z drugiej

strony sprezyna 7 sprezynowego amortyzatora 5.
" Skrajne polozenia dZwigni wyznaczaja wspornik 8

zamocowany do prowadnicy i pazurowy wystep-

diwigni 9.

W normalnym stanie pracy schodéw dolne rolki
wsporeze 3 stopni teczg sie po prowadnicy 2, a
tym samym po diwigni jednoramiennej 1, ktéra
w tym stanie pracy opiera sie o wspornik 8. Diu-
go§¢ dzwigni jest tak dobrana: aby przynajmniej
jedna dolna rolka wsporcza 3 znajdowala sie¢ na
dzwigni 1. Dolne rolki wsporcze 3 stopni dociska-
ja dzwignie 1. w kierunku do wspornika 8 Sciska-
jac stale sprezyne 7 sprezynowego amortyzatora 5.
W przypadku wychylenia si¢ stopnia 4 na skutek
np. zakleszczenia w przegubie lancucha pociggowe-
go, nastepuje oderwanie sie¢ dolnej rolki wspor-
czej 3 stopnia od prowadnicy 2. Przy ruchu tego
stopnia w goére, nastepuje okres gdy dolna rolka
wsporcza zhajduje sie nad diwignig jednora-
mienng 1. Wskutek braku oddziywania tej rolki
wsporczej na dzwignie 1, w kierunku. przeciwnym
zaczyna oddzi‘alywaé §ci$nieta sprezyna 7 sprezy-
nowego amortyzatora 5 i nastepuje ruch obroto-
wy dzwigni 1 wok6l przegubu 6.

‘Do przegubu 6 dzwigni jednoramiennej 1 zamo-
cowany jest zderzak 10, ktéry przy ruchu obroto-
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wym diwigni 1 oddziatywuje na wylacznik 11
zabudowany na konstrukcji prowadnic. W czasie
opisywanego przypadku wychylenia si¢ stopnia,
kiedy nastepuje ruch obrotowy dzwigni jednora-
miennej, razem z nig obraca sie zderzak 10, kt6-
ry oddzialywujac na wylacznik 11 przerywa do-
plyw pradu do silnika elektrycznego napedu gloéw-
nego schodéw, wskutek czego nastepuje zatrzyma-'
nie schodéw. N

Dzicki temu wychylony i oderwany od prowad-
nicy stopieh zostaje natychmiast wykryty i nie
dochodzi do kolizji uniesionej dolnej rolki wy-
chylanego stopnia z przeciwprowadnicg, a tym
samym nie dochodzi do awarii schodéw. W ten
spos6b mechanizm - dZwigniowy wedlug wynalaz-
ku zabezpiecza prawidlowy uklad stopni na gér-
nym luku prowadnic schodéw ruchomych.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm dzZwigniowy zabezpieczajgcy pra-
widlowy uklad stopni na ‘gérnym tuku prowadnic
schodéw ruchomych, znamienny tym, ze stanowi
go dziwignia jednoramienna (1) bedgca fragmentem
prowadnicy (2) dolnych rolek wsporczych (3) za-
mocowana przegubowo z jednej strony do pro-
wadnicy (2) dolnych rolek wsporczych (3), a z dru-
giej strony do sprezynowego amortyzatora (5),
ktéry oddzialywuje na te dzwignie w kierunku
przeciwnym do kierunku oddzialywania dolnych
rolek wsporczych (3), przy czym do przegubu (6)
dzwigni jednoramiennej (1) jest zamocowany zde-
rzak (10) oddziatywujacy na wylacznik (11).

2. Mechanizm dzwigniowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny’ tym, ze skrajrnie polozenia dzwigni jedno-
ramiennej (1) wyznaczajg wspornik (8) i pazurowy
wystep diwigni (9).
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