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Hitachi, Ltd., 5-1, l-chome, Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokio, Japani.

Laite paneelin asettamiseksi paikalleen - Anordning for att
placera en panel pa sin plats

T&midn keksinndn kohteena on laite paneelin asettamiseksi
paikalleen ennalta m¥drdttyyn asentoon vdrikuvaputkia valmistetta-
essa. |

Vdrikuvaputkia valmistettaessa sijoitetaan paneeli ennalta
mddrdttyyn asentoon ja eri menetelmidvaiheita toteutetaan toistuvas-
ti paneelin kdsittelemiseksi erilaisten osien kiinnittdmiseksi panee-
1liin ja poistamiseksi siitd. Paneelia asetettaessa ennalta mddrdt-
tyyn asentoon on térkedd, ettd sijoitus tapahtuu niin, ettd paneelin
sisdpuolisissa sivupinnoissa olevia tappeja, joiden avulla reikédlevy
asennetaan paneeliin, kdytetddn referenssind ja ettd ndmid tapit si-
jaitsevat oikeassa ennalta mddrdtyssd kohdassa ainakin vaakatasos-
sa. Joissakin tapauksissa on v31ttidmdt®ntd, ettd tapit asetetaan
oikealle paikalle my®s pystysuunnassa. Tdhén asti on paneelin asetta-
minen oikealle paikalleen aiheuttanut ongelmia. Paneelien materiaalien
vaihtelut ja paneelin erilaiset kdsittelyt sen valmistuksen aikana
aiheuttavat eroja paneelien muodossa ja koossa. Tdmdn vuoksi on mah-
dotonta asettaa t#llaiset paneelit automaattisesti oikealle paikal-



leen kdyttdmdlld tappeja referenssind. Nykyddn paneelit asetetaan
paikalleen kdsin,

Vdrikuvaputkia valmistettaessa levitetddn myds erddnd tyd-
vaiheena kerros fosforia sis#ltdvid valoherkkdd materiaalia lasipin-
nalle ja paneelin valituille alueille kohdistetaan sdddetystd valon-
ldhteestd l8htevd sdteily punaista, vihredtd ja sinistd valoa
siteilevistd fosforipilkuista koostuvien toistuvien kuvioiden ai-
kaansaamiseksi lasipinnalle. Tdmin aikaansaamiseksi paneeliin on
asennettava reikilevy jokailsen ty8vaiheen ajaksi. Reikdlevy on t&hdn
asti asennettu paneeliin ké&sin.

Kuten edelld on todettu, vdrikuvaputkien valmistukseen sisdl=~
tyy tydvaiheita, jotka vaativat paljon késitydtd. Tdstd on seurauk-
sena erittdin alhainen tuottavuus vidrikuvaputkien valmistuksessa ja
se on estdnyt automaattisesti toimivien Ja tydtd sddstdvien laittei-
den kdyttdd vdrikuvaputkien valmistuksessa.

Esilld olevan keksinnén erdind pddmddrdnd on saada aikaan
laite sellaisen paneelin asettamiseksi oikealle paikalleen, joka on
sijoitettu oikean asemansa l4heisyyteen likimain vaakasuorien kanna-
tuselinten pd&lle kdyttdmdlld paneelin sisdpuolisiin sivupintoihin
kiinnitettyjd tappeja . referenssini.

Keksinndn eriini toisena piimidrind on saada aikaan asemoimis-
laite, jossa on useita asemoimisyksikk®jd, joissa jokaisessa asemoi-
misvipu, joka sijaitsee likimain vaakatasoisille kannatuselimille
sijoitetun paneelin kehystappeja vastaavassa kohdassa, jossa asemoi-
misvivussa on ura paneelin vastaavan tapin ohjaamiseksi ennalta mdd-
rdttyyn kohtaan asemoimisvipua siirrettdessd.

Keksinndn erd&ni toisena piimiddrdnd on saada aikaan paneelin
asemoimislaite, jossa on lisdksi paneelinpitolaite, joka pystyy
asemoimaan paneelin, joka on sijoitettu ennalta mddrdttyyn kohtaan
kannatuselimille, pystysuuntaan pitdmdlld kiinni paneelin tappeja.

‘Keksinn®én erddnd toisena piimiidrind on saada aikaan laite
reikdlevyn asentamiseksi likimain vaakasu¢rille kannatuselimille
sijoitettuun paneeliin.

Keksinndn vield erddnd pddmddrdnd on saada aikaan laite,
jonka avulla paneeli ensin voidaan sijoittaa likimain vaakasuorille
kannatuselimille kdyttim#ll4 referenssind paneelin tappeja paneelin
ollessa sijoitettuna oikean asemansa ldheisyyteen kannatuselimille
ja tdmdn jdlkeen asentaa reikdlevy paneeliin.



Esilld olevan keksinndn pddmddrdnd on myds saada aikaan laite,
jonka avulla paneeli voidaan ensiksi asettaa likimain vaakasuorille
kannatuselimille kdyttdmdlld referenssind kannatuselimille
oikeaﬁ asemansa ldheisyyteen sijoitetun paneelin tappeja, minkd jdl-
keen paneelia voidaan siirtdi pystysuunnassa ja lopuksi paneeliin
voidaan asentaa reikdlevy paneelin ollessa ennalta md&r8tyssd ase-
massa.

Keksintdd selitetddn seuraavassa tarkemmin oheiseen piirus-
tukseen viitaten, jossa

kuvio 1 esittdd perspektiivikuvana keksinndén mukaisen laitteen
yhtd suoritusmuotoa,

kuvio 2 on kuviossa 1 esitetyn laitteen pddllyskuva, jossa
joitakin osia on poistettu,

kuvio 3 esittdd kuvion 1 mukaista laitetta osat erilldédn
sivulta pdin ndhtynd, jolloin kuvion oikea puoli esittdd asemoimis-
elintd 4 sivukuvana ja kuvion vasen puoli esittiid asemoimiselintd 2
sivukuvana,

kuvio 4 esittdd perspektiivikuvana asemoimisvivun etupddtd
ja suuremmassa mittakaavassa,

kuvio 5 esittd4 asemoimisvipua poikkileikkauksena ja siitd
ndhdddn, kuinka asemoimisvivun ohjausura 18d ohjaa paneelin yhtd
tappia,

kuvio 6 on poikkileikkauskuvanto kuvion 2 viivaa VI-VI pit-
kin,

kuvio 7 esittdd perspektiivissd paneelin yht& tappia, jota
yksi paneelinpitolevyn asemoivista pystyosista pitdi paikallaan,

kuvio 8 vastaa kuviota 3, mutta se esittdd valepaneelia, jota
sijoitetaan paneelin kannattimille,

kuvio 9 on osittainen leikattu p&dllyskuva, joka esittid
reikdlevyn yhtd levyjousta, joka on kiinnittynyt paneelin yhteen
tappiin, ja

kuvio 10 on perspektiivikuvanto'reikﬁlevysta ja valepaneelista,
joka pitdd kiinni reikdlevyd.

Kuvioissa 1-9 on esitetty keksinndn mukainen paneelin asemoi-
mislaite ja reikdlevyn asentamislaite, jossa kidytetddn paneelin
asemoimislaitetta reikdlevyn asentamiseksi paneeliin. On huomattava,
ettd keksinndén mukaista paneelin asemoimislaitetta voidaan kdyttdi



muuhunkin kuin tdssd esitettyyn kdyttddn, joka koskee reikdlevyn
asentamista.

Ennen kuin kuvioissa 1-9 esitettyd reikdlevyn asentamislaitet-
ta selitetddn yksityiskohtaisesta, selitetddn keksinndn mukaisessa
laitteessa esiteltivdd reikdlevyd ja reikdlevyn siirtdmiseen kdy-~
tettdivdd valepaneelia. Kuten kuviossa 10 on osoitettu, likimain suo-
rakaiteen muotoisen reikdlevyn 60 kolmelle sivulle on kiinnitetty
levyjouset 61, jotka on toisesta pddstddn kiinnitetty reikdlevyn 60
sivuun ja joiden toinen pdd on vapaa, jolloin jokaiseen levyjou-
seen 61 on muodostettu aukko 62 jousen vapaan pddn l&heisyyteen.
Aukot 62 on tarkoitettu vastaanottamaan ei esitetyn paneelin sisépuo-
lisiin sivupintoihin kiinnitettyj¥ tappeja silloin, kun reikdle-
vy 60 on asennettu paikalleen paneeliin.

Reikdlevyd 60 kannatetaan vdliaikaisesti ohjaimessa 63, jona
on suorakeiteen muotoinen kehys ja jota tédstd ldhtien kutsutaan
valepaneeliksi, sitd siirrettiessd kuvion 1 esittdmddn laitteeseen.
Valepaneelin 63 sisdpuolisissa sivupinnoissa on tapit Gu,-kuten
paneelissakin, jotka tapit vastaavat sijaintinsa puolesta reikdle-
vyyn 60 kiinnitetyissd levyjousissa 61 levyaukkoja 62, niin ettd
reikdlevy 60 on valepaneelin 63 kannattamana tappien 64 ja levyjou-
sien 61 avulla. Valepaneelin 63 vastakkaisten lyhyiden sivuseinien
ulkopinnassa on ulkonemat 65a ja 65b, joista ulkonemassa 65a on
pydred referenssireikd 66, kun taas toisessa ulkonemassa 65b on
rako 67. Referenssireikdi 66 ja rakoa 67 kiytetddn valepéneelin 63
asemoimisessa.

Kuvioissa 1-3 tarkoittaa viitenumero 1 ei~esitettyyn paneeliin
~kiinnitettyd tukea, joka kannattaa kolmea asemoimisyksikkdd 2,

3 ja 4. Asemoimisyksikst 3 ja 4 sijaitsevat vastakkain ja ennalta
mddrdtyn vdlimatkan pddssd toisistaan. Koska yksikdt 3 ja 4 ovat
toistensa peilikuvia, vastaavat osat on merkitty samoilla viitenu-
meroilla ndissd kahdessa ykKsik8ssd. Asemoimisyksikkd 2 sijaitsee
suorassa kulmassa yksikk&ihin 3 ja 4 ndhden.

Asemoimisyksikkd 3 kdsittid vaakasuoran kannatuslevyn 5 ja
pilarit 6, jotka on kiinnitetty alustalle 1 ja jotka kannattavat
kannatuslevyd 5. Kannatuslevyn 5 alasivuun on kiinnitetty pneumaat-
tinen sylinteri 7, jossa on mdnninvarsi 8, joka tySntyy yldspdin
kannatuslevyn 5 ldpi ja Jjoka on etupddstdidn kiinnitetty nostolevyn 9
alasivuun. Nostolevyd 9 kannattavat useat ohjaustangot 10, jotka ovat



kannatuslevyn 5 alasivuun kiinnitettyjen jousien 11 liukuvasti kan-
nattamat. Nostolevyd 9 voidaan siten siirtdd pystysuunnassa pneumaat-
tisen sylinterin 7 avulla.

' Kuten kuviosta 1 parhaiten ilmenee, nostolevyn 9 yldpuolella
sijaitsee paneelinkannatin 12, joka on kiinnitetty kannatuslevyyn §
pilarien 13 avulla, joten paneelinkannatin 12 on liikkumaton. Ase~
moimisyksikkéjen 3 ja 4 paneelinkannattimien 12 vastakkaisten
pddtyreunojen kulmissa on joustavasta aineesta, kuten kumista, val-
mistetut tyynyt 14 ja paneelikannattimien 12 molemmille pidtyreu-
noille on kiinnitetty ohjaustappi 14 kahden tyynyn 14 keskivdlille.
Ohjaustapit 15 on sovitettu sijoitettaviksi kuviossa 10 esitetyn
valepaneelin 63 referenssireikddn 66 ja rakoon 67 silloin, kun vale-
paneeli on sijoitettu tyynyjen 1lu4 pidlle, jolloin ohjaustapit 15
asettavat valepaneelin 63 ennalta middrdttyyn asemaan. Tyynyt 14 on
sijoitettu siten, ettd ne sijainniltaan vastaavat paneélin P tai
valepaneelin 63 nelj¥4 kulmaa silloin, kun viimeksi mainittu on ase-
tettu edelld mainitun pddlle, ja kussakin tyynyssd 14 on vaakasuora
kannatuspinta, joka kannattaa paneelin P tai valepaneelin 63 kutakin
neljdd kulmaa.

Nostolevyn 9 pintaan on kiinnitetty kaksi pylvdstd 16, jotka
tapin 17 vilitykselld kannattavat L-muotoisen asemoimisvivun 18
toista pd&td. Asemoimisvivun 18 toisen pd&n li¥heisyyteen on sijoitet-
tu pienikokoinen varsi 19, katso kuvio 3. Toinen pari pylvditd 20 on
yhdensuuntaisesti pylvdsparin 16 kanssa ja ne kannattavaf kierty-
vdsti pneumaattista sylinterii 21, johon ty®éntyy midnnd&nvarsi 22,
joka on etupddstddn kytketty asemoimisvivun 18 varteen 19. Pneumaat-
tisen sylinterin 21 kdyttiminen saa asemoimisvivun 18 kiertymdin
tapin 17 ympdri.

Asemoimisvivun 18 vapaan p#idn ldheisyydessd olevassa suora-
viivaisessa osassa 18a on kalteva pinta 18b, kuten kuviossa 4 on
esitetty suuremmassa mittakaavassa. Kalteva pinta 18b liittyy V-muo-
toiseen tulouraan l8c, joka jatkuu ohjausurana 18d. Ohjausura 18d, joku
ohjaa yhtd paneelin P sis&puoliseen sivupintaan kiinnitetyn tapin Pl
etupddtd, on hieman levedmpi kuin tappi P,, kuten kuviossa 5 on
osoitettu. Pneumaattisen sylinterin 21 sijainti ja isku ovat sellai-
set, ettd asemoimisvipu 18 liikkuu sellaisen asennon, jossa ohjaus-

uralla 18d varustettu suoraviivainen osa 18a sijaitsee pystysuorassa,



kuten kuviossa 3 on esitetty, ja sellaisen asennon, jossa suoravii-
vainen osa 1l8a sijaitsee vaakasuorassa, kuten kuviossa 8 on esitetty,
vdlilld. Asemoimisvipu 18 on myds sijoitettu niin, ettd vivun 18
liikkuessa yléspdin nostolevyn 9 kanssa ja vivun 18 suoraviivaisen
osan 18a sijaitessa kuvion 3 mukaisesti pystysuunnassa ohjaa oh-
jausura 18d paneelin P vastaavaa tappia.Pl ennalta mddrdttyyn
asemaan. Voidaan kéytt4d sopivaa pysdytintd vivun 18 pysédyttdmiseksi,
sen jdlkeen kun ohjausuralla 18d varustettu suoraviivainen osa l8a
on siirtynyt pystyasentoon.

Liikkumaton paneelinkannatin 12 on osittain lohkaistu, jotta
pylvddt 16, 20, asemoimisvipu 18 ja pneumaattinen sylinteri 21
eivdt t8rmiisi toisiinsa nostolevyd 9 liikutettaessa.

AsemoimisyksikkB'Z k8sittdd, kuten asemoimisyksikdt 3, 4,
kannatuslevyn 24, joka on kiinnitetty alustaan 1 pylvdiden 23 avul-
la, holkit 25, jotka on kiinnitetty kannatuslevyyn 24, holkkien 25
liikkuvasti kannattamia ohjaustankoja 26, ohjaustankojen 26 ylé-
pdihin kiinnitetyn nostolevyn 27 ja kannatuslevyn 24 alasivulle
kiinnitetyn pneumaattisen sylinterin 28, jossa on mdnndnvarsi 29,
joka tydntyy kannatuslevyn 24 ldpi ja joka on kiinnitetty etupdds-
td8n nostolevyn 27 alasivuun. Nostolevylle 27 on asennettu pari
pylvditd 30, pylvdsparin 30 tapin 31 vdlitykselld kiertyvdsti kannat-
tama asemoimisvipu 32, pari pylvditd 33 ja pylvdsparin 33 kierty-
védsti kannattama pneumaattinen sylinteri 34, jossa on mdnndnvarsi 37,
jonka etupdd on kytketty asemoimisvipuun 32. Asemoimisvivun 32 va-
paan pddn l&heisyydessd on suoraviivainen osa 32a, jossa on kuvion 4
mukaisesti kalteva pinta 32b, V-muotoinen tuloura 32c¢ ja ohjausura
32d samalla tavalla kuin asemoimisvivussa 18. Asemoimisvipu 32, joka
on pddasiassa U-muotoinen, jotta se ei t8rmdisi laitteen kehykseen,
voi liikkua sellaisen aseman, jossa suoraviivainen osa 32a on pysty-
suorassa, ja sellaisen aseman, jossa tdmd osa on vaakasuorassa
kuvion 8 mukaisesti, vd1illd samalla tavalla kuin L-muotoinen ase-
moimisvipu 18.

Kolmen asemoimisyksikdn 2, 3 ja 4 ympldrdimddn tilaan on si-
joitettu paneelin- ja reikdlevyn pitoyksikkd 36, jossa on nostole-~
vy 37, jonka alapintaan on kiinnitetty useita tankoja 38, joita alus-
taan 1 kiinnitetyt holkit 39 liukuvasti kannattavat. Alustan 1 ala-
pintaan on kiinnitetty pneumaattinen sylinteri 40, jossa on yl8spdin
alustan 1 ldpi tydntyvd mdnndnvarsi 41, jonka etupdd on kytketty



nostolevyn 37 alapintaan. Pneumaattista sylinterid 40 kdyttdmdlld
voidaan nostolevyd 37 liikuttaa pystysuunnassa.

Nostolevyn 37 yldpintaan on kiinnitetty useita yl&spdin tydn-
tyvid ohjaustankoja 42, joiden yldpdihin on asennettu reikdlevyn pi-
din 43, jonka pinnalle on asennettu neljd ohjainta 4u4a, 4hb, 4hc ja
4ud, kuten kuviosse 2 on esitetty, jolloin ohjaimet 4ha, ut4b, Ut4c ja
4u4d kannattavat liukukappaleita 45a, 45b, U5c ja 45d liukuliikettd
varten. Liukukappaleet u45a ja 45¢ on sovitettu liikkumaan suunnassa,
joka on yhdensuuntainen sen tason kanssa, jossa asemoimisyksikdn 2
asemoimisvipu 32 liikkuu, kun taas liukukappaleet 45b ja 45d on
sovitettu liikkumaan suunnassa, joka on kohtisuorassa tédtd tasoa
vastaan. Liukukappaleet 45a, 45b, 45c ja 45d koskettavat toisella
pddlld4n uritettua nokkaa 46, joka on kiekonmuotoinen, jolloin uri-
tetun nokan 46 py8riminen saa liukukappaleet liukuvaan liikkeeseen.
Kuten kuviosta 6 ilmenee, uritetussa nokassa 46 on kaksi nokkapy&-
rd4 46a ja u6b, jolloin liukukappaleet 45b ja 45d ovat kosketuksessa
ylemmdn nokkapy®rdn W6a urien kanssa ja liukukappaleet 45a ja Uubc
ovat kosketuksessa alemman nokkapy®rdn 46b urien kanssa. Liukukappa-
leiden 45a, 45b, 45c ja 45d toisessa pddssd on yl8spdin suunnatut
haat 45a’, 45b', 45c' ja 45d'. Haka 45a' on sovitettu koskettamaan
reikdlevyn 60 sellaista sivupintaa, jossa ei ole levyjousta 61, kun
taas muut haat 45b', L5e' ja 45d' on sovitettu koskettamaan reiki-
levyn 60 muissa sivupinnoissa olevia levyjousia 61 ja painamaan
niitd reikdlevyn 60 sivupintojé vasten. On huomattava, ettd haan.u4b5a’
ei tarvitse olla kapea, kuten on esitetty, vaan ettd se voli olla
leved. Uritetun nokan K6 urat on muotoiltu siten, ettd uritetun
nokan 46 pySriessd toiseen suuntaan kaikki haat liikkuvat samanai-
kaisesti tai eri aikaan toisistaan poispdin ja sen pySriessd vastak-
kaiseen suuntaan kaikki haat liikkuvat toisiaan kohti. Uritettua
nokkaa 46 kdyttdd reikdlevyn pitimen 43 alasivuun kiinnitetty servo-
moottori 47.

Kuten kuvioista 1 ja 2 ilmenee, Eeik&]evyn pitimessd 43 on
kumista tai jostakin muusta joustavasta aineesta valmistettuja kehyk-
sen ohjaimia 48, jotka on asennettu pitimen yldpinnan neljddn kul-
maarn.

Reikdlevyn pitimen 43 ja nostolevyn 37 vdlille on sovitettu
paneelinpitolevy 49, jonka alasivuun on kiinnitetty holkit 50, jotka
pystyvdt liukumaan ohjaustankoja 42 pitkin, ja joka on kiinnitetty



minndvarren 52 yldpdihidn, joka ulkonee nostolevyn 37 yldpintaan
kiinnitetystd pneumaattisesta sylinteristd 51. Pneumaattista sylin-
terid 51 kdyttdmdlld voidaan paneelipitolevyd 49 siten liikuttaa
pystysuunnassa. Paneelinpitolevyn 49 kehidreunalla on kolme yl&spdin
suunnattua asemoimisosaa 53, jotka sijaitsevat kolmessa kohdassa,.
jotka vastaavat paneelin P tappien Pl sijaintia. Kuten kuviosta 7
ilmenee, on kunkin asemoimisosan 53 yldpddssd U-muotoinen lovi 53a

yhden tapin P, vastaanottamiseksi. U~muotoisten lovien 53a sijainti

vastaa kuvioan mukaisten asemoimisvipujen 18, 32 ohjausurien 18d,
32d sijaintia. Tdst¥ seuraa, ettd jos paneelinpitolevyd 49 siirre-
tddn yldspdin, asemoimisosien 53 U-muotoiset lovet 53a vastaanotta-
vat tyynyjen 14 pddlle lepdidvin ja asemoimisvipujen 18, 32 paikalleen
sijoittaman paneelin P tapit Pl’ jolloin ne pitdvdt kiinni paneelia
P. Paneelinpitolevyd 49 on sovitettu liikkumaan ennalta mddrdtyn
aseman, jossa se on reikdlevyn pitimen 43 vdlittYmdssd ldheisyydes-
sd (paneelinpitolevyn 49 sijaitessa tHssd asemassa asemoimisosat 53
ulottuvat reikdlevyn pitimen 43 ja asemoimisosien 53 pitdmdn panee-
1in P ja reikilevyn pitimen 43 pitdmin reikdlevyn 60 ohi) ja aseman,
jossa paneelinpitolevy 49 siirretddn etddlle reikdlevyn pitimestd 43
(paneelinpitolevyn 49 sijaitessa tdssid asemassa ovat asemoimisosat 53
reikdlevyn pitimen 43 yldpinnan alapuolella) v&lilli.

Kaikki pneumaattiset sylinterit ja servomoottori on kytketty
ei-esitettyyn ohjauslaitteeseen ja niiti kdytetdin automaattisesti
kuten seuraavassa selitetddn. Tdllainen ohjauslaite on tunnettu ja
alanammattimies voi sen helposti rakentaa, joten tdssd ei selitetd
sitd yksityiskohtaisesti.

Seuraavassa selitetddn edelld esitetyn suoritusmuodon toimin-
taa. Kuten kuviossa 8 on esitetty, ovat asemoimisvivut 18, 32 kierto-
liikkeensd ala-asennossa ja kannatuslevyt 5, 27 ja nostolevy 37 ovat
alimmassa asemassaan. Reikdlevyd 60 vidliaikaisesti kannattava vale-
paneeli 63 asetetaan t4116in paneelinkannattimien 12 tyynyille 14
siten, ettd paneelinkannattimista 12 pyétysuorassa ulottuvat ohjaus-
tapit 15 ty®ntyvdt valepaneelin 63 vastakkaisten lyhyiden sivusei-
nien ulkopinnassa olevissa ulkonemissa 65 sijaitsevaan referenssi-
reikddn 66 ja rakoon 67. Koska valepaneeli 63 asettuu oikealle pai-
kalleen ohjaustappien 15, referenssireidn 66 ja raon 67 avulla,
myds valepaneelin 63 kannattama reikdlevy 60 asettuu oikealle pai-
kalleen. Tdlld hetkelld vreikdlevyn pitimessd 43 olevien liukukappa-



leiden 45a, 45b, 45c ja 45d haat 45a‘', 45b', 45¢' ja u45d4' ovat
asemassa, jossa ne liikkuvat ulospdin ja toisistaan poispdin.

Pneumaattista sylinterid 40 tdmin jdlkeen kdyttdmidlld nouse-
vat nostolevy 37 ja reikdlevyn pidin 43, minkd seurauksena
haat 45a', 45b', 45c' ja 45d' asettuvat kukin valepaneelin 63
yhden sisédpuolisen sivuseindpinnan ja reikdlevyn 60 sivupintaan kiin-
nitetyn levyjousen 61 viliin. Tdmdn jdlkeen servomoottorin 47 kiyt-
tdminen saa uritetun nokan 46 py®rimddn, jolloin haat u45a', u45b!',
45¢c' ja ubd' liikkuvat toisiaan kohti. Tdmin seurauksena levyjouset 61
taipuvat niin, ettd ne painavat reikdlevyn 60 éisapintoja vasten
ja vapauttaa sen valepaneelin 63 tapeista 64. Lopuksi pneumaattis-
ta sylinterid 40 kiytetddn uudelleen nostolevyn 37 siirtidmiseksi
alaspdin reikdlevyn pitimen 43 kannattaessa reikdlevyd 60. Valepa-
neeli 63 poistetaan paneelinkannattimilta 12, 12 ei esitetyn kuljet-
timen avulla.

Ndmd tySvaiheet suoritetaan reikilevyn 60 alustavaksi asen-
tamiseksi paneeliin P.

T&médn jdlkeen paneelia P kuljetetéan.ei—esitetyllé kuljetti-
mella ja se asetetaan oikean asemansa ldheisyyteen paneelinkannatti-
mien 12, 12 tyynyille 14, kuten kuvioissa 2 ja 3 on esitetty. Kul-
jetin on tavanomaista lajia eikd sitd sen vuoksi tdssd tarkemmin
selitetd. Kun paneeli P on sijoitettu tyynyille 14, kdytetddn ase-
moimisyksikkdjen 2, 3 ja 4 pneumaattisia sylintereitd 21 ja 3
lasemoimisvipujen 18 ja 32 asentoon, jossa niiden ohjausurat 18d,
32d sijaitsevat pystysuunnassa. T&mdn jdlkeen asemoimisyksikk&-
jen 2, 3 ja 4 pneumaattisia sylintereitd 7 ja 28 kdytetdin nosto-
levyjen 9 ja 27 siirtdmiseksi ylospdin. Nostolevyjen 9 ja 27 siir-
tyessd yloéspdin liikkuvat my8s asemoimisvipujen 28 ja 32 etupdissi
olevat suoraviivaiset osat 1l8a ja 32a yldspdin ja tydntyvit panee-
lin P onttoon sis&tilaan, niin etti paneelitapit P, asettuvat ase-
moimisvipujen 18 ja 32 ohjausuriin 18d ja 32d tulourien 18c ja 32c¢
kautta. T4lld tavalla paneeli P asettuu oikeaan paikkaan tyynyilld 1lu
asemaan, joka middrdytyy ohjausurien 18d ja 32d mukaan paneelitappi-
en Pl toimiessa referenssin#. Paneelin P paikalleen asettamisen
jdlkeen kdytetddn sylintereitd 7, 21, 28 ja 34 asemoimisvipujen 18
ja 32 ja nostolevyjen 9 ja 27 saattamiseksi alkuasentoihinsa, katso
kuvio 8.
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Tdmdn jdlkeen paneelin- ja reikdlevyn pitoyksikén 36 pneumaat-
tista sylinterid 51 kdytetddn paneelinpitolevyn 49 siirtdmiseksi
yl8spdin asemaan, jossa se on reikdlevyd 60 kannattavan reikdlevyn
pitimen 43 vdlittdmdssd l&heisyydessd. Tdssd asemassa paneelinpito-
levyn 49 asemoimisosat 53 sijaitsevat reikdlevyn pitimen 43 hako-
jen u45a', u45b', 45¢c' ja 454" vieressd. Td11ld hetkelld kdytetdidn
pneumaaftista sylinterid 40 nostolevyn 37 siirtdmiseksi yldspdin
reikdlevyn pitimen 43 ja paneelinpitolevyn 49 kkanssa, mistd on
seurauksena, ettd reikdlevyn pitimen 43 pitdmd reikilevy 60 tydntyy
paneelin P sisddn. Saﬁaan aikaan paneelinpitolevy 49 pit84 kiinni
paneelia P, koska paneelin tapit Pl ty6ntyvdt paneelinpitolevyn 49
asemoimisosien 53 yldpddssd oleviin U-muotoisiin loviin 53a. Tdssi
tilassaan paneeli P sijaitsee oikein sek8 vaaka- ettd pystytasossa
reikdlevyyn 60 ndhden. Tamdn jdlkeen kdytetddn. servomoottoria 47
hakojen Uub5a', u45b', 45¢c' ja 45d4' siirtdmiseksi ulospiin ja toisistaan
poispdin ja reikdlevyn 60 levyjousien 61 irrottamiseksi raoista.
T4mdn seurauksena levyjouset 61 kddntyvidt ulospdin ja sallivat pa-
neelin P tappien P, tySntyd jousien 61 aukkoihin 62 kuvion 9 mu-
kaisesti, T41lld tavalla reikdlevy 60 tulee asennetuksi paneeliin P.
Kun reikdlevy 60 on asennettu paneeliin P, pneumaattisia sylinterei-
td 40 ja 51 kdytetddn jdlleen nostolevyn 37 ja paneelinpitolevyn 49
siirtdmiseksi alkuasemaansa. Paneeli P, jonka sisdlle reik&dlevy 60
on asennettu, siirretddn seuraavaan kdsittelyasemaan ei-esitetyn
kuljettimen avulla. Ndin pd8ttyy yksi tydvaihesarja reikdlevyn asen-
tamiseksi paneeliin ja tdmin jédlkeen timd sarja toistetaan.

Edelld esitetyssd suoritusmuodossa paneelinpitolevyn 49 avul-
la varmistetaan, ettd reikdlevyn pitimen 43 pitdmid reikdlevy 60
sijaitsee oikeassa asemassa paneeliin P ndhden pystysuunnassa. Pa-
neelinpitolevyn 49 kdyttd ei ole kuitenkaan vidlttdmdténtid ja
levy 49 voidaan jdttdd pois. Jos ndin tehdddn, on reikdlevyn pidin 43
siirrettdvd yl&spdin ennalta middrdttyyn pystyasentoon tyynyjen 14
pitdmddn paneeliin P ndhden.

On huomattava, ettd keksinnén mukainen laite voi yksityiskoh-
diltaan vaihdella huomattavasti edelll esitetystd poiketen oheisten

patenttivaatimusten puitteissa.
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Patenttivaatimukset:

1. Laite paneelin asettamiseksi paikallsen kdyttdmdlld referen:
sind paria paneelin sisépqolisiiﬁ sivupintoihin kiinnitettyjd tappeja,
Jotka sivupinnat sijaitsevat vierekkdin vdlimatkan p&&ssd8 toisistaan,
tunnettu

- tukiglimistd, joissa on likimain vaakasuora kannatuspinta
paneelin liikkuvaksi kannattamiseksi, '

- useista asemoimisyksik@ista, joiden lukumd&rd ja sijainti
vastaa paneelin tappeja ja joissa kussakin on asemoimisvipu,
jossa on ura yhden paneselitapin ohjaamiseksi snnalta ma&rdt-
tyyn asemaan asemoimisvipua kdytettd@essd ja kahnatuselinten
mainitun kannatuspinnan kannattaessa paneelia, ja

- paneelin pitoelimistd, jotka sijaitsevat mainittujen asemoi-
misyksikdiden Wlissd ja jotka kdsittdvdt paneelin pitolevyn,
joka on siirrettdvissd olennaisen pystysuorassa suunnassa,,
alimet mainitun paneelin pitolevyn siirtédmiseksi olennaisen
pystysuorassa suunnassa ja pystyssa olevia asemoimiskappa-
leita, jotka on sovitettu mainitulle paneelin pitolsvylle ja
joista kunkin yl&#p3dhdn on muotoiltu nokkaelin yhden maini-
tun paneslitapin vastaanottamiseksi ja tukemiseksi.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen iaite, tunnettu
siitd, ettd paneelissa on kolmas tappi, joka on kiinnitetty paneelin
sellaiseen sisdpuoliseen sivupintaan, joka sijaitsee niiden sisd-
puolisten sivupintojen vdlissd, joissa on edelld mainitun tappiparin
tapit, ja ettd laitteessa on vield yksi asemoimisyksikk®, joka ki~
sittelee mainittua kolmatta tappia ja johon kuuluu asemoimisvipu,
jéssa on ura kolmannen tapin ohjaamiseksi ennalta mddrdttyyn asemaan
asemoimisvipua kdytettdessd ja kannatuselinten kannattaessa paneelia.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd mainitiu ura koostuu toisesta pddstdin avoinaisesta
tulouraosasta, joka kapenee toista pddtdin kohti, ja vakiolevyisestd
ohjausuraosasta, joka liittyy tulouraosan viimeksi mainittuun pdihé&n.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, tunnet tu

"siit4, ettH kussakin asemoimisyksik®ssd on asemoimisvipua kannatta-
va nostolevy, joka on siirrettdvissi likimain pystysuunnassa, ja
elimet nostolevyn siirtimiseksi.

5 . Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnettu
giitd, ettd kussakin asemoimisvivussa on suoraviivainen osa, joka

mainitun uran kanssa sijaitsee vivun toisen pddn vilitt8missi l&hei-

7;/342}
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syydessd ja jota nostolevy kannattaa kiertyvdsti, jolloin asemoimis~
vipu voi liikkua sellaisen asennon, jossa suoraviivainen osa sijait-
see likimain pystysuunnassa kannatuselimen kannattaman paneelin vas-
taavan tapin alapuolella, ja asennon, jossa suoraviivainen osa on
etddlld paneelin alapuolelta, vdlilli.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, tunnet tu
siitd, ettd kussakin asemoimisyksikdssd on nostolevylli sijaitsevat
elimet asemoimisvivun saattamiseksi kiertoliikkeeseen.

T/l G
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FIG.




Merkitse hakemusjulkeisun (esim. saksal. Offenlegungsschrift) numeron
eteen H ja vastaavasti kuulutus- ja patenttijulkaisun numeron eteen K ja P.

a0 F 27360

- Viitejulkaisuja - Anfarda'mblikaticner

"-Juikis'ia':.f ?s:umslui.sia j;ltehttihé.kemuksia: - Offentligs finsxa patentansdkningar:.

Coge a4
'.J o+

Hakaw.s- kuulutus- aa. ;pa.tentt:.aulka.lsuaa Ans&kningspu‘blikat;oner, utlagg—
n:Lngs- och patentsknﬂ.u"

: Sum = F:.nland

: Iso--Bnta.nm.a - Storbr:.ta.nm.en

Noraa. - Norge

Ha.nska. - Fra.’nknke .

'Ruots:. - Sver:.ge

Seksa - BRD Tyakla.nd

: Sve:.tsl - Schwelz '

Tanska - ; . De.nmark

e 3899 812, Held eo

.Mﬁiﬁifjﬁiﬁaisujg: - Andra publikationer:

Allakirisitus



	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - CLAIMS
	Page 13 - CLAIMS
	Page 14 - DRAWINGS
	Page 15 - DRAWINGS
	Page 16 - DRAWINGS
	Page 17 - DRAWINGS
	Page 18 - DRAWINGS
	Page 19 - SEARCH_REPORT

