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Keksinndén kohteena on patenttivaatimuksen 1 lajimA&ritelmdn mukainen

laitteisto.

Vakiopainoiset ja -mittaiset kontainerit ovat tunnettuja, ja niita
kdytetddn nyky&in kansainvilisissi kuljetuksissa, joko maa-, meri-
tai ilmakuljetuksissa. Asemat, satamat ja lentokentit on vilttimi-
téntd varustaa erityiselli nostolaitteella niiden kontainerien
kdsittelemiseksi, kontainerien ollessa suorakulmaisen suuntais-
sdrmién muotoisia ja varustettu nostoaukoilla, jotka on sijoitettu
niiden ala- tai ylipintojen neljin kulman alueelle. Kontainerit on
nostettava vain ndistd aukoista. RKontainerin lattian muodostaa
terdslevy, jota kannattaa kaksi pituussuuntaista ja poikkisuuntaista
palkkia, t#118in on tidrkeit#, etti on mahdollista kdsitelld kon-
taineria ilman, etti tiAtid lattiaa pitd3 vahvistaa lisii.

T&hdn tarkoitukseen kiyteti#in tunnetusti nostureita, kuormausnostu-
ritelineitd tai erityisesti ti#hin tarkoitukseen tarkoittuja suuri-
tehoisia kuljetustelineiti. Tillaiset nostolaitteet ovat kalliita ja
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epimukavia, koska kontainerin paino saattaa nousta 30 tonniin ja se
saattaa olla pituudeltaan yli 12 m.

Kontaineri, joka tdten on kuormattu kuorma-autoon rahtialuksesta tai
rautatievaunusta, siirretidin sitten maanteitse kdyttdjdlle, jolla
tiytyy vuorostaan olla purkauslaituri, nosturi tai suuren nostotehon

omaava nosturiteline kontainerin purkamiseksi.

Timin keksinndn tehtidvini on valttdd nditd haittoja jérjestadmdlla
maantiekulkuneuvo sellaiseksi, ettd se voi kuormata maahan sijoite-
tun kontainerin omalla voimallaan korokkeelleen, kulijettaa sen
kiyttidjdlle ja myds purkaa sen omalla voimallaan.

Keksinndn mukaisesti tehtivi ratkaistaan patenttivaatimuksen 1 tun-

nusosan mukailsesti.

Oheen liitetyt piirrokset esimerkkien muodossa tekevdt keksinndn ja
sen eri plirteet paremmin ymmirrettdviksi. Kuvio 1, 2, 3, 4, 5, 6 ia
7 esittivit timin keksinndn mukaiset omalla voimallaan toimivan maa-
kulkuneuvon kuormauksen perdttidisii vaiheita, alkaen siitd, kun kon-
taineri on sijoitettu maahan.

Kuvio 8 on p#ddllikuvanto laitteen nostavasta kannatinpalkista, kun
se on sijoitettu maassa sijaitsevan (kuvio 2) kontainerin
etuosaan.

Ruvio 9 vastaa kuziota 8 sen jdlkeen, kun kannatinpalkki on puris-
tettu kontaineriin.

Kuvio 10 on sivukuvanto, joka niyttd suuremmassa mittakaavassa kon-
tainerin etuosaan kiinnitetyn kannatinpalkin vksityiskohdat,

kun kontaineria siirret#in kaintyvdllid alustalla (kuvio 6).

Kuvio 11 on aksiaalinen leikkaus kuvion 10 leikkausviivaa XI-XI
pitkin.

Kuvio 12 on tasoleikkaus yhdest#d kannatinpalkin kdrjestd, ennenkuin
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sitd on puristettu kontaineriin, kuten on kuvattu kuviossa
8.

Kuvio 13 on samanlainen leikkauskuvanto pitkin kuvion 10 leikkaus—
viivaa XIII-XIII nidyttden kannatinpalkkia sen jilkeen, kun

se on puristettu kontaineriin.

Ruvio 14 on pystykuvanto kontainerin etuosasta sen jdlkeen, kun
kannatinpalkki on puristettu siihen laitteiston viell
ollessa maassa (kuten kuviossa 2).

Kuvio 15 on samanlainen kuvanto kontainerin etuosan ollessa noston
alkuvaiheissa (kuten kuviossa 4).

Kuvio 16 n3ytt&3 kannatinpalkin pydrien jdrjestelyi, kun ne kohtaa-
vat k&antyvdn alustan piin (kuten kuviossa 4).

Kuvio 17 esittdd kannatinpalkkia k##ntyvi#lli alustalla silloin,
kun se vierii rulliensa avulla (kuten kuviossa 5).

RKeksinnén mukainen laitteisto sisiltii maakulkuneuvon, joka on
konstruoitu tunnetulla tavalla hytistd A, alustasta B, kdidntyviAsti
alustasta C ja nostokoneistosta D. Kulkuneuvolla on etupybrdt E ia
takapyérdt F. Tamd jirjestelmi on tunnettu.

Keksinnén mukaiselle laitteistolle on piiasiassa lisiksi ominaista
se, ettd se sis&ltdd kannatinpalkin G, joka on jdrjestetty liikku-
maan kadntyvidn alustan C raiteilla, ki#intyvin alustan sisiltiessi
takaosassaan kaksi sivulla olevaa boggitelii H ja tukevan kannatti-
men K, joka on varustettu pydrilli 1. Kannatinpalkin G liikett3
sdddetddn vintturilla M, joka on sijoitettu kddntyvan alustan C
etuosaan. Liit&ntd vintturin M ja kannatinpalkin G vilille on
jarjestetty kdydelli 2. .

Tdlld jdrjestelyllid saadaan aikaan kulkuneuvo kansainvidlisissi kul-
jetuksissa yleisesti kiytettyjen kontainerien P kisittelemiseksi ja
kuljettamiseksi. N&mi kontainerit voivat saavuttaa noin kolmenkym-
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menen tonnin kokonaispainon ja pituuden, joka on suuruusluokaltaan
12 metria.

Ne sisdltdvdt kannan 3, joka on varustettu neljdstid kulmastaan
sivulla olevilla kdsittelyaukoilla, joita on esitetty viitenumerolla
4 (kuvioissa 1, 8, 10 ja 12) etuosassa, ja takaosassa viitenumerolla
5 (kuviossa 1).

Kun kontainer B sijaitsee maassa (kuvio 1) ongelman muodostaa sen
kuormaaminen k&dadntyvdlle alustalle C kiyttden vain maakulkuneuvoon
jarjestettyjd elimid, toisin sanoen ei kdytetd liikkuvia nosturi-
telineitd eik& nostavia nostureita. Lisiksi k&sittelemisen pitidisi
tapahtua vain kdyttamdlld aukkoja 4 ja 5. Kdsittely ei kuitenkaan

saisi vahingoittaa kantaa 3, jota on kdytetty ilman lisivahvistus-
elimia.

Kuormatun kuorma-auton (kuvio 7) pitdisi 1opﬁksi tdyttdd maantie-
liikenteeseen liittyvat lain miAriykset, erityisesti mitid tulee
kokonaisleveyteen. Koska kontainerin P vakiosuuruus on vain 6 cm
pienempi kuin lain m33rd3m8 raja, on selvdi, ettid on viAlttiamdtdntd
suorittaa sen kisittely ja kiinnitys kdyttdm&lla hyviksi etuosan
kiinnityselimid 8 (kuviot 9 ja 13) ja sivulla olevia levyiid 9,
joiden paksuus 10 ei saa ylittida 3 cm.

Kannatinpalkki G (kuvio 8-17) k&dsittid suunnikkaan muotoisen poik-
kipalkin 11, joka on valmistettu metallilaatasta sopivaksi kontai-
nerin P etulevyyn 12, Poikkipalkin 1 kummassakin paassd on pysty-
suora akselitappi 13 puristinta 8 varten. Tamd on muodostettu metal-
lipalasta, joka on varustettu tasaisella varrella 14, ijoka sopii
vastaavaan kontaineriin P sivulla olevaan levvyn 15. Tdmd varsi 14
on varustettu alaosastaan tapilla 16, joka ulottuu sivuttain sopi-
vasti viereiseen syvennykseen 4.

Kullakin elimelld 8 on kdrjessiddn vaakasuora akselitappi 17 tassua
tai kenkd&3d 18 varten, jolla on tasainen T-muotoinen leikkaus. T&ma
kenkd 18 sopii samanaikaisesti kontainerin P levyn 12 ja 15 aset-

tuen samalla oikeaan kulmaan, kuten on ndytetty kuvioissa 9, 10 ja
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11. Kenk& 18 muodostaa siten yksinkertaisen siidettivin asetuspinnan
puristimelle 8, kun jdlkimmi#inen asennetaan kontainerin etuosaan.

Poikkipalkilla 11 on myds kummassakin pidsssi asennustappi 19, joka
ulottuu vaakasuorassa suunnassa siten, ettd se liittyy puristimen 8
aukkoon 20, kun jdlkimm&istd kd#nnetdin takaisin, kuten on niytettv
kuvioissa 12 ja 13. Tapin 19 esiintydntyvissi osassa on lisiksi
poikittainen poraus 21 (kuvio 13), johon tvdnnetiin pidatintappi 22
(kuvio 10) lukitsemaan puristin 8 kontainerin etuosaan. Jotta tapin
19 pdd ei ulottuisi ohi puristimen 8 mairiimin kokorajan, kun j#1-
kimm&inen avataan (kuviot 12 ja 10), aukko 20 on sijoitettu syven-
nyksen 23 pohjaan, jolloin syvennys 23 on muodostettu elimen 8
ulkoiselle sivupinnalle. Syvennyksen 23 syvyys on riittivi pit3ddk-
seen sisdlldén pidédtintapin 22 ja ulkonevan tapin 19 osan.

Kannatinpalkki G sisdltidi my8s kaksi pydristettyi tassua eli kenkii
24, jotka on hitsattu poikkipalkin 11 alapinnalle niin, ettd ne
lepd&vdt suoraan maanpintaa vasten kontainerin kannan 3 kanssa,
jonka etuosaan koneisto on puristettu (kuvio 2 ja 14) . Kumpikin
kenkd 24 on varustettu keh&lli olevalla kauluksella 25 kdyden 2
sijoittamiseksi (kuviot 11, 16 ja 17). T#lli tavalla kéysi 2 ei
siirry paikaltaan, kun kengdt 24 lepiivit maassa.

Kontainerin kdsittelyn helpottamiseksi kevyt vintturi M on varus-
tettu suhteellisen taipuvalla kdydelld 2, toisin sanoen suhteelli-
sen pienen halkaisijan omaavalla kdydell#. Johtuen liikutettavan
kontainerin painosta on vilttdmitSnt3i kaksinkertaistaa kéysi 2. TAtA
tarkoitusta varten kannatinpalkin G poikkipuomin 11 takapiihin on
hitsattu kaksi vastapy8rid 26 ja kdyden osa 2a kiertii vaakasuorasti
niiden vdlisti. PySrien 26 kummallakin puolella kdysi 2 muodostaa
kaksi vertikaalista osaa 2b, jotka nojautuvat kenkien 24 kauluksiin
25. K8ysi 2 ulottuu tdten kaksinkertaisena kannatinpalkin G kenkien
24 etuosassa ja kummastakin p&&stdin (ei kuvattu) se on kiinnitetty
vintturin M rummulle.

Kenkien 24 ulkopuolelle on hitsattu haarukka 27 kannatinpalkin G
poikkipuomin 11 alapinnalle kantamaan vaakasuoraa akselitappia 28
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(kuvio 10 ja 11). Akselitapin 28 pdihin on nivelletty kaksi 1iiku-
teltavaa tukea 29 ja ne on yhdistetty akselitapilla 30, jonka ympéri
pySrii vapaasti rulla 31. Liikuteltavat tuet 29 on varustettu vasta-
painolla 32, jotka on sijoitettu siten, ettd rullan akselitappi 30
sijaitsee akselitapin 28 miiridmin pystysuoran tason edessi, kun
kannatinpalkki G riippuu kdydesti 2, kuten on niytetty kuviossa 15.

Haarukka 27 sisdltdi lisiksi kaksi pysdytt&jda 33 ja 34, jotka on
sijoitettu akselitapin 28 kummallekin puolelle, vastaavasti jialkim-
mdisen etu- ja takapuolelle. Pysdyttdjd 33 on sijoitettu akselitapin
28 yldpuolelle, kun taas pysiyttiji 34 on alapuolella. Titen on
tuloksena se, etti kun niveltyvit tuet 29 on tehty kddntymidin siten,
ettd akselitappi 30 tulee nojaamaan pysdyttdj&n 33 pohijaa vastaan,
rulla 31 on sisdéinvedetyssi tilassa (kuvio 14), toisin sanoen se ei
ulotu kenkien 24 miiri3min alemman tason alapuolelle. Tissi tapauk-
sessa kannatinpalkki G lep#i maassa kengilldsn 24, samalla kun
rullat 31 pysyvdt sisilinvedettyni. Run kannatinpalkkia nostetaan,
vastapainot 32 aiheuttavat rullien 31 laskeutumisen, kuten on niy-
tetty kuviossa 15. Jos sitten tuet 29 on saatu kaantymddn taaksepiin
(kuviot 16 ja 17), akselitappi 30 kummallakin rullalla 31 nojaa
haarukan 27 takimmaista pysiyttijii 34 vasten ja rulla 31 siten
ulottuu kenkien 24 midr#imin alemman tason alapuolelle. Rullat 31
voivat sitten tukea kuormaa, koska niiden akselitapit 30 sijaitse-
vat siten akselitappien akseleiden 28 miiriimiin pystysuoran tason
takana (kuvio 17).

Rullat 31 vierivit pitkittdisilli kiskoilla 35 (kuviot 11, 16 ja
17) , jotka on jérjestetty k#idntyvin alustan C vldpinnalle. Kumpikin
kisko 35 on varustettu sivulta ohjauslaipoilla 36, jotka ulottuvat
ylospdin,

Takapddstddn on kdintyvid alusta C varustettu poikittaisella akseli-
tapilla 37, jolle on asennettu vapaasti pydrimdan rulla 38. J&lkim-
mdinen on varustettu kahdella kauluksella 39, jotka on keksinndssi
edellytetty vastaavan kenkien 24 kauluksia 25, ja joiden tarkoituk-
sena on valttdd kdyden 2 murtuminen, kun kannatinpalkki G nousee
kddntyvdn alustan C taakse, kuten on kuvattu kuvioissa 4, 5 ja 16.
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Kuorma-auton alustan B nivelakselin 40 yli ulottuvasta takapiistiin
(kuviot 1, 3 ja 7) kddntyvd alusta liittyy vhdeksi kokonaisuudeksi
tuen K kanssa, joka on mitoitettu siten, etti sen rulla 1 on maata
vasten silloin, kun nostokoneistoa D kiytet#dn, joka saa kuorma-
auton painautumaan taaksepdin kontainerin alle lastauksen aikana
(kuviot 4-6), samalla kun viltetiin kulkunevon takapdin liiallista
notkumista.

Lastauslaitteen toiminta on seuraava:

Rontainerin P kuormaamiseksi sen ollessa suoraan maassa (kuvio 1)
kuorma-autoa A-B-C-D peruutetaan ja sen kiintyvi alusta C nostetaan
nostimella D. Vintturi M saatetaan sitten toimimaan ja pddstimian
kdyttd ja laskemaan alustan pdin maahan. Kannatinpalkki G on normaa-
listi riippuvana ajoneuvon takaosassa, ajoneuvon kulkiessa tyhjéna.

Kannatinpalkin G ollessa siten sijoitettuna lihelle kontainerin
etuosaa se puristetaan siihen (kuvio 2) sulkemalla kaksi puristinta
8, kuten on ndytetty kuviossa 12 ja 13, samalla kun kdysi 2 pysyy
l8ysand. Ta&mdn toimintavaiheen aikana kannatinpalkki G lepi&3# maassa
kengillddn 24 (kuvio 14) ja sen rullat 31 pysyvit automaattisesti
sis&dnvedettynd. Vintturi M kiynnistet#in sitten kiertimiin k&vtti
2, joka nostaa kannatinpalkkia G kontainerin etuosan alla {kuviot 3
ja 15). Niin pian kuin kengit 24 irtoavat maasta, vastapainot 32
automaattisesti k&adnt&vat rullia 31 alaspiin.

Kdéyden 2 kiertdmistd vintturille M jatketaan, samalla kun kuorma-
auto A-B-C-D on vapaalla, joka sallii sen kulkevan automaattisesti
taaksepdin kontainerin alle (kuviot 4 ja 16). Kengit 24 tulevat
kiinnitysrullien 38 tasoon ja rullia 31 pit#i paikoillaan kiskoijen
35 alapadt. Rullien 31 akselitapit 30 liittyvit sitten automaatti-
sesti takimmaisia pysdyttidjid 34 vasten, kuten on ndytetty kuvioissa
5 ja 17. Kontainerin etuosa lep#i sitten kiskoilla 35 kannatinpalkin
G rullien 31 vdlitykselld, kannatinpalkin l3hestyessi samanaikaises-
ti vintturia M oikeassa suhteessa kuorma-auton taaksepdin tapahtu-
vaan liikkeeseen nihden.
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Td&mdn toimintavaiheen pdittyessi kontainerin takapda irtoaa maasta,
samalla kun sen kanta 3 on tuettu boggiteliin H, kuten on niytetty
kuviossa 6.

Kun kannatinpalkki G tulee vintturin M miiriimiin tasoon, j&lkim-
mdinen pysdytetdin ja kiintyvin alustan C sallitaan putoavan takai-
sin alustalle B supistamalla nosturia D (kuvio 7). Ta&m& toiminta
voidaan automatisoida hydrauliseen piiriin liittyvin s#ilisn kvtken-
nalla.

Saavuttuaan madrdpaikkaansa kuorma-auto voidaan purkaa siten, etti

se laskee omalla voimallaan kontainerin P maahan, jolloin toimitaan
y1l1l& selitettyjen menettelyjen kaltaiseksi kiinteisessi jadrjestyk-

sess4i.
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Patenttivaatimukset

l. Laitteisto raskaiden ja tilaavievien konttien kisittelemiseksi

ja kuljettamiseksi maantielli liikkuvalla ajoneuvolla, joka on
varustettu alustalla (B) ja siihen laakeroidulla kallistettavalla
kddntdalustalla (C), joka toimii nostokoneistolla (D), jonka alustan
etupddssd on vintturi (M), joka kdyttdi kdyttd (2), johon on kiinni-
tetty kd&ntdalustan (C) pitkittdisills kiskoilla (35) vierivilli
kahdella rullalla (31) varustettu poikittainen kannatinpalkki (G),
tunnettu siiti, etti kannatinpalkki (G) on laskettavissa
maahan, ettd rullat (31) ovat kddntyvii ja elimen (29, 32) avulla
automaattisesti sisddnvedettdvii, kun kannatinpalkki lasketaan
maahan, ja etti kannatinpalkki (G) on alasivultaan varustettu tuki-
kengilld (24) sek# pystysuoran akselin ympiri k&dintyvisti puristus-
levyparista (8), joka tapin (19) avulla voidaan lukita kannatin-
palkkiin (G), ja joissa puristuslevyissi on konttiin tarttuvat
puristustapit (16) seki pidinkenkd (18), joka puristuslevyn (8)
ollessa tartunnassa konttiin asettuu tidmédn etupuolta vastaan.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laitteisto, tunnettu
siitd, etti kannatinpalkin (G) kunkin takaisin vedettivin rullan
(31) akseli (30) on liikkuvan tuen (29) kannattama, joka tuki on
varustettu vastapainolla (32) ja jdrjestetty heilumaan vapaasti
kannatinpalkin (G) akselitapin (28) ympiri, jolloin vastapainojen
(32) johdosta kunkin rullan akseli (30) putoaa vetovoimasta iohtuen
asentoon, jossa se on rullaa tukevan akselitapin mAiriimin pysty-
Asuoran tason edessi, kun kannatinpalkki (G) riippuu kdydesti (M).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laitteisto, tunne ¢t tu
siitd, etti jokainen tukikenki (24) on varustettu uralla (25) kdytts
varten ndiden kenkien ollessa sijoitettuna kannatinpalkin (G) poik-
kipuomin (11) ja siini olevien kdysiohjaimien (26) alle, jotka
ohjaimet on jérjestetty poikkipuomin (11) takapinnan keskiosaan.

4. Jonkin edelli olevan patenttivaatimuksen mukainen lajtteisto,
tunnettu siiti, etti puristinlevy (8) muodostuu littedsty
varresta (14), jossa on aukko (20), johon kannatinpalkin (G) poik-
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kipuomin (11) kiinnitystappi (19) tySntyy, kun puristuslevy tarttuu
kontaineriin levyn ollessa lukittavissa tihin asentoon pididtinta-
pilla (22).

Patentkrav

1. Apparatur f8r hantering och transport av tunga och skrymmande
containers pd ett pd landsvigen kdrande fordon, vilken ir fdérsedd
med ett underrede (B) och ett i detta lagrat lutbart vindchassi
(C), som fungerar medelst en elevatormekanism (D), och vilket
chassi i sin frimre del uppvisar en vinsch (M), som driver en
lina (2), vari &r f&st en transversal bd&rbalk (G), férsedd med

pad vindchassiet (C) utmed i langdriktningen 18pande skenor (35)
rullande tvad rullar (31), k& nnetecknad didrav, nér
bdrbalken (G) kan sinkas ner pd marken, att rullarna (31) &r
svingbara och med hjilp av ett organ (29, 32) automatiskt indrag-
bara, ndr balken sinks ner pd marken, och att birbalken (G) pa
nedre sidan dr f8rsedd med en stddskor (24) samt ett runt en
vertikal axel svingbart par klimskivor (8) , som med hijilp av

en tapp (19) kan ladsas vid b&rbalken (G), och vilka klimskivor
uppvisar kladmtappar (16), som griper in i containern, samt en
gripsko (18), som nir klimskivan (8) &r i ingrepp med containern,
stdller sig mot dess framsida.

2. Apparatur enligt patentkravet 1, k i nneteckna d dérav,
att axeln (30) av bi#rbalkens (G) varje tillbakadragbar rulle (3)
uppbédrs av ett rdrligt st8d (29), vilket #r férsett med en motvikt
(32) och anordnat att svinga fritt kring bdrbalkens (G) axeltapp
(28), varvid p4d grund av motvikterna (32) axeln (30) av varie rulle
(31) faller pd grund av dragkraften till ett ldge, dir den Ar fram-
f6r det vertikala planet, som bestims av den rullen st8djande axel-
tappen, nar bdrbalken (G) hi#inger i linan (M) .

3. Apparatur enligt patentkravet 1 eller 2, k A nnetecknad
dédrav, att varje stddsko (24) &r férsedd med en skira (25) £f8r linan
varvid dessa skor ir placerade under st3dbalkens (G) tvarbom (11)
och i den anordnade linstyrningar (26), vilka #r anordnade { mitt-
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delen av tvidrbommens (11) bakyta.

4. Apparatur enligt nigot av de féregdende patentkraven, k & n n e~
t ecknad darav, att klimskivan (8) bestdr av en platt arm

(14) med en Sppning (20), in i vilken fésttappen (19) av stddbalkens
(G) tvdrbom (11) skjuter, nidr klimskivan griper in i containern,
varvid skivan dr lasbar i detta l&ge med en spirrtapp (22).

Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: USA(US) 3 077 278 (214-517), 2 827 188
(214-505),
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