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(57) Anotace:
Kontwaktni systém, zejména pro spinaci mechanismy
clektrickych pstroji, sestava z pohyblivych kontakei (4),
které jsou uspofddané vykyvné na pHicnych &epech (1 4) ve
vidlicovych ramenech (13) vykyvného draku (10) a jsou
tvofeny viceramennymi t€lesy, jjich2 jedny z ramen (6) jsou
upraveny do tvaru rozvinutych valek s tfemi vzajemné mizné
uspofidanymi na sebe navazujicimi Gseky pro Zbeérovy styk
s odprutenymi, sférick ymi plochami opatfenymi ptitlalnymi
clementy (7). Ghlové spiaZenymi s vyk yvnym drzikem (10),
Vykywny drzik (10) je vytvofen ve tvaru jediného
kompakm e elektricky nevodivého skeletu a jeho vidlicova
ramena { 13) obsah uji dorazy (18) pro ptitné diky (16)
usporidané v pohyblivych kontaktech (4),
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Kontaktni systém, zejména pro spinaci mechanismy elektrickych piistroji
(blast techniky
Vynilez se tyka kontaktniho systému, zejména pro spinaci mechanismy elektrickych piistroja,

jako jistidt, odpinaci apod.

Dosavadni stav techniky

U nové konstruovanych nizkonapétovych elektrickych pfistrojii je nutné maximéalné vyuZivat
zastavéné prostory ptistrojii. To, pfi nutné podmince rychle akcelerujiciho spinaciho mechanis-
mu, klade soudasné vysoké naroky na efektivni uspoiadani jednotlivych &asti téchto mechanis-
mii. V oblasti kontaktnich systémi pro spinaci mechanismy elektrickych ptistroji, jako jisticd,
odpinadii apod., se k vytvafeni kontaktni sily pro sepnuty stav kontaktl pouZivaji rizné systémy
s tlaénymi pruzinami. Tyto kontaktni systémy po vzniku zkratového proudu v proudovodné cesté
a vzniku elektrodynamickych sil, piisobicich na pohyblivé kontakty, neumoziiuji kratkodobé
zdrzeni nebo samodriné odklopeni téchto pohyblivych kontaktd na takovou miru, aby nedocha-
zelo k zpétnému propojeni proudovodné cesty dfive, neZ naleZité zareaguje nadproudova spoust
elektrického pfistroje.

Podstata vynalezu

Cilem vynélezu je vytvoreni kontaktniho systému, zejména pro spinaci mechanismy elektrickych
pristrojii, ktery by vyhovél podminkam pro jeho efektivai uspotidani v omezenych prostorich
schranek elektrickych pFistrojii, umoznii zapnuti pohyblivych kontaktd s propadem a s naleZitou
kontaktni silou, jakoZ i ipiné nebo ¢asteéné odpojeni pohyblivych kontakti po jejich odskoceni
vlivem elektrodynamickych sil pfi zkratovych proudech, ptitemz uvedeného cile je dosaieno
feSenim podle vynalezu, jehoZ podstata spociva v tom, 2e pohyblivé kontakty jsou uspofadané
vykyvné na pii¢nych Sepech ve vidlicovych ramenech vykyvného drziku a jsou tvofeny vice-
ramennymi télesy, jejichZ jedny z ramen jsou upraveny do tvaru rozvinutych vafek s tfemi vza-
jemné rizné uspotddanymi na sebe navazujicimi dseky pro zabérovy styk s odpruzenymi pritlag-
nymi elementy, Ghlové spfaZenymi s vykyvnym drZikem.

Uginky feseni, zejména z hlediska ugelného uspofadani kontaktniho systému ve schrance elek-
trického piistroje, jsou podle vynalezu zaloeny zejména na tom, Ze vykyvny drzak, véetné vidli-
covych ramen, je vytvoren ve tvaru jediného kompaktniho elektricky nevodivého skeletu, pfi-
&emz jeho vidlicovd ramena obsahuji dorazy pro pfi¢né diiky uspofadané v pohyblivych kontak-
tech, které spolu s pevnymi dorazy ve viku elektrického piistroje eliminuji silove razy od elek-
trodynamickych sil do vykyvného drzéku a spinaciho mechanismu.

Pro spolupréci a k dosaZeni pozadovanych ¢inki zibérového plsobeni odpruZeného pfitlatného
elementu ve styku s vadkovymi Gseky na pfislusnych ramenech pohyblivych kontaktd, je podle
vynalezu vyhodné, Ze pfitlaény element je opatfen sférickou plochou.

Piehled obrazku na vykresech

Daldi vyhody a aginky vynalezu jsou dale patrny z ptipojeného vykresu, kde znaci obr. 1 sche-
matické znédzornéni polohy kontaktniho systému v klidovém vypnutém stavu, obr. 2 kontaktni
systém v normainim zapnutém stavu, obr. 3 zndzorn&ni polohy kontaktniho systému v zapnutém
stavu ale s nadskofenymi pohyblivymi kontakty po zkratu v proudovodné cesté, obr. 4a kontakt-
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ni systém v klidovém vypnutém stavu s vyznadenim prib&hu pisobeni vyslednice sily pfitladné-
ho elementu, obr, 4b kontaktni systém v zapnutém stavu pfi prosednuti pohyblivého kontaktu a s
vyznacenim posunu mista piisobeni vyslednice sily ptitlaéného elementu, obr. 4¢c kontaktni sys-
tém po odskoéeni pohyblivého kontaktu pfi vzniku zkratu v proudovodné cesté s vyznacenim
plusobeni vyslednice sily pfitlatného elementu na pfechodovou hranu pfisluiného ramene pohyb-
livého kontaktu, obr. 4d - 4e kontaktni systém v blokovaném stavu po odskoceni pohyblivého
kontaktu a po prebéhnuti piechodové hrany pohyblivého kontaktu kolem pritlaéného etementu, s
vyznaCenim piemisténi a zmény velikosti ramene a plsobeni vyslednice sily pfitlaéného elemen-
tu na vyklenutou brzdici plochu pfisluiného ramene pohyblivého kontaktu.

Priklady provedeni vynalezu

Kontaktni systém podle vynalezu sestava v ptikladu provedeni z obvykiého nejméné jednoho
pevného kontaktu 1 pevné pipojeného k neznazornéné zakladné elektrického pfistroje a pfipoje-
ného prostiednictvim neznazornénych svorek k pfislusnému elektrickému obvodu. Proti jeho
pevnému doteku 2 je na pfisluiné drize uspofadin druhy dotek 3 pohyblivého kontaktu 4.
Pohyblivy kontakt 4 je tvofen elektricky vodivym plochym, aviak obrysové tvarovym télesem,
vytvofeném v podstaté jako trojramenna paka, na jejimZ del3im volném konci 5 je uspofadan
zminény druhy dotek 3, zatim co jeji druhé rameno 6, upravené do tvaru rozvinuté vagky, je v
trvalém zabéru s pritlaénym elementem 7, uspofddanym na konci kontaktni pruziny 8, umisté&né v
pouzdru 9 spojeném s vykyvnym drzdkem 10 tohoto kontakiniho systému. Tteti rameno 11
pohyblivého kontaktu 4 je v naleZitém mist& uzplisobeno k ptipojeni neznazornéného flexibilni-
ho elektrického vodice k pripojeni na patfiéné svorky elektrického pristroje a je opatfeno osaze-
nim 12, plsobicim v jednom sméru jako doraz pohyblivého kontaktu 4 pfi jeho klidové poloze
opfenim se o sténu pouzdra 9 kontaktni pruziny 8.

Vykyvny drzak 10 znazornéného jednoho pdlu kontaktniho systému a jak je Sastedné patrny z
obrazki, je vytvofen z elektricky nevodivého materidlu, mize obsahovat pro riizné signéini, blo-
kovaci a pro jiné cely alespofi jedno ovlddaci rameno, dva do vnéjgich stran vybihajici cepy k
otoénému uloZeni ve vnitfnich pfitkach elektrického pfistroje a zejména k vzijemnému osovému
spojeni s ostatnimi vykyvnymi drzéky 10 pro ostatni elektrické poly. V praxi, protoZe uziti kon-
taktniho systému je zejména urceno pro trojpdlové elektrické pfistroje, jsou vykyvné drzaky 10
vzajemné propojeny mezi sebou jiz z vyroby, napfiklad jejich vytvofenim ve tvaru jediného
kompakiniho elektricky nevodivého skeletu s néleZitymi zminénymi &epy uspofadanymi mezi
sebou a po vnéjich stranach.

Vykyvny drzdk 10 je ve sméru dei3iho volného konce 5 pohyblivého kontaktu 4 vybaven vidli-
covym ramenem 13 s pfi€nym Cepem 14, na némz je pohyblivy kontakt 4 vykyvné uloZen, aby
mohl zaujimat své riizné polohy. Pomoci pfitného Sepu 14 se cely kontaktni systém uvadi do
normaini vypnuté nebo sepnuté polohy pomoci nezndzoméného spoustéciho a natahovaciho
mechanismu elektrického ptistroje. Déle je vykyvny drzak 10 opatfen pouzdrem 9 pro kontaktni
pruZinu 8, s niZ spolupracuje koaxidlni ditk 15 vybaveny na konci pFitlaénym elementem 7 se
sférickou plochou, naptiklad ve formé kulovitého nebo obdobného vrchliku, piipadné se zahlou-
benim uprostfed k zibéru s feCenym druhym ramenem 6 pohyblivého kontaktu 4. Mezi pfiénym
Cepem 14 a zibérovou oblasti pfitlatného elementu 7 je v pohyblivém kontaktu 4 uspofadén
pri¢ny dfik 16, majici funkei dorazu.

Zminéné druhé rameno 6 pohyblivého kontaktu 4 je upraveno do tvaru rozvinuté valky, ktera v
podstaté vykazuje tfi zabérové dseky pro styk s pfitlalnym elementem 7. Prvnim asekem je
zahloubeni A, druhym Gsekem je pfechodova hrana B, a tfetim lisekem je vyklenuta brzdici plo-
chaC.
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Pti normalné vypnutém stavu kontaktniho systému (obr. 1) je pfitlaény element 7 kontaktni pru-
zZiny 8 v zabéru se zahloubenim A prvniho iseku a vyviji v diisledku pisobeni kontaktni pruZiny
§ silu na uvedené zahloubeni A, jejiZ vyslednice S probihd mimo osu pficného ¢epu 14 a v pod-
staté kolmo na druhé rameno 6 pohyblivého kontaktu 4, pfi¢emZ osazeni 12 tfetiho ramene 11,
opirajici se jako doraz o sténu pouzdra 9 kontaktni pruziny 8, tvoii pfisluSnou reakci proti
tomuto plsobeni pfitla¢ného elementu 7, Timto vzijemnym spoluplisobenim fedenych prvki je
pohyblivy kontakt 4 na vykyvném drZiku 10, resp. na jeho vidlicovych ramenech i3 a pfitném
depu 14 nalezité stabilizovan a Caste¢né predpruZen pro budouci kontaktni piipojeni k pevnému
doteku 2 pevného kontaktu 1.

Za pomoci nezniazornéného natahovaciho mechanismu elektrického pfistroje, plsobenim na
piiCny Cep 14, se stabilizovana a pfedpruZena soustava pohyblivého kontaktu 4 a pouzdra 9 kon-
taktni pruZiny 8 sklapi spolu s vykyvnym drzikem 10 do spinaci polohy (obr. 2), pfifemz jesté
po vzajemném dosednuti pevného doteku 2 pevného kontaktu ] a druhého dotyku 3 pohyblivého
kontaktu 4, je na pfiny cep 14 fefenym mechanismem nadéle priib&Zné& piisobeno, aviak uZ jen
na jisté draze, aby se v této fazi pohyblivy kontakt 4 poototil astedné zpét na tomto pii¢ném
Cepu 14, a aby se oblast vzajemného spolupiisobeni zahloubeni A prvniho zibérového dseku na
pohyblivém kontaktu 4 a pfitlaéného elementu 7 pfesunula do nové polohy, bliZici se k piecho-
dové hrané¢ B na druhém ramenu 6 pohyblivého kontaktu 4. PFi tomto nastaveni, vzhledem k
vétsi vzdalenosti nabéhu pfechodové hrany B od pti¢ného depu 14, dojde pies pfitlaény element
7 k dal$imu stlateni kontaktni pruziny 8§ a tim k dosaZeni pozadované kontaktni sily mezi pev-
nym dotekem 2 pevného kontaktu | a druhého dotyku 3 pohyblivého kontaktu 4, pti¢emz vys-
lednice S plsobeni sily ptitlainého elementu 7 probihd nadile mimo osu pfi¢ného &epu 13 a
naddle v podstaté téméf kolmo na fecené rameno druhého konce 6 pohyblivého kontaktu 4. Za
tohoto stavu dojde také k odddleni osazeni 12 tfetiho ramene 11 pohyblivého kontaktu 4 od dora-
zu na sténé pouzdra 9 kontaktni pruZiny 8§ a pohyblivy kontakt 4 se jakoby prosedne.

RovnéZ za tohoto stavu lze opatnym piisobenim nezndzornéného natahovaciho/vypinaciho
mechanismu elektrického piistroje celou stabilizovanou a pfedpruzenou soustavu pohyblivého
kontaktu 4 vracet zpét do klidové vypnuté polohy, jak byla popsana vySe a je znazornéna na
obr. 1, pfi¢emz k iplnému navraceni pohyblivého kontaktu 4 do jeho zékladniho nastaveni slouZi
doraz 17, uspofadany ve vnitftku nezndzornéného krytu elektrického pfistroje.

Vzmikne-li v proudovodné cesté zkratovy proud a Glinky nastalych elektrodynamickych sil,
ovlivnéné také uspofadanim kontaktniho styku pevného doteku 2 a druhého doteku 3 pohyblivé-
ho kontaktu 4, jakoZ i tvarem proudovodné drahy obou kontaktd 1, 4, pfevazi nad kontaktni
silou, zaéne se jejich plsobenim pohyblivy kontakt 4 skokem otddet na pti¢ném &epu 14, pfitemz
se ale vyvySeny vybéh jeho pfechodové hrany B vice posune k vrcholu a k smémici S plsobeni
piitlaéného elementu 7, ktery se pfitom o to vic stladi proti pisobeni kontaktni pruZiny 8. Kon-
taktni sila pfi tomto ¢astetném piechodu pohyblivého kontaktu 4 (ze stavu zndzornéného na
obr. 4b do stavu dle obr. 4c, pfi tzv. mezi zvratu), narlistd zminénym stlalenim pfitlatného ele-
mentu 7 a kontaktni pruZiny 8, pfi zachovéani smérnice 8, plisobici nadale v podstaté téméf kolmo
na fedeny konec druhého ramene konce 6 pohyblivého kontaktu 4.

JestliZe viak neni elektrodynamicka sila dostateéné velika (obr. 4c), aby pohyblivy kontakt 4
pfekonal fedenou mez zvratu, totiZ, aby jeho pfechodova hrana B ptreb&hla kolem vrcholu pfi-
tla¢ného elementu 7, dojde po popsaném nadskoeni pohyblivého kontaktu 4 k relativnimu
navratu do jeho plivodni polohy, znazornéné na obr. 4b, nicméné v disledku smykového tieni
mezi plochou zahloubeni A a vrcholem pfitlaéného elementu 7 s¢ zatne vracet do uvedené
pavodni polohy mnohem pomaleji, takZe neZ by znovu mélo dojit k op&tovnému propojeni prou-
dovodné cesty kontaktnim stykem pevného doteku 2 a druhého doteku 3 na pohyblivém kontaktu
4, dojde mezi tim k vypnuti elektrického piistroje tahem neznazornénych elementlt nadproudové
spousté za pFitny &ep 14, nadez se stabilizovana a pfedpruZena soustava pohyblivého kontaktu 4
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a pouzdra 9 kontaktni pruziny 8 otodi spolu s vykyvnym drzikem [0 do normalni vypnuté polohy
znazornéné na obr. 1.

Jestlize je viak v disledku zkratového proudu elektrodynamicka sila dostatecné velika, pak
pohyblivy kontakt 4 pfekona mez zvratu a jeho piechodova hrana B pfebéhne kolem vrcholu
pritlatného elementu 7 a piejde do stavu obr. 4d, kdy na navazujici vyklenutou brzdici plochu C
pohybiivého kontaktu 4 piisobi smérnice S sily pfitlaéného elementu 7 v podstaté uz jen ve
sméru do osy pficného sepu 14 ota¢eni pohyblivého kontaktu 4 na minimalizovaném ramenu R.
Pohyblivy kontakt 4 mize jesté poté plynule a bez vétiho odporu piejit do potohy znazornéné na
obr. 4e, kdy v diisledku uzpisobeni vyklenuté brzdici plochy C na druhém rameni 6 pohyblivého
kontaktu 4 a vrcholu pritlaéného elementu 7, miZe plsobit smérnice S sily p¥itladného elementu
7 pod osu pfi¢ného Cepu 14 rotace pohyblivého kontaktu 4, pFi¢emZ na pesunutém ramenu R se
zméni smér pisobeni momentu smémice S sily pfitlaéného elementu 7 a tim se zaaretuje pohyb-
livy kontakt 4 v jeho homni nadskocéené poloze.

V nadskocené poloze poté dosedne pohyblivy kontakt 4 svym delim volnym koncem 5 na doraz
17 v neznazornéném krytu elektrického piistroje a také priény diik 16 pohyblivého kontaktu 4
dosedne na dorazy |8 ve vidlicovych ramenech 13 vykyvného drziku 10, jak znaci obr.3 a
obr. 4e. Oba dorazy 17, 18 zamezuji v koncové poloze odklopeného pohyblivého kontaktu 4
prenaseni silovych razil od elektrodynamickych sil do vykyvného drzaku 10 a spinaciho mecha-
nismu. Doraz 17 v neznazornéném krytu elektrického ptistroje, pii nasledném zapiisobeni nad-
proudové spousté, tahem jejich neznazornénych elementd za pricny &ep 14, zabezpedi pieklopeni
pohybliveho kontaktu 4 do jeho klidové zakladni polohy zndzornéné na obr. 1.

PATENTOVE NAROKY

1. Kontaktni systém, zejména pro spinaci mechanismy elektrickych pfistroji, vyznaéu-
jici se tim, Ze pohyblivé kontakty (4) jsou uspofddané vykyvné na pficnych &epech (14)
ve vidlicovych ramenech (13) vykyvného drzdku (10) a jsou tvofeny viceramennymi télesy,
JejichZ jedny z ramen (2) jsou upraveny do tvaru rozvinutych vadek s tiemi vzdjemné rizné
uspofddanymi na sebe navazujicimi Gseky pro zab&rovy styk s odpruzenymi pfitlaénymi ele-
menty (7), thlové spfazenymi s vykyvnym drzikem (10).

2. Kontaktni systém podle naroku |, vyzna€ujici se tim, ze vykyvny drzik (10) je
vytvofen ve tvaru jediného kompaktniho elektricky nevodivého skeletu, pfiCemz jeho vidlicova
ramena (13) obsahuji dorazy (18) pro pricné diiky (16) uspofadané v pohyblivych kontaktech
(4).

3. Kontaktni systém podle ndroku |, vyznaéujici se tim, Ze pfitladny element (7) je
opatien sférickou plochou.

2 vykresy
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