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(54) Nazev piihlasky vynalezu:
Ulo¥eni pro oteviené dopiadaci zafizeni

(57)Anotace:

Dopiadaci rotor (3) je svym hiidelem (4) uloZen v Glozném
klinu uloZeni (5) na opérnych kotougich a je fixovan pomoci
magnetického axidlniho loZiska (18). V oblasti axidlniho
loziska (18), umisténého na koncové strané hiidele (4)
dopiadaciho rotoru (3) je vytvofena opéra (39) pro h¥idel (4)
dopiédaciho rotoru (3), kterd alespoti Castedné sestava z
oxidové keramiky.
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UloZeni pro otevi¥enéd dop¥idaci =arizent
Ohlast techniky
Vynile=z =e t¥vkid uloZeni pro oteviend dop¥idaci
ma¥izent = dop¥idacin rotorem, ktery je svym h¥idelenm
1 Zném klinu uloZenf na opdrnych

dopPidaciho rotoru uloZen v 1dlo
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u&ich a je fixovan promoci magnetickéh

Dogsavadni stav techniky

V gouvislosti s otevienymi rotorovymi dopradacimi
stroii  dsou znamé dopPada 3 O
rotor, rotujic{ s vysokymi otiddkami, svym h¥idslen prodep¥en

v memePe lo%iska uspoPidin{ opdrnych kotoudll a je fixovan na
é

H¥idele oboun partt opdrnych kotoudn rPitom dsoun
rozvedeny tak, Za na hridel rotoru pfischi axiidlni sila, ktera

ie popsAn nap
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ne=zanaedbatelndmu otéru
VvV minuleosti prote 1iZ hyly proviadiny pokusy o
nahrazeni t3chto mechanickych axidlnich lo%isek bezolirovymi
axidlnimi loZzisky, naptiklad vzduchovyni loZisky naho
magnetickymi lo2isky.
Pondvad® taks u vzduchovyeh loZisek Jje  pol¥ebna
axidlni sila pischici na hiidel dop¥idaciho rotoru ve sméru na
axidlni lo%isko, nehylo moZnd uvedengd mazmadni problémy

vzduchovymi loZisky odstranit.

7 DE 197 29 191 A1 nebo DE 199 10 279.1
otavdeni dopridaci =mavizeni s magnet ickymi axialn
Taks u takovychto uloZenf{ e dop¥idaci{ rotor radiid
v 11lo3ném klinu uloZeni na opdrnych kotoudich, axi
nastivad ovdZem pomoci magnetickéhe aniadlnitho loZiska. Axiilnt
loZigko pPitom mi ctacionidrn{ komponentu lo%iska s alespofi
dvima pratenci = permanentniho magnetu choustrannd ohrani&enymi
pélovymi nastavei. Tyio prstence =z  perna

n
na L8lese loZiska umistdny tak, %0 ve vestavindém stavu stojf
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y umistdné v odstupu od

v A 1
dop¥iadaciho rotoru mni%e doiit ke =vyEensd naklonosti h¥idele

o
rotoru k  vyklopeni = la®néhe klinu na opdrnych kotoudich. K
b

polovymi ndstavei u

povrchovou vrstvou = redukovanvm L¥en
n

vi&t&ni dopriadacihe roltoru
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e ne3 doide k uvidd3ndmu kontaktu me=zi rotujici stojinou

v
hvidele doptridaciho rotoru a staciondrninmi pdlovymi nastaved

Zavizenti, kteréd omezuije radiidln{ pohybh h¥idele
dop¥idaciho rotoru, ntodnd uloZendho v 1o2igskové mezebe
ungpovridani opsrnych kotouda, je =nAmé taks = DE 43 25 05 A1

U tohoto =avizeni, které ma aerostatickd axidlni loZisko, iJe
0 o]

pradent nevyvi%enosti, kieré se nemohou kompenzovat axiilnin

1o0%2iskem, nedochAzi na loZisku k vatEim &kodim,.

Podstata vynilezu

naroku 1
vvhodni provedenti vynilezu i=mou pradmétem =avislych
naroki.

nezaiig#fuje Jjen velmi dlouhé Bivotnosti =avizeni, nybri
mabhaezpeduije také kdykoliv spolehlivé a jednoduchym =z=pisobemn Zea
relativnd citlivé komponenty magnet ického axidlniho lo¥%iska

kontaktu. Takovéto mechanicksé kontakty by JiZ po re ativna
kritkém Zase vedly ke =nafnému pafkozeni axidlniho loZiska

Jak je uvedenc v nirokuy 2, is opdra tvo¥ena napriklad
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evamickym dcepem, ktery de vlioZen do p
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komponent.y magnet ického
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aobr. 2 axidln{ loZisko = rermanentnich magnetfl & mechanickou
nopérou, ktari BAgt.edné segt ivi = karamického
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Dopridaci agregit 1 pritom sestiva, jak je =nimo

= yatorového plia%td 2, ve kierém rotuje s vysokymi ot Addkami

vilcem 7. Avidln{ fixovani h¥

i
provedeno axiidlnim loZiskem 18 = permanentniho magnetu, které
(o]

ie detailnd znizornéno na obr. 2.

Rotoraovy plastt 2 Je krom& toho pPipoijen pomoci
odsdvaciho vedeni 10 ke zdroii 11 podtlaku, ktery vylvAa¥i v
robtorovém plagti 2 pot¥ebny dopridaci poditlak.

ktery mi trysku 13 odtahu nité a rovnd® oblast usti kanilu 14

veden{ vldkna. Ke trysce 13 odtahu nitéd je p¥ripoiena truhzé;;

15 odtahu nité. Kroms toho de na krycim prvku 8, ktery dJe

uloZen omezmend oto&nd kolem osy 16 ota%eni, upevnin plasy 17

rozvalfiovaciho vilee 21. Kryei prvek 8 dile ma na =adnfi stra;;
2

vilece 22 odtahu pramene vldken Rozvolihovaci vilec 21 je
v oblagti svého preslenu 23 pohandn od setroje rotuiicicin
da

= =5

1
valoe 22 odbtahu pramene

v J
prevodem, ktery je ustaven na hnacim h¥fdeli 25 stroie
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vynilezu, ptidem: axidlni loXisko 18 ije =z=nazmornéno v vezu. Z

ulazeni 5 na opdrnych kotouXich de na obr. 2 =nAzornén

opdrny kotouX 54 se svynm h¥idelem 55. Odpovidajici par opdrnych
v

A
kotonudnn Jje umistdn odstupu v oblasti dopradaci misky

i
)
2
s
[

dopridaciho rotoru 3, jak je patrné

Magnetické axid
staciondrn{ komponenty

1
uchycena s axidlni just 421 v plagti 26 axialn
1

26 fho lo%iska 18
Akt ivni soudidsti axidlniho oZiska 18 v podebé pretencl 41 =
permanentniho magnetu = oboustrannd umistEnymi ralovymi
nistavei 45 Jjsou umistdny uvnit¥ Avoudilndho loXiskového
rouzdra 28, sestivaiiciho = vnit¥niho pouzdra gg' a vndjigiho
rouzdra gg". Vnit¥ni pou=dro gg' a vndijsi pouzdro gg" pritom

3 fa]
imou sefroubovAny pomoci =avitu 20. Pretence 41 = permanentniho
magnetu a pdlove nistavce 45, které djsou vedeny uvnitd
vnit¥niho pouz=dra gg', imou  pritladoviny proti prstencovému
ndstavei 292 umfst&nému na vnit¥nim pouzdru 28 . Tim se =iskai

jednak stabilni konstrukce axiidlniho lo%iska 18 a ijednak

mo3nost. jeho bezproblémové demont 4%e k vymdnd nap¥iklad uvnity
avidlniho loZiska 18 umisténych jedneotlivych soudist {

Lo3igskové pouzdro 28 e nloZeno axiilnd posuvns uvnit¥
vpvrtu 26 v plasti 26  axidlniho loZiska 18. Tim mi3e byt

o
axiAlnd exakin& Lak, %o me docili = hledigka technolegie
n

08
=
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53
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ptimilni poloha rotorov
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K =abrindn{ otident lo%iskovéha pouzdra 28 uvnity
pl4sts 26 axidlniho lo3iska 18 vystupuie kolik 32, vytvoreny? na
evarniku 33, uloZeném ve vyvrtu do podélné drazky 31

v lo2iskovém pouzdru 28. Pomoc

v z=ihdru v driZce 52 1

i =
o%igskového pouzdra 28
jednoduchym zphsoben axiil
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magnet ického loZiska. Seyizmovad 36 je proto vleZen do dal&iho
1 tho

vyyrtu 38 plagtsd 26 axii
Zroubu 53, ktery p¥edpin
pli%ti 26 axidlnfho loZiska 18, =e miZe

f
ataciondrn{ komponenty 27 magnet ickdho loZi

H¥idel 4 doptidaciho rotoru 32 se miZe =mavést svoif
rotujici komponentou 4 magnet ického loZiska, tvorict
dynamickou komponentu 1o2%iska, de staciondrni
magnetického loZiska otvarem v rotoraovém plasti 2, uloZnym
klinem v uleZen{ 5 na opdrnych kotou&ich
v prstencovén nastavei 29, zat imco zhyvaifl
4 dop¥idaciho rotoru 2, =leouZici preva®nd k radidlnimu uloZani

a

dop¥idaciho rotoru 3, =hst dva mino

{ komponenta 44 magnet ického loZiska, vyivoreni
na h#fdeli 4 dop¥adaciho rotoru R, sestivi =e =4pich 47, kieré
mezi sebou vyLvA¥{ stojiny 46. H¥idel 4 dopridaciho rotoru 3,
respektive doptidact rotor 3 v
oceli, Stojiny 46 licuji u h¥#ida

1
do axiAdlniho loZiska 18 = pélovymi  nastaveld 5, umigtdnymi po
4

obou  strandch prstench 1 = pevmanentniho magnetu, Pdlové
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Prstence 41 = permanentnich magnet dsou tvobeny

rizovanymi magnety tvorenyni prvky vzicnych =zemin,
(e}

un ti sohsd (N/N, p¥ipadns
8/%)

Dile de v ohlasti awidlniho lo%iska 12 umisténa opéra
39 podle vynalezu, ktersd ma keramicky Zep 42, ktery e mapuiién

o vyvrtu v niastavel 40 loZiskovédho pouzdra 28, prednogtnd do

e
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yn3j%iho pouzdra 28 ", Jak je =nizornino na obr. 2 keramicky

Zap 42 ma béhen normilniho p¥edeni vzhledem k h¥ideli 4
d

dop¥adaciho rotoru 3, rotujfciho vysokymi obtAZkanmi, odstup Aa,
ktery =ajigtuje, %e mezi keramickym Zepen 42 a h¥fdelem 4
dop¥idaciheo rotoru 2 nevzniki %4dnéd tvent

itom nemchlo na =4dklads radidl

fe{ na hiridel 4 dop¥adaciho rotoru 3 doiit k natoZeni
htidele 4 doptadaciho rotoru 3 ve smiru hodinovyeh rudidek
dfsledku toho ke kontaktu komponent. 27, 44 magnet ického

AY4
1n2igka axidlniho lozigka 18.

Takovyto kontakt komponent magnetickdho loZiska, ktery
se =pravidla nemidZe odstranit ani nasle
tangencidlnihe Femene 6, regpektive dosednut

1 p¥i opétnovén nabdhu otevienédho dopriadacihe

zarizmeni k mAvaZnym Ekndimn na magnetl ickén avisdlnim loZisku 18.
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PATENTOVE NAROK
1. UloZeni pro oteviensd deopridac{ =zavizeni s doprddacim roloren
. (), ktery de svym hi¥idelenm (4) dopridaciho rotoru (3)
: uloSen v 1nloZném klinu uloZ%eni (5 na opdvrnvch kotouZich a
je fixovan pomoci magnet ického axiidlnfho loziska (12),
vyznadu Inihe loZiska (18},

fci =se Lim, %e v ohlasti axii
(9]

A
na koncové strand h¥idele (4) dopradaciho rotoru

oy

=

6]

-~

[0

Dy e
o

(3), je vylvorena opéra (292) pro h¥ide
rotoru (3), kierid alespofi dastednsd cagtivi = kyelidnikové

keramiky.

2. UloZen{ podle niroku 1, vyznafujici =se tim, %20 opdra (39) mi
keramickou rozpsrku, p¥ednostnd v podobd keramického Zepu
(42), kterd je upevnina v naho na nastaveoi (40) 10Zigkového
pouzdra (28).

3. UloZen{ podle niroku 1 a 2, vyznafuiici se Lim, %a kevramiocky

Zop (42) ie uloZen ve vyvyrtu loZiskového pouzdra (228

yym&nitaelng,

ejicich nArokd, vyznadfuiict
ot &na vzhledem k h¥ideld (4)

2) v odstupu  (a), ktery odpo

oraden{ a rozbdhu rotujfcich komponent (
10%igka, umistdnych na n*ideli (4) dop¥idaci
=a ptscbeni radiilni elo%ky =ily na staciona

(27) axidlniho loZiska (1) .
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