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Układ do kalibracji i automatycznego wykreślania osi
współrzędnych elektronicznych rejestratorów XY

Przedmiotem wynalazku jest układ do kalibracji
i automatycznego wykreślania osi współrzędnych
elektronicznych rejestratorów XY, przeznaczony do
stosowania w układach wykreślających krzywe w
jednej ćwiartce współrzędnych prostokątnych, w
których to układach rejestracja przebiegów elek¬
tronicznych odbywa się na lampie obrazowej, ste¬
rowanej przy pomocy stałoprądowych wzmacniaczy
o sprężeniu bezpośrednim lub na szybkodziałają-
cym przyrządzie samopiszącym.

Dotychczas do kalibracji i wykreślania osi
współrzędnych rejestratorów XY stosowany jest
układ skalujący, który składa się z jednopołówko-
wego prostownika, połączonego z jednostronnym
obcinaczem napięcia zmiennego. Trapezowe napię¬
cie wyjściowe układu skalującego doprowadzone
jest do styków mechanicznych urządzenia przełą¬
czającego, na przykład do styków sprężyn prze¬
kaźnika, za pomocą których podawane jest naj¬
pierw do wejścia poziomego a potem do wejścia
pionowego układu odchylania rejestratora XY lub
odwrotnie. W efekcie punkt piszący rejestratora
XY porusza się po jednej z osi współrzędnych
tak długo, dopóki styki układu przełączającego nie
zostaną przełączone do położenia, w którym
wysterowany jest drugi układ odchylania rejestra¬
tora XY. Dopiero wtedy wykreślana jest druga oś
współrzędnych. Sterowanie stykami układu prze¬
łączającego odbywa się w sposób ręczny. Kalibra-
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cja danej osi współrzędnych możliwa jest tylko w
momencie jej wykreślania.

Wadą stosowanych układów jest przede
wszystkim brak automatycznego wykreślania obu
osi współrzędnych oraz duża zawodność eksplo¬
atacyjna układów skalujących, w których stoso¬
wane są mechaniczne styki układów przełącza¬
jących.

Celem wynalazku jest opracowanie prostego
technicznie układu do kalibracji i automatycznego
wykreślania osi współrzędnych elektronicznych XY.

Cel ten został osiągnięty przez zastosowanie
obwodów wyjściowych, składających się z połą¬
czonych równolegle dwóch obwodów sterujących.
Jeden obwód sterujący zawiera spolaryzowaną w
kierunku przewodzenia prostowniczą diodę połą¬
czoną szeregowo z rezystorowym dzielnikiem na¬
pięcia wyjściowego, zaś drugi obwód sterujący za¬
wiera prostowniczą diodę spolaryzowaną w kie¬
runku zaporowym, połączoną szeregowo z drugim
rezystorowym dzielnikiem napięcia wyjściowego.

Zaletą układu według wynalazku jest jego prosta
budowa oraz automatyczne wykreślanie obu osi
współrzędnych rejestratora XY jak również nie¬
zawodność jego działania.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykładzie wykonania na rysunku, na którym
fig. 1 przedstawia układ do automatycznego
wykreślania osi współrzędnych rejestratora XY,
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a fig. 2 — kształty napięć w osobliwych punktach
układu.

Układ do kalibracji i automatycznego wykre¬
ślania osi współrzędnych elektronicznych rejestra¬
torów XY (fig. i) posiada dwukierunkowy obcinacz
napięcia zmiennego A, zbudowany na dwóch dio¬
dach Zenera, na którego wejście przyłożone jest
sinusoidalne napięcie zmienne Uwej o częstotli¬
wości 50 Hz. Do wyjścia dwukierunkowego ob-
cinacza zmiennego A, na którym otrzymane jest
trapezowe napięcie zmienne Ut, podłączone są
równolegle dwa obwody sterujące. Jeden z nich
zawiera prostowniczą diodę du spolaryzowaną w
kierunku przewodzenia, do której szeregowo do¬
łączony jest rezystorowy dzielnik napięcia wyj¬
ściowego ra, r2 dobrany do czułości układu pozio¬
mego odchylania rejestratora XY.

Drugi obwód sterujący, składa się z prostowni¬
czej diody d2, spolaryzowanej w kierunku zaporo¬
wym, do której szeregowo dołączony jest drugi
rezystorowy dzielnik napięcia wyjściowego r3, r4,
dobrany do czułości układu pionowego odchylania
rejestratora XY. Wyjście rezystorowego dzielnika
napięcia wyjściowego rlf r2, o sterującym napięciu
Ux, dołączone jest do wejścia układu poziomego
odchylania rejestratora XY, natomiast wyjścia
drugiego rezystorowego dzielnika napięcia wyjścio¬
wego r3, r4 o sterującym napięciu^ Uy, dołączone
jest do wejścia układu pionowego odchylania re¬
jestratora XY.

Kształty poszczególnych napięć pokazane są na
rysunku (fig. 2). Wykreślanie osi współrzędnych
rejestratora XY, za pomocą układu według wy¬
nalazku odbywa się w ten sposób, że w momencie
gdy układ poziomego odchylania rejestratora XY
sterowany jest napięciem Ux, układ pionowego od¬

chylania rejestratora XY wysterowany jest na¬
pięciem zerowym, gdy zaś układ pionowy odchy¬
lania rejestratora XY sterowany jest napięciem
Uy, to wtedy układ poziomego odchylania rejestra-

5 torą XY wysterowany jest napięciem zerowym.
W efekcie na polu pomiarowym rejestratora XY
otrzymuje się wykreślone obie osie współrzędnych,
które nanoszone są przez punkt piszący rejestra¬
tora XY. Kalibrowanie nanoszonych osi współ-

io rzędnych przeprowadza się w ten sposób, że przy
ustalonych amplitudach napięcia Ux i Uy, nano¬
szone ślady punktu piszącego ustawia się na
wyznaczoną długość osi współrzędnych pola po¬
miarowego, korygując wzmocnienia układów od-

15 chylenia rejestratora XY.

Zastrzeżenie patentowe

20 Układ do kalibracji i automatycznego wykreśla¬
nia osi współrzędnych rejestratorów XY, składa¬
jący się z dwukierunkowego obcinacza napięcia
zmiennego i posiadający dwa wyjściowe obwody
sterujące, z których jeden steruje pracą układu

25 odchylania poziomego, a drugi steruje pracą ukła¬
du odchylania pionowego rejestratora XY, zna¬
mienny tym, że jego obwody wyjściowe składają
się z dwóch obwodów sterujących połączonych
równolegle z których jeden zawiera prostowniczą
diodę (d^ spolaryzowaną w kierunku przewodze¬
nia, połączoną szeregowo z rezystorowym dzielni¬
kiem napięcia wyjściowego (rlf r2), natomiast dru¬
gi obwód sterujący zawiera prostowniczą diodę
(d2) spolaryzowaną w kierunku zaporowym, połą¬
czoną szeregowo z drugim rezystorowym dzielni-
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kiem napięcia wyjściowego (r3, r4).
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