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Przedmiotem wynalazku jest uklad do kalibracji
i automatycznego wykre§lania osi wspéirzednych
elektronicznych rejestratorow XY, przeznaczony do
stosowania w ukladach wykre§lajgcych krzywe w
jednej ¢éwiartce wsp6irzednych prostokatnych, w
ktérych to ukladach rejestracja przebiegbw elek-
tronicznych odbywa sie na lampie obrazowej, ste-
rowanej przy pomocy staloprgdowych wzmacniaczy
o sprezeniu bezposrednim lub na szybkodzialaja-
cym przyrzadzie samopiszgcym.

Dotychczas do kalibracji i wykre§lania osi
wspoéirzednych rejestratorow XY stosowany jest
uklad skalujacy, ktory sklada sie z jednopolowko-
wego prostownika, polgczonego z jednostronnym
obcinaczem napiecia zmiennego. Trapezowe napie-
cie wyjsciowe ukladu skalujgcego doprowadzone
jest do styk6w mechanicznych urzadzenia przelg-
czajgcego, na przyklad do styk6w sprezyn prze-
kaZnika, za pomoca ktérych podawane jest naj-
pierw do wejscia poziomego a potem do wejscia
pionowego ukladu odchylania rejestratora XY lub
odwrotnie. W efekcie punkt piszacy rejestratora
XY porusza sie po jednej z osi wspoirzednych
tak dlugo, dopdki styki ukladu przelaczajacego nie
zostang przelgczone do polozenia, w ktérym
wysterowany jest drugi uklad odchylania rejestra-
tora XY. Dopiero wtedy wykre§lana jest druga o$
wspoéirzednych. Sterowanie stykami ukladu prze-
laczajgcego odbywa sie w sposOb reczny. Kalibra-
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cja danej osi wspblrzednych mozliwa jest tylko w
momencie jej wykreslania.

Wada  stosowanych  ukladéw  jest przede
wszystkim brak automatycznego wykreS$lania obu
osi wspéirzednych oraz duza zawodno$é eksplo-
atacyjna ukltadéw skalujgcych, w ktoérych stoso-
wane- sg mechaniczne styki ukladéw przelgcza-
jacych.

Celem wynalazku jest opracowanie prostego
technicznie ukladu do kalibracji i automatycznego -
wykre§lania osi wspoéirzednych elektronicznych XY.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie
obwodéw wyjSciowych, skladajacych sie z polg-
czonych réwnolegle dwoéch obwodoéw sterujacych.
Jeden obwo6d sterujacy zawiera spolaryzowang w-
kierunku przewodzenia prostowniczg diode polg-
czong szeregowo z rezystorowym dzielnikiem na-
piecia wyjSciowego, zas drugi obwo6d sterujgcy za-
wiera prostowniczg diode spolaryzowang w kie-
runku zaporowym, polgczong szeregowo z drugim
rezystorowym dzielnikiem napiecia wyjsciowego.

Zaletg ukladu wedlug wynalazku jest jego prosta
budowa oraz automatyczne wykre§lanie obu osi
wspolrzednych rejestratora XY jak roéwniez nie-
zawodno$¢é jego dzialania. ‘

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia wuklad do automatycznego
wykre§lania osi wspéirzednych rejestratora XY,
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a fig. 2 — ksztalty napieé w osobliwych punktach
uktadu.

Uklad do kalibracji i automatycznego wykre-
§lania osi wspoélrzednych elektronicznych rejestra-
tor6w XY (fig. 1) posiada dwukierunkowy obcinacz
napiecia zmiennego A, zbudowany na dwoéch dio-
dach Zenera, na ktérego wejScie przylozone jest
sinusoidalne napiecie zmienne Uye; 0 czestotli-
wosci 50 Hz. Do wyjScia dwukierunkowego ob-
cinacza zmiennego A, na ktorym otrzymane jest
trapezowe napiecie zmienne Ui, podigczone sa
réownolegle dwa obwody sterujace. Jeden z nich
zawiera prostowniczg diode d,, spolaryzowang w
kierunku przewodzenia, do ktérej szeregowo do-
laczony jest rezystorowy dzielnik napiecia wyj-
Sciowego r;, r, dobrany do czulo$ci ukladu pozio-
mego odchylania rejestratora XY.

Drugi obwodd sterujgcy.sklada sie z prostowni-
czej diody d,, spolaryzowanej w kierunku zaporo-
wym, do ktérej szeregowo dolgczony jest drugi
rezystorowy dzielnik napiecia wyjSciowego r; ry,
dobrany do czulo$ci ukiadu pionowego odchylania
rejestratora XY. WyjScie rezystorowego dzielnika
napigcia wyjSciowego r;, r, o sterujacym napieciu
Uy, dolgczone jest do wejscia ukladu poziomego
odchylania rejestratora XY, natomiast wyjScia
drugiego rezystorowego dzielnika napiecia wyj$cio-
wego r; ry; o sterujgcym napieciu Uy, dolgczone
jest do wejécia ukladu pionowego odchylania re-
jestratora XY.

Ksztalty poszczegélnych napieé pokazane sg na
rysunku (fig. 2). WykreS§lanie osi wspoéirzednych
rejestratora XY, za pomoca ukladu wedlug wy-
nalazku odbywa sie w ten sposéb, ze w momencie
gdy uklad poziomego odchylania rejestratora XY
sterowany jest napieciem Uy, uklad pionowego od-
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chylania rejestratora XY wysterowany -jest na-
pieciem zerowym, gdy za§ uklad pionowy odchy-
lania rejestratora XY sterowany jest napieciem
Uy, to wtedy uklad poziomego odchylania rejestra-
tora XY wysterowany jest napieciem zerowym.
W efekcie na polu pomiarowym rejestratora XY
otrzymuje sie wykreSlone obie osie wspoéirzednych,
ktoére nanoszone sg przez punkt piszacy rejestra-
tora XY. Kalibrowanie nanoszonych osi wspol-
rzednych przeprowadza sie w ten sposéb, ze przy
ustalonych amplitudach napiecia Ux i Uy, nano-
szone $lady punktu piszacego ustawia sie na
wyznaczong dilugo$é osi wspélrzednych pola po-
miarowego, korygujac wzmocnienia ukladéw od-
chylenia rejestratora XY. )

Zastrzezenie patentowe

Uklad do kalibracji i automatycznego wykresla-
nia osi wspoéirzednych rejestratorow XY, sklada-
jacy sie z dwukierunkowego obcinacza napiecia
zmiennego i posiadajagcy dwa wyjSciowe obwody
sterujace, z ktorych jeden steruje pracg ukladu
odchylania poziomego, a drugi steruje pracg ukla-
du odchylania pionowego rejestratora XY, zna-
mienny tym, Ze jego obwody wyjSciowe skladajg
sie z dwoch obwodéw sterujgcych polgczonych
rownolegle z ktorych jeden zawiera prostownicza
diode (d,) spolaryzowang w kierunku przewodze-
nia, polgczong szeregowo z rezystorowym dzielni-
kiem napiecia wyjsciowego (r;, r,), natomiast dru-
gi obwdd sterujgcy zawiera prostowniczg diode
(dy) spolaryzowang w kierunku zaporowym, potg-
czong szeregowo z drugim rezystorowym dzielni-
kiem napiecia wyjSciowego (r3 r,).
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