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DESCRIPCION

Estructura de tolva, método para controlar el va-
ciado de dicha estructura de tolva, y un conducto de
desperdicios que tiene dicha estructura de tolva.
Campo técnico

La presente invencion se refiere en general a la ali-
mentacion de material en un cuerpo receptor. Mds es-
pecificamente, la invencién se refiere a una estructura
de tolva para alimentar volimenes de material maxi-
mos fijos, siendo dicha tolva pivotada entre una posi-
cion de carga abierta hacia el exterior y una posicién
de descarga cerrada por fuera.

Antecedentes

Durante muchos afos las unidades de tolva pivo-
tantes han sido empleadas en general para recibir vo-
ldmenes de material, tales como cenizas y desperdi-
cios, para su posterior descarga dentro de un cuerpo
receptor en forma de un recipiente de desperdicios,
conducto de basura, etc. La unidad de tolva de alimen-
tacion tradicional es soportada pivotante en un marco,
tiene paredes laterales paralelas y una pared delante-
ra y una pared trasera convergentes que se extienden
entre las paredes laterales y estdn conectadas a ellas.
Las paredes delantera y trasera convergen hacia aba-
jo para formar un receptaculo cénico dentro del cual
puede ser cargado un volumen de material maximo
fijo.

Un ejemplo de tal estructura de tolva de la técnica
anterior estd descrita en la patente norteamericana N°
1.733.801 que se refiere especificamente a una puerta
de tolva para cargar basura o desperdicios dentro de
un incinerador. Esta puerta de tolva de la técnica an-
terior tiene paredes de separacion delantera y trasera
que forman entre si un angulo de a lo mds aproxi-
madamente 90°. Incluso con tal recepticulo relativa-
mente grande la pared delantera de la puerta de la tol-
va tendré que ser pivotada una distancia considerable
dentro del cuerpo receptor para asegurar la descarga
correcta del material cargado desde la tolva. Ademas,
para mantener una trayectoria de operacion aceptable-
mente corta entre las posiciones de carga y descarga
de la tolva, la abertura de alimentacién de la tolva esta
muy limitada en la posicién de carga, correspondien-
te a menos de la mitad de la abertura completa del
receptaculo.

Es evidente que esta técnica anterior tratada ado-
lece de varias limitaciones de disefio no deseables que
hacen que sea virtualmente imposible obtener una es-
tructura que tenga la funcionalidad deseada. Un in-
conveniente esencial de este disefio general es que
requiere un compromiso entre varios aspectos desea-
bles, concretamente el deseo de proporcionar un apa-
rato de alimentacién que: permita s6lo la alimenta-
ci6én de un volumen méaximo de material; permita sélo
la introduccidn de articulos menores que dimensiones
especificadas; presente una abertura de alimentacién
generosa; tenga una trayectoria de movimiento acep-
tablemente corta entre las posiciones de alimentacién
y descarga, y; proporcione la descarga segura de la
carga completa de la tolva.

Compendio de la invencién

La invencién elimina los problemas y defectos de
la técnica anterior tratados antes.

Un objeto basico de la invencién es conseguir una
operacion comoda y el disefio compacto de un aparato
de alimentacion, mientras que se controla simultdnea-
mente el volumen y las dimensiones del material y los
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articulos, respectivamente, que pueden ser introduci-
dos en un cuerpo receptor a través de dicho aparato.

Un objeto especifico de la invencidn es proporcio-
nar una unidad de tolva mejorada que permita la carga
y descarga de material con comodidad y que al mismo
tiempo permita sélo la introduccién de un volumen de
material maximo fijo y/o de articulos que sean meno-
res que dimensiones predeterminadas especificas.

Otro objeto de la invencién es proporcionar una
unidad de tolva tal que ocupe sélo una cantidad limi-
tada de espacio en un cuerpo receptor.

Brevemente, la invencién se refiere a una uni-
dad de tolva que tiene una estructura de tolva que
comprende una pared movible entre estados abierto y
cerrado. El movimiento de dicha pared estd conectado
funcionalmente a través de una transmisién al movi-
miento de la estructura de tolva entre las posiciones
de carga y descarga. Una ventaja de tal disefio es que
permite una trayectoria de movimiento controlada, re-
lativamente limitada entre las posiciones de carga y
descarga de la estructura de tolva, y que a la vez pro-
porciona un volumen de carga de tolva maximo fijo y
asegura el vaciado de la carga de la tolva.

En una realizacién de la invencién el movimien-
to de la estructura de tolva es transmitido a la pared
movil a través de un seguidor de levas que estd fijado
a dicha pared y que es recibido en una ranura de le-
vas fija. Esto proporciona una transmisién préctica y
fiable que comprende un minimo de partes moviles y
que requiere poco espacio.

Extendiendo una porcién principal de la ranura de
levas con un radio fijo desde un eje de pivotamiento
horizontal de la estructura de tolva y extendiendo una
porcién menor de la misma en una direccion lejos de
dicho eje de pivotamiento, a una distancia radial cre-
ciente de ella, el movimiento de apertura de la pared
movil serd realizado durante la porcién final del mo-
vimiento de la estructura de la tolva hacia su posicién
de descarga. Tal disefio al menos reducira fuertemen-
te la posibilidad de introducir articulos largos pasada
la tolva y dentro del cuerpo receptor.

Otro objeto de la invencién es proporcionar un
método mejorado para controlar la descarga desde
una unidad de tolva que tenga una estructura de tolva
de volumen fijo, de manera que se consiga una opera-
cién de la tolva muy comoda y compacta, en el senti-
do de que se requiere una trayectoria de movimiento
relativamente corta y un espacio pequefio para dicha
operacion.

De acuerdo con la invencién este objeto se consi-
gue pivotando una pared de la estructura de tolva entre
los estados cerrado y abierto y controlando el movi-
miento de dicha pared dependiendo del pivotamiento
de la estructura de tolva. De esta forma es posible con-
trolar la estructura de tolva de manera que quede en
su estado de volumen fijo durante al menos una par-
te importante de su movimiento desde su posicién de
carga abierta a una posicion cerrada en la que no es
posible mas carga. En una posicion deseada de la tol-
va, normalmente poco antes de alcanzar su posicién
cerrada, otro ligero pivotamiento de la misma activa
y/o controla la apertura de la pared mévil y con ello
una descarga segura del material cargado. Por tanto,
empleando la invencién es posible minimizar el mo-
vimiento de pivotamiento de la tolva necesario y ain
limitar la carga excesiva de la tolva y conseguir una
descarga segura del material cargado.

Aln otro objeto de la invencién es proporcionar
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un conducto de desperdicios mejorado de un sistema
de recogida de desperdicios, en el que una estructura
de entrada de desperdicios permita sélo la insercién
de volimenes de desperdicios mdximos predetermi-
nados dentro del conducto en cada operacidon, limite
la insercidn de articulos que excedan las dimensiones
predeterminadas y requiera un minimo espacio dentro
del conducto durante toda su operacion.

De acuerdo con la invencién este objeto se consi-
gue posicionando una unidad de tolva como se sugie-
re seguin la invencién en una abertura de entrada o en
cada abertura de entrada del conducto.

Estos y otros objetos de la invencién son satisfe-
chos por la invencién segin estd definida en las rei-
vindicaciones adjuntas.

Las ventajas ofrecidas por la presente invencion,
ademds de las descritas antes, serdn facilmente apre-
ciadas al leer a continuacién la descripcion detallada
de realizaciones de la invencion.

Breve descripcion de los dibujos

La invencidn, junto con otros objetos y sus venta-
jas, puede ser entendida mejor con referencia a la si-
guiente descripcion tomada junto con los dibujos ad-
juntos, en los que:

Fig. 1, es una vista frontal en perspectiva de una
realizacién de la unidad de tolva segin la invencién
instalada en un conducto de desperdicios ilustrado es-
quemadticamente;

Fig. 2, es una vista lateral de la unidad de tolva
de la Fig. 1, igualmente instalada en el conducto de
desperdicios ilustrado esquematicamente;

Fig. 3A, es una vista lateral de la estructura de tol-
va de la unidad de tolva de las figuras 1 y 2;

Fig. 3B, es una vista trasera en perspectiva de la
estructura de tolva de la Fig. 3A;

Fig. 4A, es una vista lateral de la unidad de tolva
de las figuras 1 y 2 en una posicién de carga;

Fig. 4B, es una vista lateral de la unidad de tol-
va entrando en una posicién de activacion de la pared
trasera de la tolva;

Fig. 4C, es una vista lateral de la unidad de tolva
en una posicioén de descarga; y

Fig. 5, ilustra una realizacién alternativa de la ra-
nura de levas de la transmision en una vista corres-
pondiente a la de la Fig. 3A.

Descripcion detallada de las realizaciones

Las figuras 1 y 2 ilustran una unidad de tolva 2 se-
glin la invencién en una aplicacion en la que estd ins-
talada en un cuerpo receptor en forma de un conducto
de desperdicios 1 representado muy esquemadticamen-
te. El conducto de desperdicios 1 es parte de un siste-
ma de recogida de desperdicios que no estd ilustrado
o descrito con mds detalle. El conducto de desperdi-
cios 1 tiene una abertura de entrada de desperdicios
1A en la cual estd ajustada la unidad de tolva 2, y di-
cho conducto puede ser, por ejemplo, un conducto de
desperdicios de planta baja aislado de un sistema de
recogida por vacio. Aunque sélo se muestra en los di-
bujos la abertura de entrada 1A unica, deberia adver-
tirse que el conducto 1 puede ser también una seccidén
de un conducto de desperdicios de un edificio de va-
rias plantas que contenga varias entradas previstas en
niveles diferentes.

La unidad de tolva 2 consiste en una estructura de
soporte 4 que en esta realizacién es un marco separa-
do 4 que estd insertado dentro de la abertura de en-
trada 1A y que estd fijado al conducto 1. El marco 4
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tiene una placa delantera 4A que preferiblemente esta
fijada con pernos al exterior de una pared de conducto
y que rodea a la abertura 1A. En una superficie trasera
de la placa delantera 4*, que da al interior del conduc-
to 1 en el estado instalado, estd prevista una estructura
de gufa de la tolva que consiste en dos paredes de guia
4B paralelas, distanciadas que se extienden dentro del
conducto 1. Una placa de cubierta 4C cierra por arri-
ba el espacio entre dichas paredes de guia 4B y sirve
principalmente para estabilizar la estructura de guia.
En una cierta medida dicha placa de cubierta en cier-
tas aplicaciones protege también la unidad de tolva de
articulos o material que cae desde un nivel superior
del conducto, tal como en el caso de un conducto de
desperdicios de un edificio de varias plantas mencio-
nado antes.

Una estructura de tolva 3 estd soportada pivotante
en la estructura de soporte 4 para pivotar en torno a
un primer eje horizontal H1. Especificamente, en la
realizacioén ilustrada, la estructura de tolva estd sopor-
tada pivotante sobre un pasador de pivotamiento 12
que estd articulado en soportes 13 fijados a la parte
trasera de la placa delantera 4A. La estructura de tol-
va 3 comprende una pared delantera 5 que tiene una
porcién de asa SA para la operacién manual de la tol-
va en caso conveniente, como serd descrito después.
Ademads, dos paredes laterales 6, 7, generalmente con
forma de sector distantes y paralelas entre si, estan fi-
jadas a la pared delantera 5 para ser recibidas entre
las dos paredes de guia 4B del marco 4 de la estruc-
tura de soporte, extendiéndose cada una adyacente a
la respectiva de las dos paredes de guia 4B. Una pa-
red trasera o inferior 8 de la estructura de tolva 3 estd
articulada pivotante en las paredes laterales 6, 7, es-
tando sus porciones traseras 6A adyacentes (s6lo una
estd ilustrada en los dibujos) mas distantes de la pared
delantera 5. Especificamente, adyacente a un extremo
de la porcién 8A de la misma, la pared trasera 8 esta
soportada pivotante en un pasador de pivotamiento 11
llevado por las paredes laterales 6, 7 en dichas por-
ciones traseras 6A. Por tanto, como se describira mas
adelante la pared trasera 8 es pivotada entre los esta-
dos abierto OC (véase las figuras 3B y 4C) y cerrado
CC (véase la Fig. 3A) en torno a un segundo eje hori-
zontal H2.

El pivotamiento de la pared trasera 8 de la estruc-
tura de tolva 3 entre sus estados cerrado y abierto CC
y OC, respectivamente, en torno al segundo eje ho-
rizontal H2 es controlado dependiendo de un pivota-
miento de toda la estructura de tolva 3 entre las posi-
ciones de carga y descarga LP y DP, respectivamente,
(véase las Figs. 4A y 4C) descritas mas adelante. Es-
pecificamente, el pivotamiento de la pared trasera 8 de
la tolva es controlado por medio de una transmisién 9,
10 que conecta funcionalmente dicha pared trasera 8 a
la estructura de tolva 3 para transmitir el movimiento
de pivotamiento de la estructura de tolva 3 a la pared
trasera para su movimiento controlado entre sus esta-
dos cerrado y abierto CC y OC, respectivamente. En
la realizacion ilustrada, la transmisién comprende un
seguidor de levas 9 fijado a la pared trasera 8 en una
posicion distanciada del pasador de pivotamiento 11y
por tanto del segundo eje de pivotamiento horizontal
H2. Aqui, el seguidor de levas 9 es un pasador que se
extiende a través de todo el ancho de la pared trasera
8 y que sobresale por los lados de la pared trasera 8 y
dentro de una ranura de levas 10 asociada extendida
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en cada una de las dos paredes de guia 4B del marco
4 de la estructura de soporte. S6lo una ranura de levas
10 es visible en los dibujos, pero deberia ser obvio que
las dos ranuras de levas 10 en las dos paredes de guia
4B son idénticas ambas con respecto a sus posiciones
en las paredes de guia 4B y a su extension. Por tanto,
cada extremo del seguidor 9 es recibido en su ranura
de levas 10 asociada en la estructura de soporte 4 que
estd fija respecto al conducto 1.

La ranura de levas 10 tiene una porcidén principal
10A que se extiende hacia atrds desde una posicién
aproximadamente adyacente al lado trasero de la pla-
ca delantera 4A de la estructura de soporte. La por-
ci6on principal 10A de ranura estd extendida con un
radio fijo desde el primer eje de pivotamiento hori-
zontal H1. En una posicién trasera 4D de la pared de
guia 4B, la porcién principal 10A de la ranura de le-
vas pasa dentro de una porcién de abertura menor 10B
de la ranura de levas 10. En comparacién con la por-
cién principal 10A, la porcién menor 10B tiene una
curvatura invertida y un radio mucho menor. En otras
palabras, la porcién de ranura menor 10B se extiende
hacia fuera desde el primer eje de pivotamiento hori-
zontal H1 a una distancia radial creciente desde alli.

En el movimiento de la estructura de tolva 3 desde
su posicion de carga LP hacia su posicion de descarga
DP, el seguidor 9 viajard inicialmente en la porcién
principal de ranura 10A. Durante esta fase, la pared
trasera 8 se mantiene en su estado cerrado CC debi-
do a la distancia entre el eje de pivotamiento H2 de
la pared trasera 8 y el seguidor 9. Sin embargo, otro
movimiento de la estructura de tolva 3 en la misma
direccién hard eventualmente que el seguidor de le-
vas 9 entre en la porcién de abertura menor 10B de
la ranura 10, permitiendo al seguidor 9 moverse lejos
del primer eje de pivotamiento H1 y permitir por tan-
to a la pared trasera 8 oscilar hacia abajo a su estado
abierto OC. Esta operacién de la unidad de tolva 2 se
describird con mds detalle a continuacidn.

En la realizacién ilustrada, el pasador de pivota-
miento 11 para soportar pivotante la pared trasera 8
es extendido de manera que sea igualmente recibido
en las dos ranuras 10, estabilizando por tanto general-
mente el pivotamiento de la estructura 3 de la tolva.
Una o ambas de las posiciones finales del movimien-
to de pivotamiento de la estructura 3 de tolva puede
ser determinada preferiblemente por la aplicacién del
pasador de pivotamiento 11 y/o el seguidor de levas
9 con extremos de la ranura de levas 10, pero puede
ser determinado alternativamente por frenos adiciona-
les no ilustrados. Estas opciones serdn consideradas
especificamente para realizaciones que carezcan del
amortiguador descrito mas adelante.

Un extremo de unos medios de amortiguacién 20
estd conectado pivotante a dicho pasador de pivota-
miento extendido 11 y su extremo opuesto estd conec-
tado pivotante a un soporte 14 fijado al lado trasero de
la placa delantera 4A de la estructura de soporte 4. El
proposito del amortiguador 20 es proporcionar amor-
tiguacién al movimiento de pivotamiento de la estruc-
tura de tolva hacia sus posiciones de carga y descarga
LP y DP, respectivamente. En particular, es deseable
que el amortiguador 20 proporcione una amortigua-
cién incrementada progresivamente hacia dichas po-
siciones finales. Tal disefio evitard lesiones en las ma-
nos o brazos a una persona que opere la tolva y eli-
minard también el riesgo de que se produzcan impac-
tos duros en las posiciones finales de la estructura de
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tolva, provocadas por una operaciéon con demasiada
fuerza de la estructura de tolva 3 y por tanto ayudard
a reducir la carga en la unidad de tolva 2 entera. Pre-
feriblemente, la amortiguacion progresiva deseada es
obtenida por medio de un amortiguador viscoso 20.
Aunque so6lo estdn ilustrados unos medios de amorti-
guacion en los dibujos, deberia apuntarse que por ra-
zones de estabilidad es preferible prever unos medios
de amortiguacion adyacentes a cada pared de guia 4B.

La Fig. 1 ilustra una placa de limitacién 15 que
estd extendida entre los bordes superiores 6B, 7B de
las paredes laterales 6, 7 de la tolva en una posicién
inmediatamente adyacente a la pared delantera 5 de
la tolva. La placa de limitacién 15 estd extendida a lo
largo de una parte limitada de los bordes superiores
6B, 7B de las paredes laterales 6, 7 y dicha parte li-
mitada es sustancialmente igual a la parte de dichos
bordes superiores que es posicionada fuera de la es-
tructura de soporte 4 cuando el seguidor de levas 9
entra en la porcién de abertura menor 10B de la ranu-
ra de levas 10. La extension a la que la estructura de
tolva 3 estd todavia abierta en el momento en que la
pared trasera 8 empieza a abrirse depende de la posi-
cién de la transicion de la porcién principal de ranura
10A dentro de la porcién menor de abertura 10B de
la ranura. Dicha posicién depende a su vez del disefio
elegido para dicha porcién de abertura 10B y puede
ser variada para diferentes aplicaciones, como se dis-
cutird mas adelante.

El propésito de la placa de limitacién 15 es evitar
la insercion de articulos largos dentro del conducto
1, pasada la pared trasera § de la abertura durante el
movimiento de pivotamiento final de la estructura de
tolva 3 hacia su posicién de descarga DP, en la que la
pared delantera 5 de la tolva estd posicionada de ma-
nera que su superficie trasera esté aproximadamente
alineada con la pared exterior del conducto. De otra
manera, tales articulos largos podrian quedar clavados
en el conducto y bloquear el paso a través del mismo.
El disefio ilustrado de la ranura de levas 10, que tie-
ne una transiciéon suave entre las porciones de ranura
principal y menor 10A y 10B, respectivamente, y que
tiene una porcién de ranura menor de radio relativa-
mente grande, en combinacién con la provisién de la
placa de limitacién 15, permitird una apertura calma-
da y suave de incluso una pared trasera 8 cargada pe-
sadamente durante la porcion final del movimiento de
cierre de la tolva. Todavia la introduccién de articulos
de dimensiones excesivas dentro del cuerpo receptor
serd inhibido eficazmente en todas las posiciones ope-
rativas de la tolva 3.

La operacién de la unidad de tolva 2 de la inven-
cion serd descrita ahora con referencia especifica a las
figuras 4A-4C. En una posicion de carga LP, como es-
td ilustrada en las figuras 1, 2 y 4A, las paredes delan-
tera, laterales y trasera 5, 6, 7 y 8, respectivamente, de
la estructura de tolva 3 forman un receptaculo dentro
del cual puede ser insertado un volumen de material
maximo fijo, por ejemplo desperdicios o basura en la
presente solicitud. En virtud de la gran abertura supe-
rior del receptaculo que esta sélo limitada por la placa
de limitacién estrecha 15 de esta realizacion, desper-
dicios en forma de bolsas de basura 30 pueden ser in-
sertadas convenientemente dentro de la estructura de
tolva 3 de forma recta por arriba. El volumen fijo y
las dimensiones del receptaculo inhiben la insercién
de volimenes de desperdicios 30 demasiado grandes,
asi como de articulos de volumen excesivo, los cuales
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ambos podrian de otra forma provocar el bloqueo del
conducto 1.

Cuando la tolva 3 ha sido cargada, es agarrada el
asa 5A y la tolva es pivotada dentro del conducto 1 en
torno al primer eje horizontal H1. Durante la primera
porcidn de dicho pivotamiento, mientras que el segui-
dor de levas 9 permanece en la porcién principal de
ranura 10A, la pared trasera 8 de la tolva permanece
completamente cerrada. La unidad de tolva 3 entra en-
tonces en su posicidn de activacion AP (véase la fig.
4B) tan pronto como el seguidor de levas 9 alcanza
la transicién entre dichas porciones principal y menor
de ranura 10A y 10B, respectivamente. Desde esta po-
sicion el pivotamiento de la pared trasera 8 entre sus
estados cerrado y abierto CC y OC, respectivamente,
es controlado por otro pivotamiento de la estructura
de tolva 3 en torno al eje H1 y por la forma de la por-
cion menor 10B de ranura. En la realizacion ilustrada,
la forma de la porcién menor de ranura 10B propor-
ciona una apertura suave de la pared trasera 8, en la
que su movimiento de apertura completo es controla-
do directamente por el pivotamiento final de la tolva
3 en torno al eje H1.

Durante dicho pivotamiento de la tolva 3 desde su
posicion de carga LP hacia la posicién de descarga
DP (véase la Fig. 3) el movimiento es amortiguado
progresivamente por el amortiguador 20. Tal amorti-
guacién del movimiento evitard lesiones a las manos o
brazos en caso de que el extremo superior de la pared
delantera 5 de la tolva o la placa de limitacién 15 sea
agarrada en lugar del asa 5A. El dafio a la unidad de
tolva serd igualmente evitado puesto que un cierre con
demasiada fuerza de la tolva estara excluido, incluso
en el caso de que la unidad de tolva esté instalada en
un conducto 1 de un sistema de recogida de desechos
accionado por vacio y el vacio sea aplicado en el con-
ducto cuando una tolva estd en su posicion de carga
LP o en cualquier posicién intermedia. El amortigua-
dor proporciona preferiblemente una accién de amor-
tiguacién progresiva en ambas direcciones.

La Fig. 4C ilustra la unidad de tolva 2 en la posi-
cion de descarga DP en la que la estructura de tolva 3
ha sido pivotada a una posicién completamente cerra-
da CP y la pared trasera 8 estd en su estado comple-
tamente abierto OC, de manera que los desperdicios
30 serdn descargados con seguridad de alli y dentro
del conducto 1. En este estado abierto OC de la pared
trasera 8, la base entera del recepticulo estd abierta,
proporcionando un pasaje de descarga que se ensan-
cha continuamente, lo que favorece dicha descarga y
elimina el riesgo de bloqueo. La siguiente vez que la
tolva 3 deba ser cargada, el asa SA es agarrada y la tol-
va 3 es pivotada de vuelta a la posicién de carga LP en
torno al eje H1. Durante el pivotamiento inicial en es-
ta direccion, la pared trasera 8 es pivotada igualmente
a su estado cerrado CC por la interaccion descrita en-
tre el seguidor de levas 9 y la porcién menor de ranura
10B.

En Ia realizacién ilustrada que estd pensada espe-
cificamente para una aplicacién de conducto de dese-
chos, el pivotamiento total de la estructura de tolva 3
es de aproximadamente 60-70° en torno al eje H1. En
tal aplicacion es ventajoso que la tolva sea equilibrada
de manera que permanezca en una posicion ajustada
durante los primeros 10-15° de pivotamiento desde la
posicion de carga LP y después, con otro pivotamien-
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to, se le dé una funcion de autocierre, incluso cuando
estd descargado, por un posicionamiento correcto de
contrapesos (no ilustrado).

La forma de la porcién menor de abertura 10B de
laranura 10 y por tanto la longitud del movimiento de
pivotamiento de la tolva 3 que se requiere para abrir
realmente la pared trasera 8 de la tolva dependen en
una gran medida de las caracteristicas deseadas de la
apertura y cierre de la pared trasera 8. La Fig. 5 ilus-
tra una realizacion modificada de la invencion, en la
que la estructura de soporte 104 y especificamente sus
paredes de guia 104B han sido ligeramente redisefia-
das para alojar una ranura modificada 110. Especifica-
mente, la porcién principal de ranura 110A ha sido ex-
tendida para mantener la pared trasera 8 de la tolva en
su posicién cerrada hasta poco antes de que la pared
delantera 5 de la tolva se aplique a la placa delantera
104 A de la estructura de soporte 104. La porcién me-
nor de ranura de cierre 110B, asi como la transicion
entre las porciones principal y mayor de ranura han
sido también modificadas para proporcionar una tran-
sicion de radio muy corto entre las porciones de ranu-
ra principal y menor 110A y 110B, respectivamente,
para producir una posterior apertura mds rapida de la
pared trasera. Esto produce una apertura rapida de la
pared trasera § en el mismo fin del pivotamiento de la
tolva 3 hacia su posicién de descarga DP.

Sin embargo, en la mayoria de los casos tal dise-
flo precisa el uso de medios para amortiguar el mo-
vimiento de apertura de la pared trasera 8 para evitar
impactos perjudiciales provocados por una apertura
rdpida de la pared trasera. Fuerzas adicionales pueden
también ser requeridas cuando la pared trasera 8 deba
ser cerrada durante el movimiento inicial de la tolva
desde la posicién de descarga DP. En tal realizacion la
unidad de tolva tendria en la mayoria de los casos que
ser suplementada también con un accionador (no ilus-
trado) que ayude para volver la estructura de tolva 3 a
su posicion de carga LP inicializando el movimiento
de cierre de la pared trasera 8. Por tanto, la invencién
cubre todas las formas y disefios posibles de la ranura
de guia y sus porciones principal y menor.

En otra realizacién alternativa, no ilustrada especi-
ficamente, es posible también prever la ranura de guia
en una o ambas de las paredes laterales de la tolva y
prever un seguidor de levas en la cara interior de una
0 ambas paredes de guia de la estructura de soporte.
En tal caso, la ranura seria invertida, teniendo la por-
cién de ranura de abertura posicionada mds préxima
a la pared delantera de la tolva.

En todas las realizaciones ilustradas y descritas de
la invencidn, la estructura de tolva ha sido soportada
en un marco separado fijado al cuerpo receptor. No
obstante, deberia enfatizarse que la invencién cubre
igualmente realizaciones no ilustradas especificamen-
te en las que dicho marco de soporte de la tolva es
una parte integral del cuerpo receptor. Ademas, debe-
ria apuntarse que la invencién cubre también ranuras
de transmisién previstas en alguna o ambas paredes
de guia del marco y que cooperan con un seguidor de
levas de una cara o de doble cara.

Los expertos en la técnica entenderdn que pueden
hacerse varias modificaciones y cambios a la presente
invencion sin salirse de su alcance, el cual esta defini-
do en las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Unidad de tolva (2) para cargar material en un
cuerpo receptor (1), que comprende una estructura de
tolva (3) que tiene paredes (5, 6, 7, 8) que forman un
receptaculo de volumen fijo en una posicién de car-
ga (LP) de la estructura de tolva y una estructura de
soporte (4; 104) que soporta pivotante a la estructu-
ra de tolva para pivotar entre la posicion de carga y
una posicién de descarga (DP) en torno a un primer
eje horizontal (H1), caracterizada porque una pared
(8) de la estructura de tolva estd conectada pivotan-
te a las paredes fijas (6, 7) de la tolva, para el movi-
miento en torno a un segundo eje horizontal (H2) en-
tre un estado cerrado y un estado abierto (CC y OC,
respectivamente) y por medio de una transmisién (9,
10; 110) que conecta funcionalmente la pared pivo-
tante al movimiento de pivotamiento de la estructura
de tolva (3) entre las posiciones de carga y descarga
(LP y DP, respectivamente) para asi transmitir dicho
movimiento de la estructura de tolva a la pared tra-
sera para su movimiento controlado entre sus estados
cerrado y abierto (CC y OC, respectivamente).

2. Unidad de tolva (2) segun la reivindicacién 1,
caracterizada porque la estructura de tolva (3) tiene
una pared delantera (5), paredes laterales (6, 7) dis-
tanciadas y una pared trasera (8) pivotante, porque la
estructura de soporte (4; 104) es estacionaria, porque
la pared trasera (8) adyacente a uno de sus extremos
(8A) estd conectada pivotante a las paredes laterales
(6,7) para el movimiento en torno al segundo eje ho-
rizontal (H2) y porque la transmisién (9, 10; 110) co-
necta fisicamente la pared trasera (8) a la estructura
de soporte (4; 104).

3. Unidad de tolva (2) segun la reivindicacién 2,
caracterizada porque la transmisiéon comprende al
menos un seguidor de levas (9) fijado a la pared trase-
ra (8) en una posicién distanciada del segundo eje de
pivotamiento horizontal (H2) y al menos una ranura
de levas (10; 110) en la estructura de soporte (4; 104)
que recibe dicho al menos un seguidor de levas (9).

4. Unidad de tolva (2) segun la reivindicacién 3,
caracterizada porque una porcién principal (10A;
110A) de la ranura de levas (10; 110) es extendida
en un radio fijo desde el primer eje de pivotamiento
horizontal (H1) y porque una porcién de abertura me-
nor (10B; 110B) de la ranura de levas esta extendida
lejos del primer eje de pivotamiento horizontal (H1) a
una distancia radial creciente desde alli.

5. Unidad de tolva (2) segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 2-4, caracterizada por una placa de li-
mitacion (15) que estd extendida entre bordes supe-
riores (6B, 7B) de las paredes laterales (6, 7) de la
tolva en una posicién inmediatamente adyacente a la
pared delantera (5) de la tolva.

6. Unidad de tolva (2) segun la reivindicacién 5,
caracterizada porque la placa de limitacién (15) se
extiende a lo largo de una parte limitada de los bor-
des superiores (6B, 7B) de las paredes laterales (6, 7),
siendo dicha parte limitada sustancialmente igual a la
parte de dichos bordes superiores que estd posiciona-
da fuera de la estructura de soporte (4; 104) cuando el
seguidor de levas (9) entra en la porcién de abertura
(10B; 110B) de la ranura de levas (10; 110).

7. Unidad de tolva (2) segiin cualquiera de las
reivindicaciones 1-6, caracterizada por medios de
amortiguacion (20) que se extienden entre la estructu-
ra de soporte (4; 104) y la estructura de tolva (3) para
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proporcionar una amortiguacién progresiva de dicho
movimiento de pivotamiento de ésta hacia sus posi-
ciones de carga y/o descarga (LP y DP, respectiva-
mente).

8. Unidad de tolva (2) segtn la reivindicacion 7,
caracterizada porque los medios de amortiguacion
son un amortiguador viscoso (20) extendido entre la
estructura de soporte (4; 104) y un pasador de pivota-
miento (11) para soportar la pared trasera (8) a fin de
pivotar en torno a dicho segundo eje horizontal (H2).

9. Método para controlar el vaciado de una uni-
dad de tolva (2) que es empleado para cargar mate-
rial dentro de un cuerpo receptor (1) y que compren-
de una estructura de tolva (3) que tiene paredes (5, 6,
7, 8) que forman un recepticulo de volumen fijo en
una posicion de carga (LP) de la estructura de tolva,
y una estructura de soporte (4) para soportar pivotan-
te la estructura de tolva para el pivotamiento entre la
posicion de carga y una posicion de descarga (DP) en
torno a un primer eje horizontal (H1), caracteriza-
do por pivotar una pared (8) de la estructura de tolva
en torno a un segundo eje horizontal (H2) entre un
estado cerrado y un estado abierto (CC y OC, respec-
tivamente) y por controlar el movimiento de la pared
de pivotamiento dependiendo del pivotamiento de la
estructura de tolva (3) entre las posiciones de carga y
descarga (LP y DP, respectivamente).

10. Método segtn la reivindicacién 9, caracteri-
zado por controlar el movimiento de la pared pivotan-
te (8) en torno al segundo eje horizontal (H2) durante
su movimiento completo entre los estados cerrado y
abierto (CC y OC, respectivamente).

11. Método segtin la reivindicacién 9 6 10, carac-
terizado por la amortiguacién progresiva del movi-
miento de la estructura de tolva (3) hacia sus posicio-
nes de carga y/o descarga (LP y DP, respectivamente).

12. Conducto de desperdicios (1) que tiene al me-
nos una abertura de entrada (1A), estando prevista en
la o cada abertura de entrada una unidad de tolva (2)
para cargar material dentro del conducto, compren-
diendo dicha unidad de tolva una estructura de soporte
(4) que esta fija respecto al conducto y una estructura
de tolva (3) que estd soportada pivotante en la estruc-
tura de soporte para pivotar en torno a un primer eje
horizontal (H1) entre una posicién de carga (LP) y
una posicion de descarga (DP) y que tiene paredes (5,
6, 7, 8) que forman un receptdculo de volumen fijo en
la posicidn de carga, caracterizado porque una pared
(8) de la estructura de tolva estd conectada pivotante a
las paredes (6, 7) fijas de la tolva, para el movimiento
en torno a un segundo eje horizontal (H2) entre un es-
tado cerrado (CC),en el que completa el receptaculo
de volumen fijo y un estado abierto (OC), en el que
abre el receptaculo para la descarga del volumen de
material dentro del conducto y por una transmisién
(9, 10) que conecta funcionalmente la pared pivotan-
te al movimiento de pivotamiento de la estructura de
tolva (3) entre las posiciones de carga y descarga (LP
y DP, respectivamente) para transmitir asi dicho mo-
vimiento de la estructura de tolva a la pared trasera
para el movimiento controlado de la misma entre sus
estados abierto y cerrado.

13. Conducto de desperdicios (1) segtin la reivin-
dicacion 12, caracterizado porque la estructura de
tolva (3) tiene una pared delantera (5), paredes latera-
les (6, 7) separadas y una pared trasera (8) pivotante,
porque la estructura de soporte (4; 104) esta fijada al
conducto (1), porque la pared trasera (8) estd conecta-
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da pivotante adyacente a uno de sus extremos (8A) a
las paredes laterales (6, 7), para el movimiento en tor-
no al segundo eje horizontal (H2) y porque la transmi-
sién (9, 10; 110) conecta fisicamente la pared trasera
(8) a la estructura de soporte estacionaria (4; 104).
14. Conducto de desperdicios (1) segtn la reivin-
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dicacion 12 6 13, caracterizado porque la estructura
de soporte (4) es un marco separado fijado al conduc-
to (1).

15. Conducto de desperdicios (1) segtn la reivin-
dicacién 12 6 13, caracterizado porque la estructura
de soporte (4) es una parte integral del conducto (1).
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