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(67)  Un dispositif de blocage a came comporte une
téte (1) avec une came (3) montée a pivotement autour
d’'un arbre de pivotement (4) entre des positions rétractée
et étendue. Une extrémité annulaire (2) est couplée mé-
caniquementalatéte (1). Une tige (8) alongueur variable
relie la téte (1) avec une extrémité annulaire (2) destinée
a recevoir un mousqueton. Un élément filaire (5) en ma-
tériau textile traverse la tige pour relier la téte (1) et I'ex-
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DISPOSITIF DE BLOCAGE A CAME ET PROCEDE DE REGLAGE D’UN ELEMENT FILAIRE
D’UN DISPOSITIF DE BLOCAGE A CAME

trémité annulaire (2). Une gachette (7) est montée a cou-
lissement pour engager sélectivement la position rétrac-
tée delacame (3). Un dispositif de réglage de la longueur
de la tige (8) définit au moins une distance entre la téte
(1) et 'extrémité annulaire (2) qui est supérieure a une
distance seuil pour étirer I'élément filaire (5) et comprimer
la tige (8) selon la premiere direction (XX).
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Description
Domaine technique

[0001] L’invention estrelative a un dispositif de bloca-
ge a came, a un procédé de réglage d’'un élément filaire
d’'un dispositif d’assurage a came.

Technique antérieure

[0002] Durant les phases d’escalade, un grimpeur est
amené a poser des points de protection dans une paroi.
Le grimpeur installe successivement plusieurs points de
protection qui sontdestinés a le soutenir en cas de chute.
Certaines parois sont équipées de points de protection
préinstallés, par exemple sous la forme de « spits » qui
sont scellés dans la roche. D’autres parois ne sont pas
équipées de tels points de sorte que le grimpeur doit
trouver I'anfractuosité qui est la plus adaptée pour l'ins-
tallation de son point de protection.

[0003] Lorsque le grimpeur doit poser ses points de
protection, il est classique d’installer des coinceurs pas-
sifs et des coinceurs actifs. Les coinceurs sont destinés
a s’insérer dans des anfractuosités qui sont générale-
ment des trous, des fissures, des goulottes ou tout autre
creux qui est assez profond pour autoriser I'introduction
d’un coinceur. Chaque forme particuliére d’anfractuosité
est adaptée a une configuration particuliere de coinceur.
Les coinceurs passifs sont souvent formés par des pié-
ces métalliques ayant une forme spécifique. Dans une
premiére position, le coinceur peut s’insérer dans une
fissure d’'une paroi et dans une second position le coin-
ceur se coince entre deux faces opposées. Il est alors
possible d’installer et de retirer facilement le coinceur
sous réserve de le placer dans la bonne configuration
spatiale a l'intérieur du trou. Au contraire, en cas de chu-
te, la configuration spatiale du coinceur sera telle qu’il
sera coincé entre deux faces opposées du trou.

[0004] En plus des coinceurs passifs, il est connu des
coinceurs actifs également appelés coinceurs a came ou
« friend ». Le coinceur a cames est muni d’une téte qui
posséde une pluralité de cames. Les cames sont mon-
tées mobiles autour d’'un ou de plusieurs arbres de pivo-
tement.

[0005] Les cames se déplacent entre une position ré-
tractée et une position étendue. Dans la position rétrac-
tée, 'encombrement de la téte est moindre que dans la
position étendue. La téte du coinceur est introduite dans
une fissure dans sa position rétractée, puis les cames
cherchent a se déplacer vers la position étendue ce qui
plaque les cames contre les deux parois opposées d’une
fissure. La forme des cames a pour effet d'augmenter la
force appliquée sur les faces de la fissure lorsque I'on
tire sur le coinceur.

[0006] De maniére classique, un coinceur a came pos-
séde, a une premiere extrémité, une téte munie de plu-
sieurs cames rotatives. La seconde extrémité du coin-
ceur a came est une extrémité annulaire qui est configu-
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rée pour recevoir un mousqueton et servir de point d’an-
crage pour le grimpeur.

[0007] La téte est reliée mécaniquement a I'extrémité
annulaire au moyen d’un cable qui est généralement un
cable en acier. Les deux extrémités du cable sont coin-
cées dans la téte du coinceur par sertissage. Le cable
s’étend continument entre les deux extrémités le long du
corps et il s’étend le long de I'extrémité annulaire de ma-
niére a assurer la continuité mécanique entre I'extrémité
fixée a la paroi et I'extrémité destinée a supporter le grim-
peur.

[0008] Lorsque le cable n’'a pas la rigidité transversale
nécessaire pour fournir une bonne maitrise dans le pla-
cement du coinceur, il est classique de prévoir une tige
qui s’étend a partir de la téte en direction de I'extrémité
annulaire. Le cable passe a travers la tige.

[0009] L’actionnement des cames est obtenu au
moyen d’'une gachette qui est montée mobile a coulisse-
ment le long de la tige. Lorsque I'utilisateur tire sur la
gachette en direction de I'extrémité annulaire, les cames
se déplacent vers la position rétractée. Lorsque I'utilisa-
teur arréte cette sollicitation, un ressort raméne les ca-
mes vers la position étendue.

[0010] De multiples configurations de coinceurs a ca-
me sont connues qui décrivent différentes configurations
de cames, de cables, de tiges ou d’extrémités annulaires.
[0011] De maniére classique, le cable traverse une tige
creuse qui s’étend a partir de la téte. La tige est traversée
par le cable pour assurer la continuité mécanique. Ce-
pendant, il existe une architecture alternative dans la-
quelle une ou plusieurs tiges métalliques rigides relient
la téte a I'extrémité annulaire. Il n’est plus nécessaire
d’utiliser un cable. Cette configuration alternative est con-
nue des documents suivants: DE2824654,
US4,565,342,US4,575,032, US4,645,149, GB2158540,
US4,184,657,US4,513,641, GB2369068. Cette configu-
ration de tige infiniment rigide n’est pas avantageuse car
elle ne permet pas d’installer facilement le coinceur dans
des fissures incurvées.

[0012] De maniére conventionnelle, le cable métalli-
que qui s’étend d’'une extrémité a I'autre du coinceur a
came se présente sous la forme d’'un « U » dontles deux
extrémités supérieures sont fixées a la téte par sertissa-
ge alors que la portion de base qui est généralement la
portion centrale définit I'extrémité annulaire. Les docu-
ments US2021/0001181 et US2020/034075 illustrent un
coinceur a came dont les deux extrémités du cable mé-
tallique sont serties dans la téte sous les axes de rotation
des cames. Les documents US2020/034075 et
US4,832,289 divulguent également un mode de réalisa-
tion dans lequel une seule extrémité du cable est sertie
dans la téte du coinceur. L’autre extrémité est sertie pour
former l'extrémité annulaire. Les documents
US7,278,618 et US6,679,466 divulguent un cable dont
chaque extrémité est sertie indépendamment de part et
d’autre des cames. Un embout définissant un trou est
serti a chaque extrémité et le trou de 'embout regoit un
arbre ce qui fixe le cable avec la téte.
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[0013] Lesdocuments US5,860,629 et GB2380949 di-
vulguent un cable dont une extrémité est sertie dans la
téte du coinceur et l'autre extrémité recoit un embout
formant I'extrémité annulaire. L’embout est serti sur le
cable.

[0014] Le documentUS 6,679,466 illustre un coinceur
a cames dans lequel les deux extrémités du cable mé-
tallique font chacune le tour d’un arbre d’ancrage de la
téte. Les deux extrémités forment une boucle de cable
qui est sertie pour assurer la continuité mécanique le
long du coinceur a came.

[0015] Pour ces configurations, la longueur du coin-
ceur est définie avec la distance que cable qui est sertie.
[0016] Afin de fournir un produit plus léger, il est pro-
posé de remplacer le cable en acier par une sangle en
Dyneema®. Les deux extrémités de la sangle sont fixées
dans la téte et la sangle s’étend le long du coinceur pour
définir I'extrémité annulaire. Une solution technique est
délivrée dans le document US10,143,892 qui propose
de former une boucle dans la sangle Dyneema au moyen
d’'une étape d’'épissure. La boucle est utilisée pour fixer
I'extrémité de la sangle dans la téte du dispositif de blo-
cage.

[0017] La durée de la vie d'une telle sangle est bien
inférieure a la durée de vie du cable acier utilisé précé-
demment et bien inférieure a la durée de vie de la téte.
L’étape d’épissure est une étape longue et colteuse. Il
ressort également que la dimension de la boucle est
moins bien maitrisée qu’avec les étapes de sertissages
ce qui peut générer des différences de longueur dans
les coinceurs et donc géner le grimpeur. Cela impose
d’adapter la longueur de la tige.

[0018] Afinde pouvoirassurerun placementprécis des
cames dans une fissure, il est important que le dispositif
de blocage a came possede une certaine rigidité perpen-
diculairement a I'axe qui relie la téte et I'extrémité annu-
laire. Cela impose un montage complexe des différents
composants les uns par rapport aux autres. Selon l'en-
seignement du document US10,143,892, deux ressorts
sont installés entre les deux portions de la tige avant de
former la boucle pour contraindre I'élément filaire textile.
Cela compligue la formation de la boucle par épissure.

Objet de I'invention

[0019] Unobjetde l'invention consiste a prévoir un dis-
positif de blocage a came qui présente une bonne rigidité
perpendiculairement a la direction reliant la téte et I'ex-
trémité annulaire tout en présentant une conception plus
simple pour éventuellement faciliter des opérations pos-
térieures de réparation.

[0020] Afin de répondre a cette problématique, il est
intéressant de prévoir un dispositif de blocage a came
comportant :

- une téte;
- au moins un arbre de pivotement fixé a la téte ;
- aumoins une came couplée a la téte et montée mo-
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bile a pivotement autour du au moins un arbre de
pivotement, la au moins une came étant mobile entre
une position rétractée et une position étendue ;

- unressort couplé a la au moins une came pour sol-
liciter laau moins une came vers la position étendue ;

- une extrémité annulaire couplée mécaniquement a
latéte, 'extrémité annulaire étant destinée a recevoir
un élément de connexion ;

- unetige s’étendant depuis la téte jusqu’a I'extrémité
annulaire selon une premiere direction, la tige ayant
une premiere extrémité fixée a la téte et une deuxie-
me extrémité définissant totalement ou partiellement
I'extrémité annulaire ;

- au moins un élément filaire reliant continument la
téte et 'extrémité annulaire, le au moins un élément
filaire s’étendant selon la premiére direction et tra-
versant la tige ;

- un systeme d’actionnement configuré pour engager
sélectivement la position rétractée de la au moins
une came, le systéme d’actionnement possédant
une gachette montée a coulissement le long de la
premiére direction.

[0021] Le dispositif de blocage a came est remarqua-
ble en ce que la tige est une tige a longueur ajustable
pour appliquer un effort en traction a I'élément filaire de-
puis la téte jusqu’a I'extrémité annulaire, la tige posséde
au moins une partie proximale et une partie distale, la
partie distale étant montée mobile par rapport a la partie
proximale pour ajuster la longueur de la tige, et

en ce que au moins un bloqueur est configuré pour blo-
quer latige aune longueur désirée en bloquantla position
de la partie distale par rapport a la partie proximale.
[0022] Selon un aspect de l'invention, le coinceur blo-
que uniquement la partie distale par rapport a la partie
proximale sans coincer I'élément filaire.

[0023] De maniere avantageuse, I'élément filaire est
un élément filaire textile.

[0024] Dans une configuration particuliere, I'élément
filaire est un élément filaire textile définissant un anneau
cousu et I'extrémité distale comporte un élément tubu-
laire, I'élément filaire traversant I'élément tubulaire, deux
extrémités de I'anneau étant fixées a la téte.

[0025] Dansun développementavantageux, I'élément
filaire est accroché a la téte par un ancrage, I'ancrage
étant disposé a distance des cames selon une direction
d’observation paralléle a 'axe de pivotement du au moins
un arbre de pivotement, I'ancrage étant disposé entre
I'extrémité annulaire et le au moins un arbre de pivote-
ment.

[0026] Préférentiellement, 'une de la partie proximale
et de la partie distale posséde une partie crénelée et
'autre de la partie proximale et de la partie distale pos-
sede au moins une dent configurée pour s’insérer dans
au moins un créneau des créneaux de la partie crénelée,
les créneaux de la partie crénelée étant disposés con-
sécutivement le long de la premiére direction.

[0027] Selon un mode de réalisation, la partie proxi-
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male s’étend depuis la téte jusqu’a une portion de la par-
tie annulaire, le bloqueur définissant partiellement le trou
traversant de I'extrémité annulaire.

[0028] Dans un développement avantageux, la partie
proximale définit partiellement le trou traversant de I'ex-
trémité annulaire.

[0029] Préférentiellement, la tige est une tige télesco-
pique.
[0030] Dans un autre développement avantageux, la

partie proximale définit une pluralité de butées de régla-
ge, la partie distale étant coincée contre une butée de la
pluralité de butées de réglage.

[0031] Préférentiellement, en position de repos, la ga-
chette fait face a ladite une butée de la pluralité de butées
de réglage.

[0032] L’invention a également pour objet un procédé
d’installation d’'un élément filaire qui est plus facile a ré-
gler que dans les configurations de I'art antérieur.
[0033] On tend a atteindre ce résultat au moyen d’'un
procédé de réglage d’un élément filaire d’'un coinceur a
cames comportant les étapes suivantes :

- fournir un dispositif de blocage a came selon I'une
quelconque des configurations précédentes ;

- allonger la tige pour appliquer un effort en traction
et étirerI'élémentfilaire et appliquer un efforten com-
pression sur la tige ;

- fixer la longueur de la tige qui étire I'élément filaire.

Description sommaire des dessins

[0034] D’autres avantages et caractéristiques ressor-
tiront plus clairement de la description qui va suivre de
modes particuliers de réalisation et de mise en oeuvre
de I'invention donnés a titre d’exemples non limitatifs et
représentés aux dessins annexés, dans lesquels :

- lafigure 1illustre schématiquement une vue en pers-
pective d’'un premier mode de réalisation d’'un dis-
positif de blocage a came ;

- lafigure 2illustre schématiquement une vue en pers-
pective d’'un premier mode de réalisation d’'un dis-
positif de blocage a came avec une vue en éclaté
de I'extrémité annulaire ;

- lafigure 3 illustre schématiquement une vue en cou-
pe d’'un premier mode de réalisation d’'un dispositif
de blocage a came, dans la position non-étirée ;

- lafigure 4 illustre schématiquement une vue en cou-
pe d’'un premier mode de réalisation d’'un dispositif
de blocage a came, dans la position étirée ;

- lafigure 5illustre schématiquement une vue en pers-
pective d’'un deuxieme mode de réalisation d’un dis-
positif de blocage a came ;
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- lafigure 6 illustre schématiquement une vue en pers-
pective d’'un deuxieme mode de réalisation d’un dis-
positif de blocage a came avec une vue en éclaté
de I'extrémité annulaire ;

- lafigure 7 illustre schématiquement une vue en cou-
pe d’'un deuxiéme mode de réalisation d’un dispositif
de blocage a came, dans la position non-étirée ;

- lafigure 8 illustre schématiquement une vue en cou-
pe d’'un deuxiéme mode de réalisation d’un dispositif
de blocage a came, dans la position étirée ;

- lafigure 9illustre schématiquementune vue en pers-
pective d’un troisieme mode de réalisation d’un dis-
positif de blocage a came avec la représentation de
la conformation équivalente de I'élément filaire ;

- la figure 10 illustre schématiquement une vue en
coupe d’'un troisieme mode de réalisation d’un dis-
positif de blocage a came, dans une position non-
étirée ;

- la figure 11 illustre schématiquement une vue en
coupe et éclatée d’un troisieme mode de réalisation
d’un dispositif de blocage a came ;

- la figure 12 illustre schématiquement une vue en
perspective d’'un quatrieme mode de réalisation d’'un
dispositif de blocage a came avec la représentation
équivalent de la conformation de I'élément filaire ;

- la figure 13 illustre schématiquement une vue en
coupe d’'un quatrieme mode de réalisation d’un dis-
positif de blocage a came, dans la position étirée.

Description des modes de réalisation

[0035] Les figures 1 a 13illustrent différents modes de
réalisation d’un dispositif de blocage a came également
connu sous la dénomination « bloqueura came ». Le dis-
positif de blocage a came est un dispositif de blocage
actif.

[0036] Le dispositif de blocage a came comporte une
premiére extrémité qui est une téte 1 et une deuxiéme
extrémité opposée qui est une extrémité annulaire 2. De
maniere conventionnelle, I'extrémité annulaire 2 se pré-
sente sous la forme d’un anneau qui définit un trou tra-
versant configuré pour recevoir un mousqueton.

[0037] L’extrémité annulaire 2 est apte a supporter le
poids d’un utilisateur. La téte 1 possede au moins une
came 3 etde préférence plusieurs cames 3 qui sont mon-
tées mobiles a pivotement entre une position étendue et
une position rétractée. De préférence, plusieurs cames
3 sont montées mobiles indépendamment les unes des
autres.

[0038] Laoulescames 3 sontmontées mobiles autour
d’au moins un arbre de pivotement 4. L’arbre de pivote-
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ment 4 est fixé a la téte 1, plus précisément I'arbre de
pivotement 4 est fixé a un corps 1a de la téte 1. Le corps
1a peut étre formé par une ou plusieurs piéces.

[0039] Ledispositifde blocage a came posséde un élé-
ment filaire 5 qui relie mécaniquement la téte 1 a I'extré-
mité annulaire 2. L'élément filaire 5 couple mécanique-
mentles cames 3 a I'extrémité annulaire 2 de sorte qu’un
utilisateur fixé a I'extrémité annulaire 2 est retenu au
moyen des cames 3 coincées par exemple dans une
fissure. L’élémentfilaire 5 est I'élément qui assure la con-
tinuité mécanique entre la téte 1 et I'extrémité annulaire
2. La ou les cames 3 sont couplées mécaniquement a
I'extrémité annulaire 2. L’élément filaire 5 s’étend selon
une premiere direction XX qui relie la téte 1 a I'extrémité
annulaire 2 de maniére a réaliser la tenue mécanique
selon cette premiére direction XX. L’élément filaire 5 est
accroché a la téte 1 et il s’étend continument depuis la
téte 1 jusqu’a atteindre I'extrémité annulaire 2 pour réa-
liser la continuité mécanique le long du dispositif de blo-
cage.

[0040] L’arbre de pivotement 4 s’étend principalement
selon une deuxiéme direction YY qui est perpendiculaire
ou sensiblement perpendiculaire a la premiere direction
XX. La ou les cames 3 sont montés a rotation autour de
la seconde direction YY.

[0041] De préférence, la téte 1 possede au moins un
ancrage 6, par exemple un arbre d’ancrage. Avantageu-
sement, I'élément filaire 5 est fixé a 'ancrage 6 de ma-
niere a coupler mécaniquement I'élément filaire 5 et la
téte 1.

[0042] De préférence, I'élément filaire 5 définit au
moins une boucle qui est traversée par I'ancrage 6 afin
de réaliser la reprise d’effort avec I'extrémité annulaire 2
lorsque le dispositif de blocage a came est mis sous un
effort en tension selon la premiere direction longitudinale
XX. De maniére préférentielle, I'élément filaire 5 est un
matériau textile. Avantageusement, le matériau textile
est un polyéthylene de masse molaire trés élevée, par
exemple dans un matériau commercialisé sous les dé-
nominations Dyneema® ou Spectra®.

[0043] Dans un mode de réalisation particulier illustré
aux figures 1 a 13, I'élément filaire 5 se présente sous la
forme d’'un anneau. Il est avantageux que I'anneau soit
obtenu en rejoignant deux terminaisons de I'élément fi-
laire 5. Les deux terminaisons peuvent étre fixées I'une
a l'autre par une couture 5d comme cela est illustré aux
figures 2, 3, 4, 6, 7, 8, 9 pour un élément filaire textile.
La couture est un procédé bien maitrisé ce qui facilite
I'obtention d’'un anneau dont la résistance mécanique est
maitrisée. L’utilisation d’'une étape de couture permet de
former un anneau qui est moins couteux et dont la di-
mension est mieux maitrisée que son équivalent obtenu
par épissure. |l est avantageux que I'anneau soit dépour-
vu de sertissage et d’épissure. L'élément filaire 5 peut
étre une sangle ou une corde.

[0044] Le dispositif de blocage comporte un systéeme
d’actionnement couplé a la au moins une came 3. Le
systeme d’actionnement est configuré pour engager sé-
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lectivementla position rétractée de laau moins une came
3. Le systeme d’actionnement posséde une gachette 7
montée a coulissement le long de la premiére direction
XX reliant la téte 1 et I'extrémité annulaire 2.

[0045] La gachette 7 est montée mobile par rapport a
la téte 1 et elle est couplée a la au moins une came 3.
La gachette 7 est couplée a la au moins une came 3 de
sorte que le déplacement de la gachette 7 en s’éloignant
de la téte 1 entraine un déplacement de la au moins une
came 3 vers la position rétractée, c’est-a-dire hors de la
position étendue. De maniére privilégiée, la gachette 7
est couplée a toutes les cames 3 de sorte que le dépla-
cement de la gachette 7 en s’éloignant de la téte 1 en-
traine un déplacement des cames 3 vers la position ré-
tractée. Hors de la premiére position de gachette, la au
moins une came 3 est hors de la position étendue.
[0046] Préférentiellement, lorsque la au moins une ca-
me 3 est dans une position rétractée, la au moins une
came 3 n‘'empéche pas un déplacement de la gachette
7 en direction de la téte 1.

[0047] Dansun mode de réalisation préférentiel, la ga-
chette 7 est montée a coulissement le long de I'élément
filaire 5 entre la téte 1 et I'extrémité annulaire 2. La ga-
chette 7 peut étre couplée a la came 3 ou a chaque came
3 par un élément filaire additionnel 10. L’élément filaire
additionnel 10 peut étre un cable métallique, un élément
textile ou un élément filaire en matériau synthétique, par
exemple en matériau plastique. L’élément filaire addi-
tionnel 10 couple mécaniquement la came 3 avec la ga-
chette 7 et permet de retranscrire un déplacement de la
gachette 7 vers la deuxieme position de gachette, c’est-
a-dire retranscrire un déplacement vers I'extrémité an-
nulaire 2 en un déplacement de la came 3 vers la position
rétractée. Le déplacement de la au moins une came 3
de la position rétractée a la position étendue se traduit
par un déplacement de la gachette 7 hors de la deuxieme
position de gachette.

[0048] Ledispositifde blocage a came posséde unres-
sort 11 qui est configuré pour solliciter la au moins une
came 3 vers la position étendue. Le ressort 11 peut étre
réalisé dans une technologie quelconque, il peut s’agir
d’un ressort hélicoidal fonctionnant en traction, en com-
pression, en torsion ou en flexion. |l peut également s’agir
d’'une lame ou d’un fil métallique qui est déformé élasti-
quement. En I'absence de sollicitation et d’obstacle, le
ressort 11 place la ou les cames 3 dans la position éten-
due. L’effort appliqué sur la gachette 7 pour s’éloigner
de la téte 1 correspond a un effort appliqué sur le ressort
11 pour déplacer la ou les cames 3 hors de la position
étendue. Dans un mode de réalisation, le ressort 11 est
fixé d’'une part ala came 3 etd’autre partala téte 1. Dans
un autre mode de réalisation, le ressort 11 est fixé d’'une
part a une premiére came 3 et d’autre part a une deuxie-
me came 3 montée sur un autre arbre de pivotement 4
que la premiere came 3. Le dispositif de blocage peut
comporter autant de ressorts 11 que de cames 3 ou
autant de ressorts 11 que de paires de cames 3.
[0049] Lorsque I'élément filaire 5 est un matériau tex-
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tile, il est difficile d’avoir une bonne rigidité perpendicu-
lairement a la premiére direction XX au moyen de I'élé-
ment filaire 5, la rigidité est alors procurée par un élément
supplémentaire tel que la tige. Il en va de méme lorsque
I'élément filaire 5 est un cable métallique de faible sec-
tion. Pour augmenter la rigidité perpendiculairement a la
premiere direction XX, le dispositif de blocage a came
comporte au moins une tige 8 qui s’étend selon la pre-
miére direction XX depuis la téte 1 jusqu’a I'extrémité
annulaire 2. La au moins une tige 8 est fixée d’'une part
ala téte 1 et elle définit partiellement ou totalement I'ex-
trémité annulaire 2. De préférence, une premiére extré-
mité de la tige 8 peut étre en butée contre la téte 1. L’effort
appliqué par I'élément filaire permet de plaquer une ex-
trémité de téte de la tige 8 contre la téte 1.

[0050] Dans les modes de réalisation illustrés aux fi-
gures 1 a 13, le dispositif de blocage a came comporte
une seule tige 8 qui s’étend longitudinalement selon la
premiére direction XX.

[0051] La tige 8 est plus rigide que I'élément filaire 5
perpendiculairement a la direction XX ce qui permet de
tenir le dispositif de blocage a came au moyen de la tige
8 et de placer précisément le dispositif de blocage dans
une fissure en comparaison d’'un dispositif équivalent
sans la tige 8. Il est avantageux que la gachette 7 soit
montée coulissante le long de la tige 8 et que la tige 8
sépare I'élément filaire 5 et la gachette 7. Pour protéger
I'élément filaire, il est avantageux que I'élément filaire 5
passe a travers la tige 8.

[0052] De maniere a assurer une bonne rigidité per-
pendiculairement a la premiére direction XX, il est avan-
tageux d’appliquer un effort en traction sur I'élément fi-
laire depuis son point d’accrochage a la téte jusqu’a I'ex-
trémité annulaire. Pour appliquer un effort en traction sur
I'élément filaire 5, on utilise la tige 8 qui recoit alors un
effort compression selon la premiére direction XX appli-
qué par I'élément filaire.

[0053] La fabrication de I'élément filaire entraine une
disparité autour d’'une longueur cible. Il en va de méme
pour la fabrication de la tige. Afin d’appliquer un effort
suffisant sur I'élément filaire, il est préférable d’'ajuster
les longueurs d’élément filaire et de tige. Il est donc par-
ticulierement avantageux d'utiliser une tige dont la lon-
gueur est ajustable selon la premiére direction XX de
maniére a contraindre en tension I'élément filaire 5 selon
la premiere direction XX. Alors que le document
US10,143,892 propose d'utiliser des ressorts qui seront
contraints lors de la fixation de I'’élément filaire a la téte,
il est proposé de former une tige 8 en deux parties avec
un bloqueur qui fige la longueur de la tige 8.

[0054] Dans un mode de réalisation particulier, la tige
8 possede une longueur variable. L’utilisation d’'une lon-
gueur variable permet d’ajuster la longueur de la tige 8
a la longueur effective de I'élément filaire 5 entre la téte
1 et 'extrémité annulaire 2. Pour obtenir une tige 8 a
longueur variable, il est avantageux d’avoir une tige 8
réaliser en au moins deux parties, avec une premiere
partie 8a montée mobile par rapport a la deuxieme partie
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8b selon la premiere direction XX. En déplagant la pre-
miere partie 8a par rapport a la deuxiéme partie 8b, on
peut ajuster la longueur de la tige 8. Il est possible d’ap-
pliquer un effort en traction sur I'élément filaire 5 selon
la premiére direction XX. Cela permet de contraindre en
compression la tige 8 au moyen de I'élément filaire 5 et
ainsi d’'augmenter la rigidité de la tige 8. La longueur est
mesurée selon la premiere direction XX.

[0055] Selonles modes de réalisation, I'ajustement de
la longueur de la tige 8 peut étre continu ou par incré-
ments. Une fois la longueur définie, un bloqueur 12 per-
met de fixer la position de la deuxiéme partie 8b par rap-
port a la premiére partie 8a. L’élément filaire 5 étant plus
rigide que la tige 8 selon la premiére direction XX, I'élé-
ment filaire 5 va s’opposer a 'augmentation de la lon-
gueur de la tige 8 qui va étre contrainte en compression.
La compression de la tige 8 va permettre d’avoir une tige
8 plus rigide perpendiculairement a la premiére direction
YY ce qui améliore l'installation précise du dispositif de
blocage dans la fissure.

[0056] Dans une premiére position de bloqueur, lalon-
gueur de latige 8 peut évoluer ce qui évite de contraindre
I'élément filaire 5 ou de trop contraindre I'élément filaire.
Cela permet de faciliter la fixation de I'élément filaire 5
avec la téte 1. Dans une deuxiéme position de bloqueur,
la longueur de tige 8 est figée. La longueur de la tige 8
permet de définir le niveau d’effort appliqué sur I'élément
filaire 5.

[0057] En d’'autres termes, le dispositif de blocage de
came comporte un dispositif de réglage de la longueur
de la tige 8 configuré pour écarter la téte 1 et I'extrémité
annulaire 2 au-dela d’au moins une distance seuil et ap-
pliquer un effort en traction sur I'élément filaire 5 selon
la premiére direction XX.

[0058] La tige 8 possede une partie proximale 8a en
butée contre la téte 1 ou fixée ala téte. La tige 8 posseéde
également une partie distale 8b formant tout ou partie de
I'extrémité annulaire 2 et séparée de latéte 1 par la partie
proximale 8a. La partie distale 8b est montée mobile par
rapport a la partie proximale 8a pour faire varier la lon-
gueur de la tige 8 et appliquer I'effort en traction sur I'élé-
ment filaire 5 selon la premiére direction XX. Cette solu-
tion est simple a mettre en oeuvre et permet d’adapter
lalongueur delatige 8 alalongueur de I'élément filaire 5.
[0059] Il est avantageux que la partie proximale 8 et la
partie distale 8b comportent ou soient constituées d’'un
tube qui est traversé par I'élément filaire 5. La partie dis-
tale 8b permet de protéger I'élémentfilaire 5 contre 'usu-
re dans tout ou partie de I'extrémité annulaire 2.

[0060] De maniere avantageuse, la partie proximale
8a définit au moins une cavité destinée a recevoir une
extrémité de la partie distale 8b. Lorsque le bloqueur 12
est dans la premiére position de bloqueur, I'extrémité de
la partie distale 8b est monté fixe dans la cavité. Lorsque
le bloqueur 12 est dans ladeuxiéme position de bloqueur,
I'extrémité de la partie distale 8b peut coulisser dans la
cavité.

[0061] De maniére préférentielle illustrée aux figures
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1a 13, la partie tubulaire de la partie distale 8b de la tige
8 est apte a se déformer élastiquement perpendiculaire-
ment a la premiére direction XX afin de mieux adapter
sa forme a la forme de I'élément filaire 5 sous un effort
en traction. De maniére préférentielle, I'élément filaire 5
est en contact continu avec la partie tubulaire de la partie
distale 8b de sorte que les déformations appliquées dans
I'extrémité annulaire 2 sont reprises par I'élément filaire
5. En se déformant, la partie tubulaire de la partie distale
8b applique un effort en traction sur I'élément filaire 5 et
un effort en compression sur la partie proximale 8a. La
déformation de la partie distale 8b augmente la rigidité
perpendiculairement a la premiére direction XX.

[0062] Avantageusement, 'une de la partie proximale
8a et de la partie distale 8b posséde une partie crénelée
8cetl'autre de la partie proximale 8a et de la partie distale
8b possede au moins une dent configurée pour s’insérer
dans au moins un créneau des créneaux de la partie
crénelée 8c. Les créneaux sont disposés consécutive-
ment le long de la premiére direction XX. L'utilisation
d’une pluralité de créneaux qui coopérent avec au moins
une dent et de préférence avec une pluralité de dents
permet de définir plusieurs longueurs distinctes de tige
8. Il est alors plus facile d’adapter la longueur de la tige
8 alalongueur de I'élément filaire 5 et de maintenir cette
longueur. Un tel mode de réalisation est illustré aux figu-
res 7 et 8 et peut étre appliqué aux autres modes de
réalisation.

[0063] Dans les modes de réalisation illustrés aux fi-
gures 1 a 13, le dispositif de blocage a came comporte
un bloqueur 12 qui est configuré pour bloquer la position
de la partie distale 8b par rapport a la partie proximale
8a. Le bloqueur 12 est monté amovible par rapport a la
tige 8. Le bloqueur 12 peut comporter une vis 9 ou tout
autre moyen de fixation pour fixer le bloqueur 12 a la tige
8.

[0064] Dans la premiére position de bloqueur qui est
une position de blocage, le bloqueur 12 réduit la section
disponible pour le coulissement entre la premiére partie
8aetladeuxiéme partie 8b. La position de la partie distale
8b est fixée par rapport a la partie proximale 8a. Dans la
deuxiéme position qui est une position de coulissement,
le bloqueur 12 s’écarte ce qui a pour effet d’augmenter
la section disponible et de permettre I'ajustement de la
longueur de la tige 8. Les figures 3 et 4 montrent un blo-
queur 12 dont une extrémité se présente sous la forme
d’un coin, la profondeur d’enfoncement du bloqueur 12
dans la tige 8 définit la valeur de rétrécissement de la
cavité destinée a recevoir I'extrémité de la partie distale
8b.

[0065] Il est particulierement avantageux d’installer le
bloqueur 12 dans la portion de la tige 8 qui définit I'ex-
trémité annulaire 2 plutét que dans la partie tubulaire qui
relie la téte jusqu’a I'extrémité annulaire. Cela permet
d’avoir une plus grande place disponible pour éviter la
formation d’'une zone de frottement privilégiée avecI'élé-
mentfilaire 5. Cela permet ala partie tubulaire de la partie
distale 8b de mieux adapter sa forme en fonction des
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contraintes appliquées. Cela permet également de faci-
liter le montage de la tige 8.

[0066] Par exemple, dans la premiere position de blo-
queur, le bloqueur 12 coince au moins une terminaison
ou les deux terminaisons de la partie distale 8b contre la
partie proximale 8a comme cela est illustré aux figures
3,4,7,8, 10 et 13. Lorsque le bloqueur 12 coince une
seule terminaison de la partie distale 8b, 'autre terminai-
son est en butée contre la partie proximale 8a.

[0067] Dans le mode de réalisation illustré aux figures
1 a 4, I'extrémité proximale 8a définit deux cavités des-
tinées a recevoir les deux extrémités de la partie distale
8b. Dans une premiéere position de bloqueur, le bloqueur
12 bloque la position de la partie distale 8b par rapport
a la partie proximale 8a. Dans une deuxiéme position de
blogqueur, le bloqueur 12 autorise un déplacement de la
position de la partie distale 8b par rapport a la partie
proximale 8a selon la premiére direction XX. Un tel mon-
tage facilite I'installation de la partie tubulaire dans les
cavités puis I'application d’un effort en traction sur la par-
tie tubulaire et sur I'élément filaire pour contraindre en
compression le reste de la tige 8.

[0068] Les figures 1 a 4 illustrent un mode de réalisa-
tion ou le bloqueur 12 se fixe dans un trou de la partie
proximale et réduit la section disponible pour la partie
distale 8b. Les terminaisons de la partie distale 8b se
déforment et se coincent contre la partie proximale 8a
ce qui fixe la position de la partie distale 8b par rapport
a la partie proximale 8a.

[0069] Les figures 5 a 8 illustrent un mode de réalisa-
tion ou le bloqueur 12 définit au moins une dent ou une
partie crénelée 8c et la partie distale définit une partie
crénelée ou au moins une dent. Une fois le bloqueur 12
fixé a la partie proximale 8a, la partie crénelée et la au
moins une dent fixent la position de la partie distale 8b.
Le bloqueur 12 définit une paroi de la cavité destinée a
recevoir I'extrémité de la partie distale 8b.

[0070] Les figures 9 a 11 illustrent un autre mode de
réalisation avec une partie proximale 8a qui est une partie
proximale télescopique. Le bloqueur 12 se fixe a I'extré-
mité proximale 8a et il coince I'extrémité distale 8b pour
fixer la position de I'extrémité distale 8b. Le montage en
deux parties de I'extrémité proximale 8a permet de faci-
liter le montage de la tige 8. La partie proximale 8a pos-
séde une premiére portion 8d et une deuxiéme portion
8e montées mobiles par rapport a la premiére portion 8d
selon la premiére direction XX. Dans la position illustrée
alafigure 9, la partie proximale 8a est dans une position
étendue. Dans la position illustrée a la figure 10, la partie
proximale 8a est dans une position rétractée. La confi-
guration de la partie proximale 8a entre la position éten-
due et la position rétractée est indépendante de la posi-
tion de la au moins une came 3 et de la position de la
gachette 7. La partie proximale 8a peut posséder son
propre bloqueur pour figer la position de la deuxieme
portion 8¢€ par rapport a la position de la premiére portion
8d. Par exemple, la premiére portion 8d et la deuxiéme
portion 8e définissent un jeu de rainures et de dents qui
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autorisent uniquement un allongement de la longueur de
la tige 8.

[0071] De maniére préférentielle, une fois la partie
proximale 8a placée dans la position étendue, il n’est pas
possible de revenir a la position rétractée ou la force né-
cessaire pour atteindre la position rétractée est supérieu-
re a la force appliquée entre I'élément filaire 5 et la tige
8 pour contraindre en compression la tige 8. L'utilisation
d’une partie proximale 8a en au moins deux portions, de
préférence avec un montage télescopique permet de fa-
ciliter le montage de la tige 8 et la mise sous tension de
I'élément filaire 5. De préférence, dans la position rétrac-
tée, la partie proximale 8a et la partie distale 8b sont
incapables d’étirer I'élément filaire 5. Le bloqueur 12 per-
met de réaliser un réglage plus précis de la longueur de
la tige 8.

[0072] Dans encore un autre mode de réalisation dont
une configuration particuliere est illustrée aux figures 12
et 13, la partie distale 8a et la partie proximale 8b sont
montées mobiles I'une par rapport a l'autre pour définir
plusieurs positions stables de la partie distale 8b par rap-
port a la partie proximale 8a. Dans la configuration par-
ticuliere illustrée, la partie distale 8a etla partie proximale
8b définissent un dispositif de rainure et languette qui
permet de définir la longueur de la tige 8.

[0073] La partie distale 8b est préférentiellement réa-
lisée en deux parties avec une premiére portion 8d et
une deuxieéme portion 8e. Les deux portions ne sont pas
configurées pour ajuster la longueur de la tige par un
déplacement relatif entre la premiére portion 8d et la
deuxieéme portion 8e. Le bloqueur 12 réduit la section
disponible pour le passage de la deuxiéme portion 8e ce
qui a pour effet de coincer la deuxiéme portion 8e par
rapport a la premiere portion 8d. Le coincement de la
deuxiéme portion 8e tire sur I'élément filaire 5. Lorsque
le bloqueur 12 est démonté, la deuxieme portion 8e four-
nit un espace suffisant a I'élément filaire qui peut se dé-
former pour réduire la valeur de contrainte en traction.
L’installation du bloqueur 12 est obtenu apres avoir étiré
I'élément filaire pour libérer 'espace destiné a recevoir
le bloqueur 12.

[0074] Dans les modes de réalisation illustrés, la tige
8 estreprésentée sous laforme d’'unetige 8 télescopique.
Cependant, d’autres modes de réalisation sont possi-
bles.

[0075] L'utilisationd’unetige 8 dontlalongueurest mo-
dulable est particulierement avantageuse pour maitriser
la rigidité de la tige 8 perpendiculairement a la premiere
direction XX en appliquant une contrainte au moyen de
I'élément filaire 5. Un tel mode de réalisation facilite la
fabrication en usine.

[0076] Une telle configuration est particulierement
avantageuse pour la fabrication du dispositif de blocage
a came. Une telle configuration est particulierement
avantageuse pour le remplacement de I'élément filaire
du dispositif de blocage a came et/ou de la tige.

[0077] Pour la fabrication d’un dispositif de blocage a
came, on fournit on dispositif de blocage a came selon
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'une quelconque des configurations précédentes est
fourni. On allonge la tige 8 de maniére a augmenter la
distance entre la téte 1 et I'extrémité annulaire ce qui a
pour effet appliquer un effort en tension sur I'élément
filaire 5 et un effort en compression sur la tige 8. On fixe
la longueur de la tige 8 a la longueur prédéfinie. On blo-
que la longueur de la tige au moyen du bloqueur 12.
[0078] Une telle configuration est particulierement
avantageuse lors d’'une opération de réparation du dis-
positif de blocage a came. Par exemple si la tige 8 est
détériorée et doit étre changée, une variation de longueur
entre la tige initiale et la nouvelle tige est facilement com-
pensée en ajustant la longueur de la tige a la longueur
de I'élément filaire.

[0079] Cette configuration est particulierement avan-
tageuse, dans une volonté de remplacementde I'élément
filaire 5 qui assure la continuité mécanique entre la téte
et 'extrémité annulaire. Les aléas sur la dimension de la
téte, sur la longueur de I'élément filaire ainsi que sur la
longueur de la tige 8 font qu’un dispositif de blocage n’est
jamais ou quasiment jamais démonté pour procéder au
remplacement de I'élément filaire 5.

[0080] Lafourniture d’'une tige a longueur variable per-
met de compenser les aléas de fabrication et ainsi de
fournir un nouvel élément filaire 5 et de préférence un kit
de remplacement comportant un nouvel élément filaire
et une nouvelle tige.

[0081] Onfournitun dispositif de blocage a came com-
portant une téte 1 reliée a une extrémité annulaire 2 par
un élément filaire 5 et une tige 8. Comme indiqué plus
haut, la téte 1 est munie d’au moins une came 3, d’au
moins un arbre de pivotement 4, d’au moins un ressort
11 et d’une gachette 7 liée mécaniquement a la au moins
une came 3.

[0082] On retire la tige 8 et I'élément filaire 5. On ac-
croche ensemble le nouvel élément filaire 5 et la tige 8
ala téte 1, la tige étant traversée par I'élément filaire 5.
On allonge la tige 8 de maniére a augmenter la distance
entre la téte 1 et I'extrémité annulaire 2 ce qui a pour
effet appliquer un effort en tension sur I'élément filaire 5
et un effort en compression sur la tige 8. On fixe la lon-
gueur de la tige 8 a la longueur prédéfinie et on fixe la
longueur recherchée au moyen du bloqueur 12. On pren-
dra soin de replacer la tige 8 dans le trou correspondant
de la gachette 7.

[0083] Pour faciliter la fixation de I'élément filaire a la
téte, il est avantageux que la tige soit dans la position
rétractée ou dans une position de faible encombrement.
Ensuite, on allonge la longueur de la tige 8 pour mettre
sous compression la tige 8.

[0084] Le remplacement de I'élément filaire peut étre
réalisé avec un matériel restreint ce qui facilite la réali-
sation de I'opération de remplacement par des opéra-
teurs dédiés voire par I'utilisateur.

[0085] Il est encore possible de remplacer la tige 8 et
I'élément filaire 5 afin d’adapter la longueur du dispositif
de blocage a un besoin spécifique. Un extenseur de ga-
chette 7 peut alors étre envisageé si la longueur de la tige
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8 et la longueur de I'élément filaire 5 sont augmentées
de maniere conséquente.

[0086] Les figures 1 a 14 illustrent une tige 8 dont I'ex-
trémité proximale 8a s’insére dans la téte 1, plus préfé-
rentiellement dans le corps 1a de la téte de sorte que
I'extrémité proximale 8a vient en butée contre un des
composants de la téte 1. Ce mode de réalisation est
avantageux car il permet d’installer et de démonter faci-
lement I'extrémité proximale. Lorsque la tige 8 n’est pas
contrainte en compression, la tige 8 peut se déplacer
selon la premiére direction XX. En alternative, la partie
proximale 8a peut étre fixée directement a la téte 1.
[0087] Dans les modes de réalisation illustrés, le dis-
positif de blocage par came présente quatre cames 3. |l
est possible d'utiliser plus ou moins de cames 3. Les
configurations illustrées pour linstallation de I'élément
filaire 5 sont applicables sur des dispositifs de blocage
qui comportent un, deux, trois, quatre ou plus de cames
3. Le nombre de cames 3 peut étre pair ou impair. Les
cames 3 sont préférentiellement réalisées en matériau
métallique, par exemple en alliage d’aluminium, ou en
acier.

[0088] Latige 8 est préférentiellement réalisée en ma-
tériau polymére de maniére a pouvoir étre flexible selon
une ou plusieurs directions perpendiculaires a la premie-
re direction XX.

[0089] Les modes de réalisation présentés plus haut
sont particulierement avantageux pour un élément filaire
en matériau textile dont la durée est moindre que son
équivalent métallique. Par ailleurs, 'anneau en élément
filaire 5 est fabriqué en usine avec des procédés de cou-
ture maitrisés ce qui permet d’assurer une bonne tenue
mécanique de I'élément filaire 5.

[0090] De maniére préférentielle, I'élément filaire 5 est
sous la forme d’'un anneau, il est avantageux de confor-
mer I'anneau pour former un « U ». Les figures illustrent
un anneau qui est conformé, par exemple replié, sous la
forme d’'un U avec deux jambes 5a qui se terminent cha-
cune par une boucle 5b. Il existe également une portion
de liaison 5c qui relie les deux jambes 5a. La portion de
liaison 5c est préférentiellement une portion centrale.
Préférentiellement, la couture 5d se trouve dans la por-
tion centrale afin de limiter 'encombrement dans la téte
1 ou a proximité de la téte 1. Les deux jambes 5a de
I'élément filaire en forme de « U » passent a travers la
tige 8 pour déboucher dans la téte 1 face a I'ancrage 6
selon une direction perpendiculaire a la direction XX, ici
selon la direction YY mais une autre configuration est
possible.

[0091] De maniére préférentielle, chacune des jambes
5a est terminée par une boucle 5b qui est traversée par
un arbre d’ancrage de la téte 1.

[0092] Une fois installé dans le dispositif de blocage a
came, I'élément filaire 5 posséde une premiére boucle
5b fixée alatéte 1. La premiére jambe 5a s’étend depuis
la téte 1 jusqu’a I'extrémité annulaire 2. L’élément filaire
5 s’étend le long de I'extrémité annulaire 2 et revient jus-
qu’a la téte 1 au moyen de la deuxiéme jambe 5a. L’ap-
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plication d’'un efforten traction entre latéte 1 etlI'extrémité
annulaire 2 a pour effet de mettre sous tension I'élément
filaire 5. Dans le mode de réalisation illustré, il y a quatre
brins de I'élément filaire qui relient la téte 1 a I'extrémité
annulaire 2. Plus ou moins de brins d’éléments filaires
sont possibles.

[0093] La portion de liaison 5c s’étend le long de I'ex-
trémité annulaire 2 tandis que les deux jambes 5a s’éten-
dent chacune en direction de la téte 1.

[0094] Les figures 1 a 13 illustrent des modes de réa-
lisation dans lesquels les deux boucles 5b présentes aux
deux extrémités de I'anneau replié en forme de U sont
traversées parun arbre d’ancrage 6. Par exemple, I'arbre
d’ancrage 6 est fixé au corps 1a de la téte 1 par vissage,
par sertissage, par rivetage. Selon les modes de réali-
sation, I'arbre d’ancrage 6 est monté amovible ou non
amovible du reste de la téte 1. Les deux extrémités de
I'élément filaire 5 s’'insérent dans la téte 1. L’arbre d’an-
crage 6 traverse les deux boucles 5b et réalise les deux
fixations de I'élément filaire avec la téte 1. L'arbre d’an-
crage 6 est fixé a ses deux extrémités avec le corps 1a.
[0095] Il estparticulierement avantageux d’avoir un ar-
bre d’ancrage 6 monté amovible par rapport a la téte 1
de maniére a avoir un élément filaire 5 qui est facilement
remplagable. Le démontage de I'arbre d’ancrage 6 per-
met de supprimer la fixation entre I'élément filaire 5 et la
téte 1 ce qui permet de remplacement de I'élément filaire
5.

[0096] Il est avantageux d’avoir une téte 1 qui définit
un trou borgne pour empécher le passage de I'élément
filaire 5 a travers la téte selon la premiére direction XX.
[0097] Dansunealternative de réalisation, I'arbre d’an-
crage 6 peut ne pas étre démontable. En empéchant de
démonter I'arbre d’ancrage 6, on augmente la sécurité
en interdisant une cause de mauvais remontage. Les
deux jambes 5a entrent dans le corps 1a et contournent
I'arbre d’ancrage 6. Les deux jambes 5a ressortent de la
téte 1 en direction de 'extrémité annulaire 2 etles boucles
5b aux extrémités des deux jambes 5a sont traversées
par I'extrémité annulaire 2. En tirant sur I'élément filaire
5, on forme une téte d’alouette autour de I'arbre d’ancra-
ge 6 ce quifixe I'élémentfilaire 1 avec la téte 1. Ce mode
de réalisation peut étre compliqué a mettre en oeuvre si
'espace dans la téte 1 est limité pour réaliser le glisse-
ment de I'élément filaire 5 et le contournement de I'arbre
d’ancrage 6.

[0098] L’ancrage 6 peut étre destructible par rapport a
latéte. La destruction de I'ancrage 6 permetde supprimer
la connexion mécanique entre I'élément filaire et la téte.
Cela permet de remplacer un élément filaire par un autre
élément filaire.

[0099] Afin de faciliter le remplacement de I'élément
filaire et/ou de la tige, il est avantageux d'installer I'an-
crage en dessous de I'espace occupé par le au moins
un arbre de pivotement et occupé par la au moins une
came. En d’autres termes, I'ancrage n’est pas disposé
en vis-a-vis d'un arbre de pivotement et en vis-a-vis d’au
moins une came selon une direction d’observation qui
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est parallele a I'axe de pivotement du au moins un arbre
de pivotement.

[0100]
came et 'extrémité annulaire. Un tel agencement permet
d’avoir un acces plus aisé a I'ancrage ce qui permet une
désolidarisation entre la téte 1 et I'élément filaire sans
avoir a démonter une ou plusieurs cames, ou un ou plu-
sieurs arbres de pivotement.

L’ancrage est disposé entre la au moins une

Revendications

Dispositif de blocage a came comportant :

- une téte (1) ;

- au moins un arbre de pivotement (4) fixé a la
téte (1) ;

- au moins une came (3) couplée a la téte (1) et
montée mobile a pivotement autour du au moins
un arbre de pivotement (4), la au moins une ca-
me (3) étant mobile entre une position rétractée
et une position étendue ;

-unressort (11) couplé a la au moins une came
(3) pour solliciter la au moins une came (3) vers
la position étendue ;

- une extrémité annulaire (2) couplée mécani-
quement a la téte (1), 'extrémité annulaire (2)
étant destinée a recevoir un élément de
connexion ;

-unetige (8) s’étendantdepuis latéte (1) jusqu’a
I'extrémité annulaire (2) selon une premiére di-
rection (XX), la tige (8) ayant une premiére ex-
trémité fixée a la téte (1) et une deuxiéme ex-
trémité définissant totalement ou partiellement
I'extrémité annulaire (2) ;

- au moins un élément filaire (5) reliant continu-
ment la téte (1) et 'extrémité annulaire (2), le au
moins un élément filaire (5) s’étendant selon la
premiére direction (XX) et traversant la tige (8) ;
- un systéme d’actionnement (7) configuré pour
engager sélectivement la position rétractée de
la au moins une came (3), le systéeme d’action-
nement (7) possédant une gachette (7) montée
a coulissement le long de la premiéere direction
(XX);

dispositif de blocage a came caractérisé en ce
que la tige (8) est une tige a longueur ajustable
pour appliquer un effort en traction a I'élément
filaire (5) depuis la téte (1) jusqu’a I'extrémité
annulaire (2), la tige (8) posséde au moins une
partie proximale (8a) et une partie distale (8b),
la partie distale (8b) étant montée mobile par
rapport a la partie proximale (8a) pour ajuster la
longueur de la tige, et

en ce que au moins un bloqueur (12) est confi-
guré pour bloquer la tige (8) a une longueur dé-
sirée en bloquant la position de la partie distale
(8b) par rapport a la partie proximale (8a).

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10

2,

10.

Dispositif de blocage a came selon la revendication
1 dans lequel le bloqueur (12) bloque uniquement la
partie distale (8b) par rapport a la partie proximale
(8a) sans coincer I'élément filaire (5).

Dispositif de blocage a came selon la revendication
2 dans lequel I'élément filaire (5) est un élément fi-
laire textile.

Dispositif de blocage a came selon la revendication
3 dans lequel I'élément filaire (5) est un élément fi-
laire textile définissant un anneau cousu et I'extré-
mité distale (8b) comporte un élément tubulaire,
I'élément filaire (5) traversant I'élément tubulaire
(8b), deux extrémités de I'anneau étant fixées a la
téte (1).

Dispositif de blocage a came selon I'une des reven-
dications 3 et 4 dans lequel I'élément filaire (5) est
accrochée a la téte (1) par un ancrage, I'ancrage
étant disposé a distance des cames selon une di-
rection d’observation parallele a I'axe de pivotement
du au moins un arbre de pivotement, 'ancrage étant
disposé entre I'extrémité annulaire (2) et le au moins
un arbre de pivotement (4).

Dispositif de blocage a came selon 'une quelconque
des revendications 1 a 5 dans lequel I'un de la partie
proximale (8a) et de la partie distale (8b) possede
une partie crénelée (8c) et I'autre de la partie proxi-
male (8a) et de la partie distale (8b) possede au
moins une dent configurée pour s’insérer dans au
moins un créneau des créneauxde la partie crénelée
(8c), les créneaux de la partie crénelée (8c) étant
disposés consécutivement le long de la premiére di-
rection (XX).

Dispositif de blocage a came selon 'une quelconque
des revendications 2 a 6 dans lequel la partie proxi-
male (8a) s’étend depuis la téte (1) jusqu’a une por-
tion de I'extrémité annulaire (2), le bloqueur (12) dé-
finissant partiellement le trou traversant de I'extré-
mité annulaire (2)

Dispositif de blocage a came selon la revendication
7 dans lequel la partie proximale (8a) définit partiel-
lement le trou traversant de I'extrémité annulaire (2).

Dispositif de blocage a came selon 'une quelconque
des revendications 1 a 8 dans lequel la tige (8) est
une tige télescopique.

Dispositif de blocage a came selon la revendication
9 dans lequel la partie proximale (8a) définit une plu-
ralité de butées deréglage, la partie distale (8b) étant
coincée contre une butée de la pluralité de butées
de réglage.
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Dispositif de blocage a came selon la revendication
10 dans lequel, en position de repos, la gachette (7)
fait face a ladite une butée de la pluralité de butées
de réglage.

Procédé de réglage d’un élément filaire (5) d’un dis-
positif de blocage a came comportant les étapes
suivantes :

- fournir un dispositif de blocage a came selon
'une quelconque des revendications 1 a 11 ;

- allonger la tige (8) pour appliquer un effort en
traction et étirer I'élément filaire (5) et appliquer
un effort en compression sur la tige (8) ;

-fixer lalongueur de la tige (8) qui étire I'élément
filaire (5).
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