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{54) Elektromagnetické chapadio

kefenf spad4 do oboru pomocnych mechanis-
mi jednot&elovgch obréb&cich spojl, a tyk4 se F
elektromagnetického chapadla, zejména manipu-
l4toru jednod&elovych obrab&cich strojua.

Podstatou Fe3eni je, Ze v t&lese chapadla
jsou umisténa alespon dvd vodici pouzdra pro
uloZeni pruZin, které jsou jednim koncem 5
opteny o vymezovaci podloZky predpéti pruZin, i /
a druhym koncem o upinaci desku, opat¥enou 74 H;;;ﬁ '

opérngmi ndkrufky pruiin, ptiem¥ opérné 7
ndkru¥ky jsou pevné spojeny se zdvitovymi

ty&inkami, zakon&enymi na zadni strané kryci ¢
desky vymezovacimi podloZkami zdvihu upinaci

desky. AN
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Vynédlez se tgkd elektromagneti;kého chapadla, zejména pro manipuldtory jednoudelovych
obrébdcich strojd. '

U manipuldtord a robotl vyrdb&ngch v soufasné dob& a spouffvanych k manipulaci se sou-
&4stmi urdenymi k opracovdni na obréb&cich strojich, obvykle jednovdelovych, se elektromagne-
tickych chapadel tém&¥ nevyuZivd. Je to zejména z toho divodu, %e z4kladn{ &innost eiéktro-'
magnetického chapadla, tj. p¥idriet sou4st magneti€kou silou, pfenést ji na ur&ené misto a
tam ji upustit, neni pro manipulédtory, pracujicf jako souddst obréb&cich strojl, dostadujici,
protofe neumoZnujl bezpedné dosednuti soudésti na dosedaci plochu upinacfiho mechanismu, nebo
proto, #e jsou urdeny vyhradné pro souddsti kruhového tvaru, kde mid uchopend soudédst moZnost
rotace, takZe u tvarové, nekruhové soudédsti, jakymi jsou kupftkladu ovdlné p¥iruby &erpadel,
nezaruujf jej{ sprdvné polohovdni jak v radidlnfm, tak i axidlnim sm&ru. U takovych soudésti,
kdy se vyZaduje, aby sklftidlo s Celistmi bylo polohové& orientované, je nutno zajistit, aby
se upinac{ deska chapadla, na kterou je soudést ur&end k obradb&nf uchycena, neotdZelo.

Byla proto vyvinuta elektromagnetick4 chapadla, jejich%Z jddrem prochdz{ dva nebo vice
odpruZenych tepll nesoucich funk&ni desku. Tato konstrukce sice zajiituje, %¥e se deska nemiife
ot&let, ale jeji nev¢hodou je, Ze p¥i dotldleni obrobku do sklitidla dochdzf vlivem nep¥es-
nost{ odlitkd ke zkfiZeni &epl ve vodicich pouzdrech a tim i ke zk¥f%eni obrobku na upfnaci
desce, takfe obrobek bud vibec nelze do skli&idla usadit, nebo bude v rovin® obrdb&ni zk¥i-
Zeny. Zk¥iZenim Cepd dojde toti% k znehybn&ni upinac{ desky a tim i k nevyhovujfc{i funkci
elektromagnetického chapadla.

Nevyhody a nedostatky zndmych Fe$eni odstranuje v podstat& vyndlez, kterym je elektro-
magnetické chapadlo, zejména pro manipuldtory jednoddelovych stroji, sestdvajici z tdlesa,
ve kterém je uloZen elektromagnet, a z upinac{ desky, a zadnf kryci desky, a jeho podstata
spodivéd v tom, Ze t&8leso chapadla je opat¥eno alespor dv&ma vodicfmi pouzdry pro ulo¥eni
pruZin, které jsou jednim koncem opfeny o vymezovaci podloiky p¥edp&ti pru¥in a druhym koncem
o upinaci{ desku opat¥enou op&rnymi ndkruiky prufin, p¥idem¥ op&rné ndkruiky jsou pevn& spoje-
ny se zdvitovymi tylemi, zakonlenymi na zadni sté&n& kryci desky maticemi a vymezovacimi pod-
loZzkami zdvihu qpinaci desky.

Déle je podstatou vyndlezu, Ze z&vitové tyZinky jsou umistdny v ose vodicich pouzder
s valf.

Kone&né& je podstatou vyndlezu, Ze kryci deska je opatfena tfmeny pro otodné uloZieni na
rameni manipulétoru,

Vy8&1 Gfinek vyndlezu se projevuje v tom, Ze novd konstrukéni dprava nedovoluje zk¥iZeni
upinaci desky s obrobkem a zaruduje tak sprdvné napolohovdni obrobku v obou na sebe kolmych
rovindch, jako%Z i bezpe&né dotlafeni obrobku na dosedaci plochu sklf&idla.

P¥{klad konkrétniho provedeni vyndlezu je schematicky zn&zornén na pfipojeném vykrese,
pY¥edstavujicim elektromagnetické chapadlo v ¥ezu.

Podle vyndlezu je elektromagnetické chapadlo 1 vytvofeno jako blok, sestdvajfci z elek-
tromagnetu 2 uloZeného v té&lese 3 chapadla 1, ddle z kryci desky 4 s t¥meny 5 pro oto&né
uloZeni chapadla 1 na rameni 6 nezndzorn&ného manipuldtoru. Sou&dsti chapadla 1 je upinaci
deska 7, opatfend na zadni stran& nejméné dvéma ndkruZky 8 pro uloZeni pruZiny 9, uloZené
ve vodicim pouzdru 10 v télese 3 chapadla 1. Pfedpét{ pruZin 9 se nasfavuje podloZkou 11
ulo%enou ve vodicim pouzdru 10, a op¥enou o kryci desku 4 chapadla 1.

K vymezen{ zdvihu upinac{ desky 7 jsou nékruZky 8 opat¥eny zévitovymi tyZemi 12, které
prochdzeji se znadnou vili st¥edem prufiny 9, ddle vymezovacimi podlofkami 11 a kryci deskou
4 a jsou na zadni stran€ kryci desky 4 zaji¥t&ny podloZkou 13 a matici 14. Vedeni upinaci
desky 7 zaji$Euji prufiny 9, které umoZfuji ddstedné vykldp&ni i vyoseni upinac{ desky 7.
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Po navedent soulédsti, ur&ené k opracovani, na upinaci desku 7 chapadla } dojdé na signél
¥{dicftho systému, k aktivizaci vinut{ elektromagnetu 2, co% zplisobf p¥itaZeni upinaci desky
7, spolu s obrobkem, k j&dru elektromagnetu 2, a tim i k upnuti obrobku. Elektromagnetické
chapadlo s upnutym obrobkem se pak pfeklopf do polohy vhodné pro zaveden{ obrobku do skl{&i-
dla upfnacfho mechanismu obréb&ciho stroje, dojede i s upnutym obrobkem do nejté&sné&js${ bliz-
kosti skli%idla. V tomto okamZiku dojde k/pferuéeni p¥ivodu elektrického proudu do vinuti
elektromagnetu 2, tim se uvolni p¥edpéti prufin 9, které pak dotladi obrobek na dosedaci
plochu skli&idla. MoZnost nakl4pénf a vyoseni pruZin 9, a tim i upinaci desky 7, umoZhuje
pruiné navedeni obrobku do skli¢idla. Pruiiny 9 ddle kompenzujf i vy8kovy rozdil mezi neobro-
benou a obrobenou souddsti p¥i jejim vkladddni a vyjimldni ze sklilidla.

Manipuldtor s elektromagnetickym chapadlem 1 odjede, po uloZeni souddsti do skliéidla,
do pohotovostni polohy, aby nepfékéiel p¥i vlastnim obrdb&ni souldsti. Po jejim obrobeni
najede manipuldtor s chapadlem 1 do styku s obrobkem soufdsti, tim dojde k C4stelnému stla-
Eeni pruZin 9, nato &ojde k aktivizaci vinuti elektromagnetu 2, ktery upne obrobenou souddst
na upinac{ desku 7 chapadla 1, manipuldtor s chapaélem 1 i s upnutou soudédst{ odjede do mista
odb&ru hotovych obrobkd, kde po preruSeni proudu ve vinut{ elektromagnetu 2 a pisobenim pru-
%in 9 dojde k odhozeni opracované souldsti, a chapadlo.l je pfipraveno k upnuti dalS{ sou-
E4sti.

PREDMET VYNALEZU

1. Elektroqagngtické chapadlo, zejména pro manipuldtory jednoG¥elovych obréb&cich strojil,
sestévajici z t&lesa, ve kterém je ulofen elektromagnet, z upfnaci desky a zadni kryci desky,
vyznadujic{ se tim, ¥e t&leso (3) chapadla (1) je opatfeno alespon dv&ma vodicimi pouzdry
(10) pro ulo¥eni pruZin (9), které jsou jednim koncem opfeny o vymezovaci podloZky (11) a
druhym koncem o upfnaci desku (7) opat¥enou op&rngmi nakruzky (8), pfilemZ op&rné ndkruZky
(8) jsou pevn& spojeny se zAvitovymi tydemi (12), uloZenymi ve vodicich pouzdrech (10) a
uchycenymi na zadni st&n& kryci desky (4) maticemi (14) s podloZkami (13). ’ .

2. Elektromagnetické chapadlo podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze zdvitové tyCe (12)
j4ou umist&ny v ose vodicich pouzder (10) s vuli.

3% Elektromagnetické chapadlo podle bodd 1 a 2, vyznadujici{ se tim, Ze kryci deska (4)
je opat¥ena t¥meny (5) pro otodné uloZeni na rameni (6) manipuldtoru.

1 vykres
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