EP 2 058 088 B1

(1 9) Europdisches

Patentamt

European
Patent Office
Office européen

des brevets

(11) EP 2 058 088 B1

(12) EUROPAISCHE PATENTSCHRIFT

(45) Veroffentlichungstag und Bekanntmachung des

Hinweises auf die Patenterteilung:
29.07.2015 Patentblatt 2015/31

(21) Anmeldenummer: 08017342.0

(22) Anmeldetag: 02.10.2008

(51)

Int Cl..
B25F 5/02(2006.0%)

(54) Griffhalter fiir einen Handgriff
Grip holder for a hand grip

Porte-poignée pour une poignée

(84) Benannte Vertragsstaaten:
ESIT PT

(30) Prioritat: 18.10.2007 DE 102007049882

(43) Veroffentlichungstag der Anmeldung:
13.05.2009 Patentblatt 2009/20

(73) Patentinhaber: Andreas Stihl AG & Co. KG
71336 Waiblingen (DE)

(72) Erfinder:
¢ Machens, Kai-Ulrich, Dr.
70193 Stuttgart (DE)
* Heinzelmann, Georg
71522 Backnang (DE)

(74)

(56)

Gotzel, Arne

71522 Backnang (DE)
Schneider, Andreas
71384 Weinstadt (DE)
Menzel, Johannes
73529 Rechberg (DE)

Vertreter: Wasmuth, Rolf et al
Menzelstrasse 40
70192 Stuttgart (DE)

Entgegenhaltungen:
DE-A1- 10 029 536
US-A- 4 401 167

US-A- 3 459 269

Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des europaischen
Patents im Europaischen Patentblatt kann jedermann nach MaRgabe der Ausfiihrungsordnung beim Européischen
Patentamt gegen dieses Patent Einspruch einlegen. Der Einspruch gilt erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebuihr
entrichtet worden ist. (Art. 99(1) Europaisches Patentliibereinkommen).

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 2 058 088 B1 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Griffhalter fir einen
Handgriff, insbesondere flr einen Bediengriff eines trag-
baren, handgefiihrten Arbeitsgerats nach dem Oberbe-
griff des Anspruchs 1.

[0002] Aus der US 3,459,269 ist ein tragbares, hand-
gefihrtes Arbeitsgerdt in Form eines Erntegerates be-
kannt, welches zum Ernten von Oliven vorgesehen ist.
Ein als Verbrennungsmotor ausgebildeter Antriebsmotor
treibt ein Exzentergetriebe an, das eine Rittelstange in
Langsrichtung hin-und herbewegt. Die Rittelstange wird
an einem Ast eines friichtetragenden Baums, z. B. eines
Olivenbaums eingehdngt und eine Rittelschwingung
eingebracht, die zum Lésen der Friichte von ihren Stielen
fuhrt. Der Benutzer muss die abgeschittelten Friichte
lediglich aufsammeln. Derartige Arbeitsgerate dienen
der Erzeugung von Schwingungen, weshalb auch die an
dem Arbeitsgerat befestigten Handgriffe erheblichen
Schwingungen unterliegen. Mittels speziell ausgebilde-
ter Griffhalter wird daher versucht, insbesondere den Be-
dienhandgriff von den Schwingungen des Arbeitsgerates
abzukuppeln. Die US 3,459,269 schlagt hierzu einen
Griffhalter vor, der &hnlich einer Parallelogrammfiihrung
unter Ausbildung von Gelenkstellen am Arbeitsgerat
festgelegt ist. Damit in das Arbeitsgerat Halte- und Fih-
rungskrafte eingeleitet werden kénnen, muss die Paral-
lelogrammfiihrung mittels Reibgliedern versteift werden,
was die Abkopplung des Bedienhandgriffs von den
Schwingungen des Arbeitsgerates erschwert.

[0003] US-4401167-A offenbart einen Griffhalter ge-
maf der Praambel des Anspruchs 1.

[0004] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Griffhalter fir einen Handgriff eines tragbaren, hand-
gefuhrten Arbeitsgerates anzugeben, der eine gute
Schwingungsabkopplung gewahrleistet und dennoch ein
prazises Einleiten von Fuhrungskraften in das Arbeits-
gerat zuldsst.

[0005] Die Aufgabe wird nach den kennzeichnenden
Merkmalen des Anspruchs 1 geldst.

[0006] Da die Gelenkstellen durch flexible Scharniere
gebildet sind, werden Uber das Scharnier selbst kaum
Schwingungen Ubertragen. Die flexiblen Scharniere, die
vorzugsweise nach Art eines Filmscharniers aus einem
Streifen elastischen Materials gebildet sein kénnen, ha-
ben selbstddmpfende Eigenschaften und gewahrleisten
dennoch ein prazises Einleiten von Fihrungskréaften in
die Maschine.

[0007] Die aus einem Streifen elastischen Materials
gebildeten Gelenkstellen sind derart ausgebildet, dass
die Breite des Streifens aus elastischem Material mehr-
fach groRer ausgebildet ist als dessen Dicke. Bevorzugt
ist der Steifen etwa 5 bis 30 mal breiter als seine Dicke.
[0008] Die Anordnung der durch Streifen aus elasti-
schem Material gebildeten Gelenkstelle ist derart, dass
die Langsachse des Arbeitsgerates im Wesentlichen
senkrecht zu der Ebene des Streifens aus elastischem
Material liegt.
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[0009] Es kann zweckmaRig sein, die Gelenkstelle mit
einer Abreil3sicherung zu versehen. Bevorzugt bildet die
Abreildsicherung eine Verstarkungslage, die zweckméa-
Rig in dem elastischen Material des flexiblen Scharniers
eingebettet ist.

[0010] Dereine Gelenkstelle bildende elastische Strei-
fen aus elastischem Material verbindet ein Endstlck des
Griffhalters mit einem Mittelstlick des Griffhalters. Auf
den einander zugewandten Stirnseiten des Endstlickes
des Griffhalters und des Mittelstlcks des Griffhalters sind
in Weiterbildung der Erfindung Anschlagmittel zur Be-
grenzung der Gelenkbewegung vorgesehen. Die An-
schlagmittel liegen dabei zweckmafig auf beiden Seiten
des flexiblen Scharniers und sind insbesondere elas-
tisch. In einem Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung liegen
die Anschlagmittel bei kraftfreier Gelenkstelle im We-
sentlichen kraftfrei aneinander an. Die Anschlagmittel
gewahrleisten so ein gutes Einleiten von Flihrungskraf-
ten Uber die Griffhalter in das Arbeitsgerat, wobei die
Ruckwirkungen der Vibration des Arbeitsgerates aufden
Handgriff reduziert sind.

[0011] Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich
aus den weiteren Anspriichen, der Beschreibung und der
Zeichnung, in der nachfolgend im Einzelnen beschriebe-
ne Ausflihrungsbeispiele der Erfindung dargestellt sind.

[0012] Es zeigen:

Fig. 1 in perspektivischer Darstellung ein tragbares,
handgefiihrtes Arbeitsgerat,

Fig. 2 in vergroRerter, perspektivischer Darstellung
einen Handgriff mit einem vorderen Griffhalter
und einem hinteren Griffhalter,

Fig. 3 eine Darstellung der Anordnung des vorderen
und hinteren Griffhalters ohne Handgriff,

Fig. 4 einen Griffhalter mit durch eine Verstarkungs-
einlage gehaltenen Endstiicken und dem Mit-
telstlick,

Fig. 5 einen Griffhalter nach Fig. 4 mit aus einem
gemeinsamen Materialblock gebildeten An-
schlagmitteln,

Fig. 6 einen Langsschnitt durch den Griffhalter nach
Fig. 5,

Fig. 7 eine Seitenansicht des Griffhalters nach Fig.
5,

Fig. 8a  in vergroRerter Darstellung eine Gelenkstelle
des Griffhalters nach Fig. 7,

Fig. 8b  in vergroRerter Darstellung eine modifizierte
Gelenkstelle des Griffhalters,

Fig. 9 einen Schnitt durch einen Griffhalter anderer
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Ausfiihrungsform,
Fig. 10  einen Griffhalter nach Fig. 9 in weiterer Aus-
fuhrungsform,
Fig. 11 einen Griffhalter nach Fig. 9 mit zwischen ei-
nem Endstlick und dem Mittelstiick ausgebil-
deter einziger Gelenkstelle,
Fig. 12  einen Griffhalter nach Fig. 11 mit zwischen ei-
nem Mittelstiick und einem Endstiick ausge-
bildeten zwei Gelenkstellen,
Fig. 13  einen Griffhalter mit seinen durch zwei Ver-
starkungseinlagen gehaltenen Endstiicken
und Mittelstiick,
Fig. 14  einen Griffhalter nach Fig. 13 mit als Seilen
ausgebildeter Verstarkungseinlage.

[0013] Das in Fig. 1 dargestellte, handgefiihrte, trag-
bare Arbeitsgerat 1 ist ein Erntegerat fir Oliven. Es be-
steht im Wesentlichen aus einem endseitig angeordne-
ten Verbrennungsmotor 2, der Giber ein Exzentergetriebe
3 eine Rittelstange antreibt, die in das offene Anschlus-
sende 4 des Arbeitsgerates 1 einzusetzen ist. Die Ruit-
telstange liegt in der Langsachse 5 des Arbeitsgerates 1.
[0014] Zum Halten und Fihren des Arbeitsgerates
sind zwei Handgriffe 6 und 7 vorgesehen, wobei der vor-
dere Handgriff 6 als Rundgriff 8 ausgebildet ist und am
Gehauseflansch 10 des Arbeitsgerates 1 festgelegt ist.
Der hintere, seitlich angeordnete Handgriff 7 besteht aus
einem Bediengriff 9, der auch Bedienelemente fir den
Antriebsmotor 2 aufweist. So ist im oberen Teil des Be-
diengriffs 9 eine Gashebelsperre 11 und im unteren Teil
ein Gashebel 12 gelagert. Ferner ist im Bereich des vor-
deren Endes des Bediengriffs 9 ein Betatigungselement
13 flir den Kurzschlussschalter, die Chokeklappe und
eine Startgasstellung vorgesehen.

[0015] Der Bediengriff 9 liegt mit seitlichem Abstand
zum Gehause des Exzentergetriebes 3 und ist mit zwei
Griffhaltern 20, 21 am Arbeitsgerat 1 festgelegt.

[0016] WieFig.2in vergroRerter Darstellung zeigt, be-
steht jeder Griffhalter 20, 21 aus einem ersten Endstiick
22,das miteinem jeweiligen Ende 14, 15 des Bediengriffs
9 verbunden ist. Das zweite Endstlick 24 der Griffhalter
20, 21 ist mit einer Halteplatte 25 am Arbeitsgerat 1 fest-
gelegt. Hierzu weist das Getriebegehause 16 eine ein-
gepasste Ansenkung 17 auf, in der die Halteplatte 25
aufgenommen und mittels Schrauben 23 festgelegt ist.
Der vordere Griffhalter 20 ist am Getriebegehause 16
zwischen dem Exzentergetriebe 3 und dem vorderen
Handgriff 6 angebunden, wahrend der hintere Griffhalter
21 in einem Bereich zwischen dem Exzentergetriebe 3
und dem Antriebsmotor 2 festgelegt ist. Die Langsmittel-
achse 26 eines Griffhalters 20, 21 liegt in einem Winkel
28 von etwa 45° zur Ebene 27 der Halteplatte 25.
[0017] Dasals Erntegerat, insbesondere Olivenschitt-
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ler ausgebildete Arbeitsgerat 1 wird miteinem Traghaken
18in eine Tragdse eines Tragegurts eingehangt, den ein
Benutzer angelegt hat. Mittels des vorderen Rundgriffs
8 und des seitlichen Bediengriffs 9 wird das Arbeitsgerat
1 bedient, gefiihrt und gehalten, wobei Giber beide Griffe
6, 7 sowohl Langs- als auch Querkréafte - bezogen auf
die Langsachse 5 des Arbeitsgerates - aufgebracht wer-
den kdnnen.

[0018] Diein Fig. 3 ohne den Bediengriff 9 dargestell-
ten Griffhalter 20, 21 sind im Grundaufbau gleich ausge-
bildet und bestehen im Wesentlichen aus den ersten und
zweiten Endstiicken 22 und 24 sowie aus einem steifen
Mittelstlick 29. Die Stiicke 22, 24 und 29 sind aus einem
gleichen, vorzugsweise harten Material, bevorzugt aus
Kunststoff hergestellt und kénnen zweckmaRig mittels
einer Verstarkungslage 30 (Fig. 4) miteinander fest ver-
bunden sein. Das Mittelstiick 29 ist von der Verstar-
kungslage 30 durchsetzt, wobei die Verstarkungslage 30
vorteilhaft im Mittelstlick 29 festgelegt ist. Die Enden 31,
32 der Verstarkungslage 30 sind in den Endstlicken 22,
24 fixiert und verliersicher gehalten, so dass die Verstar-
kungslage 30 eine Abreiflsicherung 33 zwischen dem
ersten, oberen Endstlick 22 und dem zweiten, unteren
Endstlick 24 bildet. Die im Ausfiihrungsbeispiel gezeigte
Verstarkungslage 30 ist zweckmaRig von einem Gewebe
gebildet und erstreckt sich vorteilhaft im Wesentlichen
Uber die ganze Breite B (Fig. 4) des Griffhalters 20 bzw.
21. Es kann vorteilhaft sein, anstelle des Gewebes Ein-
zelfaden 30a vorzusehen, die in gleicher Weise wie die
Verstarkungslage 30 festgelegt sind und in Richtung der
Langsachse 26 des Griffhalters 20 ausgerichtet liegen.
[0019] Auf den einander zugewandten Stirnseiten 34,
35, 36 und 37 der Endstiicke 22 und 24 und des Mittel-
stiicks 29 sind Anschlagmittel 40 vorgesehen, wie sie in
Fig. 5 dargestellt sind. Die Anschlagmittel sind auf den
gegeniberliegenden Breitseiten 38 der Mittellage 41
oder - wenn vorgesehen - der gestrichelt gezeichneten
Verstarkungslage 30 angeordnet, wie sich auch aus dem
Langsschnitt des Griffhalters in Fig. 6 ergibt. Die An-
schlagmittel 40 bestehen aus elastischem Material, ins-
besondere aus einem Materialblock aus elastischem Ma-
terial wie Gummi. Das elastische Material - vorzugsweise
Gummi - wird auf den in Fig. 4 dargestellten Rohling auf-
gespritzt, wozu dieser in eine entsprechende Form ein-
gelegt wird. Beim Aufspritzen der Anschlagmittel 40 wird
eine angeordnete Verstarkungslage 30 von dem elasti-
schen Material der Anschlagmittel 40 vollsténdig durch-
setzt, so dass das Material fest auf einer Verstarkungs-
lage 30 haftet. Gummi wird auf die Verstarkungslage 30
aufvulkanisiert. Erst mit Aufspritzen der Anschlagmittel
40 aus elastischem Material erhélt der Griffhalter seine
notwendige Steifigkeit, aufgrund der er in der Lage ist,
in den Bediengriff 9 eingeleitete Trag- oder Flihrungs-
krafte Uber die Griffhalter 20 bzw. 21 auf das Arbeitsgerat
1 zu Ubertragen. Wie die Fig. 5 bis 7 zeigen, sind beid-
seitig einer Mittellage 41 der Anschlagmittel 40 in den
Materialblock 42 aus elastischem Material durchgehen-
de Offnungen 43 eingebracht, die sich quer zur Langs-
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achse 26 des Griffhalters 20, 21 erstrecken. Die Offnun-
gen 43 verlaufen zueinander etwa parallel beidseitig der
Mittellage 41 und liegen mit geringem Abstand zu einer
angeordneten Verstarkungslage 30, die in der Mittellage
41 angeordnet ist. Die Verstarkungslage 30 ist im We-
sentlichen vollstédndig in dem elastischen Material der
Anschlagmittel 40 eingebettet, wodurch sich zwischen
den paarweisen Offnungen flexible Scharniere 45 aus-
bilden, die jeweils eine Gelenkstelle 44 bilden. Die Ge-
lenkstellen 44 selbst sind somit nach Arteines Filmschar-
niers aus dem zwischen den Offnungen 43 liegenden
Streifen 46 elastischen Materials gebildet. Die die Ge-
lenkstellen bildenden Steifen 46 haben eine quer zur
Langsmittelachse 26 gemessene Breite B, die groRer,
vorzugsweise mehrfach grofer ist als die Dicke D der
Streifen 46. Bevorzugt ist ein Streifen 46 etwa 5 bis 30
mal breiter als seine in der Ebene der Verstarkungslage
30 gemessene Erstreckung quer zu Langsmittelachse
26 des Giriffhalters 20, 21. Die im Streifen 46 aus elasti-
schem Material eingebettete optionale Verstarkungslage
30 bildet an jeder Gelenkstelle 44 eine Abreil3sicherung
33. Die erfindungsgemale Wirkung und Funktion ist
auch ohne Verstarkungseinlage gegeben; allein das
elastische Material bzw. der Streifen 46 tragt das Arbeits-
gerat 1 und ist ausreichend, in den Handgriff eingebrach-
te Fuhrungskrafte zu Ubertragen.

[0020] Die beidseitig eines flexiblen Scharniers 45 vor-
gesehenen Anschlagmittel 40 sind zusammen mit dem
flexiblen Scharnier aus elastischem Material vorzugswei-
se einteilig ausgebildet. In Fig. 6 ist der links gezeigte
Materialblock 42 mit dulReren Wulsten 55 gezeigt, die in
Héhe der Offnungen 43 liegen und zu diesen etwa par-
allel verlaufen. Anstelle eines Wulstes 55 oder Verdi-
ckung kann auch ein V-férmiger Schlitz vorgesehen sein,
wie in der rechten Halfte in Fig. 6 dargestellt. Vorzugs-
weise wird der gemeinsame Materialblock 42 auf Héhe
der Offnungen 43 zweckmaRig in einem rechten Winkel
zur Langsmittelachse 26 geschlitzt, vorzugsweise bis in
die Offnungen 43 aufgetrennt. Die auf den AuRenseiten
derMaterialblécke 42 eingebrachten V-formigen Schlitze
47 schwachen den Materialblock 42 auf Héhe der durch
das flexible Scharnier gebildeten Gelenkstelle 44, so
dass eine Kippbewegung um die Gelenkachse 48 in
Richtung des Doppelpfeils 49 erleichtert ist.

[0021] Wird das Material in H6he des Schlitzes 47 oder
der Verdickung 55 bis in die Offnung 43 vollstandig in
der Ebene 50 durchschnitten (Fig. 8a, 8b), kann bei einer
Schwenkbewegung um die Achse 48 der Materialblock
42 auf der AuRenseite an der Schnittstelle 50 voneinan-
der abheben, wahrend er an der Innenseite in der Ebene
50 der Schnittstelle zusammengepresst wird. Die An-
schlagmittel fur die Schwenkbewegung um die Gelenk-
achse 48 sind somit durch das Material des Materialb-
locks 42 bestimmt, wobei die Anschlagmittel 40 bei kraft-
freier Gelenkstelle 44 kraftfrei aneinander anliegen.
[0022] Der Aufbau eines Griffhalters 20, 21 kann aus
mehreren Bauteilen aus unterschiedlichen Materialien
erfolgen. Wie die Fig. 6, 9 und 10 bis 12 zeigen, sind die
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Endstlicke 22, 24 sowie das Mittelstlick 29 aus Hartma-
terial, insbesondere aus einem Hartkunststoff gefertigt.
Anden Endstlicken 20, 21 und den Mittelstlicken 29 wird
dann ein Material angegossen, welches weicher ist und
eine sichere Anbindung des vorzugsweise aus Gummi
bestehenden Materialblocks 42 gewahrleistet. So ist das
Mittelstlick 29 von einem Kern 60 durchsetzt, welcher
aus einem Material besteht, dessen Harte zwischen der
der AuRenschale des Mittelstlicks 29 und dem Gummi
des Materialblocks 42 liegt.

[0023] Es kann vorteilhaft sein, die Anschlagmittel 40
in einer vorgebbaren Form auszubilden, wie es die Fig.
9 bis 12 zeigen. Auf der Hohe der Gelenkstelle 44 ist
beidseitig des flexiblen Streifens 46 eine Uiber die gesam-
te Breite des Griffhalters 20 verlaufende, V-férmige Nut
51 mit nach Art einer Hohlkehle ausgebildetem Fuf} 52
vorgesehen. Die einander gegentiberliegenden Nutflan-
ken 53 bilden einen Winkel 54 von etwa 30°. Dadurch ist
eine Schwenkbewegung um die Gelenkachse 48 in bei-
den Richtungen um bis zu 30° mdglich, bevor die Nut-
flanken 53 als Anschlagmittel 40 wirken und die
Schwenkbewegung der Gelenkstelle 44 bzw. des Schar-
niers 45 begrenzen. Diese Begrenzung ist elastisch;
nach Anlage der Nutflanken 53 wird das elastische Ma-
terial des Materialblocks 42 weiter verdichtet, so dass
eine Dampfung gegeben ist. Eine Auslenkung um die
Gelenkachse 48 ist daher um mehr als 30° mdéglich, vor-
zugsweise etwa 35°.

[0024] In den Ausfihrungsbeispielen der Fig. 9 bis 12
istdariiber hinaus das Mittelstiick 29a derart ausgebildet,
dass es einen inneren Materialkern 60 aus einem Mate-
rial zeigt, welches das elastische Material des Anschlag-
mittels 40 zwischen dem Mittelstlick 29a und dem oberen
Endstlick sowie dem Mittelstiick 29a und dem unteren
Endstlick 24 verbindet. Der Materialkern 60 ist durch das
Mittelstlick 29a derart komprimiert, dass der Kern quasi
steif ist.

[0025] Fig. 10 zeigt eine modifizierte Ausfiihrung eines
Griffhalters 20a, bei dem die Halteplatte 25 plan ausge-
fuhrt ist und rechtwinklig zur Verstarkungslage 30 liegt.
Das Mittelstiick 29a weist einen komprimierten Kern 60
aus elastischem Material auf, so dass das Mittelstlick im
Wesentlichen steif ist. Das obere Endstilick 22 ist zur An-
bindung an einen Handgriff vorgesehen.

[0026] Der Aufbau der Fig. 11 und 12 entspricht dem
der Fig. 9. Zur Verdeutlichung sind in Fig. 11 die Gelenk-
stellen 44 als Kreis gezeichnet. Zwischen einem Mittel-
stlick 29a und einem Endstiick 22 bzw. 24 istim Ausfih-
rungsbeispiel nach Fig. 11 jeweils eine Gelenkstelle 44
ausgebildet. Es kann zweckmaRig sein, zwischen einem
Mittelstlick und einem Endstiick jeweils zwei Gelenkstel-
len 44 auszubilden, wie dies in Fig. 12 schematisch dar-
gestellt ist.

[0027] Im Ausfihrungsbeispiel nach Fig. 13 sind die
Endstlicke 22 und 24 durch mindestens ein Gewebeband
70 verbunden, auf dem auch das Mittelstlick 29 festliegt.
Im gezeigten Ausflhrungsbeispiel sind zwei Streifen 70a
und 70b eines als Verstarkungseinlage vorgesehenen
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Gewebebandes vorgesehen, die sich jeweils nahe der
Langskante 71 des Griffhalters erstrecken. Die beiden
Streifen 70a und 70b - vorzugsweise Gewebebander -
liegen in einer gemeinsamen Ebene 72, die sich im We-
sentlichen in der Mittellage 41 (Fig. 6) des Griffhalters 20
erstreckt. Die Streifen 70a und 70b liegen mit einem Ab-
stand v zueinander. Die Gelenkeigenschaften zwischen
den Endstiicken 22 und 24 und dem Mittelstiick 29 wird
ausschlieBlich durch einen einzugieRenden Materialb-
lock 42 entsprechend der vorstehend beschriebenen
Ausfiihrungsform gebildet, wobei die Streifen 70a und
70b nur bei Zerstérung der Gelenkstelle als Abreil3siche-
rung wirken und ansonsten im Wesentlichen keiner Be-
lastung unterliegen.

[0028] Im Ausflihrungsbeispiel nach Fig. 14 ist die Ab-
reilRsicherung 33 durch eine Mehrzahl von Zugseilen 77
gebildet, die sich parallel nebeneinander mit einem seit-
lichen Abstand b zueinander erstrecken und in Langs-
richtung der Langskante 71 des Griffhalters 20 verlaufen.
Die Seile 77 liegen in einer gemeinsamen Ebene 78, die
- entsprechend der Verstarkungslage 30 in Fig. 6 - in der
Mittellage 41 des Griffhalters 20 liegt.

[0029] Die beschriebenen Griffhalter 20 und 21 kén-
nen vorteilhaft gleich aufgebaut sein, so dass die vorste-
henden Ausfilhrungen zum Griffhalter 20 auch flr den
Griffhalter 21 gelten. Die optional angegebene Verstar-
kungslage 30 bzw. die gezeigten AbreilRsicherungen 33
sind als Weiterbildung der Erfindung zu verstehen. Zur
Verwirklichung der erfindungsgeméafRen Gelenkstellen
44 ist ein elastischer Materialblock 42 ausreichend, der
zur Ausbildung der Gelenkstellen 44 die dargestellten
Offnungen 43 beidseitig einer Mittellage aufweist. Alleine
durch einen derartig gestalteten Materialblock 42 kann
eine Gelenkstelle 44 zwischen dem Mittelstiick und ei-
nem Endstlick funktionssicher ausgebildet sein.

Patentanspriiche

1. Handgriff mit einem Griffhalter an einem Arbeits-
gerat, insbesondere Bedienhandgriff (9) an einems
tragbaren, handgefiihrten Arbeitsgerates, wobei der
Handgriff (9) mit einem vorderen Griffhalter (20) und
einem hinteren Griffhalter (21) am Arbeitsgerat (1)
gehaltenist, und ein erstes Endstlick (22) jedes Griff-
halters (20, 21) mit dem Handgriff (7) und ein zweites
Endsttick (24) jedes Griffhalters (20, 21) mit dem Ar-
beitsgerat (1) verbunden ist, und zwischen dem ers-
ten und dem zweiten Endstlick (22, 24) des Griffhal-
ters (20, 21) mindestens zwei Gelenkstellen (44)
ausgebildet sind, deren Gelenkachsen (48) quer zur
Langsrichtung des Arbeitsgerates (1) liegen und die
Gelenkachsen (48) der Griffhalter (20, 21) zueinan-
der etwa parallel liegen,
dadurch gekennzeichnet, dass die Gelenkstellen
(44) durch flexible Scharniere (45) gebildet sind, wo-
bei ein elastischer Streifen (46) der Gelenkstelle (44)
ein Endstiick (22, 24) des Griffhalters (20, 21) mit
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10.

1.

einem Mittelstlick (29) des Griffhalters (20, 21) ver-
bindet.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Gelenkstelle
(44) aus einem Streifen (46) elastischen Materials
gebildet ist.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 1
oder 2,

dadurch gekennzeichnet, dass eine Gelenkstelle
(44) nach Art eines Filmscharniers ausgebildet ist.

Handgriff mit einem Griffhalter nach einem der An-
spriiche 1 bis 3,

dadurch gekennzeichnet, dass der Streifen (46)
quer zur Langsmittelachse (26) des Griffhalters (20,
21) mehrfach gréRer ausgebildet ist als die Dicke
(D) des Streifens (46).

Handgriff mit einem Griffhalter nach einem der An-
spriiche 1 bis4,

dadurch gekennzeichnet, dass die Gelenkstelle
(44) eine Abreilsicherung (33) aufweist.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet, dass die Abreil3siche-
rung (33) durch eine Verstarkungslage (30) gebildet
ist.

Handgriff mit einem Griffhalter nach einem der An-
spriiche 1 bis 6,

dadurch gekennzeichnet, dass die einander zu-
gewandten Stirnseiten (34, 35, 36, 37) der Endsti-
cke (22, 24) der Griffhalter (20, 21) und des Mittel-
stiicks (29) der Griffhalter (20, 21) Anschlagmittel
(40) zur Begrenzung der Gelenkbewegung um die
Gelenkachse (48) der Gelenkstelle (44) tragen.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 7,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagmittel
(40) elastisch sind.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 7
oder 8,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagmittel
(40) bei kraftfreier Gelenkstelle (44) aneinander an-
liegen.

Handgriff mit einem Griffhalter nach einem der An-
spriiche 7 bis 9,

dadurch gekennzeichnet, dass die Gelenkstelle
(44) und ihre Anschlagmittel (40) einteilig ausgebil-
det sind.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet, dass die Gelenkstelle
(44) und seine Anschlagmittel (40) aus einem ge-
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meinsamen Materialblock (42) aus elastischem Ma-
terial, vorzugsweise aus Gummi gebildet sind und
beidseitig einer Mittellage (41) durchgehende Off-
nungen (43) eingebracht sind, die sich mit geringem
Abstand zur Mittellage (41) quer zur L&ngsmittelach-
se (26) des Griffhalters (20, 21) erstrecken.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet, dass die Verstarkungs-
lage (30) das Mittelstlick (29) durchsetzt und in den
jeweiligen Endstiicken (20, 21) festgelegt ist.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 12,
dadurch gekennzeichnet, dass die Verstarkungs-
lage (30) auch im Mittelstlick (29) festgelegt ist.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet, dass die Verstarkungs-
einlage (30) aus mindestens einem Gewebeband
(70) besteht.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 14,
dadurch gekennzeichnet, dass das Gewebeband
(70a, 70b) nahe der Langskante (71) des Griffhalters
(21, 22) liegt.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet, dass die Abreil3siche-
rung (33) durch Zugseile (77) gebildet ist, wobei die
Zugzeile (77) mit Abstand (w) in einer gemeinsamen
Ebene (78) nebeneinander liegen.

Handgriff mit einem Griffhalter nach einem der An-
spriiche 1 bis 16,

dadurch gekennzeichnet, dass zwischen einem
Endstiick (22, 24) des Griffhalters (20, 21) und dem
Mittelstlick (29) zwei in Langsrichtung des Griffhal-
ters (20, 21) aufeinanderfolgende Gelenkstellen (44)
vorgesehen sind.

Handgriff mit einem Griffhalter nach einem der An-
spriiche 1 bis 17,

dadurch gekennzeichnet, dass die Gelenkachsen
(48) der Gelenkstellen (44) der beiden Griffhalter
(20, 21) eines Handgriffs (7) zueinander etwa paral-
lel liegen.

Handgriff mit einem Griffhalter nach Anspruch 18,
dadurch gekennzeichnet, dass die gegeniberlie-
genden Griffhalter (20, 21) einerseits und der Hand-
griff (7) sowie das Arbeitsgerat (1) andererseits ein
Parallelogramm bilden.

Claims

1.

Handle with a handle holder on aworking implement,
in particular operating handle (9) on a portable, hand-
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guided working implement, wherein the handle (9)
is held on the working implement (1) by a front handle
holder (20) and arearhandle holder (21) and wherein
a first end piece (22) of each handle holder (20, 21)
is connected to the handle (7) and a second end
piece (24) of each handle holder (20, 21) is connect-
ed to the working implement (1) and wherein, be-
tween the first and the second end piece (22, 24) of
the handle holder (20, 21), at least two articulation
points (44) are formed, the articulation axes (48) of
which extend transverse to the longitudinal direction
of the working implement (1), while the articulation
axes (48) of the handle holders (20, 21) are approx-
imately parallel to one another, characterised in
that the articulation points (44) are represented by
flexible hinges (45), an elastic strip (46) of the artic-
ulation point (44) connecting an end piece (22, 24)
of the handle holder (20, 21) to a central piece (29)
of the handle holder (20, 21).

Handle with a handle holder according to claim 1,
characterised in that an articulation point (44) is
formed from a strip (46) of elastic material.

Handle with ahandle holder according to claim 1 or 2,
characterised in that an articulation point (44) is
designed in the manner of a film hinge.

Handle with a handle holder according to any of
claims 1 to 3,

characterised in that the strip (46), transverse to
the longitudinal central axis (26) of the handle holder
(20, 21), has a size which is a multiple of the thick-
ness (D) of the strip (46).

Handle with a handle holder according to any of
claims 1 to 4,

characterised in that the articulation point (44)
comprises an anti-tearoff device (33).

Handle with a handle holder according to claim 5,
characterised in that the anti-tearoff device (33) is
represented by a reinforcement layer (30).

Handle with a handle holder according to any of
claims 1 to 6,

characterised in that the facing end faces (34, 35,
36, 37) of the end pieces (22, 24) of the handle hold-
ers (20, 21) and of the central piece (29) of the handle
holders (20, 21) support stop means (40) for limiting
the articulation movement about the articulation axis
(48) of the articulation point (44).

Handle with a handle holder according to claim 7,
characterised in that the stop means (40) are elas-

tic.

Handle with ahandle holder according to claim 7 or 8,
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characterised in that the stop means (40) contact
one another if the articulation point (44) is force-free.

Handle with a handle holder according to any of
claims 7 to 9,

characterised in that the articulation point (44) and
its stop means (40) are designed as a single part.

Handle with a handle holder according to claim 10,
characterised in that the articulation point (44) and
its stop means (40) are formed from a common ma-
terial block (42) of an elastic material, preferably rub-
ber, and in that through-openings (43) extending at
a small distance from the central layer (41) trans-
verse to the longitudinal central axis (26) of the han-
dle holder (20, 21) are provided on both sides of a
central layer (41).

Handle with a handle holder according to claim 6,
characterised in that the reinforcement layer (30)
passes through the central piece (29) and is fixed in
the respective end pieces (20, 21).

Handle with a handle holder according to claim 12,
characterised in that the reinforcement layer (30)
is fixed in the central piece (29) as well.

Handle with a handle holder according to claim 6,
characterised in that the reinforcement layer (30)
consists of at least one fabric band (70).

Handle with a handle holder according to claim 14,
characterised in that the fabric band (70a, 70b) lies
close to the longitudinal edge (71) of the handle hold-
er (21, 22).

Handle with a handle holder according to claim 5,
characterised in that the anti-tearoff device (33) is
represented by pull ropes (77), the pull ropes (77)
lying next to one another in a common plane (78) at
a distance (w).

Handle with a handle holder according to any of
claims 1 to 16,

characterised in that two articulation points (44)
arranged consecutively in the longitudinal direction
of the handle holder (20, 21) are provided between
an end piece (22, 24) of the handle holder (20, 21)
and the central piece (29).

Handle with a handle holder according to any of
claims 1 to 17,

characterised in that the articulation axes (48) of
the articulation points (44) of the two handle holders
(20, 21) of a handle (7) are approximately parallel to
one another.

Handle with a handle holder according to claim 18,
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characterised in that the opposite handle holders
(20, 21) on the one hand and the handle (7) and the
working implement (1) on the other hand form a par-
allelogram.

Revendications

Poignée avec un porte-poignée sur un appareil de
travail, en particulier poignée de commande (9) sur
un appareil de travail portatif tenu a la main, étant
précisé que la poignée (9) est fixée a I'appareil (1)
avec un porte-poignée avant (20) et un porte-poi-
gnée arriére (21), et qu’'une premiére piece d’extré-
mité (22) de chaque porte-poignée (20, 21) estreliée
alapoignée (7) et qu’'une seconde piece d’extrémité
(24) de chaque porte-poignée (20, 21) est reliée a
I'appareil (1), et qu’il est prévu entre les premiere et
seconde pieces d’extrémité (22, 24) du porte-poi-
gnée (20, 21) au moins deux points d’articulation (44)
dont les axes d’articulation (48) sont transversaux
par rapport au sens longitudinal de I'appareil (1), et
que les axes d’articulation (48) des porte-poignée
(20, 21) sont a peu pres paralléles, caractérisée en
ce que les points d’articulation (44) sont formés par
des charniéeres flexibles (45), étant précisé qu’une
bande élastique (46) du point d’articulation (44) relie
une piece d’extrémité (22, 24) du porte-poignée (20,
21) a une piece centrale (29) du porte-poignée (20,
21).

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 1,

caractérisée en ce qu’un point d’articulation (44)
se compose d’'une bande (46) de matiere élastique.

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 1 ou 2,

caractérisée en ce qu’un point d’articulation (44)
est formé a la maniére d’'une charniére en forme de
film.

Poignée avec un porte-poignée selon l'une des re-
vendications 1 a 3,

caractérisée en ce que la bande (46) est plusieurs
fois supérieure, transversalement par rapport a I'axe
longitudinal médian (26) du porte-poignée (20, 21),
a I'épaisseur (D) de la bande (46).

Poignée avec un porte-poignée selon l'une des re-
vendications 1 a 4,

caractérisée en ce que le point d’articulation (44)
comporte une protection contre I'arrachement (33).

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 5,

caractérisée en ce que la protection contre I'arra-
chement (33) est formée par une couche de renfor-
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cement (30).

Poignée avec un porte-poignée selon l'une des re-
vendications 1 a 6,

caractérisée en ce que les cbtés frontaux (34, 35,
36, 37), tournés I'un vers l'autre, des piéces d’extré-
mité (22, 24) des porte-poignée (20,21) etde la piece
centrale (29) des porte-poignée (20, 21) portent des
moyens de butée (40) pour limiter le mouvement ar-
ticulé sur I'axe d’articulation (48) du point d’articula-
tion (44).

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 7,

caractérisée en ce que les moyens de butée (40)
sont élastiques.

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 7 ou 8,

caractérisée en ce que les moyens de butée (40)
sont appliqués les uns contre les autres en présence
d’un point d’articulation (44) sans force.

Poignée avec un porte-poignée selon I'une des re-
vendications 7 a 9,

caractérisée en ce que le point d’articulation (44)
etses moyens de butée (40) sontformés d’une seule
piéce.

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 10,

caractérisée en ce que le point d’articulation (44)
et ses moyens de butée (40) sont formés a partir
d'un bloc de matériau commun (42) en matériau
élastique, de préférence en caoutchouc, et des deux
cbtés d’'une couche centrale (41) sont réalisées des
ouvertures traversantes (43) qui s’étendent, a une
faible distance de ladite couche centrale (41), trans-
versalement par rapport a I'axe longitudinal médian
(26) du porte-poignée (20, 21).

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 6,

caractérisée en ce que la couche de renforcement
(30) traverse la piece centrale (29) et estimmobilisée
dans les pieces d’extrémité respectives (20, 21).

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 12,

caractérisée en ce que la couche de renforcement
(30) est également immobilisée dans la piéce cen-
trale (29).

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 6,

caractérisée en ce que la couche de renforcement
(30) se compose d’au moins une bande de tissu (70).

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

15.

16.

17.

18.

19.

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 14,

caractérisée en ce que labande de tissu (70a, 70b)
se trouve prés du bord longitudinal (71) du porte-
poignée (21, 22).

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 5,

caractérisée en ce que la protection contre I'arra-
chement (33) est formée par des cables de traction
(77), étant précisé que les cables de traction (77)
sont juxtaposés avec un espacement (w) dans un
plan commun (78).

Poignée avec un porte-poignée selon l'une des re-
vendications 1 a 16,

caractérisée en ce qu’il est prévu, entre une piece
d’extrémité (22, 24) du porte-poignée (20, 21) et la
piece centrale (29), deux points d'articulation (44)
qui se suivent dans le sens longitudinal du porte-
poignée (20, 21).

Poignée avec un porte-poignée selon l'une des re-
vendications 1 a 17,

caractérisée en ce que les axes d’articulation (48)
des points d’articulation (44) des deux porte-poignée
(20, 21) d’'une poignée (7) sont paralléles.

Poignée avec un porte-poignée selon la revendica-
tion 18,

caractérisée en ce que les porte-poignées (20, 21)
opposeés, d'une part, et la poignée (7) ainsi que I'ap-
pareil de travail (1), d’autre part, forment un parallé-
logramme.
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