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@ Dispositif de radiographie numérique (2) comprenant
outre les moyens connus comme: un générateur haute ten-
sion (22) un tube a rayon X (24) un systéme de contréle
d’exposition (26) associé a un chambre ionisante (2600)
des caches plombés (60 et 61) une grille antidiffusion (27)
un ensemble de pupitres de commande (29) un amplifica-
teur de brillance (30) une caméra numérique vidéo (31) re-
liée a au moins un moniteur (32 une interface (41)

des moyens nouveaux combinés entre eux comme:

des ordinateurs de traitements d’images et de gestion
d'asservissements (84 85 86 et 87)

un nouveau sélecteur (4) ledit dispositif (2) étant carac-
térisé en ce que son sélecteur (4) est équipé d’'un capteur
matriciel (40) combiné: avec les moyens (30) et (31) et pla-
cés dans le sélecteur (4) actionnables a partir d’'un ensem-
ble de pupitres de commande (29) pouvant effectuer grace
aux asservissements mis en place sur les moyens (22) (60
et ?81))(27) et (41), gérés par des ordinateurs (84) (85) (86)
et (87

soit des radioscopies numériques

soit des radiographies numériques statiques et dynami-
ques

ceci dans un minimum de temps, et avec un grand con-

fort pour le patient et l'utilisateur.
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PROCEDE DE RADIOLOGIE NUMERIQUE
DISPOSITIF ET INSTALLATION DE MISE EN OEUVRE
DE CE PROCEDE

DOMAINE DE L’INVENTION

L’invention est un nouveau procédé de radiologie basé sur le
“tout numérique”, elle concerne les dispositifs résultants, comportant
de nouveaux moyens mis en place et combinés de maniére 2 pouvoir
obtenir une image numérisée, ceci sans le passage obligé et habituel
de I'impression d’un film , ou d’une plaque au phosphore.

ART ANTERIEUR

Toute installation de radiologie posseéde donc des moyens
connus permettant d’acquérir une radiographie de tout (ou partie)
d’un corps humain. Jusqu’ici cela nécessitait de faire intervenir un
support d’image analogique ou une plaque au phosphore ensuite
exploitée au niveau d’une console de traitement.

Pour bien comprendre les moyens nouveaux qui vont se
substituer & ceux du procédé connu, nous rappellerons ce procédé
représenté sur la figure 1 tel qu’il est couramment utilisé aujourd’hui

Le procédé connu de Part antérieur (fig 1) comprend huit
phases essentielles

Phase 1: Mise en place d’une cassette (support analogique
comportant un film impressionnable ou une plaque au phosphore )
dans un sélecteur situé en général sous la table de radiologie

Phase 2: Mise en place du patient sur la table de radiologie

Phase 3 :Centrage de la zone a radiographier par radioscopie

Phase 4 :Prise du cliché avec impression du film ou de la
plaque au phosphore situés dans la cassette
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Phase 5 Récupération de la cassette et examen de celle-ci

dans “une machine a lire les plaques”ou dans un laboratoire de
développement de film. | ,

Phase 6 Analyse du cliché sur négatoscope en salle claire

Phase 7 Validation ou non du cliché

Phase 8 éventuelle :Retour 2 la phase 3 si le cliché n'est pas
satisfaisant .

Le présent procédé 1A de I’art antérieur qui vient d’étre décrit
possede une certzfine lourdeur de déroulement il présente de
nombreux inconvénients notamment :

nécessité de la mise en place d’une cassette

manipulations diverses du patient

allongement des temps d’examen
entrainant stress et difficultés pour radiographier notamment les
jeunes enfants , ou les personnes souffrant de traumatismes ...Tous
les temps morts répertoriés dans le procédé connu ne favorisent pas
des examens de courte durée du patient , probléme que se propose
de résoudre la présente invention en simplifiant notablement les
phases de I’ancien procédé, ce qui va avoir pour conséquence : une
nette diminution des doses regues, conformément a 1’évolution des
normes .Le progres technique a incité certains inventeurs a passer
par des moyens numérisés pour essayer d’améliorer la radiologie.
C’est ainsi que nous trouvons dans un art antérieur récent les
demandes de brevet PCT/US 99/25842 du 3/11/99 et PCT/US
0027485 du 5/10/2000 qui décrivent des dispositifs permettant
d’accéder a des images de radiographie numérique , mais qui ne
sont pas capables d’obtenir un centrage correct de la zone a
radiographier, ce centrage se fait 2 1’aide d’un repére lumineux et
d’une manipulation du support patient contraignante car manuelle,
cela limite le nombre d’examens, il ne s’agit en réalité que d’une
simple “table Os Poumon”qui ne permet pas d’effectuer des exa-
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3
mens dynamiques notamment dans le cadre des radiographies 2

contraste.

La présente invention par son nouveau procédé va permettre
de simplifier notablement la lourdeur des phases de 1’ancien et
contrairement au document de I’art antérieur cité , il est possible
d’obtenir une image numérique conformément au nouveau procédé
1 (fig 2 de la planche 2/7) que nous allons maintenant décrire.

Il sera également possible d’obtenir des images numériques
non seulement statiques mais aussi dynamiques.

DESCRIPTION
Les dessins servant a la compréhension de I’invention sont
ainsi répertoriés :
La figure 1 de la planche 1/7 schématise le procédé 1A de
I’art antérieur
La figure 2 de la planche 2/7 schématise le nouveau

- procédé 1 objet de I’invention

La figure 3 de la planche 3/7 présente le schéma
représentant le synoptique d’une installation conduisant & obtenir
une image numérique.

La figure 4 de la planche 4/7 est une vue en perspective du
nouveau sélecteur numérisé.

La figure 5 de la planche 5/7 est une vue en perspective
des moyens mécaniques associés aux capteurs (vue éclatée)

Les figures 6 et 7 de planche 6/7 représentent 2 vues des
capteurs positionnés dans le sélecteur de la table de télécommandé:

-figure 6 capteur en position escamotée vis a vis du faisceau

Rx de rayonnement x (“scopie-park”)

-figure 7 capteur en position centrée sous le faisceau Rx

La figure 8 de la planche 7/7 est une vue générale de
I’installation regroupant les moyens mis en oeuvre .
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4
DESCRIPTION DU PROCEDE

Nous allons voir que dans ce nouveau procédé 1
contrairement a celui 1A de I’art antérieur, Dattente de
développement du cliché pour savoir si celui-ci est exploitable est
courte (temps réduit a quelques secondes au lieu de quelques
minutes ou dizaines de minutes dans le procédé 1A), de plus le

recentrage est inutile , et les manipulations réduites. Cette nouvelle

installation va permettre de réaliser grice aux moyens nouveaux mis
en place des images numériques en statique et en dynamique avec
répétition séquentielle , si nécessaire .

Le nouveau procédé 1 de radiographie numérique comprend
6 phases essentielles

Une Phase 1 qui consiste & positionner le patient sur une
table pouvant basculer suivant plus ou moins 90° dans un plan
vertical

Une Phase 2 qui correspond au centrage de la zone
d’interét (ZI )par radioscopie numérique

Une Phase 3 qui est le déclenchement du faisceau Rx

Une Phase 4 qui correspond a I’affichage rapide (quelques
secondes) de la radiographie numérique sur un moniteur

Une Phase 5 qui est I’analyse de la qualité de I'image
obtenue , opération qui s’effectue en quelques secondes.

Une phase 6 ( éventuelle) qui consiste a retourner a la
Phase 2 si I’image obtenue n’est pas satisfaisante.
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DESCRIPTION DU DISPOSITIF

Le Nouveau Dispositif de radiographie numérique 2
conduisant & une Installation compléte 5 comprend des moyens
connus indispensables au fonctionnement et des moyens nouveaux
qui vont permettre d’obtenir des images numériques statiques ou
dynamiques. :

Les moyens du dispositif 2 ou de ’installation 5 sont:
Un générateur Haute Tension 22
Un Tube 2 Rayon X 24 |
Un systeme de contrdle d’exposition 26 (“Automatic Exposure
Control ) avec sa chambre ionisante 2600

Des caches plombées 60 et 61

Une grille antidiffusion 27

Un ensemble de pupitres de Commande 29

comprenant quatre moyens
un moyen de commande 291 d’une la table de

radiographie télécommandée 21

un moyen de commande 221 du générateur 22

un moyen de commande 440 d’un capteur matriciel 40

un moyen de commande d’un amplificateur de brillance
30 (transformant les x en photons) ce dernier est combiné avec une
caméra numérique vidéo 31 reliée & au moins un moniteur 32
recevant I'image numérique au travers d’un  ordinateur 85
dialoguant avec une interface 41, qui coordonne la pluspart des
moyens de I’installation 5

un ordinateur 84 permettant de gérer les traitements d’image
numériques statiques et au moins deux ordinateurs 86 et 87 gérant
toutes les fonctions d’asservissement électriques mécaniques , opto-
€lectroniques liees & des moyens ultérieurement décrits.

Sur les ordinateurs 84 et 85 sont installés des progiciels de
traitement d’image Pi , et sur les ordinateurs 86 et 87 sont installés
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6 .
des progiciels de gestion des moyens d’asservissement Pw et Ps.

un sélecteur 4 dans lequel sont placés les moyens 30 31 et 40

capable d’effectuer suivant les types d’asservissements :
-soit des radioscopies numériques
-soit des radiographies numériques

Les moyens 22 ,27, 29, et 4 sont nouveaux pour obtenir les
fonctions recherchées .Nous allons décrire tout d’abord le nouveau
sélecteur 4 couplé au tube Rx 24 et asservi au moyen de
commande 291 de la table 21. | “

Le sélecteur 4 est un des moyens essentiels de l’inventioh, ila
pour fonction de commander automatiquement la séquence de
fonctionnement aux autres moyens , il permet une exploration
compléte et intégrale du patient ,et il va exécuter un centrage précis
de la zone d’intérét & I’aide de mouvements télécommandés a
vitesse variable sous controle radioscopique numérique ,ceci sans
aucune contrainte pour le patient et le manipulateur.

Il est équipé du capteur numérique 40 ( capteur matriciel qui
transforme les rayons X en courants électriques) il est combiné avec
I’amplificateur de brillance 30 et la caméra numérique 31 afin d’ob-
tenir des images numériques statiques ou dynamiques.

On sélectionne la zone d’interét (Z I) du patient a partir du
moyen de commande 291 grace a des palonniers 2910,
2911,2912,2913 qui permettent en méme temps que 1’on fait une
radioscopie de sélectionner le champ d’exploration en centrant la
zOne d’interet sous le faisceau Rx

Le capteur matriciel 40 combiné avec I’amplificateur de
brillance 30 est positionné ainsi sur la zone d’intérét , une image
numérisée a I’aide des moyens 30 et 40 est regue sur au moins un
moniteur 32 au travers d’une interface de compatibilité 41 en méme
temps qu’elle est traitée par un des progiciel Pi de traitement
d’image implanté sur I’ordinateur 84. Il est possible d’obtenir des
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7 .
images numériques qui peuvent étre suivant les types d’examen :

statiques ou dynamiques avec, si nécessaire, séquence d’images
(prises de vues en rafale). ,

Dans le cas d’une prise d’image statique numérique on se
sert des moyens 40 et 84 , ce dernier moyen pilote alors la séquence
de fonctionnement de ’installation 5 .

Dans le cas de séquences d’images répétées pour suivre un
examen particulier , il est possible d’enregistrer des images numé-
risées grice & la combinaison des moyens 30, 31 et de I’ordinateur
85 ; une fois les images enregistrées on peut les faire défiler comme
un film, ce qui permet de visualiser des phénomenes dynamiques et
transitoires. Les moyens 31 et 85 pilotent dans ce cas la séquence
de I'installation 5. Cette fonction est impossible dans ’art antérieur,
ou il faut utiliser des dispositifs trés complexes.

L’ensemble des moyens mécaniques 42 comprend :
pour la partie qui est reliée aux moyens 30 et 31 :
-une crémaillere 421 permettant de les déplacer
-un chéssis mobile 422 entrainé par le moyen 421 ayant deux
positions remarquables hautes et basses P1 et P2

pour la partie reliée au capteur 40:

-une plaque 4242 isolant électriquement le moyen 40 des
autres moyens.

-une plaque de mousse antivibratoire 4243 supprimant les
vibrations et contraintes mécaniques liées au déplacement du
capteur dans le sélecteur 4.

-deux pattes de positionnement 4244 et 4245 qui
déterminent les positions :”scopiepark “ et “radiographie”

-un porte capteur 424 qui se déplace dans le sélecteur 4 a
Iaide de rails de guidage 4240 et 4241, ceci gréice par exemple: 2
une chaine ou une courroie , ’ensemble étant motorisé.

-une chenille 4248 qui suit le mouvement du capteur 40
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8 .
dont la premi¢re extrémité est reliée a une attache 4249 fixée au

moyen d’une équerre de maintien 4247 et au porte capteur 424 et
dont I"autre extrémité est fixée au chassis par le moyen 4250 du
sélecteur 4.
pour la partie reliée aux cache plombées 60 et 61:
une chaine ou une courroie motorisée avec pignonnerie .
pour la partie reliée a la grille anti-diffusion 27 , on trouve
une fixation sur un cadre métallique 270 lui-méme associé a un
pignon de chaine entrainé par un moteur. “ |
pour la partie reliée au moyen 26 (systtme de contrdle
d’exposition): un cadre mécanique 260 supportant le moyen 2600.
I’ensemble des moyens électromécaniques 43 comprend:
pour la partie reliée aux moyens 30 et 31:
un moto-réducteur 34 pas a pas combiné a deux capteurs fin
de course 341 et 342 qui délimitent deux positions remarquables
hautes et basses P1 et P2 (voir fig 6 et 7).
Pour réaliser un cliché numérique statique on utilise
la position basse P1 permettant de laisser passer le capteur 40
afin qu’il vienne se centrer sous le faisceau Rx
la position haute P2 qui a deux fonctions :
-la fonction centrage sur la zone d’intérét a radiographier
par radioscopie numérique, ceci en vue d’effectuer:
soit un cliché en position P1 a1’aide du capteur 40
soit un cliché en position P1 ou P2 aI’aide moyens 30 et 31:
-la fonction acquisition d’images numériques
exemple:clichés dynamiques & séquences répétées.
pour les moyens électro-mécaniques reliés au capteur 40
un motoréducteur de préférence pas a pas 49 qui permet un
déplacement et un arrét dans deux positions remarquables:
premicre position (“scopie-park) position décentrée par
rapport au rayonnement
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9 .
deuxie¢me position (“radiographie sous Rx”) positionnement

du capteur 40 pour permettre 1’acquisition des images numériques
(figure 6et7). A

Les positions P1 et P2 correspondent a des positions hautes et
basses associ€es aux moyens 30 et 31, les positions “scopie-park”
et “radiographie sous Rx” correspondent a des positions liées au
moyen 40.

pour les moyens électro-mécaniques combinés avec les
caches plombés 60 et 61:
-un motoréducteur pas a pas 65 permettant le déplaceinent des
moyens 60 et 61 de mani¢re télécommandée

pour les moyens électro-mécaniques reliés a la grille 27

-un motoréducteur 272 qui actionne le moyen 27 avec deux
positions remarquables:

grille centrée sous le faisceau Rx

grille escamotée vis a vis du faisceau

L’ensemble des moyens opto-€lectronique 44 comprend :

pour les moyens reliés au capteur 40 des capteurs 431 et 432
qui détectent les positions remarquables citées précedemment .

pour les moyens opto-électroniques reliés aux caches plombés

60 et 61

un capteur opto-€lectronique 66 initialise le déplacement des
moyens 60 et 61 a la mise sous tension .

pour les moyens reliés a la grille 27

un capteur opto-électronique 271 .

En ce qui concerne les moyens informatiques 45 1’ensemble
de tous les capteurs opto-électroniques (431,432,271 et 66 ) est relié
al'interface 41 ,ces capteurs sont contrdlés et gérés par les Progiciel
de gestion Pw et Ps créés pour ces fonctions.

Les autres moyens qui participent aux fonctions de 1’ins-
tallation 5 ne sont autres que les moyens connus ainsi que des
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moyens nouveaux comme :

le moyen 22 qui délivre la haute tension au moyen 24 (tube
Rx), entierement congu pour dialoguer au travers de 1’interface 41
avec les moyens informatiques 84,85,86,¢t 87.

la grille anti-diffusion 27 qui posséde également une interface
2700 programmable pour tout type d’examen , ladite grille 27
effectue des mouvements asynchrones (de fréquences et amplitudes
variables) )

L’installation 5 comprend également toutes les connexions du
dispositif 2 dissimulées dans des moyens prévus a cet effet. |

En ce qui concerne le fonctionnement de Iinstallation 5
chaque moyen ou élément de ladite installation est placé sous
“systtme contrdle informatique” afin de vérifier son bon
fonctionnement; ce “systéme” est capable de détecter les erreurs
liées a chacun des moyens entrant dans le fonctionnement général
de I'installation 5. Il existe un Progociel spécifique Psu adapté a
cette fonction particuliére.

L’interface 41 est un dispositif électronique nouveau capable
de dialoguer avec les autres moyens grice au progiciel Pa, ses
fonctions essentielles sont :

-le contrdle des positions des moyens 21 ,30, 31, 40, 27, 60 et
61.

-la gestion des asservissements et le dialogue avec les
ordinateurs 84,85,85,87.

-le contrdle des doses de rayonnements émis par le moyen 24

Le sélecteur 4 moyen essentiel de I’invention autorise par sa
conception I’implantation de différends modeles de capteurs
existant dans l'industrie et permettant toutes les radiographies
numériques allant de I’anatomie d’un simple doigt jusqu’a des
zones plus grandes comme les poumons, le rachis .....
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REVENDICATIONS

1- Procédé¢  de radiographie entierement numérique (1)
caractérisé en ce qu’il comprend 6 phases :
une phase 1 qui consiste & positionner le patient sur une
table pouvant basculer suivant plus ou moins 90° dans un plan
vertical
une phase 2 qui correspond au centrage de la zone d’interet
par radioscopie numérique
une phase 3 qui est le déclenchement du faisceau Rx
une phase 4 qui correspond a 1’affichage rapide (quelques
secondes) de la radiographie numérique sur un moniteur
une phase 5 qui est I’analyse de la qualité de I’image
obtenue également en quelques secondes
une phase 6 ( éventuelle) qui consiste a retourner 2 la phase
2 si I’image obtenue n’est pas satisfaisante.

2- Dispositif de radiographie numérique (2) mettant en
oeuvre le procédé€ selon la revendication 1 comprenant:

un générateur haute tension (22)

un tube a rayon X (24)

un systtme de controle d’exposition (26) associé & un
chambre ionisante (2600)

des caches plombés (60 et 61)

une grille antidiffusion( 27)

un ensemble de pupitres de commande (29)

un amplificateur de brillance (30)

une caméra numérique vidéo (31) reliée 2 au moins un
moniteur (32)

une interface (41)

des ordinateurs de traitements d’images et de gestion
d’asservissements (84 85 86 et 87)
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un sélecteur (4)

ledit dispositif (2) étant caractérisé eti ce que son sélecteur (4)
est équipé d’un capteur matriciel( 40) combiné avec les moyens (30)
et (31) lesdits moyens étant placés dans le sélecteur (4) et étant
actionnables a partir d’un ensemble de pupitres de commande (29)
permettant ainsi d’effectuer grace aux asservissements mis en place
sur les moyens (22) (60 et 61) (27) et (41) , gérés par des ordinateurs
(84) (85) (86) et (87):
soit des radioscopies numériques
soit des radiographies numériques statiques et dynamiques
ceci dans un minimum de temps , et avec un grand confort
pour le patient et 1’ utilisateur
3- Dispositif de radiographie numérique (2) selon la
revendication 2 caractérisé en ce que son sélecteur (4) équipé de
son capteur matriciel (40) combinés aux moyens (30 et 31) peut étre
positionné depuis I’ensembe des pupitres de commande (29) sur la
zone d’intérét (Z I) a radiographier et correspondant au passage du
faisceau Rx avec deux fonctions:
-fonction centrage par radioscopie numérique
-fonction acquisition d’images numériques ,ceci grace a la
présence de moyens mécaniques (42), electromécaniques (43) opto-
€lectroniques (44) , ce centrage et cette acquisition d’images numé-
riques se faisant grace a deux positions déterminées du capteur (40)
position “scopie -park”
position “radiographie”
4-Dispositif de radiographie numérique (2) suivant la
revendication 3 caracterisé en ce que les moyens mécaniques (42)
comprennent pour la partie combinée avec les moyens (30 ) et ( 31)
-une crémaillere (421)
-un chassis mobile (422) entrainé par les moyen (421) et ( 34)
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ayant deux positions remarquables hautes et basses P1 et P2

pour la partie reliée au capteur (40): |

une plaque( 4242) isolant électriquement le moyen (40)
des autres moyens .

une plaque de mousse antivibratoire (4243) supprimant les
vibrations et contraintes mécaniques liées au déplacement du
capteur dans le sélecteur.

deux pattes de positionnement (4244 et 4245) qui
déterminent les positions :”scopiepark “ et “radiographie”

un porte capteur (424) qui se déplace dans le sélecteur ‘(4) a
Paide de rails de guidage (4240 et 4241) ceci grice par exemple:
a une chaine ou une courroie , I’ensemble étant motorisé.

une chenille (4248) qui suit le mouvement du capteur (40)

dont la premiére extrémité est reli€e a une attache (4249) fixée au
moyen d’une équerre de maintien( 4247) et au porte capteur (424 )
et dont I’autre extrémité est fixée au chassis du sélecteur (4) par un
moyen (4250)

pour la partie reliée aux caches plombés( 60 et 61):

de préférence des moyens tels que :une chaine ou courroie
motorisée avec pignonnerie.

pour la partie reliée & la grille anti-diffusion (27):une
fixation sur un cadre métallique (270) combiné avec un systeme de
motorisation actionnant un pignon entrainant une chaine

pour la partie reliée au moyen (26) un cadre métallique
(260) supportant le moyen (2600)

5- Dispositif de radiographie numérique (2) selon la
revendication 3 caractérisé en ce que I’ensemble des moyens
électromécaniques (43) comprend

pour la partie reliée aux moyens (30 et 31)
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un motoréducteur (34) pas 4 pas combiné 2 deux capteurs fin
de courses (341 et 342) qui délimitent les positions remarquables
hautes et basses P1 et P2 permettant : A
en position Pl de réaliser un cliché numérique statique en
laissant passer le capteur (40) pour son centrage sous Rx
en position P2 d’avoir deux fonctions
fonction centrage sur la zone d’intérét a radiographier
numériquement , ceci pour obtenir :
soit un cliché en position P1 a I’aide du moyen (40)
soit un cliché en position P1 ou P2 réalisé a I’aide des
moyens (30) et (31)
pour les moyens électro-mécaniques reliés au capteur (40)
un motoréducteur de préférence pas a pas ( 49) permettant un
déplacement et un arrét dans les deux positions remarquables:
premicre position (“scopie-park) position décentrée par
rapport au rayonnement
deuxiéme position ( radiographie sous Rx) positionnement du
capteur (40 )pour permettre 1’acquisition de I’image.
pour les moyens électro-mécaniques combinés avec les
caches plombés ( 60 et 61)
un motoréducteur pas a pas (65) permettant le déplacement
des moyens (60 et 61) de maniere télécommandée
pour les moyens €lectro-mécaniques reliés 2 la grille( 27)
un motoréducteur (272) actionnant le moyen (27) avec les
deux positions remarquables ;
grille centrée sous le faisceau Rx
grille escamotée vis a vis du faisceau
6- Dispositif de radiographie numérique (2) selon la
revendication 3 caractérisé en ce que ses moyens opto-électroniques
(44) comprennent:
pour les moyens reliées avec le moyen (40) des capteurs (431
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et 432) qui détectent les positions remarquables P1 et P2
pour les moyens opto-électroniques reliés aux caches
plombés (60 et 61)
un capteur opto-€lectronique (66) qui initialise le deplace—
ment des moyens (60 et 61) & 1a mise sous tension .
pour le moyens relié a la grille (27 )
un capteur opto-€lectronique (271).

7-Dispositif ~ de radiographie numérique (2) selon la
revendication 2 caractérisé en ce que 1’ensemble des moyens
informatiques (45) sont des ordinateurs de traitement d’image et de
gestion des moyens (84,85,86,87) ,’ensemble de ces moyens
informatiques (45) étant contrdlé et géré par des Progiciels (Pa, Ps,
Pw,Pi et Psu) spécialement étudiés pour générer les fonctions
demandées au travers des moyens auquels ils sont reliés pour faire
fonctionner I’installation (5)

8- Dispositif de radiographie numérique (2) selon la
revendication 2 caractérisé en ce que le moyen (22) qui délivre la
haute tension au moyen (24 ) dispose d’une interface (41) capable
de dialoguer par !’intermédiaire du progiciel Pa avec tous les
moyens reliés a ladite interface (41)

9- Dispositif (2) de mise en oeuvre du procédé (1) selon la
revendication 2 caractérisé en ce que son ensemble de pupitre de
commande (29) comprend quatre moyens essentiels :

un moyen de commande 291 de la table de radlographle
télécommandée (21)

un moyen de commande (221) du générateur

un moyen de commande (440) du capteur matriciel (40)

un moyen de commande des moyens (30) et (31)
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10- Dispositif de radiographie numérique (2) selon la

revendication 2 caractérisé en ce que son moyen ( 22) qui délivre la
haute tension au moyen 24 est congu pour &tre capable de
dialoguer avec les moyens informatiques (84,85,86,ct 87) au travers
de I’interface (41) .

11- Dispositif de radiographie numérique (2) selon la
revendication 2 caractérisé en ce que sa grille anti-diffusion (27)
possede une interface ( 2700 ) programmable pour tout type
d’examens , ladite grille (27) effectuant des mouvements
asynchrones (de fréquences et amplitudes variables)

12- Dispositif de radiographie numérique (2)  selon I’une
quelconque des revendications 2 , 8 ou 10 caractérisé en ce que
son interface (41) est un dispositif électronique qui dialogue avec
les autres moyens grice au progiciel Pa, ses fonctions essentielles
étant :

-le contrdle des positions des moyens (21 ,30,31,40, 27,60 et
61)

-la gestion des asservissements et le dialogue avec les
ordinateurs (84,85,85 et 87 )

-le contrdle des doses de rayonnements émis par le moyen
(24)

13- Dispositif de radiographie numérique (2) selon 1’une
quelconque des revendications précédentes caractérisé en ce que
son sélecteur (4) autorise par sa conception I’implantation de
différents modeles de capteurs existant dans I’industrie,permettant
ainsi toutes les radiographies numériques allant de 1’anatomie d’un
simple doigt jusqu’a des zones plus grandes comme les poumons,
le rachis .....
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