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(57) Platinen-Steuervorrichtung fir eine
Offenfach-Jaquardmaschine, bei der zwei uber einen
gemeinsamen Rollenzug an einem Ende verbundene
Platinen bei einer gegenlaufigen Bewegung mit Messern
koppelbar sind. Ein gemeinsamer zwischen den Platinen
angeordneter Elaktromagnet dient zur mustergemalien
Ansteusrung in einer definierten Fachstellung. Der
Elektromagnet ist in einem Gehaduse um eine Achse
schwenkbar bzw. wippbar gelagert. Jede Platine wird in der
Lesestellung mechanisch an die Pole des Elektromagneien
angenahert, insbesoridere an diese angelegt. Fig. 2
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Psientanspriiche

1, Platinen-Steuervorcichtung fir Offenfach-Jacquardmaschine,

2o

mit zwei Uber einen gemeinsamen Rollenzug an einem

Ende verbundenen Platinen, die abwechselnd zwischen

einer Hochfach- und einer Tieffachstellung bewegbar

sind, wobei Messer vorgesehen sind, mit denen die
Platinen abwechselnd koppelbar sind, wobei in einer
definierten Fachstellung zur mustergemdf gesteuerten Arre-
tierung entweder jede Platine oder ein diese in eine
Arretierstellung bringendes Zwischenglied einem ansteuer-
baren Magneten gegeniiberliegt, der réumlich zwischen

der Bewegungswegen der beiden Platinen bzw. zwischen

den Zwischengliedern angeordnet ist und in einem Erregungs-
zugtand die jeweils gegenliberliegend angeordnete Platine '
bzw., das jeweils gegenliberliegende Zwischenglied aus

einer nicht angesteuerten lLage heraus in eine angesteuerte
Lage bringt, in der keine Bewegung dieser Platine

mehr bzw, eine Bewegung der diesem Zwischenglied
zugeordneten Platine moglich ist, wihrend in dem enderen
Erregungszustand die jeweilige Platine wieder bazw.

die dem jeweiligen Zwischenglied zugeordnete Platine nichi
mehr bewegbar ist, wobeli gegebenenfalls die jeweilige
Platine bzw, das jeweilige Zwischenglied mittels Federkraft
zuvor aus der angesteuerten Lage heraus und in die nicht
angesteuerte lage zuriickbewegt ist, dadurch gekennzeichnet,
dag jede Platine (1; 2) in der definierten Fachstellung
mechanisch und gegen die Federkraft auf einen definierter
Abstand zum Magneten (15) bewegt 1st.

Platinen-Steuervorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn=
zeichnet, daB jede Platine (1; 2) in zwangswelse Anlage
gegen den Magnet (15) bewegt 1st,
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3, PlatinenwSteusrvorrichtuag nach Anspruch 1 oder 2, dadurch

be

e

6,

Te

gekennzeichnet, dag der Magnet (15) so ausgebildet ist,
dag in der definierten Fachstellung die Platine (13 2)
gogenlber beiden Polen (19, 20; 21, 22) des Magneten (15)
in der definierten Lage ist, ‘

Plat inen-Steuervorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB der Magnet (15) wun eine zur
Bewegungsrichtung der Platinen (1 2) senkrechte und zur
Messer-Erstreckung parallele Achse (23) schwenkbar ange-
ordnet ist uad 3aB bei einem Angriff einer der Platinen

(1; 2) bzw, eines der Zwischenglieder am Magneten (15)

diese Platine (1; 2) bzw. dieses Zwischenglied den Megneten
(15) verschwenkt, '

Platinen-Steuervorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch geker.izeichnet, daf die Erregungs-Steuerung des
Magneten (15) erst erfolgt, nachdem die jeweilige Platine
(1; 2) bazw, das jewellige Zwischenglied in die definierte
Lage gebracht ist.

Platinen;steuervorrichtung nach einem dar Ansprliche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dag die Oberfldchen des Magneten
(15), an denen Platinen (1; 2) baw. Zwischenglieder zur An-
lage kommen, chemisch und/oder galvanisch behandelt sind.

Platinen-Steuervorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dap die Obe-flédchen des Megneten (15), an denen
Platinen (1; 2) bazw, Zwischenglieder zur Anlage kommen,
hartverchromt sind,
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Platinen-Steusrvorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, daf die Verschwenkbewegung um eine
bezliglich des Magneten (15) im wesentlichen mittige Achse
(23) erfolgt.,

Platinen-Steuervorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, daf die Pole (19, 20; 21, 22) des
Magneten (15) Uber Uffnungen (40) in einem ortsfeaten Ge-
hiuse (17) nach auBen ragen und der Magaet (15) in dem Ge-
hduse (17) wn die Achse (23) schwenkbar gehaltert 1lst,

Platinen-Steuervorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
geichnet, daB der Magnet (15) belderseits der Pole (19, 20;
21, 22) und zu jeder Platine (1; 2) bzw, jedem Zwischen-
glied weisend ballige Auflagefléchen (51; 52) aufwelst,

die beiderssits der jeweiligen Uffnung (40) im Gehduse (17
in Linienkontakt mit dessen Innenseite stehen,

Platinen-Steuervorrichtung nach einem der Ansprlche 1
bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB mehrere Magnete (15)
zur Angteuerung mehrerer mlt dem gleichen Messer-Paar
koppelbaren Platinen~Peare bzw. Zwischenglied-Paare in
einem gemeinsamen Gehduse (17) angeordnet sind,

Platinen-Steuervorrichtung nach Anspruch 11, dadurch
gekennzeichnet, dag in dem Gehduse (17) Schaltungen zur
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Angteuerung des Erregungszustandes der Magnete (15)
zumindest in wesentlichem Umfang enthalten sind und im
wesentlichen nur Mustersignal-Zuflihrleitungen anschlleB-
bar gind,

13, Platinen-Steuervorrichtung nach einem der Anspriiche 1
bis 12, dadurch gekennzeichnet, daf zur Ausiibung der
Federkraft zwischen der jeweiligen Platine (1§ 2) bazw,
dem jeweiligen Zwischenglied und dem Tréger (16) des je-
weiligen Magneten (15) eine Blattfeder (283 29) vorge-
sehen ist,

14, Platinen-Steuervorrichtung nach einem der Anspriiche 1
bis 13, dadurch gekennzeichnet, dal zum mechanischen
Bewegen in die definierte Lage die Platine (13 2) eine
Nase (24; 25) sufweist, die so angeordnet ist, da8
gie in der definierten Fachstellung an einem jewelligen
Messer (4; 5) baw, einem anderen sich parallel zu den
Messern (4; 5) erstreckenden ortsfesten Element zur An-
lage kommt und so zwangsweise eine mechanische Auslenk-
Bewegung der Platine (1; 2) bzw. dee Zwischenglieds in die
definierte Lage gegenliber dem Magneten (15) bewirkt,

15, Platinen-Steuervorrichtung nach Anspruch 14, dadurch
gekennzeichnet, daf in der Tieffachstellung (T) bei am
Platinenboden (6) abgestltzter Platine (13 2) die Naase
(243 25) in Anlage kommt,

16, Platinen-Steuervorrichtung nach einem der Angpriiche 2
bis 15, dadurch gekennzeichnet, daB die dem Megneten (15)
sugewandte Seite (263 27) der Platine (13 2) bzw. des
Zwischenglieds gegenliber der Bewegungsrichtung der Platine
(1; 2) in durch die Soll-Schwenkbewegung (Winkel O ) des
Magneten (15) bestimmten Mage genelgt ist,

Hievou 3 Selfen Ze&ArHAnyih
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Platinen-Steuerverrichtung fliir Offenbach-Jacquardmaschine

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Platinen-Steuervorrichtung fur Of-
fenbach-Jacquardmaschine gemdéd dem Oberbegriff der Angpriiohe 1,
2 oder 4,

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Bei einer solchen Offenbach-Jacquardmaschine sind zwel Platinen
liber einen gemeinsamen Rollenzug am unteren Ende verbunden, wo-
bei die Platinen je nach Anateuerung meist mit zwel gtindig ge-
genldufigen bewegten Hubmessern koppelbar gind, woduroh dem
Rollenzug und damit dem deamit verbundenen Kettfaden eine ge=-
gteuerte Hubbewegung erteilt wird. Solche Offenbach-Jacquard= ‘
magschinen haben dadurch an Bedeutung verloren, da8 Jacquard-
maschinen mit einstébigen Platinen entwickelt wurden, dle
keines Rollenzuges bedurften und die mittels Lochkarten
angteuerbar sind,

Die inhdrenten Vorteile der Of fenbach-Jacquardmaschinen gegen-
Uber den enderen Jacquardmaschinen gewinnen jedoch wisder an
Bedeutung, wenn elektronische Datenverarbeitung zur Steuerung
von Jacquardmeschinen verwendet werden kann, Dies ist dann der
Fall, wenn fiir die Ansteuerung elektrisch ansteuerbare Systeme
verwendet werden konnen, wie Magnete, Ein friher Versuch ist in
der DE-0S 22 04 815 geschildert, bei der flr jede Platine ein
iber Federkraft in einer Arretierstellung gehaltener Haken als
ein notwendiges Zwischenglied vorgesehen ist, der bel Erregung
eines jeweiligen Elektromagneten aus der Arretierstellung aus-
gelenkt und Uber den Luftspalt an den Elektromagneten angezogel
wird. Diese Platinen-Steuervorrichtung'iat offensichtlich sehr
kompliziert und demit gtoranfallig und benstigt darliber hinaus
erneblichen Platz,
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Eine Weiterentwicklung ist in der GB-0S 20 47 755 erldutert,
Bei dieser bekannten Steuervorrichtung, von der bei der vor-
liegenden Erfindung ausgegangen wird, ist ein einziger Magnet
zwischen den beider Platinen eines Platinen-Paars angeordnet,
wobei die Arretierung nur in der Hochfachetellung dann erfolgt,
wenn der Magnet in dieser Stellung erregt wird wad die Pla-
$ine lber den erheblichen Luftspalt anzieht. In einer alter-
nativen Ausfiihrungsform sind sm Trédger des einzigen Magneten Jje
als Zwischenglied ein Hakenelement pro Platine befestigt,
dessen Haken aus dem Bewegungsweg der Platine bel Erregung des
Magneten uxd iber einen ebenfalls wesentlichen Luftspalt zur
Anlage an das Joch des Magneten bewegt werden mufe

Dadurch, daB bel Erregung des Magneten die bewegbaren Elemente
(Platine bzw, Zwischenglied) Uber einen wesentlichen und kon-
gtruktionsbedingt nicht genau definierbaren Luftspalt bewegt
werden mlissea, ist nicht aur erheblicher Energiebedarf erfor-
derlich, Vielmehr sind erhebliche Anstrengungen zur Abschirmung
benachbarter Meguete erforderlich, wobel auBerdem die Gefahr
besteht, daB bei Bntregung des Magneten eine angesteuerte
Platine bzw. ein angesteuertes Zwischenglied am Magneien bzwe
an degsen Polen haften bleibt, wodurch Fehlsteuerungen in Folge
auftreten kdnnen, wodurch zuverlidssiger Betrieb nicht gewdhr=
leistet iste Darliber hinaus ist bei dem bekannten System
nachteilig, daB es ausschlieBlich nur in der Hochfachstellung
arbeiten kann, wodurch das Ein- und Aushaken der Elemente nur
unter hoher Spannung mgglich ist, was hohe Beanspruchung und
nohen Verschleif zur Folge hat. Dieser Nachteil ist besonders
dann gravierend, wenn eine haftengebliebene Platine sich
plotzlich von dem Elektromagneten lget und sich mit hoher
Geschwindigkeit durch die Jecquardmaschine bewegt, bis es mit
hoher Wucht gegen ein Messer oder den Platinenboden prallt,
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Hierdurch kann es leicht zu Beschddigungen und auch zu Zer-
gtorungen der Platine kommen, SchlieBlich sind noch zahlreiche
Bauelemente erforderlich was einer kompakten und einfach mon-
tierbaren Anordnung entgegenstent,

72iel der Erfindung

Es ist das Ziel der Brfindung, den Konstruktions- und Wartungs-
aufwand zu reduzieren,

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Platinen-Steuer-
vorrichtung fir offenfach-Jacquardmaschine, mit zwel Uber elnen
gemeinsamen Rollenzug an einem Ende verbundenen Platinen, die
abwechselnd zwischen einer Hochfach- und elner Tieffachatellung
bewegbar sind, wobel Messer vorgeschen sind, mit denen die
Platinen abwechselnd koppelbar sind, wobel in einer definierten
Fachstellung zur mustergemdl gesteuerten Arretierung entweder
jede Platine oder ein diese in eine Arretierstellung bringendes
Zwischenglied einem ansteuerbaren Magneten gegenilberliegt,

der rdumlich zwisckhen den Bewegungswegen der beiden Platinen
bzw. zwischen den Zwischengliedern angeordnet ist und in einem
Erregungszustand die jeweils gegenliberliegend angeordnete Pla-
tine bzw, das jeweils gegenliberliegende Zwischenglied aus

einer nicht angesteuerten Lage heraus in cine angesteuerte

Lage bringt, in der keine Bewegung dieser Platine mehr bzw,
eine Bewegung der diesem Zwischenglied zugeordneten Platine
moglich ist, wéhrend in dem anderen Erreguagszustand die Je-
weilige Platine wieder bzw. die dem jeweiligen Zwischenglied
zugeordnete Platine nicht mehr bewegbar ist, wobel gegebenen
fallg die jeweilige Platine bzw. das jewelilige Zwischenglied
mittols Federkraft zuvor aus der angestsuerten Lage heraus

und in die nicht angesteuerte Lage zuriickbeweg?t ist, daB bel
einfachem Aufbau ein sicherer und zuverldssiger Betrieb

moglich 1st.
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Erfindungsgemis wird diese Aufgabe dadurch gelsst, daB jede
Platine in der definierten Fachstellung mechanisch und gegen
die Pederkraft aut einen definlerten Abstand zum Magnefen
bewegt 1lat,

ZweckmiéBigerweise ist, daB Jeds Platine in zwangeweise Anlage
gegen den Magnet bewegle

Dabei ist es von Vorteil, wenn der Magnet so ausgebildet ist,
daB in der definierten Fachstellung die Platine gegenliber
beiden Polen des Magneten in der definierten Lage ist.

In Sinne der Brfindung ist es, webn der Magnet um eine zur
Bewegungsrichtung der Platinen senkrechte und zur Messer- Er-
gtreckung parallele Achse schwenkbar angeordnet igt und

dad bei einem Angriff einer der Platinen bzw, eines der
gwischenglieder am Magneten diese Plgtine bzw, dieses
Zwischenglied den Magneten verschwenkt,

Vorzugaweise ist die Erregungs-Steuerung des Magneten erst er-
£,5lgt, nachdem dis jeweilige Platine bzw. das jeweilige
Iwischenglied in die definierte Lage gebrachto

ZweckmiBigerweise sind die Oberfléchen des Magneten, an denen
Platinen bzw, Zwischenglieder zur Anlage kommen, chemlach
and/oder galvanisch behandelt,

Vorteilhafterweise sind die Oberfléchen des Magneten, an denen
latinen bzw. Zwischenglieder zur Anlage kommen, hartverchromt,

Nach der “rfindung erfolgt die Verschwenkbewegung um eine bezlig-
lich des Ragneten im wesentlichen mittige Achse,

In VWeiterfihrung des Erfindungsgedankens ist vorgesehen, daB die
Pole des Magneten nach aufien ragen und der Magne% in dem Gehduse
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um die Achse schwenkbar gehaltert ist,

ZweckmiBigerweise weist der Magnet beiderseits der Pole und zu
jeder Platine bzw, jedem Zwischenglied weisend ballige Auflage-
flichen auf, die beiderseits der jewelligen Offnung im Gehduse
{n Linienkontakt mit dessen Innenseite stehen,

Yon Vorteil ist es dabei, daB mehrere Magnete zur Ans¥eusrung
mehrerer mit dem glelchen Messer~Paar koppelbaren Platinen-
Paare bzw, Zwlschenglied-Paare in einem gemeinsamen Gehdnse
angeordnet singd.

Nach der Erfindung ist vorgesehen, daS in dem Gehduse
Schaltungen zur Ansteuerung des Erregungszustandes der Magnete '
zunindest in wesenilichem Umfang enthalten sind und im wesent-
lichen nur Mustersignal-Zufiihrleitungen anschliefbar sind.

Vorzugsweise ist zur Augiibung der PFederkraft zwischen der je-
weiligen Platine bzw. dem jeweiligen Zwischenglied und dem
Triger des jeweiligen Magneten eine Blattfeder vorgesehen,

In weiterer Ausgestaltung weist zum mechanischen Bewegen in die
definierte Lage die Platine eine Nase au?, die so angeordnet ist,
dan sie in der definilerten Fachstellung an einem jeweiligen Mas-
ger bzw., einem anderen sich parallel zu den Messern eratrecken-
den ortsfesten Element zur Anlage kommt und so zwangswelise eine
mechanische Auslenk-Bewegung der Platine bzw, des Zwiuschengllieds
in die definierte Lage gegeniiber dem Magneten bewirkt.

Es ist zweckmdBig, wenn in der Tieffachstellung bei am Platinen-
boden abgestlitzter Platine die Nase in ‘Anlage kommi,

Vorteilhafterweise ist die dem Magneten zugewandte Seite der
Pletine bzw. des Zwischenglleds gegenliber der Bewegungerichtung
der Platine im durch dle Soll-Schwenkbewegung des Magneten be=

stimmten MaBe genelgto
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Die Erfindung geht dabel bei einer grundsdtzlichen Ausfilhrungs-
form von der Ekrkenntnis aus, daf es niocht nur genligt statt
elner mechanischen eine elektrisch steuervare Ansteuerung der
Platinen zu erreichen, sondern, daB dariiber hinaus auch im
Bereich der Plajiinen eingeviirkt werden soll, Bereits dadurch,
daB die Platinen mechanisch susgelenkt{ und damit in eine
definierte Lage gegenilber dem Magneten gebracht werden, ist
dessen Energlebedarf wesentlich reduzierbar auf das absolut
Notwendige. Besonders giinstig sind die Verh#linisse denn, wenn
in der definierten Fachstellung die Platine mechanisch in
Anlage an den Magneten bzw, dessen Pole gebracht wird. Dann
nimlich ist es nicht mehr notwendig so viel Energie zuzuflihren,
daB ein Luftspalt iUberwunden wird, vielmehr genlig* es, so viel
Energie zuzuflihren, daB die Platine haften bleibt. Je besser
dabei die Platine mechanisch an die Pole des Magneten angelegt -
wird, umso geringer ist der erforderliche Energieaufwand. Damit
wiederum ist die Gefahr, daB eine Platine bei Entregung haften
bleibt und durch die Riickstellkraft nicht abgehoben wird, be-
reits duBerst gering, denn dile Rlckstellkraft der Feder kaun
ausreichend und unter lediglich Beriicksichtigen der Haftkraft
bemessen werden, Ferner sind auBerdem der Aufbau sehr verein-
facht und hohe Paczkungsdichte moglich,

Ein weiterer wesentlicher Vorteil ist darin zu sehen, daB das
Ansteuern, oder Einlesen, sowohl in Hochfuch- aber auch in der
Tigffachetellung erfolgen kann, in der vergleichswelse niedri-
ge Spannung auf dle Platine ausgeiibi und daher der Verachleip
niedrig wird,

GemiB der anderen grundsitzlichen Ausflihrungsform 1st der Magnet
selbst schwenkbar ausgebildet, Hierdurch wird sichergestellt,
daB selbst dann, wenn eine Platine bzw. ein Zwischenglied
haften bleiben sollte, spétestens dann, wenn die andere FPiatine
des gleichen Platinen-Paars bzw, das andere Zwischenglied des
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Zwischenglied-Pasrs gegenilber dem Magneten so ausgelenkt wird,
daB diese bzw, dieses am Magneten angreift, wodurch der Magnet
go verschwenkt wird, def zwangsweise bel der ersteren haftenden
Platine bzw, dem orste.en Zwischenglied ein Luftspalt erzeugt
wird, weshalb dann die Federkraft, moglicherweise sogar die
Eigenelastizitdt ausreicht, um die Platine bzw, das Zwi-
schenglied dann von dem Magaeten zu ldsen,

Ausfihrungsbeispiel
Die Erfindung soll nachstehend enhand eines Ausfilhrungsbeisplieles
niher erliutert werden, In der zugehdrigen Zeichnung zeigen:

Fig, 1 bis 3: schematisch ¢ln Ausfihrungebeispiel einer erfin-.
dungsgemiéBen Platinen-Steuervorrichtung sowie
deren Wirkungswelse,

Fig. 4 und 53 eine Anordaung bnd Zwordaung mehrerer Magnete,

Fig, 6 bis 9: schematlisch die Wirkungsweic? eines verschwenk-
baren Magneten,

Gem#B Fig., 1 sind zwei Platinen 1j 2 liber einen gemelnsamen
Rolleazug 3 (Fig. 2) am unteren Ende miteinandex verbunden, Je-
der Platine 1; 2 ist ein Hubmesser 4 bzw. 5 zugerdnet, die
zueinander gegenldufig zwischen einer Hochfachstellung H und
einer Tisffachstellung T bewegbar sind, wie das durch Pfeile
pchematisch dargestellt ist, GemdB Fig. 2 befindet sich das
Hubmesser 5 in der Hochfechstellung H, wdhrend sich das
Hubmesser 4 in die Tieffachstellung T hefindet, In der
Tieffachstellung T stiitah sich das Unterende der jewelligen
Platine 1; 2 auf einem in Fig, 1 dargestellten Platinenboden 6
ab, wilkrend die sie verbindende Uber den Rollenzug 3 laufende
Litze 7 durch den Platinenboden 6 hindurchtritt, Mit dem
Rollenzug 3 ist in Ublicherweise ein Kettfaden 8 verbuaden,
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dem durch dile Au#- und Abbewegung des Rollenzuges 3 eine
gesteusrte Hubbewegung erteilt wirde. Die Platinen 1; 2 sind in
Flihruaogen 9 bzw, 10 zur geradlinigen Bewegung zwlschen Hoch~-
fachstellung H und Tieffachstellung T gefiihrt, wcbel mittels
einer Federeinrichtung 11 bzw. 12 eine Rilckstellkraft auf dle
Platine 1; 2 in Richtung des jeweils zugeordneten Hubmessers 4,
5 ausgelibt wird, durch die sichergestellt ist, daB ein am
Oberende jeder Platine 1; 2 befindlicher Haken 13; 14 in
Eingriff mit dem zugehdrigen Hubmesser 4 buve 5 kommen kann,
gelbgt wenn, wie ir. Fig, 2 angedeutet, bel am Platinenboden 6
abgestiitzter Platine 1 das zugehorige Hubmesser 4 sich noch
etwag welter nach unten in die Tieffachstellung T bewegt,
wodurch der Eingriff zwiechen dem Hubmesser 4 und dem Haken 13
der Platine 1 gelist wird. :

Bel Jacquardmaschinen mit bewegbaren Hubmessern ist in elner
Stellung der Platinen die Muglichkeit zu geben, den Eingriff
zwischen einer Platine und dem zugehoriger. Hubmeeser nach
Wunsch zu ldsen und wieder herzustellen, wi ein sewlnschtes
Jaquardmuster erzielen zu kbnnen, Herkommlich sind Nadelwerke,
die in einer Stellung, bei der Platine und zugehdriges Hubmes-
ger auBer Bingriff sind, die Platine aus den Bewegungsweg der
Hubmesser herausbewegt, sc daB bel der néchsien Bewegung des
Hubmessers dieses an der so angesteuerten Platine vorbeibewegt
wird und disse nicht mitnimmt, Dieser Vorgang wird Einlesen
eines Musters oder mustergemdBes Ansieuern genannt, Das Ein-
legen kann nicht nur auf mechanischem VWege, sondern, wie bel
moderneren Maschinen Ublich, auch auf elektrischem Wege erfol-
gen, und zwar dadurch, daf ein Elektromagnet in einem seiner
Erregungszusténde dazu dient, die Platine auszulenken und in
dem ausgelenkten Zustand (angesteuerten Zustand) zu halten,
wiahrend in dem anderen Erregungszustand keine Auglenkung
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erfolgt und das Hubmesser die Platine mitnehmen kann, Zu bemer-
ken ist ferner, da8 es wesentlich nur darauf ankommt, dem Rol-
lenzug eine Bewegung zu erteilen und ferner die Platinen dabel
relativ zu einer Ansteuervorrichtung so zu bewegen, daB die
mustergemidBe Angteuerung mdglich ist,

Ral der gattungsgemsagen Offenfach~Jacquardmaschine ist zwi-
gchen den beiden durch den Rollenzug 3 miteinander verbundensn
Platinen 1; 2 ein gemeinsamer Elektromagnet 15 vorgesehen,

Der Elektromagnet 15 befindet sich in einem an einem Trédger 16
zvischen den beiden Platinen 1; 2 angebrachten Gehduse 17.

Wie weiter unten niher erléutert wird, enthdlt der Elektroma-
gnet 15 ein im wesentlichen U-formiges Joch 18, von dem jeweils
zwei Pole 19; 20 bzw, 21} 22 je einer der Platinen 1 bzw, 2
zugewandt sind wnd nach auBerhalb des Gehduses 17 ragen, Der
Elektromagnet 15 ist um eine zur Erstreckung der Hubmesser 43 5
parallele und zur Bewegungsrichtung der Platinen 1; 2
genkrechte Achse 23 in dem Gehduse 17 schwenkbar angeordnet,
Ein besonderes Ausfilhrungsbeispiel, wie dles errelcht werden
kann, ist weiter unten niher erlautert.

Jede Platine 1; 2 weist ferner eine Nase 24 Lzw, 25 auf, die
von der jeweiligen Platine 1j 2 in der gleichen Richtung weg-
ragt, wie die entsprechenden Haken 13; 14 der jeweiligen Pla-
tine 1 bzw. 2. Beim Ausfiihrungsbeispiel sind die Nasen 241 25
go angeordnet, daf das jewelilige Hubmesser 43 5 dann, wenn die
Platine 1; 2 sich am Platinenboden 6 abstiitzt und bel der
weiteren Abwdrtsbewegung des Hubmessers 4 bzw, 5 der Haken 13
bzw. 14 freigegeben ist, gegen die Nase 24 bzw. 25 ldauft und,
wie in Fig. 2 dargestellt, dle Platine 1} 2 gegen die Rlick-
atellkraft aufgrund der jeweiligen Federeinrichtung 11} 12 zur
Anlage gegen die Pole 19; 20 baw. 21} 22 des Elektromagneten 15
ko.amt, Dieser Vorgalrg wird (mechanisches) Anbieteu genannt,
Dadurch, daB der Elektromaguet 15 un die Achse 23 schwenkbar
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ist, ist sichergestellt, dap die Platine 1 bzw., 2 stets in
Anlage mit den zugehtrigen belden Polen 193 20 baw. 213

22 kommt, Vorteilhaft ist dabei die den Polen 193 20 bzw, 21.
22 zugewandte Seite 26, 27 der Platine 1 bzw, 2 zur
Bewegungsrichtung der Platinen 1; 2 geneigli ausgebildet,

Wird bei diesem mechanischen Anbieten der Elektromagnet 15
erregt (angesteuert), so bleibt die entsprechende Platize (in
Fig, 3 die Platine 1) am Elektromagneten 15 haften und das
Hubmesser 4 geht bei der Hubbewegung am Haken 13 vor'.sl ohne
die Platine 1 mitzunehmen, Die Platine 1 bleibt alsc in der
TPieffachastellung T, Ist der Elektromagnet 15 dagegen nicht
erregt, so geht die zugehvrige Platine 1 bzw, 2 aufgrund der
Kraft der Federeinrichtung 11 bzw. 12 wieder in diejenige Lage'
zuriick, in der das zugehdrige Hubmesser 4 bzw, 5 in Eingriff
mit dem Haken 13 bzw. 15 kommen kann, sobald das jeweilige
Hubmesser 4 bzw. 5 die Tieffachstellung T verlassen hat, in der
es durch Anlage an der Nase 24 bzw. 25 die Platine 1; 2 dem
Elektromagneten 15 angeboten hat.,

Bs bereitet dem Fachmann keine Schwierigkeiten, dile Anordnung
auch so auszubilden, daB die Platinen 1} 2 dem Elektromagneten
15 in der Hochfachstellung H angeboten werden, falls dies er-
wilnscht ist. Jedoch ist beim Einlsen oder Ansteuern in der
Hochfachstellung zu beechten, daB nicht nur eine Arretierein-
richtung, wie ein Arretiermesser erforderlich ist sondern fer-
ner, daf das Ein- und Ausheken der Platinen am Hubmesser unter
noher Spannung erfolgt, was hohe Beanspruchung und hohen
Verschleif zur Folge hat, Aus diesem Grund ist es vorteilhaf$,
das mechanische Anbieten und damit das Einlesen in der
Pieffachstellung T durchzufilhren, in der die Platinen durch dle
Abstiltzung am Platinenboden entlastet sind,
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Von wesentlicher Bedeutung ist, daB die Platine 13 2 dem Elektro-
magneten 15 mechanisch angeboten wird, da dadurch die Platine 13
2 pereits mechanisch in definiertem Abstand zu den Polen 193 20%
21; 22 insbesondere vollpstdndig ohne Luftspalt in Anlage an den
Polen 19; 203 213 22 angeordnet ist, Insbesondere in letzterem
Fall ist bei'Ansteuerung lediglich diejenige Energie aufzuwenden,
mittels der die bereits anliegende Platine 1y 2 gehalten werden
kann, Diese Haft-Kraft ist deutlich niedriger als diejenige, die
erforderlich ist, um einen Luftspalt zu Uberwinden, wobel diese
wiederum von der Grgfe des Luftspaltes abhéngt, Dadurch wird

der Energiebedarf pro Blektromagnet 15 wesentlich herabgesetzt,
wodurch eine mégliche nachtellige Beeinflussung benachbarter
Elektromagneten 15 sicher verhindert ist. Dies erlaubt dariiber
pinaus kleine Baugrdfe bel den Elektromagneten 15, was aus konl-
gtruktiven Grinden im Hinblick auf die gesamte Jacquardmaschine
von Bedeutung ist, Darliber hinaus wird nur geringe Wdrme
entwickelt, weshalb KiihlungsmaSnahmen, wenn Uberhaupt, nur in
geringem Umfang erforderlich sind, SchlieBlich kann die
Ansteuerelektronik ebenfalls kleine Baugrdfe besitzen und dsher
vorzugsweise nahe den Elektromagneten 15 angeordnet gein,

Von weiterem Vorteil konnen die den Platinen 1; 2 bzw, deren
Rilckseiten 26 bzw, 27 zugewandten aus dem Gehduse 17 nach auBen
ragenden Abschnitte des Elektromagneten 15, némlich die Fldchen
der Pole 19 bis 22 chemisch oder galvanisch behandelt sein,
vorzugswelise hartverchromt sein, Dadurch wird der VerschleifB
welter herabgesetzt und wird ferner die Haftwirkung ver-
bessert,

In den Fig, 4 und 5 ist eine Ausfiihrungasform dargestellt, aus
der hervorgeht, daB sich die anrceldungsgeméfe Steuervorrich-
tung vorteilhaft fur Modulbauweise eignet und daher besonders
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montagefreundlich (und wartungsfreundlich) ist,

In den Fig, 4 und 5 sind Platinen und Hubmesser nicht darge-
stellt, Die durch die schematisch in Fig. 1 dargestellten
Federeinrichtungen 113 12 ausgelibte Rilckstellkraft wird bei
der Ausfithrungsform gemdf Fig. 4 und 5 durch in die Flhrungen
93 10 eingelegte Blattfedern 28 bzw. 29 erreicht, wobel fir
jede Platine 1; 2 je elne Fuhrung 93 10 und entsprechend Je
eine Blattfeder 28y 29 vorgesehen ist, Die fir jedes Platinen-
paar 1§ 2 vorgesehenen Elektromagneten 15 gind ebenfalls eng-
gepackt angeordnet in einem gemeinsamen Gehduse 17, Das Ge-
niuse 17 weist im wesentlichen parallel zur Erstreckungsrichtung
der Hubmesser 4; 5 (in Fig. 4 und Fig. 5 nicht dargestellt)
verlaufende Rahmentéile 303 31j 32 auf, die sowohl im Tréger

16 als auch im Maschinenrahmen 33 abstlitzbar sind, Ferner

gind zwel Deckplatten 34; 35 vorgesehen, deren eine den Stift-
teil 36 einer Steckerverbindung trégt. Zwischen den Deck-
platten 343 35 und den Rahmenteilen 31; 32 ist ein Hohl-

raum 37 gebildet, in dem wesentliche Teile der elektrischen

und elektronischea Schaltung fiir die Ansteuerung der
Elektromagnete 15 untergebracht sein kdnnen, derart,

daB Uber die Steckerverbindung lediglich noch Lese-
Ansteuersignale zugefilhrt werden milssen, die sogar codiert
zugefithrt sein kignnen, Wie gchematisch angedeutet, kann eine
der Deckplatten 34; 35 auch selbst als gedruckte Schaltung ausge-
bildet sein, gemd3 Fig, 5 die Deckplatte 35, Das Gehduse 17
weist ferner zwel weitere Deckplatten 383 39 zwischen den
Rahmenteilen 31; 30 auf, die einen Hohlraum definieren, in

dem die einzelnen Elektromagnete 15 nebeneinsnder angeordnet
sind, Die Deckplatten 384 39 konnen mit den Deckplatten 34 baw,
35 einstlickig ausgebildet sein, In den Deckplatten 383 39

gind der Lage der Elextromagnete 15 entsprechend im wesent-
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+ichen rechteckige Uffnungen 40 vorgesehen, zwischen denen
Stege 41 verbleiben, Die Offnungen 40 und die Elektromagnete 15
gind so bemessen, daf durch die Offnungen 40 nur die die Pole
19 bis 22 tragenden Abschnittie treten kdnnen, Die Ansteuer=
leitungen 423 43 fir den Elektromagneten 15 bzw, dessen

Spule 44, sind zweckmiBig in Nuten 45 des Rahmenteils 31
eingelegt und mit der im Hohlraum 37 verbundenen Schaltungs-
anordnung verbunden bzwe in der Deckplatte 35 angeschlossen,
wie in Fig, 5 dargestellt, insbesondere wenn letztere als
gedruckte Schaltung ausgebildet ist,

Bg ist zu erwdhnen, daf selbstverstdndlich dle Offnungen 40 80
ausgebildet sind, daB die erwiinschte Schwenk- oder Wippbewegung
der Elektromagneten 15 ermdglich ist. '

Ferner ist dargestellt, daB euch die Fihrungen 9 bazw. 10 durch
Abdeckplatten 46; 47 abgedeckt sein kgnnen, wodurch die
Trennung gegeniiber benachbarien Modulen sichergestellt und die
Montage vereinfacht 1s%, wobel dariiber hinaus benachbarte
Module hinsichtlich der Lage der Platinen 1§ 2 und damit der Fih-
rungen versetzi sein konneln, Wie in Fig, 4 angedeutet, konnen
die Abdeckplatton 46 bis nahe dem Bereich der Rahmenteile 30
ragen, sie kinnen auch kiirzer gein, wie in Fige 5 daergestellt,
gun Binlegen der Blattfeder 28j 29 kinnen in den Flihrungen 9i
10 entsprechende Kerbungen oder Vertiefungen zusitzlich vor-
geschen sein, wie das angedeutet 1st,

Aus vorstehendem ergibt sich, dab ein solches Modul vollkom-
men auBerhalb des Maschinenrahmens zusaumengesgetzt und ge=
priift werden kann und anschlieBend erst in den Maschinen-
rahmen eingesetzt werden mu8. Daraus folgt, daB auch der Er-
gatz eines bioduls auf einfache Weise moglich ist. Insbesonw
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dere denn, wenn hinsichtlich der Anzahl der Elektromagneten pro
Modul und der Teilung eine Standardisierung erfolgi ist, kann
der Kundendiensttechniker einen einfachen Austausch vorneh-
men, ohne daB die lagerhaltung einer griBeren Anzahl unter-
gchiedlicher Module erforderlich wére,

Die Arbeitswelse wird anhand der Fig, 6 bis 9 ndher er-
lﬁut ert 'Y

Fig. 6 zelgt nochmals vergriSert den Aufbau und die Anordnung
des Elektromagneten 15 innerhalb des Gehduses 17 sowle die Lage
der Pole 19 bis 22 gegenlbsr den Platinen 1; 2, wobel letz~
tere in den Fig, 6 und 7 in Strichlinien dargestellt ist, da er
gich dort tatedchlich in einer anderen Fachstellung befindet,

Fig, 6 zeigt das I-~Joch 18 des Elektromagneten 15 mit den nach
auBen geflhrten Polen 193 20 bzw. 21 22 gowie die Spule 44,
deren Ansteuerleitungen 42; 43 nach sufen gefilhrt sind, Der
Elektromagnet 15 weist belderseits des das Joch 18 aufweisenden
Abschnitta 48 (in Richtung der Achse 23 weisende) Verdickungs=-
abschnitte 49; 50 auf (vgl., Fige. 4), dle sich innerhalb des
Gehduses 17 befinden und die Abstiitzung darin gicherstellen.
Fir die notwendige Verschwenkbarkelt um die Achse 23 sind an
diesen Verdickungsabschnitten 493 50 jewells zu den jeweiligen
Platinen 1; 2 welsende ballige Fldchen 51 bzwe 52 vor-

gesehen, die sich in Linienkontakt an die jeweilige Innen-
geite des Stegs 41 der jeweiligen Deckplatte 38 bazw, 39
abstlitzen, Zur Brlduterung ist ferner eine durch die Achse 23
gehende zur Bewegungsrichtung der Platinen 14 2 parallele Achse
53 und eine zu dieser genkrecnte und ebenfalla durch die Achss
23 gehende Achse 54 dargestellt, in deren Hohe im Ruhezustand
(Fig. 6) die balligen Auflagefldchen 513 52 an der Innenseite
der Deckplatte 38 bzw., 39 in Linienkontakt sind,
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Fig., T zeigt nun den Beginn des mechanischen Anbietens, Die den
Polen 19; 20 zugewandie Riickseite 26 der Platine 1 kommt zu-
ndchet in Berlihrung mit dem in der Zeichnung unten gelegenen
Joch 20, Im weiteren Verlauf des Anbietens verschwenkt die
Platine 1 den Elektromagneten 15 um die Achse 23 bils dle
Rickseite 26 auch in \nlage an den anderen Pol 19 kommt (Fig,
8, linke Hilfte), Daraus folgt, dag sich dle in Fig. 7 noch mit
der Achse 53 zusammenfallende entsprechende Achse 55 des
Elektromagneten 15 um einen, wenn auch kleinen, Winkel B-
verdreht hat, die zur Achse 54 weiterhin senkrecht 1st, da
diese die Linienkon%akt-Stellen der balligen Auflagenflichen
513 52 verbindet,

Normalerweise ist davon suszugehen, daB die Riickstellkraft der
Federeinrichtung 11 (bzw, der Blattfeder 28) ausreicht, um bei
Entregung des Elektromagneten 15 in die Platine 1 von den Polen
19; 20 zu ldsen, wodurch dann der Elektromagnet 15 in die in
Fig. 6 dargestellte Stellung (im wesentlichen aufgrund
Schwerkrsft) zurlickkehrt, Dies umsomebr als die dem
Elektromagneten 15 zugeflihrte Energie nur ausreichen mus, um
die Platine 1 an den Polen 19§ 20 anhaften zu lassen, Eine
Uberwindung eines Luftspaltes ist nicht mehr erforderlich.

Sollte jedoch trotzdem die Platine 1 haften bleiben, so wird
dieser Zustand beim nichstfolgenden mechanischen Anbieten der
anderen Platine 2 automatisch beseitigt. Zum Beginn des
Anbietens und sogar etwas frilher als in Pig. T greift dle
Riickseite 27 der Platine 2 am Magneten i5 an und kommt auch
frilher in Anlage gegen den unteren Pol 22 (Fig. 8) und
verschwenkt zwangsweise den Elektromagneten 15 in die in Fige. 9
dargestellte Lage, verschwenkt also dle Achse 55 des Elektromag-
neten 15 in die Gegenrichtung um einen im wesentlichen glei-
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chen Winkel mit dem Betrag ({ gegenliber der Achse 53, Hierdurch
wird die Platine 1 zwangsweise von den Polen 19 und damit auch
20 abgehebelt, es wird also zwangsweise ein Luftspalt 56 er-
zeugt, wodurch sich die Platine 1 in jedem Fall dann von dem
Elektromagneten 15 lést, Dies selbst dann, wenn der Elektro-
magnet 15 zum Haftentlassen, d. h. zum Ansteuern der Platine 2,
erregt sein sollte, ZweckmdBig wird jedoch der Elektromagnet 15
zwecks Erregung erst dann angesteuert, wenn der mechanische
Anbietvorgang beendet ist-

Bel den Ausfilhrungsbeisplelen wurde eine Anordnung gezeigt, bel
der die Achse 23 im wesentlichen mittig zum Elektromagneten 15 -
verlduft, Jedoch kann diese Schwenkachse 23 auch an anderer
Stelle angeordnet sein, wesentlich 1st, daB der Elektromagnet

15 eine Schwenkbewegung durchfilhren kann, derart, daf die Pla-
tine 1 2 beim mechanischen Anbieten den Elektromagneten 15 so
verschwenkt, daB sie zwangswelse in definierte Lage zu, vorzugs-
weise in Anlage an, die zugewandten beiden Pole 19; 20 des Jochs
18 des Elektromagneten 15 kommt, Ferner ist lediglich wesent-
lich, daB die jeweilige Platine 1; 2 in der Lesestellung
mechanisch angeboten wird,

Es ergibt sich jedcch, daB eine Steuervorrichtung, die "ledig-
lich" einen schwenkbaren Magneten 15 enthdlt, bereits sehr wesent-
liché Vorteile besitzt, da dann, wenn eine Platine 1; 2 haften-
geblieben ist, der Magnet 15 ausgelenkt verbleibt, Wenn nun die
andere Platine angezogen wird, greift sie auch am Magneten

zwecks hnlage an dem zugehbrigen mindestens einen Pol an und
verschwenkt hierdurch den Magneten zumindest in die mittlere
neutrale Lage, wodurch die erstere Platine im Sinne elnes Ab-
hebelns mechanisch beansprucht wird, wodurch spédtesteas beim
Entregen des Magnsten dann beide Platinen durch die Rickstell-
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kraft geldst werden, Deraus folgt, daB der schwenkbare Magnet
auch bei Steuervorrichtungen verwendbar lLst, bel denen ein
Zwischenglied bewegt wird, um mustergeméB elne Flatine in einer
definierten Fachstellung zu arretieren oder nickt zu arretieren,
Diese Ausfuhrungsform ergibt sich, wenn die Fig. 6 bis 9
umgekehrt betrachtet werden und die dort dargestellten Platiuen
durch Haken aufweisende Zwischenglieder ersetzt sind, wobel
diese Zwischonglieder an einem ortsfesten Trdager hefestigtl
gind, Die ebenfalls vorhandenen Platinen werden zwecks gesteu-
erten Bingriffs (Arretierung) mit den Haken relativ zu diesen
bewegt. '
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