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odeditanim

Uelem vynélezu Je vytvorit elektronickou

regulaci p¥edstihu spelovaci{ch motord zalo-
%enou na Sasovém ode¢{ténf, realizujfefho
konstantni dobu predstihu zé¥ehu p¥ed horn{
uvrat{, Uvedeného Uelu je doseZeno tim,

Ze dv& znedky, urdujfcf polohu klikového
hi{dele jsou umfstiny tek, %e prvnf{ spoust&-
ci zna¥ke je p¥i dosaZeni kompresni hornf
uvrati ve dvojnésobné dhlové vzddlenosti od
snimale znadek neZ druhg uzavirac{, m&teno
ve sm&ru otd&enf klikového h¥fdele, pri¥em
prichod spoult¥cf{ znadky kolem snimade
spoust{ elektronické mitent gasu, prichod
uzaviraci zna¥ky Jjej kon¥i e bezprosgtrednsd
zplisobuje, %e po uplynut{ namé¥eného Xasu
zkrécengho elektronickym odedftdnfm o dobu
pfedstihu je generovén zspalovact impuls.
Pro sniménf spoudtécich znafek miZe byt pou-~
Zit jeden snima¥ a pro sniménf uzeviracfch
druhy. lovd poloha snima&l miZe bft ovlé~
déna na zdklasd& del¥fch informscf o reZimu
motoru. U vicevdlcovych motord Je nutné

umfstit pFfslusny polet dvoJic znalek podle
geometrie klikového h¥fdele. l I
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. Vyndlez se tfké zpisobu elektronické regulace predstihu spnlovncigh motord s tssovym
odediténim, realizujiciho konstantn{ dobu predstihu zéZehu pted hornf uvrati.

Vedle klasického FeSeni urteni doby zéZehu u spalovacich motord pomoci odst¥edivého
reguldtoru, JjehoZ cilem je dadrieni optiméln{ charskteristiky shlu pfedstihu ns otédkdch,
jsou znéma 1 teXeni pomoci elektronickych zpotdovecich obvodi. Tato jsou zpravidla opatie~
na o asové zpo¥déni zapslovaciho impulsu od uréitého spoustéciho bodu spojeného s kliko-
vym h¥idelem. Toto zpod¥nt je v zévislosti na otéékéch motoru regulovéno sloZitym elekiro-
nickym anslogovym obvodem nejéastiji tek, aby zé%ehovy impuls nastéval vidy konstantni
%asovy interval pfed horn{ dvratf p¥i xompresnfm cyklu motoru, coz je fyzikéln¥ op¥eno
o dodr¥enf konstsntn{ doby hoteni. Nevyhodou klasického zpisobu regulace pfedstihu Je, Ze
nelze vylouZit chyby v dsgovént, které vaniksjf vilemi v prevodech, b¥in¥ % 7% na xlikovém
h¥fdeli. U elektronického snalogového principu Je zneiné slofitost obvedd = velké mno¥stvi
nestavovacich prvki, které Jje nutne pre sprévinou Zinnest sefizovat pomoci elekxtronickych
pristroji.

Uvedené nevyhody jsou odstran¥ny zpisobem elektronické regulace pfedstihu spalovacich
motord s dasovym odedfiténim podle vynélezu, jeho% podstatou Je, %e prvni spoustéci znacke
uréujici polohu klikového h¥idele Je p¥i dosafen{ kompresni horni dvrati umisténe ve dvoj-
ndsobné udhlové vzdélenosti od snimaZe zne¥ek ne¥ druhd uzavireci znadke, mifeno ve sm¥ru
otddeni klikového hiidele, pritem? p#i prichodu spoudtsci znalky kolem snimele se spoustf
elektronické ms¥eni Sasu & pri prichodu uzaviraci -znetky se elektronické msreni &esu zesta-
vi a po uplynutf namd¥eného tasu zkrdceného elektronickym ode¥fténim o dobu pFedstihu se
generuje zapalovaci impuls. U vice vélcovych motord Je prisludny polet dvojic zna¥ek umistén
podle geometrie klikového h¥fdele. ' ‘ )

Vyhoda zplsobu ve srovnénf s dosud znémymi zpoi&ovacimi obvody Je jednoduchost pri
dosafeni pofadovené funkce e p¥edpoklad vyaoké spolehlivosti. Ve srovnénf s dosud poufiva-
nyp mechenickym reguldtorem Jje tfeba m{t na zfeteli, Ze zaf{zenim lze nshredit odst¥edivy
regulétor, pferudovael a za predpokladu umfst¥ni rozd&love&e na prodloufeném valkovém hiide-
11 motoru se ulet¥f i souldati pohonu klasického pferudovate 8 odst¥edivim regulétorem. Hlev-
n{ provozni prednostl zaff{zeni Je, %e odpadd sefizovéni predstihu, které pat¥{ k nejdestdji
provédéngm tkondm.

Zéklaedni provedeni, kdy Jje odetiténa konstantni dobe predstihu, ptedstavuje linedrni
charskteristiku thlu pfedstihu na oté¥kdch, kterd Je pro normélnt provoz b&iného motoru
zcela vyhovujfci. Umist¥nim znatek lze dosdhnout jak posunuti této primky, tek Jedf omezeni
shora vodorovnou p¥imkou. Toto omezeni vznikne umfsténim uzavirec! znaiky do polohy mexi-
mélniho poZadovaného ithlu predstihu. V néro¥n&jsf eplikeci Je moZné i zevedeni vlivu
delsfch paremetrd, charekterizujicich refim motoru, nap¥. podtlakovou reguleci, bud ovlddd-
nim pélohy snime¥d nebo elektronickou zmsnou odedfténi doby p¥edstihu.

Na pripojeném vykresu Je znézorndn prikled pouZiti zpisobu podle vynéiezu, kde na obr.
1 Je modelové achéma usporédéni polohy znefek ne Klikovém h¥fdeli, umist¥ni snimadd a blo-
kové schéma elekironického zatizeni @ na obr. 2 Jje ¥asovy pribsh signdld se schematickym
znézorn¥nim souvislosti mesi nimi.

P#i konkrétnim provedeni podle vynélezu pro gty¥takinl dvouvdlec nebo dvoutektni jedno-
védlec, obr. 1, Je spoust¥ci znalke 6 umi{st¥na hlov¥ shodn& a horn{ dvratl 92 a uzevirac{
znadka 1 Je 0 180° poototena. Znatky Jjsou 2 aivodd snadného rogzlisent unfst¥ny ne rdzngch
polomgrech, co¥ umoZnuje pouZitl dvou snima¥y, které Jsou upevndny v Jjedné poloze shodné
8 horn{ dvrati 92. K spoubtdci znalce 6 je pridruZen prvni snimed 1 & k uzaviraci znadce
1 Je pridruZen druhy snimal 2. Prvni snimed 1 Je v¥stupem U1 pripojen ne prvni vstup m&¥i-
%e 3. Druhy snime& 2 Je pripojen vystupem U2 jednek na ovlédeci vstup odedftaci jednotky
4, Jednak na druhy vstup mEride 3. MpiE 3 pripojen vgstupem neé informedn{ vstup ode¥ftacl
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Jednotky 4, kterd je v¥stupem pFipojena na informedn{ vstup generdtoru 5, pridem% jeho
vistup WV Je vystupem celdho zaffzent.

Casové pribshy ddleZitych veli¥in, JeJich% oznefenf se shoduje s obr. 1 Jsou na obr.
2 na v¥stupu Ui prvntho snimeZe 1 p¥*i prichodu spousdtict znadky 6 generovény impulsy.
Obdobné impulsy jsou generovény na vystupu U2 snfmede 2 p¥i prichodu uzaviract znedky 7.
Impuls ne vystupu Ug startuje m&fenf{ %asu mXFiem 3, impuls ne vystupu U2 jej kondf a z&ro-
ven ovlddd Zinnost odedftact Jednotky 4, kterd pFebird namg¥eny das T{ z m&rile 3, oded{té
0d n¥Jj pevn¥ nastavenou dobu P pFedstihu a pFfeddvd tuto hodnotu do generdtoru 5, jen% po
uplynut{ doby I1-IP generuje v¥sledny vystupni 8ignél ne vystupu UV, jen# miZe byt veden
do priméru zapalovact civky. Pfesnost celého zplisobu Je omezena pouze pFfedpokladem, Ze ¥asg
I1 od prichodu spoustecs znadky € do prichodu uzaviraec{ 2natky 7 Je stejnd, jeko nésledujf-
cf %as I2 od prichodu uzaviract znegky 7 do prichodu spoudtfef znalky 6§, coZ je p¥i rovno+
m&rném chodu motoru spln¥no exektn# s pFi praktickych skceleracich spln&no 8 vyhovujfc{
presnosti, pF¥iZem? vznikejfct odchylke mé p¥iznivy smysl.

Dals{ pouZitf mimo oblast spalovacich motord zahrnuje vSechny aplikace, kde je potfeb-
né indikovat stav pfedchdzejic! o zvolenou konstentnt dobu definoveného okemZiku v periodic-
kém d&ji, jehoZ frekwence Je pozvoln¥ prom¥nnd.

PREDMET vYNLALEZU

Te Zpﬁaéb elektronické regulace predstihu spalovacich motord s éasovjﬁ oded{ténim,
vyzneleny tim, Ze prvnf spous¥tdef znafka (6) urdujfc{ polohu klikového hif{dele se p¥i do=
saZeni kompresn{ hornf dvrati umfst{ ve dvojndsobné thlové vzddlenosti od snimade znadek
neZ druhd uzaviracf{ znafks (7), m&Feno ve sm¥ru otd¥enf klikového h¥{dele, prilem# p¥i pri-
chodu spoust¥cf znalky (6) kolem snimade ge spustl elektronické mifenf %asu a p¥i prichodu
uzavirac{ znedky (7) se elektronické mEteni &asu zastav{ a po uplynut{ nem&¥eného &esu
zkrdceného elektronickym odedftdnfm o dobu predstihu se generuje zapalovac! impuls.

2. Zplisob podle bodu 1, vyznaleny tim, %e u vicevélcovych motord Je p*{sludny polet
dvojic zne¥ek (6, 7) umfstén podle provedenf klikového h¥fdele.
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