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(54) VORRICHTUNG ZUM FOLLEN DER RANDFUGE VON ISOLIERGLASSCHEIBEN MIT VERSIEGELUNGSMASSE

(57)  Bei einer Vorrichtung zum Versiegein der Randfuge (12)
von Isolierglasscheiben (6) ist bezogen auf die Richtung der
Relativbewegung einer Fuliduse (4) zur Isolierglasscheibe
(6) vor der Fullduse (4) ein Glasfiihler (23) vorgesehen, der
am Rand der Glasscheiben der Isolierglasscheibe (6)
anliegt. Der Glasflhler (23) ist an einem Hilfsrahmen (20)
montiert, der am Trager (1) der Fulidise (4) verschwenkbar
gelagert ist. Zwischen dem Trager (1) und dem Hilfsrahmen
(20) ist ein MeBlineal (31) vorgesehen, das der Relativiage
des Glasfihlers (23) zur Fiilldise (4) entsprechende Signale
abgibt. Der Trager (1) und damit die FulldGse (4) werden
entsprechend den vom MeBlineal (31) abgegebenen Signa-
len um eine Schwenkachse (2), die senkrecht zur Ebene der
Isolierglasscheibe (6) ausgerichtet ist, so lange verschwenkt
bis eine vorgegebene Relativiage zwischen Fulldise (4) und
GlasfGhler (23) erreicht ist. So ist die Filldise (4) immer so
ausgerichtet, daB3 ihr am Rand der Isolierglasscheibe (6)
anliegendes Dasenpléatichen (11) paraliel bzw. tangential zu
dem Randfugenbereich ausgerichtet ist, der gerade mit Ver-
siegelungsmasse gefuilit wird.
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Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung mit den Merkmalen des Oberbegriffes von Anspruch 1.

Aus der DE-28 16 437 C ist eine Vorrichtung zum automatischen Fiillen der Randfugen von Isolierglas-
scheiben mit Versiegelungsmasse durch Fllldlisen bekannt. Bei der aus der DE-PS 28 16 437 bekannten
Vorrichtung ist mit jeder FilldUse ein MeBumformer (Schalter) starr verbunden, der auf die Anwesenheit der
Isolierglasscheibe, deren Randfuge zu filien ist, anspricht. Durch diesen jeder Filldise zugeordneten
Schalter wird die Bewegung der jeweiligen Filidlise und der Beginn und das Ende des Versiegelns eines
Randfugenabschnittes gesteuert. Da der Schalter mit der ihm zugeordneten Fiilldise starr verbunden ist,
k&nnen mit der aus der DE-PS 28 16 437 nur Isolierglasscheiben mit vorgegebener, bekannter Kontur, also
im wesentlichen rechteckige und quadratische Isolierglasscheiben, versiegelt werden, da der Schalter, wenn
er aus dem Bereich der Isolierglasscheibe herausbewegt wird, d.h. das Flllen eines Randfugenabschnittes
beendet ist, eine 90 ° -Schwenkbewegung der Fllldise ausidst.

Aus der EP-A-391 884 ist eine Vorrichtung zum Fillen der Randfugen von Isolierglascheiben mit
Versiegelungsmasse bekannt, bei der die Steuerung der Bewegung der Fllldise und/oder der Isolierglas-
scheibe von einem ProzeBrechner auf Grund gespeicherter Geometriedaten Uber die UmriBform der
Isolierglasscheiben erfoigt. Bei dieser bekannten Vorrichtung ist es erforderlich, die Geometriedaten der
UmriBform der Isolierglasscheiben zu erfassen, zu speichern und abzurufen, wenn die Isolierglasscheibe mit
der gespeicherten Umrifform zum Versiegeln in die Versiegelungsvorrichtung gefSrdert worden ist. Mit der
in der EP-A-391 884 beschriebenen Vorrichtung kénnen aber, anders als mit der Vorrichtung gemaB der
DE-28 16 437 C, auch Isolierglasscheiben mit unregelméBiger UmriBform, also sogenannte "Formenschei-
ben", die eine UmriBform besitzen, die sich beispielsweise aus geraden und/oder gekriimmten Randfugen-
abschnitten zusammensetzt, versiegelt werden.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ausgehend von der EP-A-391 884 eine Vorrichtung der
eingangs genannten Gattung anzugeben, mit der die UmriBform einer zu versiegeinden Isolierglasscheibe
wihrend des Versiegelungsvorganges selbst erfaBt wird, so daB es nicht mehr erforderlich ist, die
Geometriedaten der UmriBform der zu versiegelnden Isolierglasscheiben vorher zu erfassen und zu
speichern. Dessen ungeachtet soll die erfindungsgemiBe Vorrichtung flir das Versiegein von Isolierglas-
scheiben mit beliebiger UmriBform geeignet sein.

ErfindungsgemiB wird diese Aufgabe mit den Merkmalen des kennzeichnenden Teils von Anspruch 1
geldst.

Dadurch, daB am Tréger der Fiilidiise ein Glasfihler vorgesehen ist, welcher der Flilldise bezogen auf
die Bewegungsrichtung der Filldlise entlang dem Rand der Isolierglasscheibe vorzugsweise vorlduft, kann
die Fullduse durch die Relativbewegung des Glasflihiers gegenlber der Filldise dem Rand der Isolierglas-
scheibe beim Versiegeln nachgefiihrt werden, indem die Fiilldise und/oder die Isolierglasscheibe linear
bewegt und/oder die Fllldiise um eine zur Ebene der Isolierglasscheibe senkrechie Achse gedreht wird.

Bevorzugte und vorteilhafte Ausgestaltungen der erfindungsgemaBen Vorrichtung sind Gegenstand der
Unteranspriche.

Weitere Einzelheiten, Vorteile und Merkmale der Vorrichtung gemdB der Erfindung ergeben sich aus
der nachstehenden Beschreibung des in den Zeichnungen gezeigten Ausflihrungsbeispiels einer Vorrich-
tung gemas der Erfindung.

Es zeigt: Fig. 1 in Schrigansicht einen Diisenkopf, Fig. 2 eine Draufsicht auf den Disenkopf aus Fig. 1
und Fig. 3 den Disenkopf von vorne gesehen.

Eine Versiegelungsvorrichtung (Versiegelungsautomat), bei welicher der erfindungsgemaBe Dusenkopf
verwendet werden kann, besitzt, wie an sich bekannt, eine Stitzfiiche zum seitlichen Abstiitzen der zu
versiegelnden Isolierglasscheiben, die wie ebenfalls bekannt, um wenige Grade nach hinten geneigt ist und
die als Luftkissenwand oder ais Rollenwand ausgebildet sein kann. Am unteren Rand der seitlichen
Abstiitzung sind Fdrdervorrichtungen zum Transportieren der Isolierglasscheibe in die und aus der Versie-
gelungsvorrichtung vorgesehen, welche Fordervorrichtungen auch die Bewegungen der Isolierglasscheibe
wihrend des eigentlichen Versiegelns bewirken. Eine besonders vorteilhafte Ausfiihrungsform einer seitli-
chen Abstlitzung einer Versiegelungsvorrichtung und eines Transports fiir die Isolierglasscheibe ist in der
DE-30 38 425 C gezeigt und beschrieben. Weiters kann in der Versiegelungsvorrichtung ein Hilfsforderer
vorgesehen sein, der beispielsweise mit Hilfe eines Saugkopfes an der der Stltzwand abgekehrten Flache
der Isolierglasscheibe angreift und der das exakte Bewegen der Isolierglasscheibe wahrend des Versiege-
lungsvorganges unterstitzt.

Der Dusenkopf ist Uber eine Haiterung an einer vertikal und parallel zur Stitzwand ausgerichteten
Fiihrungsschiene parallel zur Ebene der Isolierglasscheibe auf- und abbewegbar und um eine zur Isolier-
glasscheibe senkrechte Achse verdrehbar montiert. Dies ist aus der EP-A-391 884 an sich bekannt.

Die Fiihrungsschiene fiir die Halterung des Disenkopfes kann vor oder hinter der seitlichen Abstlitzung
angeordnet sein.
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Die Verwendung des erfindungsgemdBen Disenkopfes ist nicht auf Versiegelungsautomaten be-
schréankt, in welchen die Isolierglasscheibe im wesentlichen vertikal steht, sondern sie kann auch an
Horizontalversiegelungsautomaten, in welchen die Isolierglasscheibe auf einem Tisch horizontal aufliegt,
verwendet werden.

Der Diisenkopf besteht aus einem Trager 1, der an einer Halterung (nicht gezeigt) befestigt ist, die an
einer Flihrung des Versiegelungsautomaten im wesentlichen vertikal auf- und abverschiebbar gefiihrt ist.

An dem Trdger 1 ist um eine Achse 21, die parallel zur Isolierglasscheibe 6 ausgerichtet ist,
verschwenkbar ein Arm 3 montiert, der an seinem freien Ende die Fllldise 4 tragt. Der Arm 3, der die
Fulldiise 4 trdgt, ist mit Hiife eines Pneumatikzylinders 5 verschwenkbar, damit die Filldise 4 an den Rand
der zu versiegelnden Isolierglasscheibe 6 anlegbar und von diesem wieder abhebbar ist.

Der Trager 1 ist um eine zur Ebene der Isolierglasscheibe 6 senkrechte Achse 2 verdrehbar an der
Halterung befestigt. Die der Isolierglasscheibe 6 zugekehrte Fliche des Dusenpldtichens 11 berilhrt im
Bereich der DUsendffnung diese Achse 2.

An dem Trager 1 jst weiters ein Abstreifplétichen 7 befestigt, das mit Hilfe eines Pneumatikzylinders 8
senkrecht zur Ebene der Isolierglasscheibe 6 vor- und zuriickschiebbar ist. Zum Bewegen des Pldttchens 7
quer zu seiner Ebene ist ein Zylinder 8' vorgesehen, dessen Kolben das Platichen 7 tragt.

Die Fulldise 4 ist am vorderen Ende des Arms 3 mit Hilfe einer eine Blattfeder 9 aufweisenden
Befestigungsvorrichtung 10 festgelegt. Die Fllldise 4 ist eine ballige Dise, d.h. das Disenplétichen 11 ist
an seiner der Isolierglasscheibe 6 zugekehrten Seite gewdlbt.

An einem Hilfsrahmen 20, der um einen zur Schwenkachse des Armes 3 fiir die Filldise 4 paraliele
Achse, vorzugsweise um die Achse 21 verschwenkbar am Triger 1 gelagert ist, ist ein Tiefentaster 22 und
ein Glasflhter 23 vorgesehen.

Zum Verschwenken des Hilfsrahmens 20 ist ein Pneumatikzylinder 31 vorgesehen.

Zwischen einem fixen Punkt am Trager 1 und dem Hilfsrahmen 20 ist ein Me8lineal 30 befestigt, das
den Schwenkwinkel des Hilfstragers 20 gegeniiber dem Trager 1 erfaft.

Der Glasfiihler 23, der auf seiner dem Rand der isolierglasscheibe 6 zugekehrten Flache quer zur
Isolierglasscheibe 6 gesehen, konvex gewdlbt ist, ist mit dem Hiifsrahmen 20 starr verbunden. Der
Glasfuhler 23 ist gabelférmig ausgebiidet.

Zwischen die beiden Arme der Gabel greift der Tiefentaster 22 ein, der am Hilfsrahmen 20 um eine zur
Schwenkachse 21 des Hilfsrahmens 20 und damit zur Schwenkachse des Armes 3, der die Flllduse 4
tragt, parallele Achse 33 verschwenkbar ist. Hiezu ist ein Pneumatikzylinder 25 vorgesehen. Die Schwenk-
stellung des Tiefentasters 22 gegenliber dem Hilfsrahmen 20 und damit die Lage des Tiefentasters 22
gegeniiber dem Glasflhler 23 wird mit Hilfe eines MeBlineals 24 erfa8t. Der Tiefentaster 22, der auf seinem
der Isolierglasscheibe 6 zugekehrten Rand konvex gekrimmt ist, wird von einem Arm 34 getragen, der Uber
einen etwa gabelférmigen Trager 35 an einem Ausleger 36 des Hilfsrahmens 20 verschwenkbar gelagert
ist.

Der Glasfiihler 23 ist (ber einen Arm 37 mit dem Hilfsrahmen 20 starr verbunden. Der Glasfiihler 23 ist
an dem Arm 37 an dessen freiem, im Bereich der Flilldise 4 angeordneten Ende befestigt.

Mit Hilfe des MeBlineals 25, das dem Tiefentaster 22 zugeordnet ist, wird die Ausienkung des
Tiefentasters 22 gegeniiber dem Hilfsrahmen 20 und damit gegenliber dem Glasfiihler 23 erfat, so daB die
Tiefe der Randfuge 12 der zu versiegelnden Isolierglasscheibe 6 gemessen werden kann. In Abhdngigkeit
von der Tiefe der Randfuge 12 wird die Geschwindigkeit der Relativbewegung zwischen Isolierglasscheibe
6 und Fiilidise 4 und/oder die Menge an der FllidUse 4 zugefiihrter Versiegelungsmasse gesteuert.

Durch den Glasfiihler 23, welcher, bezogen auf die Bewegungsrichtung (Pfeil 40) der Fiilldlse 4 relativ
zur Isolierglasscheibe 6 vor dieser angeordnet ist, wird die Kontur der Isolierglasscheibe 6 erfaft.

Die Relativbewegung zwischen Fulldise 4 und Isolierglasscheibe 6 (ausgeflihrt durch Auf- und Abbewe-
gen des Tragers 1 fir die FulldUse 4, Verdrehen derselben um die zur Isolierglasscheibe 6 senkrechte
Achse 2 und Bewegen der Isolierglasscheibe 6 selbst) wird von dem dem Hilfsrahmen 20 zugeordneten
MeBlineal 31, das der Relativiage zwischen Giasfiihler 23 und FilidUse 4 entsprechende Signale abgibt,
gesteuert. Wenn beispieisweise der Glasflihler 23 beim Abtasten der AuBlenkontur der Isolierglasscheibe 6
eine Bewegung ausfiihrt, d.h. sich der Abstand zwischen der Achse 2, um welche die Fllldise 4
verschwenkt wird und dem Punkt, in welchem der Glasfihler 23 an der AuBenkontur der Isolierglasscheibe
6 anliegt, andert, wird mit der dem vorgegebenen Abstand zwischen dem Glasfiihler 23 und der Flillduse 4
vorgegebenen, geschwindigkeitsbezogenen Verzdgerung die Filldlise 4 geschwenkt und die Halterung, an
der der Trager 1 mit der FulldUse 4 befestigt ist, vertikal bewegt. Dabsei wird die Steuerung so ausgefiihrt,
daB das Dusenpléttchen 11 immer parallel (gerade Kanten der Isolierglasscheibe 6) oder tangential
(gekrimmte Kanten der Isolierglasscheibe 6) zum Rand der Isolierglasscheibe 6 ausgerichtet ist.
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Das Schwenken der Filldlise 4 um die senkrecht zur Isolierglascheibe 6 ausgerichtete Achse 2 wird
immer solange ausgefiihrt, bis eine vorgegebene Relativiage zwischen dem Glasfihler 23 (entsprechende
Schwenkstellung des Hilfsrahmens 20) und dem die Fiilldlise 4 tragenden Arm 3 herbeigefuhrt worden ist.

Auf diese Weise kdnnen nicht nur rechteckige oder quadratische Isolierglasscheiben 6, sondern auch
Isolierglasscheiben 6 mit beliebigem, mehreckigem Umfang und schlieBlich Isolierglasscheiben mit ge-
krimmten sowie solche mit gekrimmten und geraden AuBenkonturen versiegelt werden.

Zusammenfassend kann die Erfindung beispielsweise wie folgt dargestellt werden:

Bei einer Vorrichtung zum Versiegeln der Randfuge 12 von Isolierglasscheiben 6 ist bezogen auf die
Richtung der Relativbewegung einer Fiilldise 4 zur Isolierglasscheibe 6 vor der Fiilldise 4 ein Glasflihler
23 vorgesehen, der am Rand der Glasscheiben der Isolierglasscheibe 6 anliegt. Der Glasfiihler 23 ist an
einem Hilfsrahmen 20 montiert, der am Trédger 1 der Fllldise 4 verschwenkbar gelagert ist. Zwischen dem
Trager 1 und dem Hilfsrahmen 20 ist ein MeBlineal 31 vorgesehen, das der Relativiage des Glasfiihlers 23
zur Fillduse 4 entsprechende Signale abgibt. Der Trager 1 und damit die Filldiise 4 werden entsprechend
den vom MeSBlineal 31 abgegebenen Signalen um eine Schwenkachse 2, die senkrecht zur Ebene der
Isolierglasscheibe 6 ausgerichtet ist, so lange verschwenkt bis eine vorgegebene Relativiage zwischen
Fdlldise 4 und Glasflihler 23 erreicht ist. So ist die Fulldise 4 immer so ausgerichtet, da8 ihr am Rand der
Isolierglasscheibe 6 anliegendes Diisenplattchen 11 parallel bzw. tangential zu dem Randfugenbereich
ausgerichtet ist, der gerade mit Versiegelungsmasse gefiilit wird.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zum Versiegeln von Isolierglasscheiben (6), mit einer Halterung flir die Isolierglasscheibe
(6) und wenigstens einem Disenkopf mit einer FllldUse (4), aus welcher die Versiegelungsmasse in die
Randfuge (12) der zu versiegelnden Isolierglasscheibe (6) eingebracht wird, wobei der Disenkopf an
einer Halterung parallel zur Ebene der Isolierglasscheibe (6) verstellbar und um eine senkrecht zur
Ebene der Isoiierglasscheibe (6) ausgerichtete Achse (2) verdrehbar ist, wobei Fdrdersinrichtungen
vorgesehen sind, um die Isoliergiasscheibe linear zu bewegen, und wobei die Dise (4) an einem Arm
(3) montiert ist, der am Trager (1) um eine zur Ebene der Isolierglasscheibe (6) paraliele Achse (21)
verschwenkbar ist, dadurch gekennzeichnet, da8 an dem Trager (1) um eine zur Schwenkachse der
Flliduse (4) parallele Achse (21) verschwenkbar ein an den Rand der Isolierglasscheibe (6) anlegbarer
Glasflihler (23) vorgesehen ist, und daB MeBeinrichtungen vorgesehen sind, welche den Relativabstand
zwischen dem Glasfiihler (23) und der Filldise (4) erfassen.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der Glasflhler (23), bezogen auf die
Relativbewegungsrichtung (Pfeil 40), zwischen Fllidiise (4) und Isolierglasscheibe (6) vor der Filldise
(4) angeordnet ist.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB der Glasfiihler (23) an einem am
Tréger (1) um eine Achse (21) verschwenkbar gelagerten Hilfsrahmen (20) montiert ist.

4. Vorrichtunng nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB8 zwischen einem
Punkt des Tragers (1) und einem Punkt am Hilfsrahmen (20) ein MeBlineal (30) befestigt ist, das der
Relativlage zwischen der Dise (4) und dem Gilasflhler (23) entsprechende Signale abgibt.

§. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB der GlasfUhler (23) an
einem mit dem Hilfsrahmen (20) starr verbundenen Arm (37) befestigt ist.

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB der Glasfiihler (23)
einen GleitfuB aufweist, der auf seiner der Isolierglasscheibe (6) zugekehrten Fliche um eine zur
Isolierglasscheibe (6) senkrechte Achse konvex gekrimmt ist.

7. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB der Gleitschuh des
Glasfuhilers (23) gabelformig ausgebildet ist, wobei zwischen die beiden Arme der Gabel ein Tiefenta-
ster (22) greift der an der AuBenwand des zwischen den Scheiben der Isolierglasscheibe (6) vorgesehe-
nen Abstandhalterrahmens aufliegt.

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, da8 der Tiefentaster (22) Uber eine gegen-
Uber dem Hilfsrahmen (20) verschwenkbare Halterung (34, 35) um sine zur Schwenkachse des
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Hilfsrahmens (20) parallele Achse (33) verschwenkbar ist.

Vorrichtung nach Ansprucz 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, daB zum Verschwenken des Tiefenta-
sters (22) ein am Hilfsrahmen (20) abgestitzter Druckmittelzylinder (24) vorgesehen ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet, da8 zwischen dem
Tiefentaster (22) und einem Punkt des Hilfsrahmens (20) ein Me8lineal (24) vorgesehen ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daf der Tiefentaster (22)
auf seiner dem Abstandhalterrahmen zugekehrten Fliche um eine zur Isolierglasscheibe (6) senkrechte
Achse konvex gekrlimmt ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 6 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB der der Isolierglas-
scheibe (6) néchste Punkt der konvex gekrimmten Flache des Tiefentasters (22) und jener der konvex
gekrimmten Flache des Glasfiihlers (23) einander benachbart sind.

Hiezu 3 Blatt Zeichnungen
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