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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do re-
gulacji naciskéw plaskich sprezyn stykowych wcho-
dzacych w sklad zespolu sprezyn usytuowanych w
tym zespole tak, ze wszystkie sprezyny leza pozio-
mo obok siebie. Wymienione zespoly stosowane sg
licznie np. w teletechnice jako elementy skladowe
stykowych zespoléw lgczacych np. wybierakéw
krzyzowych i przekaznikéw.

Dotychczas regulacje macisku sprezyn majczesciej
przeprowadza si¢ po zmontowaniu ich w urzadze-
niu, w ktéorym majg pracpwaé. Pomiar nacisku
przeprowadza sie gramomierzem lub odwaznikami,
giecie zas recznie, gietka.

Metoda ta jest bardzo pracvchlonna i malo do-
kladna, poniewaz obarczona jest takimi bledami,
jak kgtowe usytuowanie nézki gramomierza, bled-
na ocena momentu odejScia sprezyny mierzonej od
odpory, blad gramomierza, blad odczytu.

Bywa réwniez stosowana regulacja oddzielnych
zespoléw sprezyn, przed wmontowaniem ich w
urzgdzenie, w spos6b podany wyzej i obarczona
tymi samymi bledami. Znane jest réwniez urzgdze-
nie do automatycznej regulacji pojedynczych spre-
Zyn przez przecigganie szczek urzadzenia wzdluz
sprezyny. Urzadzenie to nie nadaje sie do regulacji
sprezyn zmontowanych w zesp6l.

Celem wynalazku jest umozliwienie automatycz-
nej, dokladnej i szybkiej regulacji sprezyn w zes-

polach, za$ zadaniem wynalazku jest opracowanie -

urzadzenia dla realizacji tego celu.
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Cel ten zostal osiggniety przez skonstruowanie
urzgdzenia posiadajgcego popychacze gnace, z kt6-
rych kazdy przyporzadkowany poszczegélnej spre-
zynie poddawanej regulacji, sprzegany jest okreso-
wo z suwakiem za pomocg mechanizmu Wwyréznia-
jacego, sterowanego przez zestyk zlozony ze styczki
kontrolnej na sprezynie pomiarowej i nastawialnej
styczki ukladu pomiarowo-kontrolnego. Sprezyna
pomiarowa ukladu pomiarowo-kontrolnego jest
wstepnie ugieta w Kkierunku przeciwnym do kie-
runku sily nacisku regulowanej sprezyny, oraz po-
siada na swoim wolnym koncu rolke, powodujaca
zmniejszenie bledu pomiaru wywolanego tarciem,
a ktéora styka sie z regulowang sprezyng. Suwak,
ktéry w swej dolnej czesSci ma rolke, uruchamiany
jest przez obracalng krzywke majgcg na obwodzie
garby o kolejno narastajacej wysokosci.

Urzadzenie wedlug wynalazku pozwala na jed-
noczesng automatyczng regulacje sprezyn usytuo-
wanych poziomo obok siebie i zapewnia duzg do-
ktadno$é regulacji. Regulacja odbywa sie szybko,
a czynnos$ci obslugi o niskich kwalifikacjach ogra-
niczajg sie do zakladania i zdejmowania sprezyn
z urzadzenia.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym pokaza-
no najwazniejsze elementy urzadzenia do regulacji
jednej ze sprezyn zespolu. Uklad pomiarowy two-
rzy sprezyna pomiarowa 1 ze wstepnym ugieciem,
na ktérg wywiera nacisk sprezyna regulowana 2,
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przy czym sprezyna 1 wyposazona jest w dwu-
stronng styczke 3, tworzgce zestyki w jednym skraj-
nym polozeniu z nastawialng styczkg 4 a w drugim
skrajnym potozeniu z nastawialng styczkg 5. Me-
chanizm wyrézniajgcy stanowi elektromagnes 6 z
przedluzong kotwicg %, ktéra bedac przyciggana
cbraca dzwignie wyrézniajagcg 8 na jej osi 9. Me-
chanizm gnacy skltada sie z popychacza gnacego 10
zamocowanego suwliwie w suwaku 11 i $cigganego
ku dolowi sprezyng 12. Suwak 11, ktéry w .dolnej
czesci posiada rolke 13, podnoszony jest przez garby
obracajgcej sie krzywki 14. Krzywki sterujgce 15
wspéldzialajac z ukladem sprezyn 16 pozwalajg na
sterowanie napedem urzadzenia. Sprezyny 2 podda-
wane regulacji, tworzace zesp6! 17 umieszczone sg
na podstawie 18 i docisniete plytkg 19. Sprezyna
pomiarowa 1 posiada w miejscu styku ze sprezyng
regulowang 2 rolke 20 zmniejszajaca tarcie, a przez
to zwiekszajgca czulo$¢ urzgdzenia.

Przygotowujac sprezyny do regulacji na opisa-
nym urzadzeniu, nalezy w normalnych zabiegach
produkcyjnych giecia lub zaprasowania sprezyn w
zespolach, zapewnic sprezynom nacisk wiekszy od
nominalnego lub nominalny.

Dzialanie urzgdzenia wedlug wynalazku wyjas-
nione jest nizej. W celu wyregulowania sprezyn 2
zaklada si¢ je w gniazdach plyty 18, dociska sie
plytag 19 i wlacza sie naped urzadzenia dla doko-
nania jednego cyklu czynnosci. Sprezyna regulowa-
na 2 opiera sie swoim zakonczeniem np. styczkag
na koncu sprezyny pomiarowej 1, ktéra jest wstep-
nie ugieta w kierunku przeciwnym do kierunku
sity nacisku sprezyny 2. Sprezyna pomiarowa 1
przygotowana do pomiaréw naciskow okre§lonego
rodzaju sprezyn moze zajag¢ dwie skrajne pozycje
oraz pozycje posrednie.

Gdy nacisk sprezyny 2 jest za maly sprezyna
pomiarowa 1 odegnie regulowang sprezyne 2ioprze
sie swojg styczkg 3 o nastawialng styczke 5, zamy-
kajgc obwdd elektryczny dla sygnalizacji tego sta-
nu. Przy wlasciwym nacisku sprezyny 2, sprezyna
pomiarowa 1 nie oprze sie o zadng z nastawialnych
styczek 4, 5. Je$li nacisk sprezyny 2 jest za duzy,
sprezyna pomiarowa 1 zostanie odgieta i oprze sie
swoja styczka 3 o nastawialng styczke 4, zamyka-
jac bezposrednio lub posrednio obwéd dla zadziala-
nia elektromagnesu 6, ktéry przyciggajac kotwice 7
obraca dzwignie 8 na osi 9. Diwignia 8 sprzega
popychacz 10 z suwakiem 11, przez co pierwszy,
najnizszy garb obracajgcej sie krzywki 14 podno-
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4
szgc suwak 11 podnosi jednoczesnie popychacz gna-
cy 10, ktéry odgina regulowang sprezyne 2.

Po opuszczeniu suwaka 11 z popychaczem 10,
sprezyna 1 dokonuje pomiaru jak poprzednio. W
przypadku gdy nacisk sprezyny 2 jest nadal za du-
zy, popychacz 10, w nastepnym etapie cyklu re-
gulacji, odegnie sprezyne 2 wiecej, poniewaz na-
stepny garb krzywki 14 jest wyzszy. W jednym cy-
klu regulacji giecie moze nastapié¢ tyle razy ile
jest garbéw na krzywce 14, przy czym kazde na-
stepne odgiecie jest wigksze od poprzedniego. JeS$li
pozycja sprezyny pomiarowej 1 wykaze wlasciwy
nacisk sprezyny 2, uklad wyrdznigcy 6, 7, 8 nie
sprzega popychacza gngcego 10 z suwakiem 11
i czynnosé giecia nie nastapi a sprezyna 2 jest wy-
regulowana. Wyzej opisane czynnos$ci . regulacji
przebiegaja jednoczesnie dla wszystkich sprezyn 2
ukladu sprezyn 17. Zestyki tworzone przez styczki
314 lub 3 i 5 umozliwiajg sygnalizowanie obslu-
dze stanu naciskéw regulowanych sprezyn 2. Garby
obracalnych krzywek 15 umozliwiajag we wspoldzia-
laniu z ukladem sprezyn 16 odpowiednie sterowanie
napedem krzywek 14, 15 oraz pomiarem i wyroz-
nianiem.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do regulacji naciskéw plaskich
sprezyn stykowych, znamienne tym, Zze posiada
przyporzgdkowany poszczegdlnej regulowanej spre-
zynie (2) popychacz gnacy (10), ktéry sprzegany jest
z suwakiem (11) za pomocg mechanizmu wyrdznia-
jgcego (6, 7, 8) sterowanego przez zestyk (3, 4) zlo-
zony z dwustronnej styczki kontrolnej (3) sprezyny
pomiarowej (1) oraz nastawialnej styczki (4) ukladu
pomiarowo-kontrolnego.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze sprezyna pomiarowa (1) jest wstepnie ugieta w
kierunku przeciwnym do kierunku sily nacisku re-
gulowanej sprezyny (2).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze sprezyna pomiarowa (1) ma na swym wolnym
konicu rolke (20) powodujgcg zmniejszenie bledu
pomiaru wywolanego tarciem, a ktéra styka sie
z regulowang sprezyng ().

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze ma obracalng krzywke (14) posiadajgca na swym
obwodzie garby o kolejno narastajacej wysokosci,
podnoszgce suwak (11), ktéry w swej dolnej czeSci
posiada rolke (13).
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