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{ hlav vykovkd $roub, predmétem vyndlezu je
konstrukéni FeSeni zaifizeni; a to zejména s ohledem na moZnost zvydeni produktivity vyro=
by 3roubl a odstranéni naméhavé préce, vznikajici pii pouzitl stdvejicich zafizeni.

poposud zndmd zaFfizeni k obrdb&ni hlav vykovk( Zroubd jsou fe%ena jako ru&ni, polo-
automatické a automatické goustruhy, které umoZiiuji, bshem jednoho cyklu, souZasné obrobent
ploch jednoho vykovku Zroubu na hlavd a pod hlavou. Rutni soustruhy vybaveny vietenem s u=
pinacim Ustrojim a dvdma ruénimi suporty s upnutymi Feznymi nistroji, které jsou uspoi*ddany
z boku kolmo k ose vi‘etens. Obrab&ni na ru&nich sougtruzich je zna&nd fyzicky namdhavé, coZ
je zptsobeno ru&nim vybirénim jednotlivych vykovkd Zroubl z meziopera&niho zdsobnaiku, jejich
orientovdnim a pracnym vkladénim do upinaciho dstroji vietene, ruénim posuvem suportd a opé=-
tovnym rudnim vyjiménim vykovkd Sroubfi z vietene. Poloautomatické soustruhy jsou opatfeny
z&sobnikem, v podobd skluzu, k vytvoreni sloupce vykovkd $roubd, odddlovacim a p¥enddecim
tstrojim jednotlivych vykovk@ Sroubd, kterd jsou uspor4dény pod zésobnikem, jednim vi‘ete=
nem s upinacim a vyhszovacim gstrojim, rota&nd uloZenym proti pFenddecimu tustroji a potifeb-
nym po&tem samostatnych suport@ s upnutymi Feznymi ndstroji. Suporty jsou uspofaddny nejen
nad vietenem, ale také po jeho obou strandche Vzhledem k nutnosti uvolndni prostoru pro pi‘e=
neseni vykovku 3roubu do vietene, vyzaduje toto FeSeni velky zdvih jednotlivych suportd,
coz prodluZuje vedlejsi Zasy technologického cyklu a sniZuje vykon téchto soustruhle Taksé
jsou znamy poloautomatické soustruhy, vybavené n&kolika vieteny, kterd jsou uspoi*iddéna po
obvodu kruZnice ve vietenovém bubnu, vykondvajicim cyklicky pFeruSovany rotaéni pohyb mezi
jednotlivymi polohami, jejichZ poSet je shodny s po&tem vieten. Prvai poloze vietenového
bubnu je pFifazen zdsobnik vykovka &roubl s odd&lovacim a pifendSecim Gstrojim, ostatni polo~
hy jsou opatfeny suporty s upevadnymi Feznymi néstroji. Po kafdém pootodeni vietenového
bubnu o jednu polohu je v jeho prvni poloze provedeno zasunuti & upnuti vykovku Sroubu ve
vietenu a sou&asnd s tim v ostatnich polohéch probihd obrab&ni pitisluidnych ploch vykovkd
Sroublis Plochy vykovku Sroubu na hlavé a pod hlavou jsou tedy postupné obrobeny, p¥i upnutl
o jednom vietenu, v ndkolika pracovnich polohédche Po skon&eni pracovniho cyklu je tak obrobe=
na hlava jednoho vykovku &roubu a pracoval cyklus ae opakujee. Nevyhodou tohoto Fedeni je slo-
sitost konstrukce a udriby, zejména vitetenového bubnus Redeni s ndkolika suporty déle zvy3u-
je nédroky na konstrukci soustruh8 a jejich sefizovéni pii zm&n& rozmdru vyrébinych &roubd.
Poloautomatické soustruhy vyZaduji také ruéni.vybirdni jednotlivych vykovk®i roubd z mezi-
operagniho zégobniku, jejich orientovéni a vkladéni do zdsobniku tdchto soustruhl. Doposud
zndmé soustruZnické automaty,! konstruk&nd shodné s vy3e uvedenymi poloautomatickymi soustru-
hy, jsou navic vybaveny automatizaci orientace a dopravy vykovkd 3roubd vynéSecimi dopravni=-
ky nebo manipuldtory do zégobniku, popiipadd primo do vietene tdchto automat@. Vzhledem
viak k jejich nizkému vykonu, s pihlédnutim k velikosti zastavéné plochy a spotieby energie,
je vyuziti této automatizace mélo efektivni. Stdvajici zaFizeni k obrab&ni hlav vykovkd
Zroubll nelze také zaiadit do souvislé vyrobni linky: spole&nd se zarizenim k provéddni nava=-
zujicich dokon¥ovacich operaci vyroby &roub@ = hroceni konct d#ikd 3roubl se soulasnym za=
rovnédnin jejich délek a valcovéni zévitd Sroubd, protoZe tato zafizeni jsou podstatnd vy-
kondj5i. Podstatnou nevyhodou doposud zndnych zafizeni k obrébdni hlav vykovkd Sroubl je
pravé jejich nizky vykon, ktery nestadi tvéfecim automatdm a z toho plynouci omezend auto-
natizovatelnost vyroby 3roubd. Obsluha stavajicich zer{zeni, zejména rudnich soustruh@, je
navic fyzicky ndro&nd a velmi pracnd. Tim je déna 1 nedostate&né produktivita vyroby Srou-
bﬁ.

Vynélez se tyka zaf{zeni k obréb&n

Uvedené nevyhody odstrafiuje zaifizeni k obréb&ni hlav vykovkd Sroubst podle vyndlezu,
obsahujici vykldp&ci ustroji vykovké 3roubl z meziopera&niho zésobniku, orientovaci ustrojd
pro jejich orientaci a obrébdci dstroji, jehoZ podstatou je, Ze v horni Zésti stojanu obré=-
béciho dstroji je upevndno dilici dstroji; které je tvofeno vykyvnym skluzem a nejmén® dvE-
ma svislymi skluzy, uspofddanymi vedle sebe ve vodorovné rovind taky Ze navazujl na vystup
vykyvného skluzu kde pod svislymi skluzy je v p¥imoZarém vedeni, upevndném na stojanu obré-
bsciho Gstrojiy suvnd uloZen vozik, ktery m& na své horni strand uspoddény vedle sebe ve
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vodorovné rovind,' odd8lovaci liSty a v pFedni ¥4sti mé, vedle sebe ve vodorovns roving,
uloZeno prenéSeci ustroji; tvorené levym drékem, opatfenym levou pFenaseci klestinou g
pravym drZdkem,’ opatfenym pravou p¥endSeci kle¥tinou, kde lovy & pravy dr2ék jsou vykyvnd
uloZeny na pfisludném Zepu tak; %e kaZdému svislému skluzu Je pFitazena jedna odddlovaci
li¥ta a jedno prenddeci ustroji, prilem3 pod vozikem je uspofddéna dvojramenns péka, vy=
kyvnd uloZené na &epech treti konzoly, upevndné na stojanu obrab¥ciho Ustroji, kde dvojra=~
mennd péka je na svém prvnim konci, pod svislymi skluzy, opat¥ena &epy, na kterych jsou

za sebou prestaviteln¥ uspofdddny predni deska s prizmatickymi 1diky; vytvolrenymi,vedle
sebe a zadni deska s rovnymi lasky; vytvofenymi vedle sebe tak, %o kafdému svislému sklue
zu je pi*ifazeno jedno prizmetickéd ldzko a Jedno rovné 1l82ko, kde na stojanu obrdbSciho U=
stroji jsou v mistd proti voziku uspor&déna vietena, oto&nd uloZend vedle sebe ve vodoroye
né rovind tak, %e kefdému prendfecimu dstroji je p*irazeno jedno vFeteno, v jehoZ dutind
Je suvn¥ uloZen vyhazovaci trn, opatfeny v pFedni Zdsti Zepem a nad vFeteny ja, v p*{mo=
Zarém vedeni upevniném na stojanu obrabciho tstroji suvnd kolmo k v¥etendim, uloZen spoled=
ny suport, na kterém jsou, vedle sebe ve vodorovnéd roving, uspo*dddny sloZend ndstroje tak,
Ze kaZzdému vFetenu je piifazen Jeden sloZeny ndstroj. Dédle podstatou vyndlezu: je, %o vy=
kyvny skluz je tvoFen dvima rovnymi bo&nisemi vzéjemnd prestavitelnd upevndnymi vedle sebe
na nosniku, ktery je vykyvnd uloZen na Sepu prvni konzoly stojanu obrab&ciho Ustroji a
kazdy svisly skluz je tvoien dvima rddiusovymi bo&nicemi; vzéjemnd prestavitelnd upevninymi
vedle sebe na druhé konzole stojanu obrébsctho Ustroji, p*iZem2 vykyvny skluz mé nad rove
nymi bo&nicemi uspoidddnu vykovE prestavitelnou rovnou piidrZovaci li3tu a kazdy svisly
skluz mé nad rédiusovymi deskami uspodddnu vyskovd plestavitelnou rddiusovou piidriove«
ci lidtu, Podatatou vyndlezu dale jes 2e dvojramenns pika Je na svém druhém konci opatiea
ne Zepy, na kterych jsou oto&ns uloZeny kladky, opirajici se o vaéky, upevnéne ne spodni
strand voziku, pFiZem: mezi dvojramennou pdkou a tet{ konzolou jsou uloZeny tla&né prusi=-
ny, opirejici es jednou stranou o druhy konec dvojramenné péky a druhou stranou o tfeti
konzolu, kde pod prvnim koncen dvojramenné piky je ve stojanu obrdbdciho Ustrojl usporddén
sei*izovaci droub, K podstats vyndlezu patFi také to, e v podéiné ose vyhazovaciho trnu Je
vytvorten prdchozi otver a v podélné ose jeho Zepu je vytvoFen neprdchozi otwvor zakon&eny
sikmymi otvory, které jsou uspoiadény po obvodu &spu a sklondny pod Ghlem vzhiedem k nee
prochozimu otvorus Teké podstatou vyndlezu déle je, %o vystup obrdb¥ciho Ustroji je prvaim
dopravnikem propojen s hroticim ustrojim,; které je propojeno druhym dopravnikem s vélcova=-
cim Ustrojim zdvité droubd, pritemZ vystup vélcovaciho Ustroji je opatiten otoénym'akluzem,
pod kterym jsou uspodddny nejménd dva zésobniky &roubd, kde kady zésobnik Je suvn¥ ulozen
na vedeni, "

Redenim podle vyndlezu se ziskdvs zafizeni k obrabsni vykovkd 3roub8 na hlavs a pod
hlavou, vybavend automatizaci vyklépsni vykovkd &roubd z meziopera&niho zdsobniku, automa=
tizaci jejich orientace, dopravy a obrébdni, které nehrazuje ndkolik zndmych zarizeni k pro=
védéni této operace, prifem2 Je odstrandna fyzicky namshavs préce, vznikd Gspora pracovnich
sil, energie a zastavdné plochy. Toho je dosaZeno nejen automatickym vykldpdnim, orientaci
a dopravou vykovkd Sroubl, ale predeviim vysokyn vykonem zatizeni, kterd se dosahuje automa=
tickym d&lenim vykovkd Sroub@ do n&kolika sloupcd a déle soufasnym addélenim, preneseninm a
obrébdnim jednoho vykovku &roubu z kasdého sloupce, jakof i dal¥imi opatienimi, kterd budou
na patiiénych mistech zd&razn&na. Podstatnou vyhodou zakizeni k obrdbdni hlav vykovkd Srou=-
bd podle vyndlezu je, Ze umozfuje vytvoieni vyroﬁni linky k provéd&ni dokonZovacich operaci
vyroby 3roubt = obrébdni vykovké 3roubl na hlavé a pod hlavou, hroceni konca Jejich dirikéd se
soutasnym zarovndvénim délek d¥ikd a vélcovéni zdvitd Sroubd, &im se dosdhne vlivem zvySe~
ni produktivity vyroby 8roubd dalsi Uspory pracovnich sil, energle, zastavdni plochy a n4=-
kladti na mezioperaé&ni dopravu a skladovéni, R '

Podstate vyndlezu bude bliZe vysvétlena a popsdna na zdklads pfipojeného vykresu, kde
na obre 1 je schematické uspoiddéni linky se za*izenim v pddoryse, na obr, 2 je pohled na
obréb8cl Ustroji v Edstedném fezu ve smdru P z obr, 1, na obr, 3 Je pohled na usporddéni vie-
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ten, suportu se sloZenymi ndstroji a uUstroji k pfend3eni vykovk& Sroubd ke hroticimu (e
stroji ve smdru R z obr. 2, ne obr, 4 je pohled shora na vozik s pienddecimi kledtémi v ie=-
zu B=B z obres 2, na obre 5 jo pohled na vozik a &&st svislych skluz@ d&liciho uUstroji ve
sndru T z obr. 2, na obr, 6 je detail dvojice drZék0 s piendSecimi kledtinami z obre 4, ns
obre 7 je uloZeni vyhazovaciho trnu a upinaci kledtiny ve vifetenu v &dsteiném fezu v de=
tallu A z obre 2 8 na obr. 8 je detail sloZeného ndstroje v &4ste&ném fezu v pohledu smd-
rem U z obre 3,

Linka obsshuje zafizeni 1 k obréb&ni hlav vykovkdé 28 &roubd 10, hrotici Ustroji 2
konct di{k8 Zroubd 10 se sou&asnym zarovnénim Jejich délek, vdlcovaci Ustroji 3 zdvitd
Sroubd 10 a zésobni-l:;_s_ pro hotové drouby 10, uspoiddané na vedenich 7. ZaiFizeni 1 k obré-
b&ni hlav vykovkd 28 &roubd 10, hrotici Ustroji 2 a'yé:lcovaci Ustroji 3 zavitd Sroubd 10
Jsou usoFédana za sebou a propojena prvnim a druhym dopravnikem 4y Se Zaizeni 1 k obrébée
ni hlav vykovkd 28 Srouba 10 zahrnuje vyklépsci t’wtr"ogi 8¢ orientovaci Ustroji 1l a obrébdci
Ustroji 12, které jsou v tomto pofadi uspo*adéna postupnd za sebou, pi‘idemZ vystup piedchd-
zejicich dstroji je viZdy pFipojen na vstup néaledujicibo ustroji, V horni &4sti stojanu 1s
obréb¥ciho dstroji 12 je uspoisddno ddlici Ustroji 434 které sestdvd z vykyvného skluzu 144
tFi svislych skluzd 15, uspofédanych vedle sebe ve vodorovné roving pod vykyvnym skluzem
14 ne druhé konzole 22 stojanu I8¢ Vykyvny skluz 14 Je tvoien dvéma rovnymi bo&nicemi 17,
vzdjemnd prestavitelnd upevndnymi vedle sebe na nosniku 20, ktery je vykyvnd uloZen na &epu
19 prvnl konzoly 18 stojanu 16+ KaZdy svisly skiuz 15 je tvo¥en dvéms radiugsovymi bo&nicenmi
21, vzéjennd pFestavitelnd upevndnyni vedie sebe na druhé konzole 22 stojanu 164 Vykyvny
skluz 14 mé nad rovnymi boZnicemi 17 uspofédénu vyskovd pirestavitelnou rovnou pFidrZovaci
listu 26 & kaZdy svisly skluz 15 md nad radiusovymi bo&nicemi 21 uspofddénu vy3kovd presta=
vitelnou radiusovou pFidrZovaci 1i3tu 27. Pod svislymi skluzy 15 je uspoiddsn vozik 30/ suv=
né uloZeny v pimoZarém vedeni 29y upevnéném na stojanu 16 Vozik 30 m4 na horni strand uspoe
réddény vedle sebe ve vodorovné rovind, tifi dddSlovaci 113ty 31, v zadni &dsti mé upevndny
dva prvni dorazové Zrouby 74 a ve spodni Zasti dvé ploché valky 70, V predni E4sti vozikuy
30 jsou upevniny spodni deska 37 e horni deska 38, které jsou spojeny drouby 55 & opatieny
ti‘emi Zepy 36 uspoiddénymi vedle sebe, Mezi spodni deskou 37 a horni deskou 38 je na kaZdém
Eepu 36 vykyvnd uloZen jeden levy dridk 32, opatfeny na jednom konci levou pFenddeci klede
tinou 34 a jeden pravy drZsk 33, opati¥eny na jednom. konci pravou pifendSeci kledtinou 35,
Levd pFenddeci kledtina 34 je k levému dridku 32 pfipevndna Srouby 50, pravé pifendseci klese
tina 35 je vykyvnd uloZena na Zepu 38 pravého driéku 33+ ke kterému je piripevnina pledpdtinm
tlainé pruziny 40 vedens na Eepu 41 se seFizovacimi Jmaticemi 53, Mezi keaZdou levou prenddew
ci kledtinou 34 a pravou pFendseci kle&tinou 35 Je na spodni desce 37 uspoiddén doraz 54.
Jednotlivé odddlovaci lijty 31 a dvojice sloZené z levé a pravé piendfecl kledtiny 34, 35
Jsou uspoiddény tek, Ze keZdému svislému skluzy 15 Jje piFifazena jedna oddélovaci li3ta _:_i-z
a dvojice sloZend z levé s pravé piendfeci kledtiny 34, 35. Na druhych koncich levych a pra-
vych drzéké 32+ 33 Jsou nadroubovény sefizovaci drouby 42 pojistdné maticemi 43+ Mezi levym
drzékem 32 a pravym dridkem 33 je uloZena tla&né pruZinas S1ls opirajici se jednou stranou
o levy drzék 32 a druhou stranou o pravy drgsk 33 Lové a pravé driaky 324 33 se trvale
opiraji kulovymi konci svych sefizovacich 8roubd 42 ploché vadky 45, vytvorens ns 1ists
A4 kterd je suvnd uloZena za gpodni a horni deskou 32!’39. v piimoarém vedeni 29 ve voziku
30 Lista 44 je na jednom konci opati*fena kladkou A8, otoén¥ uloZenou na &epu 47 a na dru-
hém konci tlanou pruZinou 48, kters se opird Jednou' stranou o liStu 44 a druhou stranou
© vozik 30, Vlivem pfedpéti tladné pruziny 48 se lidta 44 svou kladkou 46 trvale opirs o
plochau vadku A8, uspofddanou v pFimo&arém vedendi 28 voziku 30 na stojanu 16s Na horni stra=
né voziku 30 je za odd&lovacimi 1litami 31 na &epu 77 oto&ns uloZena kladka 76« Vozik 30
Je p¥ipevnén k pistu 71 vélce Z24' uspoiddaného na stojanu 16. Pod vozikem 30 je na bap;:h
85 tfeti konzoly 54 stojanu 16, vykyvnd uloZena dvojramenné péka 83, opatiend na jednom kone
ci pod svislymi skluzy 15 dvéma epy 824 na kterych jsou za ssbou piestavitelnd upevnsny

LA
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nap?‘iklad' svérnyni spoji, predni deska 56 se tiemi prizmatickymi l8%ky 58, vytvo=-
fenymi vedle sebe a zadni deska 57 se tfemi rovnymi ldZky 59, vytvorfenymi vedle se=-

be. Prizmatickd l8Zka 58 Jsou s vyhodou vytvoFena v.prvaich vymdnitelnych vloZ- 7
kéch 60 a rovné ltZka 59 ve druhych vym&nitelnych vloZkéch 61, kterd jsou uspoXddény tak,
Ze ka;:l-ému svislému skluzu 15 je piirazeno jedno prizmatické lOZko 58 a jedno rovné lOi-
ko 59+ Na druhém konci dvojramennd péky 63 jsou na &epech 69 ototnd uloZeny dvd kladky
68.-—k-teré se opiraji o valky 70, upevndné ve spodni &4sti voziku 30 a mezi dvejramennou
;;kou 83 o treti konzolou 64 stojanu 16 jsou uloZeny dvd pruiiny 674 které ge opiraji
jednou stranou o druhy konec dvojramenné paky 83 a druhou stranou o tFeti konzolu 64, Pod
predni &4sti dvojramennéd paky 83 Je ve stojanu 16 uspoiddén seXizovaci &roub 66 a pod vo-
zikem 30 jsou na stojanu L6 upevndny dvd dorazové desky 73+ Nad zadni &dsti voziku 30

Je na dvou &epech 80/ upevndnych ve &tvrtych konzoldch 78 a patych konzoldch 79 stojanu
16, plestavitelnd uspoddano tdleso 83 s dorazovym &epem B2, ktery je suvnd ulofen v pii-
modarém vedeni 8l kolmo k primo&arému vedeni 28 voziku 30, Dorazovy &ep B2 je piipevnén

k pistu 84 vélce 85, usporddandho na tdlese 83, Ve &tvrtych konzoléch 78.3s0u nadroubovéd~
ny druhé dorazové Srouby 75. Froti voziku 30 Jsou v loZiskdch 87 stojanu 16 rotatnd ulo-
Zena ti*l vi‘etena 86, kterd jsou uspordddna vedle sebe ve vodorovné roving tak, %Ze kaidé
dvojici, sloZené z levé a pravé piendSeci kledtiny 34, 35 je piiitazeno jedno vieteno 86,

V zadni &4sti prostfedniho z vi*eten 86 je upevndna remenice 104+ spojend klinovymi Xemeny
103 s elektromotorem 102, ktery je usporddén pod vieteny 86 na stojanu 16. Jednotliva
vitetena 86 jsou vzdjemnd propojeng neznézorndnymi ozubenymi prevody. V dutind kaZdého vite=
tene 86 Je v jeho piedni ¥4sti suvnd ulofene kuZelové pouzdro 93 s upinaci kledtinou 85.
Za upinacl kledtinou 85 je v kuzelovém pouzdru 93 uloZena tla¥né pruZina 96, kterd se opi-
ré jednou stranou o osazeni kufelového pouzdra 93 a druhou stranou o zadni &elo upinaci
kledtiny 95, Upinaci kledtina 85 se svym pXednim Eelem trvale opird o matici 94, nadroubo~
vanou v pfedni ¥dsti vietene 86. Za kuZelovym pouzdrem 93 je v:dutin¥ vietene 86 suvn¥ u=-
loZena trubka 88 probihajici a% do zadni &ésti vietene 86¢ V zadni &dsti kaZdého vietens
86 je suvnd uloZena objimka 107, opatiend nezndzorndnymi palci, kterd Je spojena s pékou,
piipevndnou k pistu 109 védlce 110, usporddaného pod vietenem 86 na stojanu 16. Ve vedeni
89, uspotddaném v trubce 88 kaZdého vietens 86, je suvnd uloZen vyhazovaci trn 80, opatie=
ny &epem 92, suvnd uloZenym v pouzdru 81, které je upevndno v predni &&sti vyhazovaciho
trnu 90, Za &epenm 92 je v pouzdru 91 uloZena tla&né pruiina S6. Vyhazovaci trn 80 je opat-
fen v ose prdchozim otvorenm 89 a jeho &ep 92 neprtchozim otvorem 100y ktery je *vytvoren
rovndZ v jeho ose, p*iem# nepriichoz{ otvor 100 v &epu 92 je zakonfen ¥ikmymi otvory 101,
vytvorenymi soumdrnd po obvodu Zepu 92 a sklondnymi pod dhlem vzhledem k Jeho nepréchozimu
otvoru 100, Vyhazovaci trny 90 probihaji a% do zadni Zdsti vieten 86, kde jsou svymi zad-
nimi Edstmi rotadnd ulofeny v loZiskdch 105 t&lesa 106, které je spojeno s pékou 111, vy~
kyvnd uloZenou na $esté konzole 112 stojanu 1s. Péka 111 je pFipevndns k pistu 113 vélce
114,  upevndného ke stojanu 16+ Nad vieteny B6 Je na stojanu 16 uspoi*dddno pFimodars ve=
deni 122, ve kterém je suvnd, kolmo k vietendm 86 uloZen spole&ny suport 121, V dutindch
spole&ného suportu L21, vytvoFenych soumdrnd na Jeho obou strandch, jsou uloZeny tlalné
pruZiny 127, které se opiraji Jednou stranou o osazeni ¢epd 126, upevnénych maticemi 130

s podloZkami 131 v desce 128, uspoi*adané nad suportem 121 na stojanu 16 a druhou atra;;:
o fela dutvch Sroubd 128, nadroubovanych v dutindch spole&ného suportu d21. Spole&ny su=
port 121 se svymi serizovacimi drouby 129, nadroubovanymi v Jjeho zadni &4sti a pojidtdnymi
maticemi 124, trvale opird o jednu stranu dvojramenné péky 115, kterd je vykyvné uloZena
na Zepu 116 sedmé konzoly 125 stojanu 16 nad spole&nym suportem 121, Péka 115 se kladkou
117, otoné ulofenou na gepu 118, upevnném na druhé strans péky 115, trvale opiréd o vale
ku 119, usporddanou na vatkovém hi*tideli 120, rota&nd uloZeném pod pékou 115 v nezndzornse
nych loZiskéch stojanu 18. Mezi vatkovym h¥f{delem 120.8 vieteny 86 Jsou uspoidddny neznée
zornéné ozubené prevody, Na vadkovénm hit{deld 120 jsou také usporfddény neznadzorninsd elektro-
magnetickd spojka a brzda., V pedni &dsti spole&ného suportu 121 jeou na vystiFednych &epech
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141 vedle sebe ve vodorovné rovin§, uspoiddény sloZené néstroje 132, tak, Ze kaZdému
:;‘:tenu 86 je piiifazen jeden sloZeny néastroj 132, sloZené néstroje 132 jsou upevndny na
apole&né:auportu 121 prvni upinkou 135 se &rouby 139, podloZkami 138 a druhou upinkou
136 se Srouby 140 a podloZkami 137, Vystifedné Sepy 141 jsou opatieny piirubami 142
;—;ojiéfovacimi drouby 143+ SloZeny ndstroj 132 je tvofen prvnim Feznym nastrojem 145

a druhym feznym néstrojem 146, které jsou upevndny vedle gebe tlainymi 3rouby 134 v télese
144, Prvni Fezny néstroj 145 je tvoien drZdkem 147, v jehoZ pedni Cdsti jsou upnuty u=
pinkami 152 se Srouby 153 prvni vymdnitelnd biitové destitka 149 a druhd vymdnitelnd bii-
tovd destiZka 150. Druhy Fezny ndstroj] 146 je tvoien drZdkem 148, v jehoZ piedni &dsti

je upnuta upin-l:o:_}_s_g tfeti vymdnitelnd bifitové dee't‘i'éka 151, Pod vi‘eteny 86 ja uspoifddén
nosnik 154, ktery je opatien dv&ma vodicimi tyZemi }_5_?_ suvnd uloZenymi, ve smdru kolmo

k vFfetendm 86, ve vodicich pouzdrech 157 upevndnych na stojanu 16, pfifemZ vodici tyle
156 jsou us;;i‘édény soundrné na obou strandch nosniku 154. Na nosniku 154 jsou, soumdrnd
na jeho obou strandch ve smdru podélnych os vi*sten _B_g', upevndny dva Eepy 155, na kterych
Je pffestavitelnd uspofddéna vymdnitelnd jednotka 161 se tifemi pienddecimi ldZky 160, vy-
tvofenymi vedle sebe ve vodorovné rovinZ tak, Ze kaZdému vietenu 86 je piifazeno jedno
pfendfeci 1l0Zko 160. KaZdé pienddeci lGZko 160 je opatieno piidrZovacimi palci 162, upev=-
ndnymi na Eepu 164 vykyvn& uloZeného na jedné strané prendSeciho l0%ka 160 vym&nitelnd
Jednotky 16l. PfidrZovaci palce 162 jsou opatFeny tla&nymi pruZinami 163. Na &epu 1G4
Je také upevndna pdka 165 s dorazovym Sroubem 166. Nosnik 154 je pFipevnén ke dvima plis-
tdm 167 véled 168 , uspoiddanych na stojanu 16 podél vodicich pouzder 157. Pod nosnikem
154 ve spodni &ésti stojanu 16 jsou uspoidddny vedle sebe ve vodorovné rovind t¥i dorazo-
vé listy 169, které jsou piifazeny jednotlivym dorazovym Zroubdm 166 pék 165° vym&nitelné
Jednotky 161. Ve spodni &dsti stojanu 16 pod nosnikem 154 je ddle uspoiddén skluz tiisek
170. skluz t¥isek 170 vykyvnd uloZeny ve smdru podélnych os vieten 86 na Eepech 171 osmé
konzoly 172 stojanu 16, je opati®en vdlcem 174 a pod skluzem tiisek 170 je v osmé konzole
172 nadroubovén op&rny droub 173. Ve spodni &&sti stojanu 16 pod nosnikem 154 je také
uspoiédén prvni dopravanik 4, kterym je obrébdci dstroji 12 propojeno s hroticim Ustrojim
20 Hrotici dstroji 2 je druhym dopravnikem S propojeno s vélcovacim Ustrojim 3, Jehoz
vystup je opatfen otolnym skluzem 8, pod kterym jsou i:apoi‘édény nejménd dva zdsobniky &
pro hotové Srouby 10 tak, Ze kaZdy zésobnik § Je suvné uloZen na vedeni 7,

Popsané zarfizeni pracuje takto:

Vykovky 28 3roubtt 10 se vykldpscim Gstrojim S vyklopi z meziopera&niho zésobniku do zd-
sobniku orientovaciho Ustroji 1. Vykovky 28 droubd 10, orientovené za hlavy, jsou oriento-
vacin Ustrojim 11 dopraveny do vykyvného skluzu 14 d&liciho ustroji 13, ktery pFeruSovand
zaujimé t¥i polohy, odpovidajici polohdm t¥{ evislych skluzd 15. Vlivem svych tfhovych

sil s8jiZdi vykovky 28 Zroubt 10 po vykyvném skluzu 14 a postupnd vytvdF{ ve svislych sklu-
zech 15 ti*i sloupce vykovks 28, piifemZ difiky vykovkd 28 3roubd 10 jsou vedeny mezi rovny=
mi a rddiusovymi bodénicemi 17, 21 a jejich hlavy jsou.vedeny rovnou pFidriovaci li&toy 26
a rddiusovou piidrZovaci lijtou 27. Sloupce vykovkd 28 Jsou podepi‘eny prizmatickymi .LOEI;
358 pfedni desky 56 a rovnymi lGZky 58 zadni desky 57 dvojramenné péky 63, Vykovky Sroubd 10
Jjeou rozddlovdny do svislych skluz@ 15 tak, aby vyska sloupct vykovku—é_a_,- v jednotliv;"ch-—
svislych skluzech 15y byla stéle dostate&nd velkds Po spuitdni elektromotoru 102 se pro-
stiednictvim pifevodu klinovymi Femeny 103 a nezndzorndnych ozubenych prevodd uddli rotad-
ni pohyb vietentm 86, pi*iZemZ pohon va&kového hiidele 120 je prostifednictvim neznédzorndné
elektromagnetické spojky a brzdy rozpojen a spole&ny suport 121 se tedy nepohybuje. Dopied=
nym pohybem voziku 30 je hranou jeho horni desky 38 soulasnd odd&len jeden vykovek 28
§roubu 10 z kaZdého sloupce vykovkd 28, prifemZ odddlovand vykovky 28 3roub8 10 se :;p-iraji
svymi hlavami o dorazy 54°. Soutasnd s tim dochéz{ vlivem odvalovéni kladky 4?;:0 ploché 7
vaice 49 k pohybu lijty 44 s plochymi va&kami 42 8 oddélené vykovky 28 éroub?lo Jjsou sevi‘e-
ny dvojicemi levych a pravych pendSecich klestin 34, §§. Svéraci ai?.: pravych:FenéEecich
kledtin 35 je vyvozena stlaZenim Jejich pruZin 40 pii kyvném pohybu levych a pravych drzé-
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kaé 32, 33, piidemz levymi pFendfecimi kledtinami 34 jsou vykovky 28 Sroubd 10 ustaveny
do os vieten 86. P¥i oddSlovdni se vykovky 28 Sroub@ 10 pohybuji nejprve kluzn& v prizma=
tickych a rovnych laéZkéch 58, 59 aZ do okamZiku je'j'ich sevi‘ani{ dvojicemi levych a pravych
prendSecich kleStin 34, 35, kdy dojde ke sklopeni prizmatickych a rovnych lGZek 58, 59
predni a zadni desky 56, 57 dvojramenné péky 63 do polohy uréené opienim dvojramenné pé-
ky 63 o sefizovaci Sroub 66 tak, aby se uvolnil prostor pro pokra&ovéni pohybu voziku 30,
Zatdtek a probdh dréhy skldpéni dvojramenné péky 63 je dén odvalovénim jeji kladek 63
po plochych vaZkach 70 voziku 30, které se pohybuji aouZasnd s vozikem 30. Soutasnd s tim
se sloupce vykovk 28 kluzné opiraji -svymi spodnimi vykovky 28 3roubd 10 nejprve o horni
desku 38 a pozd8ji o odd&lovaci listy 31 voziku §_Q.' Pohybem voziku 30 jsou vykovky 28
3roubl 10 zasunovény do upinacich kledtin 95 vi‘eten 86 a soufasnd s tim dochdzi vlivem
odvalovéni kladky 46 po ploché valce 49 k otevirdni dVoJic levych a pravych pfend3ecich
klestin 34, 35, pFilemZ vykovky 28 Sroubd 10 jsou dorézy 54 tlateny proti Zeptm 92 vyha-
zovacich trnd 90, Pohyb voziku 30 je ukonten najetim jeho prvnich dorazovych Zroubl 74
na desky 73 a poloha vykovkd 28 Sroubfi 10 vzhledem ke sloZenym ndstrojtm 132 je tedy urte-
na dorazy 54, na které jsou svymi hlavami vykovky 28 &roubd 10 tlaZeny Zepy 82, Sevienim
upinacich klestin 95 jsou vykovky 28 3roubd 10 upnuty ve vietenech 86, kterd jim uddii ro-
taini pohyb a vozik 30 se vraci zpdt do zadni polohy, Tvar ploché vatky 439 je tedy ifeSen
tak, aby se levé a pravéd pilendSeci klestiny 34,4 35 oteviely aZ v okamZiku, kdy jsou vykov=-
ky 28 3roub& 10 svymi difiky jiZ dostateind zasunuty v upinacich kletinach 95, pfitenZ pie=-
naSeci kledtiny 34, 35 se musi oteviit na hodnotu vdt3i, neZ je primér krunice opsané
tvaru hlavy vykovku 28 3roubu 10, PFi dojiZd&ni voziku 30 zpdt do zadni polohy je vlivem
najeti vaZek 70 voziku 30 na kladky 68 dvojramennd pdka 63 s piedni a zadni deskou 56,
57, prizmatickymi a rovnymi l0Zky 58, 53 vrécena do vodorovné polohy, pFi&em%¥ soulasnd
dochdzi k otevieni levych a pravych pfenddecich klestin 34, 35 a na prizmatickd a rovnd
lazka 58, 59 sklouznou daldi vykovky 28 Sroubd 10 ze sloupct vykovkd 28+ Upnutim vykovkd
28 3roubd 10 v upinacich kleStindch 95 vieten 86 a odjetim voziku 30 z pFedni polohy je
umoZné&no spojeni ndhonu vatkového hiidele 120 a spoledny suport 121 se ptisobenim vadky 1is
pohybuje kolmo k osdm vieten 86, p¥ifem: sloZené nédstroje 132 soufasné obrébi vykovky 28
Sroubl 10 na hlavé a pod hlavou a vznikajici t#isky padaji na skluz t#isek 170, ktery se
v tomto okamZiku nachdzi ve sklopené poloze, Soudasnd s tim je z t3lesa 83 vysunut dorazo-
vy &ep 82 a ndsledkem toho se vozik 30 8 vykovky 28 Sroubd 10 sevienymi dvojicemi levych
a pravych ptfenddecich kle3dtin 34, 35 zatne pohybovat smérem do piedni polohy tak diouho,
neZ se zastavi najetim své kladky 76 na dorazovy Cep 82. V této poloze &eka vozik 30 na
skongeni obréb&ni vykovkt 28 Zroubd 10, upnutych ve vietenech 86, Poloha t&lesa 83 s dora-
zovym &epem 82 je volena tak, aby mezi vykovky 28 3roubd 10 sevi‘enymi v levych a pravych
pfenddecich kle§tinéch 34/ 35 a Zely matic 94 vieten B6 zOstal prostor pro vysunuti v té
dob& obrébdnych vykovkﬁ 28 Sroubd 10, Po obrobeni hlav vykovkt 28 3roubl 10 je spoleény su=
port 121 zastaven v horni poloze rozpojenim ndhonu vaékového hi‘idele 120. Mezi tim je uvole
n8no sevi‘eni upinacich kledtin 95, potom dojde k vyjeti nosniku 154 s lazky 160 do horni po-
lohy, kterd je déna opienim matic 158 o %ela vodicich pouzder 157 a vykovky 28 Sroubd 10
s obrobenymi hlavami jsou dop?‘ednym pohybem vyhazovacich trnf 90 vysunuty z vi‘eten 86 do
prenddecich loZek 160, pFi¥em% jsou proti vypadnuti zajistény palci 162, Potom se nosnik
154 zalne pohybovat svisle dold a tdsnd pfed dojetim do dolai polohy, dané Jeho opienim
o &ela vodicich pouzder 157 dojde v dfisledku najeti dorazovych Zroubd 166 pék 165 na do-
razové .1isty 169 ke ztlaéeni pdk 165 a vykyvnym pohybem palct 162 jsou vykovky 28 Sroubd
1l0s obrobenyml hlavami uvolndny z prenadecich lazek 160a vlivem své tihové eily padaji na
prvni dopravnik 4. Soudasnd s pohybem nosniku 154 do horni polohy dochdzi také k vyklope-
ni skluzu tiisek 170 do horni polohy a p#i pohybu nosniku 154 do dolni polohy ke sklopeni
skluzu t¥isek 170 . Skluz tiFisek 170 tak chréni pi‘ené§eci ltZka 160 a prvni dopravnik 4
pfed jejich znedistdnim tl“iskami, které vznikaji pfi obrébdni. Pohyb nosniku 154 s vykovky
28 Sroubd 10 obrobenymi na hlavé a pod hlavou v pf‘enééecich laZkéch 160 smdrem do dolni
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polohy, gpoleéné se sklépsnim skluzu titisek 170 umoZfuje zasunutl dorazového Zepu 82

do t8lesa 83, nasledkem gehoZ vozik 30 pokraduje v pohybu do pFedni polohy a zasune nové
vykovky gé—grouba 10 do upinacich kledtin 95 vieten B6e Soudasnd s tim se vyhazovaci tre
ny 80 vraci zpét do zadni polohy a tlakovy vzduch, piFivadény prachozimi otvory 29 ve vy=

! neproichozimi otvory 100 & gikmymi otvory ol v jejich Eepech 92,

hazovacich trnech S0¢ 4
gisti plochy upinacich kledtin 85 t&snd pifed zasunutim novych vykovkd 28 $roubd 10. Po

dopadu na prvni dopravnik 4 jsou mezi tim vykovky 28 Sroubt 10 s obrobenymi hlavami dopra=

veny k hroticimu tstroji 2 a po ohroceni konct jejich dikd se soudasnym zarovnanim dé=

1ek dfika jsou druhym dopravnikem 5 dopravovény k vélcovacimu uUstroji 3 zdvitd Sroubd 10,

Po vyvélcovéni zévitd sji2di jiZ hotové Zrouby 10 otolnym skluzem 8 do zdsobniku 6 uspo=
Fadaného na vedeni 7. V pfipadd vyuziti pouze samostatného zaFizeni 1 k obrédbdni hlav vy=
kovkd 28 Sroubt 10 Je konstrukce a prace zai‘izeni tém&* stejnd, pouze s tim rozdilem, Ze
misto ustroji k p¥eneseni vykovkd 28 &roubl 0s obrobenymi hlavami z vieten 86 na prvni
dopravnik 4, je zsiizeni opatifeno skluzem k jejich dopravé do meziopera&niho zdsobniku.

Zafizeni podle vyndlezu je vyuZitelné piedevéim pii automatizovaném obrébdni vykov=
k@ spojovacich gouddsti na hlavd a pod hlavou, zejména 3roubd opati‘enych Sestihrannymi
hlavemi, vytvofenim jak samostatnych zaFizeni k provaddni této operace, tak i jejich uspo=
F4dénim ve vyrobnich linkéch Kk provadéni dokon&ovacich operaci, zejména pii vyrob& Sroubd
pifesného provedeni a vyS&ich pevnostnich tidd.

PREOMET VYNALEZUY

1. Zatizeni k obrénéni hlav vykovkd sroubd, obsahujici vyklépdci Ustroji vykovkd Sroubd
z mezioperadniho zésobniku, orientavaci Gstroji pro jejich orientaci a obrébdci
Gstroji} vyznadujici se timy 36 v horni &4sti stojanu (16) obrabsciho ustroji (12)
je upevndno délici Ustroji (13), které je tvoieno vykyvnym skluzem (14) a nejméné
dvéma svislymi skluzy (16), uspofédanymi vedle sebe ve vodorovné roving tak,Ze nava-
zuji na vystup vykyvného skluzu (14), kde pod svislymi skluzy (15) je v piimolarém
vedeni (28) upevndném na stojanu (16) obrédbdciho Ustroji (12), suvnd uloZen vozik
(30) 4 ktery mé& ne své horni strand uspoiddény, vedle sebe ve vodorovné rovind, oddd-
lovaci listy (31) a v piedni Zésti né, vedle sebe ve vodorovné rovind, uloZeno piend-
Seci Ustroji, tvoifené levym drZékem (32) 4 opatienym levou pirendSeci kledtinou (34) a
pravym drZékem (33), opatfenym pravou prenddeci kledtinou (35), kde levy a pravy dre=
24k (32, 33) jsou vykyvnd uloZeny na piislusném Eepu (36) tak, Ze kaZdému svislému
skluzu (15) je pfifazena jedna odddlovaci 1lista (31) e jedno pFenédSeci ustroji, pii=-
Zemz pod vozikem (30) je uspoiddéna dvojramenné paka (63), vykyvnd uloZend na &epech
(65) tFeti konzoly (&4), upevndné na stojanu (16) obrabdciho ustroji (12), kde dvoj=
ramennd péka (63) je na svém prvnim konciy pod svislymi skluzy (15)/ opati‘ena Cepy
(62); na kterych jsou za sebou plestavitelnd uspofddény pifedni deska (56) s prizmatic~
kymi lazky (58), vytvofenymi vedle sebe ‘a zadni deska (57) s rovnymi ldzky (59), vytvo=-
fenymi vedle sebe tak, Ze kaZfdému svislému skluzu (15) je piiffazeno jedno prizmatické
lazko (58) a jedno rovné ldZko (59) s kde na stojanu (16) obrébsciho ustroji (12) jsou
v mistd proti voziku (30) uspoiédéna vitetena (86), rotadnd uloZend vedle sebe ve vo=-
dorovné rovind tak, fe kaZdému prenadecimu dstroji Je piifazeno jedno vifeteno (86)/

v jehoZ dutind je suvnd uloZen vyhazovaci trn (90) opatieny v pfedni &4sti Zepem (92)
a nad vieteny (86) je, v pFimoZarém vedeni (122) upevn@ném na stojanu (16) obréabéciho
astroji (12), suvnd kolmo k vFetendm uloZen spoleiny suport (121)/ na kterém jsou vedle
aebe ve vodorovné rovind uspofddény sloZené néstroje (132) tak, Ze kazdému vietenu (86)
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je pitifeszen jeden sloZeny ndstroj (132).

Zatizeni podle bodu l, vyznadujici se tim, %e vykyvay skluz (14) je tvoien dvima

rovnymi bo&nicemi (17)4 vzéjemnd piestavitelnd upevndnymi vedle sebe na nosniku (20},
ktery je vykyvnd uloZen na &epu (19) prvni konzoiy (18) stojanu (16) obrébdciho Ustrow
Ji (12) e kazdy svisly skluz (15) je tvoien dvéma radiusovymi bonicemi (21), vzdjemnd
prestavitelnd upevndnymi vedle sebe na druhé konzole (22) stojanu (16) obrébdcilho tstro=
i (l2) i piitem# vykyvny skluz (14) mé nad rovnymi bodnicemi (17) uspoidddnu vydkovd
ptestavitelnou rovnou pridrZovaci li¥tu (26) a kaZdy svisly skluz (15) mé nad radiuso-
vymi bo&nicemi (21) uspoXadanu vyskovs prestavitelnou radiusovou pridrZovaci lidtu (27),

Zaizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze dvojramennd péka (63) je na svém druhém
kenci opatiena Cepy (69), na kterych jsou oto&nd uloZeny kladky (68), opirajici gse o
vatky (70), upevnéné na spodni stran& voziku (30), pridemZ mezi dvojramennou pdkou

(63) a teti konzolou (64) jsou uloZeny tla&né pruZiny (67), opirajici se jednou stra=
nou o druhy konec dvojramennéd péky (63) a druhou stranou o tFeti konzolu (64), kde

pod prvnim koncem dvojramenné péky (63) je ve stojanu (16) obrabdciho Ustroji (12) uspo-
*dddn serizovaci 3roub (66),

ZaFizeni podle bodu 1, vyznatujici se tim,2e v podélné ose vyhazovaciho trnu (90) je
vytvoien prdchoz{i otvor (99) a v podélnéose jeho Eepu (92) je vytvorFen neprtichozi otvor
(100), zakonZeny 8ikmymi otvory (lO0i), které jsou uspoFaddny po obvodu Eepu (92) a sklo=
n8ny pod thlem vzhiedem k neprichozimu otvoru (10U).

Zaizenl podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze vystup obrabdciho ustroji (12) je prvnim

dopravnikem (4) propojen s hroticim Ustrojim (2)¢ které je propojeno druhym &opravni—

kem (5) s vdlcovacim Ustrojim (3) z&vit® 3roubd (10), piicemZ vystup valcovaciho Gstroe
Ji (3) Je opatfen oto&nym skluzem (8) pod kterym jsou uspoi‘ddény nejmén¥ dva zdsobniky

(8) Sroubt (10),kde kazdy zdsobnik (6) je suvné uloZen na vedeni (7)e

8 vykresl
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