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(54) Pripravek na dipravu masa a jinych pokrmii
(57) Pripravek pro Gpravu masa a jinjch pokrmii mé ve vedeni v

rukojeti (1) pfipravku uspofédany aretatni Cleny (2) pro
dvoupolohovou aretaci pfesahujicich osovych &ept (51)
nozového valetku (5), které umoziiuji zasunuti nozového
valetku (5) do rukojeti (1), pokud pfipravek neni v Einnosti
a jeho vysunuti v pfipadé pouZiti. Ovlddaci ramena (22)
aretaénich &lenf (2) jsou vzdjemn& propojena pfitlatnou
deskou (25), ¢im# je umoZn&no ovladéni noZového vilecku
(5) z jednoho bodu.
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Vynalez se tyka pripravku pro idpravu masa a jinych pokr-
mil, =zejména na jejich nakrojovani ndhradou za naklepavani,

pripadn& na jejich dé&leni.

Dosavadni stav techniky

Uprava masa zejména pfed pedenim nebo grilovianim spo&iva

nejcast&ji v jeho naklepavani, za ifelem zvyZeni jeho kieh-
kosti a poZivatelnosti. Tento zpidsob je pom&rn& pracny. hlud-
ny a v neposledni rad& piisobici znedistovani okoli pracovists
na kterém se priprava provadi. Jiny zpilsob iipravy masa spo&i-
va v odvalovani jednoho nebo vice kotoufovych noZi pod.tlakem
po povrchu masa, €imZ v mnist& kontaktu noFe a masa dochazi
k jeho zk¥ehnuti a tim, po jeho tepelné ipravé ke zlepfeni
jeho poZivatelnosti. Za¥izeni k provdadéni popsaného zpiisobu
ipravy ije tvofeno noZovym vdledkem s jednim nebo vyce kotou-
Covymi noZi, prifemZ noZovy vialefek je zasazen do vedeni
v rukojeti, z niZ vy&nivad. Za¥izeni je moZno, v p¥ipad& &iZ-
téni dekompletovat vyimutim noZového valefku z rukojeti, sou-
Casti samostatn& umyt a op&t sloZit. Hlavni nevyhoda popsané-
ho feZeni spofivd v tom. Ze noZovy vidlefek trvale vy&niva
z rukojeti, &imZ zt&Zuje skladovani zaFizeni v zdsuvkich pro
odkl4adani kuchyfiského nafini a v neposledni Fadé piedstavuie
potencialni nebezpedi ildrazu pofezanim ruky o vy&nivajici ko-

toucoveé noZe.

Podstata vynalezu

Nevyhodu stavaijiciho FeSeni odstraifiuje pifipravek pro iip-
ravu masa a jinych pokrmd dle vyndlezu. ktery ma ve vedeni
v rukojeti pripravku uspoifdaddany aretadni &leny pro dvoupolo-
hovou aretaci presahuijicich osovych fepid noZového valedku.
které umoZhiuiji zasunuti valedku do rukoijeti, pokud piipravek
neni v €innosti a jeho vysunuti v p¥ipadé pouFiti. Oba are-
tadni €leny ve tvaru dvouramenné lomené paky, s funk&nim ra-
menem a ovladacim ramenem jsou opatfeny &epy zasazenymi do

otvordl ve vnitfnich svislych protilehi?ch sténach, rukoijeti,
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pricemZ aretacni ¢leny Jsou v misté otofnych €epll vzidjemné
propojeny pruZnou plochou deskou praporcovitého tvaru, prilé-
hajici ke spodni stran€ horni ¢asti rukojeti. Funk&éni ramena
aretacnich <¢lenfl jsou na svém konci opatfena jednostranneé
otevienym vybranim, licujicim s osovym fepem noZového valecku

a opérnvm vystupken.
Ovladaci ramena aretacdnich €lenfl ijsou vzajiemné propojena
pritladnou deskou ¢imZ je umoZnéna ovladani noZového valedku

Z Jjednoho bodu.

Prehled obrazkil na vvkresu

Obr.1 Pripravek pro idpravu masa v podélném Fezu, s vyz-
nafenfm dvou poloh noZového vdlefku. obr.2 &aistedny pri&ny
kolmy Fez pripravkem vedeny osou noZoveého valecdku a castedny
¢elni pohled na pripravek.

Pi‘fklad provedeni vynilezu

P¥ipravek pro idpravu masa a 3jinvch pokrmit je tvoifen du-

tou rukojet{ 1 profilu pismene U, obloukovité& zaki¥ivenou se
svislymi stojinami 11 kapkovitého obrysu. opat¥fenymi na vnit-
nich svislych protilehlych sténach 12 dvéma, rozdilné dlou-
hymi vodicimi wvystupky 13 a 14 vytvarejicimi vedeni 15 pro
vsazeni oboustranné presahujicich osovych epil 51 noZového
valecku 5 tvoreneho nékolika kotoudovymi noZi 52 na hrideli
6, vzajemné& oddélenymi rozpérnymi krouZky 53 o priméru mensim
neZ Jje vnéijsi primér kotoudovych noZii 52 a dale odklopnym
uzaveérem vedeni 3 ve tvaru obdélnikového prohnutého ramu.
ktery je na Cepech 31, vvkyvné& upevnén v otvorech 16 na spod-
nim konci obou svislych stojin 11 duté rukojeti 1. Odklopny
uzaver vedeni 3 je na protilehlém konci od c¢epll 31 opatfen
zamkem 32 pro fixaci uzavrené polohy. Podél vedeni 15, mezi
vnitfnimi protilehlymi sténami 12, svislych stojin 11 a cely
noZového valedku 5 jsou usporadany neiméné dva aretadéni &leny
2 pro dvoupolohovou aretaci pfrfesahujicich osovych fepi 31 no-
Zového valefku 5. NoZovy valedek 5 obsahuje kotoucdove noZe

52 s obvodovymi vystupky jak je znazornéno na obr.1, nebo ko-

toudové noZe 52 po obvodu hladkeé, zvinéné a podobné.
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Oba aretacni €leny 2, prfifazené k vedeni 15 a maijici
tvar dvouramenné lomené piaky s funk&nim ramenem 21 a ovlada-
cim ramenem 22, jsou opatfeny otodnymi fepy 23 zasazenvmi do
otvord 17 ve vnit¥fnich svislych protilehlych st&nach 12, ru-
kojeti 1, pricdemZ aretacdni &leny 2 jsou v mistd& otocnych &epi
23 vzajemn& propojeny pruZnou plochou deskou 24 praporcovité-
ho tvaru, pfiléhajici ke spodni strans 10 horni ¢4asti rukoije-
ti 1.

Funkéni rameno 21, kaZdého aretadniho &lenu 2 je na svém
konci opatrfeno jednostranng otevifenym vybranim 210, licujicim
s presahujicim osovym &epem 51 noZovéha viledku 5 a vytvare-

jicim opérny vystupek 211 na strand bli3s{ cepu 23.

Ovladaci ramena 22, areta&nich &lenid 2 Jsou na svych
volnych koncich vzdjemn& propojena piitladnou deskou 25.
opatfenou rvyhovanim 251.

Funkce popsaného za¥fizen{ je ndsleduijici:

Pri priprav& pripravku pro ipravu masa a jinych pokrmi
k ¢innosti Je ti¥eba vysunout noZovy valefek 5 =z duté
rukojeti 1 v nfZ je uloZen tak. ZFe kotoufové noFe 52 jsou
skryty a neptesahuii vn&i3{ obrys odklopného uzivdru vedeni{
3. Prsty jedné ruky seviou pifipravek za svislé stojiny 11
tak. Ze oteviend &ast rukojeti 1 sm&Fuje dolfi. Prsty druhe
ruky seviou hornf{ ¢&4st rukojeti 1 a p¥itladnou desku 25
a stlaCi je k sob&. PfemoZenim mirného odporu pruZné ploché
desky 24. zastavaijici funkci pruZiny, doide natodenim are-~

tadnch €lenll 2, jeho &epll 23 v otvorech 17, k vyklonéni funk-

¢niho ramene 21 z prostoru vedeni 15. coZ je umoZnéno krat3im
vodicim vystupkem 14, a tim k uvoln&ni pFfesahujfcich osovych
Cepll 51 noZového vdledku 5 z otevitengho vybrani 210 funk&nich
ramen 21 aretacnich &lendi 2. Plisobenim gravitace sestoupi no-
Zovy valefek 5 ve vedeni 15. vytvoifeném rozdilnds dlouhymi vo-
dicimi vystupky 13 a 14 smérem dold., do polohy vymezené odk-
lopnym vedenim 3. Uvoln&nim sevifeni horni &&sti rukojeti
1 a pritlacné desky 25 doijde vliven plsoben{ pruZné ploché

desky 24 k vrdceni aretadniho &lenu 2 do pitvodni{ polohy, pfi-
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¢emZ volny konec funkéniho ramene 21 se opife =z horni strany

o prfesahujici osové Cepy 51. &imZ Jjim vytvor{ funk&ni oporu.

Po provedeni popsanych iikon@i kotoufové noZe 52 presahuji
vnéisi obrys odklopného uzavéru vedeni 3 a jsou zpilisobilé pl-
nit svoiji funkci. Pripravek je drZen v dlani za dutou rukoijet
1 a pfi mirném tlaku je jim pojiZdéno po platku masa &i jiné-
ho pokrmu. Tlakem na odvaluiic{ se kotoudové noZe 52 dochazi
k nafezavani povrchu a vlaken neznazorn&ného masa, nebo pi&i

vétsim tlaku k jeho p¥ipadnému odd&lovani.

Po skon€eni prace. pokud to charakter znedisténi piip-
ravku vyZaduje, je moZno tento rozebrat a vy&istit. P¥i roze-
birdni se wuvoln&nim zdmku 32 a odklopenim uzivéru vedeni 3
vyime noZovy vidlefek 5 z vedeni 15 v rukojeti 1 a samostatns

se vyCisti. Rovn&Z je moZno vyfistit rukojet 1 s areta&nfimi
¢leny 2. Pri kompletaci se oto®i rukojet 1 otevienym koncem
smérem vzhiliru. stladf{ se pXitladnd deska 25, &imnZ se odkloni
funk&éni{ ramena 21 aretadnich &lend 2 z prostoru vedeni 15
a plisobenim gravitace zapadne noZovy valefek 5 do spodn{ po-
lohy, vyznadené na obr.1 darkovan& a vymezendé op&rnym vystup-
kem 211 funkéniho ramene 21 aretadniho &lenu 2. Uvolné&nim
pfitladné desky 25 dojde vlivem plisobeni pru®né ploché desky
24 k vraceni otevieného vybrani 210 funk&éniho ramene 21 are-
tadniho €lenu 2 do pllvadni polohy a tim k sevifeni pFesahuji-
cich osaovych €epll 51 noZového valecku 5 v pohotovostni polo-
ze. Kompletace se dokoné¢i priklopenim uzivéru vedeni 3 a jeho
zam€enim zamkem 32. NoZovy valefek 5 je skryt v duté rukoijeti
1 tak., Ze nemiZe zpilsobit porandni a ije pFipraven v pohoto-

vaostni poloze k novému pouZiti.

Primyslova vyuZitelnost

Pripravek pro iipravu masa a jinych pokrmii ie primyslove

vyrobitelny a vhodny k pouZivani pro ildpravu masa a jinych po-
krmd v domacnostech pripadné v provoznich jednotkiach vereiné-

ho stravovani.
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Patentovwveé naroky

1. P¥ipravek pro idpravu masa a jinych pokrmi, tvoifeny
dutou rukojeti o profilu pismene U, obloukovit& zak¥ivenou se
svislymi stojinami kapkovitého obrysu, opatfenymi na vniti-
nich svislych protilehlych st&nach dvéma vodicimi vystupky
vytvarejficimi wvedeni pro vsazeni oboustrann& p¥esahujicich
osovych Cepll noZového viledku tvorensého né&kolika kotoudovynmi
noZi vzajemn&€ oddé€lenymi rozpd&rnymi krouZky o prim&ru mensim
neZ je vné&jsi primér kotoudovych noZit a ddle odklopnym uzsvé-
rem vedeni osovych €epil ve tvaru obdélnikového prohnutého ri-
mu. vykyvné€ upevnéného na spodnim konci obou svislych stén
rukojeti. vyznacduijici se tim, Ze k vedeni (15) je pFifazen
aretaéni €len (2) alespofi pro dvoupolohovou aretaci piesahu-

jicich osovych €epll (51) noZového valedku (5).

2. PFipravek podle bodu 1, vyznafuifci se tim. Ze are-
tadni €len (2) je uspofadan po obou strandch noZoveého véledku
(5) ve vedeni (15), tvoFenym del3im vystupkem (13) a kratZim

vystupkem (14).

3. Pripravek podle bodu 1, vyznadujic{ se tim., Ze oba
aretacni €leny (2) ve tvaru dvouramenné lomené paky s funk&-
nim ramenem (21) a ovladacim ramenem (22), jsou opat¥eny
otofnymi Cepy (23) =zasazenymi do otvord (17) ve vnit¥nich
svislych protilehlych st&ndch (11) rukojeti (1), pfidemZ are-
tacni €leny (2) jsou v v mist& otodnych &epldl (23) vzijennd
propojeny pruZnou plochou deskou (24) praporcovitého tvaru,

pfiléhaiici ke spodni stran& (10) horni &&sti rukojeti (1).

4. Pripravek podle bodil 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze
funkéni ramena (21), aretadnich &lend (2) jsou na svém konci
opatifena jednostrann& otevienym vybranim (210), licujicinm

s osovym Cepem (51) noZového vialedku (5) a opérnym vvstupken

(211). - ———
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5. Pripravek podle badfl 1 a 2, wvyznadujici se tim, Ze
ovladaci ramena (22) aretadnich d&lendi (2) isou vzajemns pro-

pojena pritladnou deskou (25).
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