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Vynélez se tykd zalizeni na vyrobu trudb se ¥roubovicovym Svem z kovového pdsu, které
Je opatfeno t¥ivdleovym ohybacim systémem s n¥kolike ohybacimi kladkemi, pFidem uvnit#
trouby pisobici ohybaci kladky jsou uspordddny na prestavném und3e¥i kladek.

Takové zatizeni je zndmé z vyloZené p¥ihld¥ky vyndlezu NSR &, 10 75 530.

U tohotn zaPfzeni je und¥ed kladek posuvn} a vykfvnutelny ve vyBkovém sm&ru. Vykyvau-
tim unéSele kladek ve vySkovém smdru se dosahuje rovnomé&rného vyskového vyrovnéni prednich
a zadnich ohybacich kladek nezévisle na velikosti svislého prihybu unéede kladek.

Znémé za¥izeni v3ek neumoZnuje rovnomdrné bodni vyrovndvéni pfednich a zadnich ohyba~
cich kladek und8ede kladek. Proto dochdzi na pFednfch a zadnich ohybacich kladkéch piso-

benim vodorovného prihybu undSele xladek k riznym deformacim pésu, kterd nep¥iznivd ovliv-
nujl tolerenci pramdru trub.

Vyndlez si klade za kol vytvorit zarizeni v uvodu uvedenédho typu tak, sby undded
kladek byl vykyvnutelny i v bodnim smdru.

Vytdeny kol se fedi a uvedené nedostatky se odstranujf zatifzenim podle vynédlezu,
JehoZ podstate spolivd v tom, Ze pro vedeni a pohon unédSede kladek je upraven Jednak
paralelogramovy vodici systém se dvdma voditky, usporédanyni v prvni rovind vodic{ kruZnice
a s jednim voditkem, uspofddanym v druhé roving vodici kruinice, jednak alespon jedno
prestavné istrojf, p¥ifezené prvni rovin& vodief kruZnice a druhé rovind vodici kruinice,
Jednak xloubovd ty&, pisobici ve sm&ru osy trouby, jednak zdvihaci strojf, piikloubené
k jednomu konci unéSede kladek, a jednak vy3kovE prestavitelny zd4v&s s pfirubou kloubu,
uloZenou ve stifedni oblasti unéSele kladek, s dvouramennou pdkou a ge zdvihacim ustrojim,

Prestavné udstrojl vodici kruZnice, prirazenéd prvni rovind vodicf kruZnice, je opatie-
no dvdme vystifednymi Zepy.

Prestavné dstroji vodici kruZnice, prifazené prvn{ rovind vodici kruZnice, je opat¥e-
no jednim vystPednym depem.

Kazdy vystfedny &ep je spojen s jednim hnacim motorem.
Kazdé zdvihaci dstrojfl je opat¥eno Jednim hnacim motorem,
Pro Pizeni hnacich motord je upravenc ovlddaci{ dstrojf.

K ovlddacimu ustroji je prirazeno m&Fic{ pravitko pro m&feni svislého a vodorovného
prihybu unasele kladek.

ZaF{zeni umoZnuje rovnom&rné bodnf vyrovndni ohybacich kladek a tim zamezuje defor-
mace pdsu.

Vyndlez je v deldim podrobn&ji vysv&tlen na p¥ikledu provedeni ve spojeni s vykre-
govou &asti.

Na obr. 1 je zndzorndn podélny Fez tvéPecim ndstrojem a Fez zaddtkem trubky. Obr. 2
predstavuie dil&i Pez tvédfecin ndstrojem v roving podle Zdry II - II 2z obr. 1, a to ve
vét3im m&f{tku., Na obr. 3 je zndzorn&n rovnéZ dil¥f ¥ez v rovin& podle &dry III - III
2 obr. 1 ve v&t3im mé&F{tku.

KaZdy tvérecl nédstroj 1 je proveden se tPemi ohybacimi vdélei 2, 3, 4, 2 nichZ kaZdy
md v&t31 poet ohybacich kladek 3, &, L.
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Mezi ohybacimi kladkami 3, &, I je tvarovédn kontinudlnd vstupujici ocelovy pds 8 do
trouby 3 se 3roubovicovym 3vem. Nastavovdni ohybacich kladek 2, &, ] na vstupni dhel
vstupujictho ocelového pdsu 8 se uskuteéﬁuje tydovim 1Q.

Pro vedeni zaddtku }l trouby je ve tvdadecim ndstroji 1 uspoiddéno ndkolik vodicich
kledek 12.

V prib&hu kontinudlntho tvédteni ocelového pdsu B se svaFuje levéd hrana 13 pdsu s okre-
Jem 14 zaddtku 11 trouby. Svarové spojeni vytva¥i hlave 15 pro svatovédni elektrickym
obloukem vytvédrenim svarového #&vu 16.

Pro regulaci svefované 3térbiny se vyuZivd odvdd&ci rdm 17 trubky, ktery Je vykyvny
kolem svisle usporddaného &epu 18.

Ohybac! kladky 5, & jsou uloZeny v podp&rdch 20, 21, spojenych se stojsnem 19.
Ohybaci kladky I jsou usporddédny na und3edi 22 kladek, ktery je posuvny a vikyvny jek
ve vyskovém, tak i v bodnim sméru. '

Pro vedeni & pohon undSefe 22 kladek je upraven jednak paralelogramovy vodici sys-
tém 23 se dvéma voditky 25, 26, uspofddanymi v prvni rovind 24a vodici kruZnice a s jednim
vodftkem 27, uspofddanym ve druhé rovin& 24b vodici kruZnice, jednek dv& pFfestavnd ustro-
jL 28, 29 vodicd kru¥nice, z nichZ prvni je pri¥azeno prvni rovin& 24s vodici kruZnice
a druhé rovind 24b vodici kruinice, jednak kloubovd ty& 31, pisobici ve sm&ru osy 30
trouby, jednak zdvihaci dstrojfi 33, p¥ikloubené k pravému konci J2 unddee 22 kladek,

a jednak vydkové pPestavitelny zdvé&s 34 s p¥frubou 36 kloubu, uloZenou ve st¥edni oblasg-
ti 35 undSele 22 kladek, s dvouramennou pdkou 37 a se zdvihacim dstrojim 38.

Voditke 25, 26, 27, kloubovd ty& 31, zdvihact ustroji 33 e p¥iruba 36 kloubu jsou
opatfeny vidy dvéma kloubovymi kluznymi loZisky 32, 40, 41, 42, 43, 44, 42, 46, 41, 48,
43, 29.

K prestavnému dstrojf 28 vodict kruZnice patff dva vystiedné Zepy 21, 22. Prestavné
dstrojt 29 vodici kruZnice Je opatfeno toliko Jednim vy¥stiednjym Zepem 23.

Ka%dy z vystPednych depd 51, 52, 53 je spojen s jednim hnacim motorem 24, 35, 26.
Ob¥& zdvihaci dstrojf 33, 38 Jsou opatPena viZdy jednim hnacim motorem 57, 28.

Hnaci motory 34, 535, 36, 37, 28 prestavnych tstrojl 28, 29 vodici kruZnice a zdvi~
hacf{ch ustrojf 33, 38 jsou Fizeny avlddacim dstrojim 33.

K ovlddacimu dstrojl 59 je prifazeno md¥ici pravitko 60, které m&P{ prihyb unddede
22 kladek jak ve vy3kovém, tek i v boénim sméru.

Prihyb undSele 22 kladek ve vySkovém sméru je mdPen psti vySkovymi dotyky 61, &2,
63, 64, 65, v bodnim sméru p¥ti stranovymi dotyky 66, 67, &8, &9, I0.

Vedeni 11, I2, 13, 14, 15, 16, 11, 18, 19, 89, 81, 83, 83, 84, 83 spojujf hnac{
motory 54, 55, 56, 31, 58, jako% i vyBkové dotyky 61, 82, 63, 84, 83 e stranové dotyky

66, 67, 68, 89, I0 s ovlddacim dstrojim 23. Ovlddact ustréj{ 33 Jje nepdjeno z proudové
sits 86.

Pro vykyvovdni uné¥ede 22 xladek ve vySkovém a bodnim sméru je rozhodujfci prihyb
unélede 22 kladek, zjistoveny vySkovyumi dotyky 61, 62, &3, 64, 65 e stranovymi dotyky
66, 61, 68, 82, I0.
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Vikyvny pohyb unddele 22 kladek ve vydkovém sm&ru zsji3tujf hnaci motory 37, 28,
v bodnim smé&ru hnacf motory 24, 35, 26. Hnecf motory 54, 25 jsou zapojeny synchronnd.

PREDMET VINALEZU

V. Zef{zeni na vyrobu trub se Zroubovicovym ¥vem z kovového pdsu, které je opatfeno
t¥ivdlcovym ohybacim systémem s n8kolike ohybaci{mi kladkami, pfilemi uvnit¥ trouby piso-
bici ohybaci kladky, jsou uspofdddny na pPestavném undsedi kladek, vyznelend tim, %e na
und3edi kladek (22) je upraven jednak peralelograsmovy vodicf systém (23) se dvéma voditky
(25, 26), usgporddanymi v prvni rovin& (24a) vodici kruZnice a s jednim voditkem (27),
usporddanym v druhé roving (24b) vodicl kruZnice, jednak alespon jedno piestavné ustrojl
(28, 29) vodici kruZnice, prifazend prvni roving (24a) vodici kruinice a druhé roving
(24t) vodici kru¥nice, jednak xloubové ty& (31), pisobici ve smru osy (30) trouby, jednak
zdvihaci dstrojf (33) p¥ikloubené k jednomu konci (32) uné3ede (22) kladek, a jednsk
vy3kové prestavitelny zdv8s (34) s pfirubou (36) kloubu, uloZenou ve stFedni oblasti (35)
undBee (22) kladek, s dvouramennou pékou (37) a se zdvihacim Ustrojim (38).

2, Zatfzeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze

prestavné ustrojl (28) vodici kruZnice,
p¥itazené prvni rovin& (24a) vodici kruZnice,

je opat¥eno dvdma vystrednymi &epy (51, 52);

3. Zatizeni podle bodu !, vyznalené tim, Ze

prestavnd vistrojfl (29) vodici kru¥nice,
pfitazené prvni rovin& (24b) vodici kruinice,

je opatfeno jednim vystFednym Zepem (53).

4. Zabizeni podle bodd 1 af 3, vyznalend tin, Ze kaZdy vysttedny Zep (51, 52, 53)
je spojen s jednim hnacim motorem (54, 55, 56).

5. Zafizen{ podle bodu 1, vyznalens tim, %e ke%dé zdviheci Ustrojf (33, 38) je
opatfeno hnacim motorem (57, 58).

6. Zerizeni podle bodd 1 aZ 5, vyznadens tim, Ze pro ¥fzeni hnacfch motord (54, 55,
56, 37 58) je upravenc ovlddaci dstroji (359).

7. Zarizeni podle bodd ! aZ 6, vyznalené tim, Ze k ovlddacimu dstroji je pFirazeno
ndfici pravitko (60) pro mdFeni svisldho a vodorovného priihybu undfede (22) kledek.

J vykresy
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