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(54) Zatizeni pro kontrolu torznfho momentu

Zaffzen{ je ur&eno pro kontrolu naméhi-
n{ soustroj{ napfiklad spojeni turbiny
s generdtorem a pro kontrolu nestejné namdha-
nych rota&nich souldst{. Dile je pro vyznafe~
ni dlové polohy rota&nich souddsti. Za¥izeni
je zaloZeno na elektromagnetické indukci
a zm&n& odporu tenzometrickych &lénki.
.Statorovy elektromagneticky prvek, opat¥eny

- primémim vinutim, m4 minimidln& jednu proti-

- lehlou rotorovou &4ist se sekunddrnim vinutim,
které spolu majf{ rdz rozptylového trans-
formétorku se vzduchovou mezerou. Tato
rotorovd &4st je minimd&lné stejnych obvodové
délkovych rozmérd neZ protilehly statorovy
prvek. Jeji sekunddrni vinuti je elektricky
spojeno s minimdlné jednim Sikmo uloZenym
tenzometrickym &ldnkem, napojenym na vinut{
ptejimaciho elektromagnetického obvodu.

Proti pfejimacimu obvodu je uloZen pfejimaci
statorovy prvek, v jehoZ vinut{ je indukovén
proud s napé&tim, ktery je porovndvén mistko-
vou metodou s nastavenou protihodnotou
stabilizovaného proudu s nap&tim. Rozdilo-
vymi proudy je vyzna&ena zmé&na torzniho
momentu.
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Zatfzeni slou%f{ pro kontrolu torznfho momentu soustroj! napfiklad spo;eni turbiny
8 generdtorem a pro kontrolu nestejn& namdhanych rotaénich ééati.i: SR

Bezkontaktni snimén{ torznfho momentu je mo¥né u dlouhych h¥fdeld pomoc{ elektromagnetic-
kfch snimadld s citlivymi fézomdry. P¥itom je vZak nutné docflit p¥esnou synchronizaci
elektrickych impulsd o vy83{ frekvenci s ot&&kami nezatfZené &4sti h¥idele a opat¥it h¥idel
vyvySenymi plochami. V mistech vyvyZengch ploch se dokonaleji uzavirs m&#fcf elektromagneticky
obvod, v ném¥f se v urditych impulsech idnukuje zv¢Seny proud, ktery se projevi aZ v urdité '
sinusové ¥4sti. Touto urditou sinusovou &4sti je urdeno zpoidénf, rovnajici se zvf§Zenému
torznimu momentu. VyvySenymi misty na h¥fdeli je také moZno p¥eruSovat paprsek sv&tla
a &asové porovnivat pfejimané elektrické hodnoty. V obou p¥ipadech viak jde o velmi velkou
nepfesnost ur&enf{ torznfho momentu. AvZak ani ur&ovéni torzniho momentu pomoci spektra
také nepfindS{ dobré v¢sledky, a to mimo jiné hlavnd proto, %e je velky problém vyjadf¥eny
druh spektra pfevést na elektrické impulsy.

Dosavadn{ nedostatky m&fenf{ torzniho momentu jsou odstranény za¥fzenim podle vyndlezu,
které je zalofeno na elektromagnetické indukeci se zm¥nou odporu tenzometrickych &lankd.
Statorovy elektromagneticky prvek, opatfeny priméranim vinutim, m& miminidln& jednu proti-
lehkou rotorovou &4st se sekundérnim vinutim, kterd je nejménd stejngch obvodové délkovych
rozmérd. Tato rotorovd &dst je elektricky spojena miniméln& jednfm tenzometrickym &lénkem
s pfejimacim elektromagnetickym obvodem, jejimZ vinutim je impulsov® buzeno jeho jédro.
Proti jéddru pEfejimaciho elektromagnetického obvodu je uloZen statorovy elektromagneticky
prvek. Pfes vzduchovou mezeru mezi rotorem a statorem je ve vinut{ statorového prvku
indukovén proud s nap&tim, ktery je porovnévén mdstkovou metodou s nastavenou protihodnotou
stabilizovaného proudu s nap&tim. Rozdilovymi proudy je ur&ena zména torzniho momentu.

za¥fzenim podle vyndlezu mid patrnd proti viem dosavadnim velmi velkou citlivost m&¥en{,
takfe je moZno m&¥it torzn{ momenty s velkou p¥esnost{ na malém tseku h¥idele.

Za¥fzeni je zndzornZno vykresy, kde obr. 1 je pohled na celkovou sestavu soubd%n&
8 osou h¥idele, obr. 2 znézorfiuje elektromagneticky obvod pfejimac{ &4sti statoru a rotoru
v pfi&ném fezu a obr. 3 zobrazuje elektromagnetické obvody rozlo%ené na hi¥fdeli.

Statorovd &dst 2 s primérnim vinutim 1 a statorovy sbdrny elektromagneticky prvek
10 s vinutim 9 jsou uchyceny na pevné &&sti stroje 8. Rotorové &&sti 4 a 11 s sekunddrnim
vinutim 3 a 12 jsou spojeny s h¥idelem 5 nap¥iklad lepenim. Jejich pfevySenf na hifdeli
5 je vyrovndno pésem 6, vyrobeného z pru¥ného plastu nebo z tuhé syntetické pryZe pro
vy85{ teploty. V mistech, kde se statorovd &dst 2 a statorovy sbdrn§y prvek 10 pfekrgvaji
s elektromagnetickymi &&stmi 4 a 11 majf{ spolu rdz rozptylovych trnasformdtorkd se vzduchovou
mezerou, proto vysilac{ &4st statorové &&sti 2 md primdrn{ vinut{ 1 a rotorovd ¥dst 4
sekunddrni vinuti{ 3. Sekunddrn{ vinutf 3 rotorové Eistd 4 je spojeno podle znézornéni
dvéma tenzometrickymi &lénky 13 a 7, které jsou na hifideli 5 nalepeny a chrénény pruZnym

povlakem barvy nebo podobné.

Primdrn{ vinuti 1 statorové &&sti 2 je napojeno na zdroj st¥idavého proudu. Protilehlé
rotorovd &&st 4 se sekunddrnim vinutim 3 m4 stejn§ prifez.

V mistech, kde se statorovd &4st 2 pfekrfvd s rotorovou &4&sti 4, se indukuje v sekunddrnim
vinut{ 3 rotorové &4sti 4 proud a napdtf, které jsou vedeny dvima tenzometrickymi &lé&nky
7 a 13 do vinutf 12 rotorové &dsti 1ll. Z tohoto pfejimaciho obvodu 11 se proud s nap&tim
indukuje do statorového sb&rného prvku 10 s vinutim 9. Proud s nap&tim je ddle porovnivin
mistkovou metodou s nastavenou hodnotou stabilizovaného proudu s napdtfim, kterou je ur&en
optimalni kroutici moment na h¥ideli 5.

V pfipadé dvojic rotorovfch elektromagnetickych obvodl, sestdvajicich se z rotorovych
t4stf 4 a 11 a z tenzometrickych &lénkd 7 a 13, je moZno docilit rotorovymi &dstmi 11
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s nestejnymi fézemi, aby bylo moZno kontrolovat pfesnou polohu rotoru pfi jeho otéleni.

Pim také poltem pfejimangch proudovfch impulzd je moZno kontrolovat pfesné ot&dky h¥fdele
za jeho Ghlového natoteni.

PREDMET VYNALEZU

zaf¥izeni pro kontrolu torznfiho momentu, opatfené elektromagnetickymi obvody statoru

a rotoru s tenzometrickymi méticimivélinky, je vyzna&eno tim, Ze proti statorové &dsti
(2} s primdrnim vinutim (1) je umfsténa minimdlné jedna protilehld rotorovd &dst (4),
nejméné stejnfch délkovfch rozmérd jako statorovd &4st (2), se sekundérnim vinutim (3),
a tago rotorovd ¥&st (4), kterd je spojena 8 h¥fdelem (5), je svym sekunddrnfm vinutfm

" (3) spojena alespoi s jednim tenzometrickym &lénkem (7, 13) a je jim propojena s ptejimacim
elektromagnetickym obvodem (11), spojenym 8 h¥fdelem (5), jeZ je opatfen statorovym elektro-
maghetickym sb&rnym prvkem (10) s vinutim (9).
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