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(54) Zapojenie na zarad'ovnme mampulaéne) rychlnsh otié¥ania hlavne

u polohovadiel

Vynélez sa tyka zapojenia na zaradovanie
manipulacnej rychlosti otd¢ania polohova-
diel.

V stdasnosti riadenie rychlostl otdcania
hlavne u polohovadiel sa vykondva pro-
strednictvom ruéne nastavitelného jazdca
ovlddacieho potenciometra a Spatnovazob-
ného potenciometra, kde potenciometre si
pripojené na rovnaké potencidly a potenciél
jazdca z ru€ne nastaviteIného ovladacieho
potenciometra sa prendSa do operacného
zosilovata, ktory riadi chod servomotoru

posiivajiiceho jazdcom spétnovédzobného po- .

tenciometra do polohy, kedy na obidvoch
jazdcoch sa dosiahne rovnaky potencial,
pricom pred kaZdy potenciometer je zapo-
jeny . vstupny predradny odpor a za
kazdy potenciometer je zapojeny vy-
stupny predradny odpor. Zaroveil servo-
motor je spriahnuty, napriklad u polo-
hovadla s hydraulickym pohonom, s prvkom
riadiacim prietok oleja a tym aj rychlost
. ot4fania hydraulickfch motorov. Potom
kaZdej polohe jazdca na oviddacom poten-
ciometri zodpovedd urditd hodnota rychlosti
ot4¢ania polohovadla. Pofas zvéracieho pro-
cesu sa pouZivajd dve rychlosti otdCania po-
lohovadie], a to zvéracia rychlost a mani-
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pulaénd rychlost. Zvédracia rychlost sa na-
stavuje podla parametrov zvéracieho pro-
cesu a je zhruba p#tkrat niZSia ako mani-
pulainé rychlost. Manipuladnd rychlost sa
nastavuje na maxméinu dosahovani- r§ch-
lost otdcdania polohovadla. Manipulaina
rychlost sa pouZiva hlavne pri vizudlnej
kontrole zvaru. Dalej pri vrdteni telies do
vychodzej polohy, nakolko pri otdfani na
kladkéach valcovitych telies, tieto sa v axidl-
riom smere pohybuji po skrutkovnici a oté&-
¢anim kladiek v opadnom zmysle sa telesd
vrdtia na p6vodné miesto. Ked je potrebné
zmenit zvaraciu rychlost na manipula¢ni
posunie sa jazdec ovlddacieho potenciome-
tra do hornej polohy, poviddSine krajnej. Po
pouZiti manipulaénej rychlosti sa musi zno-
vu nastavit, podla parametrov zvéaracieho
procesu, zvaracia rychlost. )
Zmeny rychlosti zo zvadracej na manipu-
latnd a naopak podla sticasného rieSenia si
tasovo ndro€né a znafne zniZuji vykon pra-
covinych tkonov spojenych s pouZivanim
polohovadiel. Pri¢om pri kaZdom nastavova-
ni zvdracej rychlosti sa td4to musi doladovat
podla prebiehajuceho zvaracieho procesu.
Uvedené nevyhody sicasného stavu si
v podstatnej miere odstrdnené elektrickym



- zapojenfm- pre zaradovanie- manipulatnej °

rychlosti otdfania polohavadiel podla pred-

loZeného vyndlezu. Podstatou: vyndlezu - je; 0

%o medzi vystupnd svorku vstupného pred-

radného odporu predradeného ovliddaciemu =’

potenciometru a vstupnt svorku ovladacie-
ho potenciometra s zapojené prvé rozpina-
cie kontakty relé, medzi vystupnd svorku
ovladacieho potenciometra a vstupni svorku
. vystupného predradného odporu predrade-
ného ovladaciemu potenciometru st zapoje-
né druhé rozpinacie kontakty relé, medzl
vstupnt svorku v§stupného predradného od-

poru predradeného oviadaciemu potencio- -

metru a svorku jazdca ovladacieho potencio-
metra sa v sérii zapojené postupne konstant-
ny odpor, hodnota odporu ktorého sa rovnd
maximélnej hodnote odporu ovlddacieho
potenciometra a prvé spinacie kontakty relé
a medzi vystupni svorku vstupného pred-
radného odporu predradného ovladaciemu
potenciometru a svorku jazdca ovlddacieho

potenciometra sd zapojené druhé spinacie

kKontakty relé; - s =

* Zapojenim podla vynélezu sa dosahuje, Ze
prechod zo zvéracej rychlosti na manipu-
latnd rychlost sa uskutotiiuje bez toho, aby"
sa menila poloha jazdca na ovlddacom po-
tenciometri. Tak isto prechod z manipulac-
nej rychlosti na zvaraciu rychlost sa usku-
todiiuje beze zmeny polohy jazdca na ovla-
dacom potenciometri. T¥mto:.sa- gznatne zvy-
guje produktivita prace. TaktieZ sa zZvysuje
aj kvalita zvarov, nakolko povodne nasta-
vend zvéracia rychlost sa nezmeni pocas
celého zvarania bez ohladu na to, kotko-
kr&t sa robil prechod zo zvaracej rychlosti
na manipulagnd a naopak.

~Na priloZenom. obrazku je. zndzornend
schéma zapojenia podla prikladu--vyhotove-
- nia vynélezu. o

. Zapojenie na riadenie rfchlosti otdfania
polohovadiel pozostava: z ovlddacieho po-

tenciometra 1 s rufne nastaviteInym jazd-

com 2, sphtnovizobného potenciometra 3,
operacného zosilovata 4, vstupného pred-
radného odporu 5 a vystupného pred-
radného odboru 6 predradeného " ovla-
daciemu potenciometru 1, vstupného pred-
radného. edporu 7 a v§stupného: pred-
radného odporu - 8 predradeného spétno-
viizobnému potenciometru 3.- Ovlddaci po-

tenciometer 1 a  spitnovézobny potencio-

. meter 3 si pripojené na rovnaké poten-
~cidly a potencialy z ich jazdcov 2, 9 sa

prendsajt do’ operatného zosilovaca 4. Ope-
raény zosilova¢ 4 riadi chod servomotoru,
ktory postiva jazdec 9 spdtnovdzobného po-
tenciometra 3 do polohy, kedy na obidvoch
jazdcoch 2, 9 sa dosiahne rovnaky potencial.
Servomotr -je zdroveil spriahnuty s ‘prvkom
riadiacim prietok oleja do"hydraulickych
motorov a tym riadi ‘aj rychlost - otdCania
hydraulickych motorov, potom KaZdej polo-
he jazdca 2 na ovladacom potenciometri 1

wzodpoveda, urditd ychlost. Medzi vystupni

svorku 108 vstupného predradného odporu 5
predradeného ovl&ddaciemu potenciometru 1
a vstupnd svorku 11 ovlddacieho potencio-

etra 1 st zapojené prvé rozpinacie kon-
takty 12 relé, medzi vystupnd svorku. 13
ovladacieho potenciometra 1 a vstupni

_svorku 14 vystupného predradného odporu

6 predradeného ovlddaciemu potenciometru
1 st zapojené druhé rozpinacie kontakty-15

relé. Medzi vstupni svorku 14 vystupného

predradr‘xého“odpbru 6 predradeného ovlada-
ciemu potenciometru 1 a svorku 16 jazdca 2
ovladacieho potenciometra 1 st v sérii za-
pojené postupne kon&tantny odpor 17, hod-
nota odporu ktorého sa rovna ‘maximélnej
hodnote odporu ovlddacieho potenciometra
1 a prvé spinacie kontakty 18 relé a medzi

..vgstupnd svorku 10 .vstupného predradené-

ho odporu, 3, predradeného ovlddaciemu po-
tenciometru 1 a svorku 16 jazdca 2 ovldda-
cieho potenciometra 1 si zapojené druhé
spinacie kontakty 19 relé. Pri zopnutych
prvych rozpinacich kontaktoch 12 a dru-
hych rozpinacich kontaktoch 15 a pri ro-
zopnutych spinacich kontaktoch 18 a dru-
hych spinacich kontaktoch 19 relé je na
polohovadle zaradend zvéracia rychlost.
Toto zodpovedd kludovému stavu relé. V pri-

-pade potreby prechodu na manipulatnia
- rychlost sa uvedie relé do Sinnosti. Po uve-

deni relé do innostl sa rozopnd prvé roz-
pinacie kontakty 12 a druhé rozpinacie
kontakty 15 relé a zdroveil sa zopnf prvé
spinacie kontakty 18 .a druhé spinacie kon-
takty 19.-Tymto na jazdci 2 vznikne poten-
¢idl, zodpovedajici manipulatnej rychlosti.
Pri vypnuti relé na polohovadle znovu bude
zvéaracia rychlost. :

 PREDMET VYNALEZU .

Zapojenie. 'na zaradovanie manipulaénej
rychlosti otéCania hlavne u polohovadiel, .
u ktorgch rychlost otdlania je riadené pro-.
strednictvom ruéne . nastaviteIného jazdca
ovladacieho potenciometra a spatnovizob-
ného potenciometra, kde potenciometre  si
pripojené na rovnakeé potencidly a potencial
jazdca z rucne- nastavitelného ovlddacieho
potenciometra sa prendsa do operatného

2_o_silova(“:a,- ktory riadi chod servomotoru
postivajiceho jazdcom,spatnovazobného po-
‘tenciometra do polohy, kedy na obidvoch
jazdcoch sa dosiahne rovnaky potenciél,
pricom pred kazdy potenciometer je zapo-
jeny vstupny predradny odpor a za kaZdy
potenciometer je- zapojeny v§stupny .pred-
radny odpor, vyznagujice sa tym, Ze medzi
vstupnd svorku (10) vstupného predradné-



ho' odporu (5) predradeného ovladaciemu
potenciometru (1) a vstupnt svorku (11)
ovladacieho potenciometra (1) s zapo-
jené prvé rozpinacie kontakty (12) relé,
medzi vystupnd svorku (13) ovladacieho
‘potenciometra {1) a vstupnd svorku (14}
v§stupného predradného odporu (6) pred-
radeného ovlddaciemu potenciometru {1) st
zapojené druhé rozpinacie kontakty- (15)
relé, medzi vstupni svorku (14) vystupné-

ho odporu (6) predradeného ovlddaciemu-

potenciometru (1) a svorku (18) jazdca (2]

ovladacieho potenciometra (1) st v sérii

. zapojené postupne kon$tantny odpor [17),

ktorého hodnota odporu sa rovnd maximél-
nej hodnote odporu ovlddacieho potencio-
metra- (1) a prvé spinacie kontakty (18) relé
a medzi vystupnd svorku ({10) vstupného
predradného ‘odporu (5) prédradeného
ovlddaciemu potenciometru (1] a svorku

'(18) jazdca (2) ovlddacieho potenciometra

(1) sG zapojené druhé spinacie kontakty
(19] relé. C
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