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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pa-
kowania ryb w pudeltka, zawierajace pierwszy
przeno$nik majacy szereg pojemnikéw transporto-
wych do utrzymywania ryb w potozeniu glowa-
mi w przeciwnych kierunkach, drugi przeno$nik
majagcy zespdl zaciskowy do przenoszenia ryb z
pojemniké6w do pudelek oraz uklad transportowy
pudetek zlozony z prowadnicy i przenosnika pu-
detkowego. Czes$é toru pierwszego przenosnika po-
krywa sie z cze$cig toru drugiego przenosnika. O-
bydwa przeno$niki sa przystosowane do ruchu zz
stalymi, r6znymi predkosciami.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest przeznaczo-
ne zwlaszcza do ukladania w pudetkach, surowych,
nieobrobionych lub cze$ciowo obrobionych ryb.
Jest ono stosowane korzystnie do ukladania w pu-
delkach surowych ryb pozbawionych gléow i ogo-
néw, ale moze byé¢ stosowane takze do ukladania
w puwd-ealkawch ryb obrobionych przykladowo ryb
wedzonych na goraco. Jest ono przydatne zwlasz-
cza do ukladania' malych ryb, takich jak sardyn-
ka, drobny §$ledz, $ledz i podobne, pojedynczg
warstwg w kazdym pudelku, ale takze pakowanie

ryb w dwu lub wiecej warstwach moze byé do-

konywane za pomoca tego urzadzenia.

Znane jest z n\o.‘rw-ves‘kliego opisu patentowego nr
101 382 urzadzenie do pakowania ryb w pudelka,
zawierajace centralny przenosnik skrzynkowy do
transportowania pudelek oraz usytuowane po o-
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bu stronach przenoénika réwnolegle do niego ru-
chome pojemniki dostarczajace ryby. Urzadzenie
zawiera chwytacze, ktére w polozeniu . przenosze-
nia przenoszg pojedyncze ryby z pojemnikéw . do
pudelka. Posuwisto-zwrotny mechanizm dzwignio-
wy ma szereg ramion nofnych, a na jego koncu
wylotowym znajduje sie glowica ssaca.

Wiele ryb jest chwytanych réwnocze$nie przez
chwytacze i podczas jednego wspoélnego skoku
przendszonych za pomocg glowicy ssacej i ramie-
nia no$nego z pojemnika do wspdlnego pudelka.
Konstrukcja tego urzadzenia jest skomplikowana,
a ze wzgledu na skokowy charakter ‘posuwisto-
-zwrotnego mechanizmu pracy ograniczona jest je-
go robocza predkosé, ktéora zwykle wynosi ponizej
20 pudelek na minute. Proby zwiekszenia wydaj-
nosci powoduja zmniejszenie dokladnosci. pracy
urzgdzenia wplywajac ujemmie na jakos$¢ surow-
ca i produktu koncowego.

Znane jest z norweskiego opisu patentowego nr
107 896 urzadzenie zawierajgce rowniez skrzymko-
wy przeno$nik poruszajacy sie skokowo oraz pas
transmisyjny dostarczajgcy w sposob ciggly pojem-
niki z rybami. Urzadzenie zawiera réwmiez me-
chanizm zaciskowy zlozony z glowic zaciskowych
ze szczekami chwytajacymi ryby. Zespél ghlowic
porusza sie réwnoczes$nie pionowo do i od pojem-
nik6bw z rybami przenoszac ryby poziomo ponad
pudetka i yklada je w pudetkach, Wydajnos¢ te-



go urzadzenia jest réwniez ograniczona dzialamiem
'posteepqwo-‘zwrodmego mechanizmu chwytajacego.
Celem wynalazku jest znaczne zwigkszenie wy-
dajnosci urzadzenia bez obmizamia dokladnesci o-
peracji pakowania lub obmizania‘ jako$ci surowca
albo produktu koncowego.
Istota wynalazku polega na skonstruowaniu u-

" rzgdzenia do pakowania ryb w pudetka, w ktorym

zesp6l zaciskowy tworzy szereg swobodnie zawie-
szonych na lafcuchu wychylnych, dociskowych
ramion. W obszarze wprowadzenia wychylnych
dociskowych ramion do pojemmikéw tramsporto-
wych pierwszego przenos$nika usybuowana jest
plyta prowadzaca. Plyta’ prowadzaca ma ksztalt
krzywizny wiklestej. Pojemniki transportowe pier-
wiszego pnzenoéanika majg szereg wystepdw w
ksztalcie zebéw oddzielone wazdluznymi, wzajemnie
réwnoleglymi prowadzacymi rowkami oraz po-
przeczne zaglebienia dla oddzielnych ryb usytuo-
wane powyzej prowadzacych rowkéw. Staly kra-
wedziowy uklad prowadzacy ma wideltkowa kon-
cowke usytuowang ponizej zaglebien pojemmikéw
transportowych. Powderzchnia prowadzaca ukladu

prowadzacego jest usytuowana ponad pojemmikiem °

transportowym. Pojemniki transportowe sa polg-
czone grupami na wspblnych uchwytach.
Za pomoca urzadzenia wedlug wynalazku jest

mozliwe zwiekszenie wydajnosci z okolo 20 pude-

lek na minute, osigganej $rodkami znanymi, do
70—80 pudelek na minute, bez pogorszenia jakoS$ci
surowca lub produkiu koficowego. ~

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-

_ kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 _

przedstawia urzadzenie do pakowania ryb w pu-
" delka, schematycznie, fig. 2 — urzjdzenie z fig. 1
w widoku z boku, z pewnymi czeSciami oznaczo-
. 'nymi schematycznie, fig. 3 — fragment urzadzenia
z uwidocznieniem miejsca przekazywania miedzy
pierwszym i drugim przeno$nikiem, w powigksze-
niu- w widoku z boku i czesciowo w przekroju, a
fig. 4 — fragment urzadzenia z uwidocznieniem
miejsca przekazywania miedzy drugim przenosni-
kitm i nastepujacym po nim przeno$nikiem pudel-
kvafwy*m w powiekszeniu, w widoku z beltu.

Rybe (fig. 1) wprowadza sie do urzadzenia dwo-

ma edgalezionymi torami 10a, 10b, za$§ pudelka
wprowadza sie.do urzadzenia za pomoca prowad-
niey 1 Z wurzadzeniem wspdlpracuja urzadzenia
123 i 12b odecinajgce glowy i ogony ryby. Rybe u-
loiona w pudelku przekazuje si¢ dalej na tor
transportowy 13.
. Materialern wyjsciowym jest surowa ryba (sar-
dynka, drobny $ledz lub $ledz). Sertuje sie ja za
pomocyg urzadlzehia sortujgcego (mie pokazanego)
weddug wielkosci odpowiadajacej przykladowo la-
dunkowi dziesieeiu ryb na jedno pudeike, w jed-
nej warstwie.

Z sortownika rybe doprowadza sie do urzadzenia
jednokierunkowego, w ktérym wszystkie ryby zo-
stajg z}oione glowami w tym samym kierumku.

Z" urzadzenia jednokierunkowego jednakowo
zwrOconre glowami ryby s doprowadzane do u-
rzadzenia obrotowego, gdzie wszystkie s3 uklada-
ne grzbietami ku dolowi, a brzuchami ku gorze,

\
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W takim polozeniu rybe dostarcza- sie odgalezhb-
nymi torami 10a, 10b do pierwszego przenoénika
14 urzadzenia do pakowania ryb.

Rybe dostarcza sie percjami do przenoénika 14,

ktéry dziala w s;poséb ciggly. Co druga rybe po-

daje sie z jednej s~trorny przenosnuka po odgalezio-
nym torze 10a i zeslizgiem 15 do poprzeczmie prze-
mieszczanych pojemnikéw transportowyech 16 na
przenodniku 14. Nie zajete, pofrednie pojemmniki
16 uzupelnia sie po6zniej rybami z drugiej strony
przenoénika po odgalezionym torze 10b i zeSli-
zgiem 17. Wszystkie ryby dostarcza sie do pojem-

nikéw 16 na przeno$niku 14 najpierw glowami do

przodu i brzuchami zwrbéconymi ku gérze, tak, ze
co druga ryba na przenodniku 14 ma glowe zwré-
cong w tym samym kierunku, a pozostate ryby
maja glowy zwrécone w przeciwnym do poprzed-
niego kierunku.

Praktycznie mozna dostarczaé jednocze$nie por-
cje dwudziestu ryb przez kazdy z zeSlizgow 15 i 17
tak, ze zostaja one réwnomiernie rozlozome w co
drugim pojemniku transportowym 16 na diugosci
czterdziestu pojemniké6w przenos$nika 14. Przeka-
zywanie na przenosnik 14 nastepuje odpowiednio
z zeSlizgu 15 w ilosci dwudziestu ryb na pierw-
szym odcinku toru przeno$nika 14 do co drugie-

go pojemnika transportowego 16, a nastepnie z .

ze$lizgu 17 w iloSci dwwudziestu ryb na drugim
odcinku toru przenosnika 14 do jeszcze nie za-
jetych po$rednich pojemnikéw transportowych 16.

Ryby moga byé podawane na kazdym z odgale- -

zionych toréw 10a, 10b z szybkoscia 400 ryb-na
minute, co oznacza, ze dwudziestoma oddzielnymi
zedlizgami jednocze$nie mozna przekazywaé dwa-
dziescia ryb podczas jednej czynnos$ci podawania,
a dwadzieScia czynnosci podawania odbywa sig
przy kazdym ze$lizgu w ciggu minuty. ‘

\Umza,dzenie (fig. 2) zawiera pierwszy przeno$nik
14 i drugi przenoénik 18 oraz przeno$nik pudetko-
wy 19. Roboczy bieg 14a pierwszego przeno$nika
14 ma miejsce na goérze, a roboczy bieg 18a dru-
giego przenos$nika 18 na dole. Roboczy bieg prze-

no$nika pudetkowego 19 ma miejsce na goérze. W

swym roboczym -dolnym biegu 18a drugi przenoé-

. nik 18 na jednym koricu jest zblizony do pierwsze-,

go przenos$nika 14, a na drugim koncu oddalony
od przenosnika pudelkowego 19.

Pierwszy przenoénik 14 ma dwa réwnolegle
laficuchy 20 (z ktérych tylko jeden uwidocznions

na rysunku), ktére sg napedzane w jednym konecu -

przeno$nika 14 za posredni¢twem pary kot na-
pedowych 21, a w drugim konhcu przemieszczaja
sie- na. parze kot 22. Kola napedowe 21 poruszaja
sie. z szybkosécig 2V, napedzarie przez silnik nape-
dowy 23, ktérego szybkos$é napedowa jest regulo-
wana bezstopniowo, za pomoca lacucha na[pqdow‘

go 24. Szybkosé 2V prgenosnﬁka moze odpowiadaé
szybkosm podawania 800 ryb na minuté, co po-
zwala umie$cié¢ dziesieé ryb w pudebku przy szyb-
ko$ci pakowania 80 pudelek na - muinute.

Miegdzy lancuchami 28 (fig. 3) zameocowane' sg
szyny 25, ktére podpieraja uchwyty 26 z tworzy-
wa sztucznego. W kazdym uchwycie 26.sg uksztal-
towane w postaci zaglebien cztery usytuowane po-
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przecznie pojemniki transportowe 16. Pojemmilki 16
sa skierowane swymi otworami ku gérze podczas
roboczego biegu 14a przenosnika 14, a odleglosé
pomiedzy pojemnikami 16 jest w. przyblizeniu
dwukrotnie wiekisza od gruboéci ryby. Przyjmowa-
ne ryby moga byé ukladane dowolnie w pojemni-
kach 16, lecz korzystne jest ulozenie ryb brzucha-
mi skierowanymi ku - gbrze. Pojemniki 16 sg u-
tworzone miedzy przebiegajagcymi z bokdéw rzeda-
mi wystepéw 16a w ksztalcie zebow.

W uchwytach 26'sa usytuowane wizdluznie row-
ki 26a. Gleboko$¢ rowkéw 26a jest wiegksza niz
glebokoéé poprzecznych zaglebien 16b, ktére two-
rzg dolne czesci
ksztatcie kieszeni miedzy wystepami 16a.
~ Wzdluznie, w kierunku kazdego z rowkéw 26a
uchwytéw 26 (fig. 3) przebiega klinowa widelkowa
kohcéwka 27a zamontowanego na stale ukladu
prowadzalcego 27, ktéry jest umieszczony przy kon-

cu roboczego biegu 14a pierwszego przenosnika

14.

Klinowe widelkowe koncowki 27a ukladu pro-
wadzgcego 27, ktéore wchodza w uchwyty 26 tuz
ponizej zaglebienia 16b i tuz powyzej dna row-
kow 26a, sa przystosowane de wehodzenia pod
dolng czeé¢ kazdej kolejnej ryby i podnoszenia
ryb z zaglebienia>w pojemnikach transportowych
16. Uklad prowadzacy 27 przebiega od koncowki
27a majpierw skoénie ku gérze, a nastepnie wy-
"pukla krzywizng 27b i dalej pozioma prowadzaca
powierzchnig 27¢, ktéra posiada kolcowa krawedz
27d umieszczong tuz nad torem przemieszczenia
pudelek na przenoéniku pudelkowym 19 (fig. 4).

Drugi przenosnik 18 ma dwa réwnolegle lancu-
chy 28 (z ktérych tylko jeden uwidoczniony na
rysunku), ktére s napedzane w jednym koncu
przenoé$nika za posrednictwem pary kol napedo-
wych 29, a w drugim konou przemieszczajg sig

nad parg ko6t 30. Kola napedowe 29 sa napedzane -

z szybko$cia V przez silnik napedowy 23 za po-
mocg lancucha napedowego 31. Szybkos¢ V sta-
nowi polowe - szybko$ci 2V przenos$nika 14. Mig-

dzy ]Ja'r’lic_l.m_c‘h'ami rozciggajag sie zamocowane pO--

przeczne prety 32, z ktérych kazdy podtrzymuje
obrotowo obcigznikowsg poprzeczke 33. Poprzeczki
33 podtrzymuja zesp6él zaciskowy stanowiacy sze-
reg rownoleglych, skierowanych na zewngtrz do-
ciskowych ramion 34. -

W roboczym -biegu 18a przenosnika 18 obcigzni-
kowe poprzeczki 33 z ramionami dociskowymi 34
sg przystosowane do przyjmowania polozenia sko-
dnego ku gérze i Ku tylowi. Poprzeczki 33 z ra-
inionami dociskowymi 34 podczas prowadzenia ich
wokolo }{61 mapedowych 29 sg przystosowane do
przestawiania w poziomie, skierowane na ze-
‘wnatrz, polozenie z podporowym oparciem o wkle-
sla  prowadzaca plyte 35. Stopniowo przechodza
one przez dolng krawedZz piyty prowadzacej 35 w
kontrolowane zetkniecie z rybami w pojemniku
16 na przenosniku 14. Stopniowo, gdy ramiona do-
ciskowe 34 opuszczaja podporowe oparcie przy dol-
nej” krawedzi 35a plyty prowadzgcej 35, ramiona
dociskowe 34 obracaja sie na swej osi, wskutek
swego cigzary i poprzeczek 33 ku uchwytom 26
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6
do rowkoéw 26a i przylegaja do ryby. Jednoczesnie
lancuchy 28 biegna wzdluz prowadzacych szyn po
torze skierowanym sko$nie ku gbérze na odecinku w .
obrebie widelkowych koncowek 27a ukiadu prowa--
dzacego 27. . ' .
Poniewaz szybko$é przeno$nika 18 stanowi polo-
we szybkosci przenosnika 14, mozna osiggngé do-
kiadnie sterowane wprowadzenie ramion docisko-
wych 34 obok ryb-w pojemnikach transportowych
16 i podniesienie ryb, jedna po drugiej, za pomo-
ca ukladu prowadzacego 27 ku gbérze po torze od-
biegajgcym od toru ruchu pojemmikéw 16 prze-
no$nika 14. Widetkowe koncéwki 27a ukiadu pro-
wadzacego 27 stopniowo podnoszg ryby z pojem-
nikéw (fig. 3) i zblizaja je ku sobie w zadanym
stopniu, przy czym kazda ryba jest lekko Sciska-
na, przylegajac do postepujacych ramion docisko-

~wych 34, ktére z kolei sa dociskane przez ryby

umieszczone z przodu. W wyniku mniejszej szyb-
kosSci przenos$nika 18 w stosunku do szybko$ci -prze-
noénika 14 uzyskuje sie¢ kontnolowane zblizanie
sie¢ ryb na ukladzie prowadzacym 27, przy czym
nastepuje korzystnie lekkie $ciéniecie ryb miedzy
kolejnymi ramionami doci\skluwymli 34.

Za pomoca prowadzacych przetyczek 37 moco-

* wanych w odstepach b wazgledem napedu lahcu-

chowego -38 ustala sie miedzy przetyezkami 37
porcje lekko S$cisnietych razem ryb. Odleglosé b
odpowiada zasadniczo wewnetrznej szerokosci pu-
delka.. Tam, gdzie sortowane ryby maja wymiary
odpowiadajace dziesigciu rybom w pudelku, te
dziesig¢ ryb ‘jest ograniczone odleglo$dia b. Za

“pomoca przetyczek 37 ryby utrzymuje sie zebrane -

w S$ciSnietych porcjach i przemieszcza sie za po-
mocg przenos$nika 18 i wspoélpracujacych przety-
czek 37 wzdluz gbérmej powierzchni ukladu pro-
wadzgcego 27 do koncowej krawedzi 27a, gdzie
kazda porcja zostaje uwolniona, jedna po drugiej,
z przenosnika 18 poprzez odchylenie przetyezki
37, a nastegpnie zostaje opuszczona za pomocg wy-
Ichylnego ramienia 39 w do6t do pudelka podsta-
wionego nizej, kitore jest przesuwane za pomoca
przenos$nika pudetkowego 19. .
Prowadnica 11 (fig. 2) ma cze$é 1la usytuowang
pionowa. ku dotowi, przechodzgcg we wkiesty czesé
zakrzywiong 11b, a nastgpnie w cze$é poziomg 1lle
bezposrednio do roboczego biegu 19a przenos$nika
pudelkowego 19. Kazde pudelko jest utrzymywa-
ne w przeno$niku 19 za pomocy elementu popy-
chajacego 40 (fig. 4) umocowanego na lancuchu 41.
Lancuch 41 jest napedzany za pomoca napedu
tancuchowego 38 poprzez kolo napedowe 42 w jed-
nym koncu i przesuwa sie woko6l kola prowadza-
cego 43 na drugim koncu. Z przenos$nika 19 na-

 pelnione pudetka s3 przemieszczane na przesuwna

piyte 44 i dalej transportowane na niej za pomoca
dwoéch - przeciwlegle umieszczonych linek tramspor-
towych 45 (tylko jedng uwidoczniono na ry\sun—
ku).

W opisanym przyktadzie jest zastosowana szyb-
kosé 2V przesuwu przenodnika 14, odpowiadajaca
podawaniu 800 ryb na midute i szybkosci pakowa-
nia 80 pudelek na minute przy pakowamiu dziesig-
ciu ryb do kazdego pudeltka w jednej warstwie.
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Jednakze na przenoéniku 18 jest wykoorzystywana
tylko polowa szybkosci przesuwu (szybko$é V). O-

znacza to, Ze mozna zapewnié kontrolowane wpro- .

wadzanie ramion 34 przenoénika 18 do pojenmi-
kéw transportowych 16 przenoénika 14.. Ponadto
mozna uzyskaé¢ kontrolowane zblizenie ryb ku so-
bie i lekkie przetrzymywanie miedzy pojemmikami
transportowymi 16 na przenos$niku 14, podczas gdy
na przeno$niku 18 uzyskuje sie zblizenie ryb ku
sobie w stanie lekko $ci$nietym na odcinku b,
ktoérego dlugo$é odpowiada we'wme‘arzneJ szero-
koéci pudelka.

Urzadzenie ma zalstvowsowame do pakowamnia ryb
o réznych wysontowanylch wymliarch. Mozna prze-
kazywaé w okre§lonym okresie czasu ryby o wy-
miarach odpowiadajgcych ilo$ci dziesieciu ryb w
jednym pudelku, a nastepnie kolejno rézne dodat-
kowo wysortowane wymiary, przyktadowo od dzie-
wieciu do pieciu ryb na jedno pudelko. Przy wiek-
szych wymiarach, przykladowo przy pieciu rybach
mieszczgcych sie w pudelku, zostaje zapalkdwawne
‘pieé ryb mna tej saméj dtugoséci b, co oznacza, ze
aby zapakowaé 80 pudelek na minute z piecioma
rybami w kazdym pudetku, wystarczy zastosowaé
“polowe szybko$ci podawania, to jest szybko$é V
przenosnika 14, podczas gdy przeno$nik- 18 porusza
sie z szybkoscig 1/2 V.

Przez utrzymanie szybkos$ci pakowania réwnej
80 pudelek na minute dla wszystkich wysortowa-
nych wymiaré6w mozna utrzymaé¢ stalg szybkosé
przenosnika pudelkowego 19, a regulowaé jedymie
szybko$§é przenoéniké6w. 14 i 18 odpowiednio. do
wysortowanych wymiaréw. Szybko$¢ zasilania
przenosnika 14 moina regulowaé roéwnolegle z
szybkoscia przenoénika 14 za pomoca urzadzen
kontrolnych, ktére sg uruchamiane- mechanicznie
lub w inny sposob poprzez przenosnik 14. /

Alternatywnie mozna zachowaé te sama szybko$¢
przenodnika 14 zaréwno dla duzych jak i malych
ryb, przykladowo biorgc za podstawe szybkos$é nie-
co mniejszg od szybkosci 2V w wyniku czego uzy-
skuje sie szybko$é pakowania przykladowo mniej-

szg niz 70 pudetek na minute dla najmniejszych
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ryb i szybkosé pakowania ponad 70 pudeltek na

.minute dla najwiekszych ryb.

Zast\rze‘zenia patentowe

1. Urzadzenie do pakowania ryb w pudelka, za~
wierajgce pierwszy przeno$nik majgcy szereg po-
jemnikéw transportowych do utmzymywania ryb
w polozeniu glowami w przeciwnych kierunkach,
drugi przeno$nik majacy zaciskowy zesp6t do prze-
noszenia ryb z pojemnikéw do pudelek oraz uklad
transportcwy pudelek zlozony z prowadnicy i
przenos$nika pudetkowego, przy czym czesé toru
pierwszego przeno$nika pokrywa sie z czescia
toru drugiego przenos$nika, a obydwa przenosniki
sa przystosowane do ruchu ze stalymi, réznymi od
siebie predkosciami, znamienne {ym, ze zespol za-
ciskowy tworzy szereg swobodnie zawieszonych na
laficuchu wychylnych dociskowych ramion (34),
przy czym w obszarze wprowadzenia wychylnych
dociskowych ramion (34) do pojemnikéw transpor-
towych (16) pierwszego przeno$nika (14) usytuowa-
na jest ptyta prowadzaca (35).

2. Urzadzenie wedmg zasirz. 1, znamienne tym,

‘ze pityta prowandzaca (35) ma ksztalt krzywizny

wklestej. )

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze pojemniki transportowe (16) pierwszego prze-
nosnika (14) maja szeregi wystepéw (16a) w ksztal-
cie zebow oddzielone wzdluznymi, wzajemnie row-
noleglymi prowadzacymi rowkami (26a) oraz po-.
przeczne zaglebienia (16b) dla oddzielnych ryb
usytuowane powyzej prowadzacych rowkow (26a),
przy czym staly krawedziowy uklad prowadzacy
(27) ma wideltkowg koncéwke (27a) usytuowang
ponizej zaglebien (16b) pojemnikéw transportowych
(16), za§ powierzchnia prowadzaca (27c¢) uk}ladu_

_prowadzgcego (27) jest usytuowana nad pojemni-

kiem transportowym (16).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 .albo 3, znamienne
tym, ze pojemniki transportowe (16) sa polgczone
grupami na wspo6lnych uchwytach (26).




112 293

i . I8a 18
" e neY; iis
e 20 _t(mﬁ?_;/‘é ﬁiy S
Nave ruulif = _‘-_‘:::_—__—‘::;1{_* T 'I' ;I T’J;:\lé
@2
23
—FI1G 2~
\
F - 7 . [ .23
==y . J L) S
;f PN ’ 3 1 {° 33/—— -
= ‘ui\‘\{‘i\\ 2
= , \\ o
g ' L

Ny, e < — 4 - _\&/J) . R
¢ — © (2 O\_OU O\ ‘-\\‘ ‘ 26a
oI oo SO IM:%' 26
&u&ﬁ,ﬂ? S
. VAN
. ), °
/ Q %‘@ \\\
- —-FI1G.3—

NS/
Ilrl éij'iii

A
i

F.I
A
v




	PL112293B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


