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Vynédlezem je zaFizeni pro navafovdni vni-
t¥nich a vn&j8ich rotadnich ploch se svafo-
vacim poloautomatem s oto&nou hubici pro
svafovdni pod ochrannou atmosférou, které
je vhodné zejména pro nava¥ovdni rota&nich
ploch rozm&rnych nerota&nich dilch be
nutnosti jejich polohovdni. ’

Dosavadni za¥izeni pro navafovédni, kteri
jsou konstruovdna jako sva¥ovaci poloauto-
maty pro svafovdni pod ochrannou atmosfé-
rou, jsou opat¥ena staciondrni svafovaci hubi-
ci. Timto za¥izenim je mo%no nava¥ovat ro-
tadni plochy nerotadnich dilcd a souldsti
jen pomoci polohovadel. U rozm&rnych a
t&Zkych dilcd sk¥inovitého tvaru je nutno
pouZivat velkych a sloZitych polohovadel, kte-
rd nejsou b&%n& vyrdb&na a musi se konstruo-
vat a vyrdb&t z hlediska jednoid&elového nebo
mnohodéelového pou¥iti samotnymi podniky,
provozujicimi renovaci strojd a zatizeni.

Na zmin&€nd polohovadla je nutno potom dilce
a souldsti pracnd upinat a samostatnd
st¥edit kafdy otvor, jeho% plochy maji
byt navafovédny. Tento zplsob odvisly od
dosavadnich zndmych a dostupnych zaFizeni
pro navafovdni je velmi pracny, a tim i né-
kladny. Nava¥ovéni vnit¥nich a vn&jiich
rota¥nich ploch nelze realizovat bez polo-
hovéni a konstruk®nich dprav ani ostatnimi
zafizenimi, jako nap¥iklad jednod¥elovym
zafizenim pro p¥ivafovéni ndstavkd kotlo-
vych komor. Toto za¥izeni' md podélny pojezd
a jeho souldsti je svafovaci poloautomat
s oto&nou hubici, ktery umoZnuje prostfed-
nictvim kopirovaciho dstroji jen poloZeni
_housenky na vn&jdim prim&ru nédstavkd.
Uvedené nevyhbdy jsou odstran&ny za-
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fizenim pro nava¥ovdni vnit¥nich a vn¥j¥ich
rotalnich ploch se svaFfovacim poloautoma-
tem s oto&nou hubici pro navafovédni pod
ochrannou atmosférou. Podstatou tohoto za-
tizeni je, Ze je tvofeno stojanem a verti-
kdln& nastavitelnym nosilem, opat¥enym
oto&nou konzolou na svislém Eepu, na kte-
ré je upevndn svafovaci poloautomat, jeho%
Snekovy pFevod pro pohon posuvu vFetena
svafovaciho poloautomatu je spojen sheb-
nym h¥idelem s varidtorem. Na tomto v¥ete-
nu je na dolnim konci oto&nd uchycena sk¥in
s vlagstnim rotadnim pohonem, na ni%¥ je ho-
rizontdln& posuvn& upevndna sva¥ovaci hu-
bice.

Vyhody za¥izeni pro nava¥ovdni vnit¥nich
a vné&jsich rota&nich ploch podle vyndlezu
spolivaji v tom, ¥e se jim odstranuje ne-
zbytné pouZividni ndkladnych polohovadel.
I pro znalné rozm8rné a t&%ké rotalni
dilce a souldsti postaduje-k nava¥ovidni
upnuti bez stfed&ni navafovanych ploch
otvorli nebo vné&jZich ploch, nebof do osy
otvoru je moZno snadno zafizenim podle vy-
ndlezu nastavit osu rotace svaFovaci hubi-
ce. Tato operace je podstatnd jednodusii
a krat$i neZ polohovdni a stf¥ed&ni nava-
Yovaného dilce. Vhodn& nastavenou rychlosti
rotace svafovaci hubice a jejiho vertikdlni-
ho posuvu odvozeného od pohonu Vvaridtoru,
je mofno dosdhnout nepferuSovaného navato-
vdni i Birokych ploch otvorli, které se
nachdzeji rovnéZ hluboko uvnit¥ dilce. Oto-
genim svafovaci hubice o 188° v jejim upev-
néni je moZno za stejné& vyhodnych podminek
navafovat i vSechny vnéj8i rota&ni plochy. Za-
fizeni podle vyndlezu je univerz4ln&j¥i a
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pfind3i dspory v ndkladech na technolo~
gickych za¥izenich, obsluze apod.

Na pfipojenych vykresech je nakresleno
pfikladné provedeni zafizeni pro navafovini
vnitfnich a vn&j8ich rotadnich ploch podle
vynédlezu, kde obr. 1 pfedstavuje ndrys celé-
ho zafizeni vietnd navafovaného dilce, usta-
veného na upinacim stole. Obr. 2 zobrazuje
v ndrysném detailu rotaZni pohon svafovaci
hubice a jeji upevn&ni s moZnosti horizon=-
tilniho posuvu.

za¥izeni je tvofeno sloupovym stojanem
1, na kterém je posuvnd usazen nosid 2.
Spoustdni a zveddni nosile 2 je provedeno
elektrickym motorem 3 s p¥evodovkou 4 a
pohybovym Sroubem 5. Pro tuto tdst zafizeni
je mo¥no s vyhodou vyuZit b&inych souldsti
radidlni vrtadky. Nosi& 2 je nastaven $ikmo
vztylenou otonou konzolou 6 na svislém
gepu 7, na které je upevndn svafovaci po-
loautomat 8 pro gsvafovédni pod ochrannou
atmosférou. Pohon posuvu jeho vietena 9,
které je opat¥eno v horni &dsti ozubenym
h¥ebenem 10, je pomoci ohebného hfidele
11 zprostFfedkovdn varidtorem 13 tak,
¥e ohebny h¥idel 11 je spojen se Enekovym
pfevodem 12 pohonu vietena 9. Spodni komnec
vietena 9 je ukon&en ozubenym kolem 15 a
oto&nd uchycenou sk¥ini 14. s vlastnim
rotadnim pohonem, kterﬁ-?; tvofen motorkem
16 s nastavitelnymi otifkami a pastorkem
17 na jeho h¥ideli 27, ktery zabird do ozu-
beného kola 15. Ve:spodni Zdsti je sk¥in
14 opat¥ena rybinovitou drdikou 18, ve kte-
ré je nasunutd a upevndnd otolnd svafovaci
hubice 19. V oto&ném uloZeni sk¥in& 14
na v¥ietenu 9 je proveden i vyvod 28 plynu
ochranné atmosféry, ktery je pFiveden kand-
lem 20 ve vietenu 9 do prostoru mezi dva

PREDMET

Zat¥izeni pro navafovédni vnit¥nich a
vn&jsich rotadnich ploch se svafovacim po-
loautomatem s oto&nou hubici pro sva¥fovéni
pod ochrannou atmosférou, vyznalujici se
tim, e je tvo¥eno stojanem /9/ s vertikdl-
né nastavitelnym nosifem /2/, opatfenym
otodnou konzolou /6/ na svislém &epu /7/,
na které je upevndn sva¥ovaci poloautomat
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tésnici krou¥ky 21 a dédle hadilkou 22

k svafovaci hubici 19. Ostatni p¥islu¥enstvi
sva¥fovaciho poloautomatu jako civka 23 se
sva¥ovacim drétem, poddvaci strojek zz

je b&%Zného provedeni a jsou umistény rovnéi
na sk¥ini 14.

Na upinacim stole 25 je upnut navafova-
ny dilec 26. Do jeho osy otvoru, jehoZ
plocha md byt navafena,se nastavi prostied-
nictvim zm&ny polohy nosife 2 a jeho oto&né
konzoly 6, vieteno 9 sva¥ovaciho polo-

automatu 8. Soulasn& se nastavi i pot¥ebnd

vyika otolné svaFovaci hubice 19 v tomto otvo-

ru. V rybinovité drédZice 18 sk¥iné& 14 se
posunutim v horizontdlni rovin& nastavi sva-
fovaci hubice 19 do potFfebného poloméru

od svislé osy vfetena 9, tj. na poZadovany
navatfovaci prim&r. Spudt&nim motorku 16
sezotddi sk¥in 14 se svafovaci hubice’19,
kterd opisuje obvod navafovaného otvoru.
Spu¥té&nim svafovaciho poloautomatu 8 dojde
k nava¥ovdni plochy otvoru., Pro dosazeni
plynulého ndvaru, po celé ploSe otvoru,

se spusti i varidtor 13, kterym se dosédhne
ptes ohebny h¥idel 11 pfevod 12 a ozubeny
hieben 10 vertikdlniho posuvu svafovaci
hubice 19, takZe dojde k navafovédni ve
¥roubovici po celé ploSe otvoru., Jak pot¥eb-
né4 obvodovd rychlost svafovaci hubice 19,
tak i jeji potf¥ebny vertikdlni posuv je
nastavitelny otd¥fkami motorku 16 a varidto-
ru 13, proto lze navafovat timto za¥izenim
rotaéni plochy od malych a% po velké prdmé-
ry za respektovdni vZech poZfadavkd pro kla-
deni svéaru. Pootolenim svafovaci hubice

19 v rybinovité drdice 18 skiind 14 o

780° lze za stejnych podminek a ve stejném
rozsahu navafovat i vn&jsi rota&ni plochy.

VYNALEZU

/8/, jeho¥ Znekovy p¥evod pro pohon posuvu
vietena /9/ svafovaciho poloautomatu /8/

je spojen ohebnym h¥idelem /11/ a varidto-
rem /13/ a na vfetenu /9/ je otofné& uchyce-
na sk¥in /14/ s vlastnim rotalnim pohonem,
na ni%? je horizontdlnd posuvn& upevnéna
sva¥fovaci hubice /19/.

2 listy vykresd

Severografis. n. p. zivod 7. Most
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OBR. C. 2
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