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(54) Pfisuvové zatizeni pro podévini do fezu u obrabécich stroji

ReSeni prisuvového za¥izeni pro po-
ddvani u obrabécich strojd umoZnuje za¥a-
zeni orovndni brusného kotoule v celém
prib&hu oté&eni poddvaci valky. Uvedené-
ho tG&elu se dosdhne tim, %Ze p¥estavitel-
ny palec spojeny se silovym ¢lenem je
vykyvnd uspof&dédn na &epu pdky, p¥i-
temZz ve sméru pohybu pdky je uspotéadén
doraz a ta¥nd pruZina, spojend jednak
se stojanem stroje a jednak s pédkou.
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Vyndlez se tyk& p¥isuvového za¥izeni pro poddvéni do fezu u obrdbdcich stroijd s po-
dévaci vatkou a palcem spojenym se silovym &lenem, které je uréeno zejména pro brousici
stroje.

Jsou znéma za¥izeni pro podévdni do ¥ezu u obrdbé&cich strojt, pouZivajici pdky otdle-
ni podavacim Sroubem, ktery vysunuje neb zasunuje na ném naSroubovanou matici, jejiZ
posuvny pohyb se p¥indS{ na pracovni suport.

U pfedchozich ¥efeni p¥isuvového mechanismu, ktery pouZival k svému pohonu dvou
elektromotorkd, jednoho pro hrubovacf a druhého pro jemny p¥isuv, bylo moZno provést
orovndni brusného kotoude pouze po skon&eni hrubovaciho cyklu. ProtoZe p¥isuvy byly vyko-
ndvéany pouze p¥evody u uvedenych elektromotorkd, musely byt pro orovndni a po dokon&eni
brouSeni elektromotorky p¥epnuty na zp&tny b&h k vrdcenf brusného kotoule do vychozi
polohy, cof sniZovalo produktivitu préce.

Dal$§im zndmym YeSenfm je, fe poddvaci valka je opatf¥ena na &3sti svého obvodu vybra-
nim neb vystupkem pro odpovidajici vystupek nebo vybrdni na &&sti obvodu oto&n& presta-
vitelného palce uloZeného na pace a ovlddaného silovym vdlcem pro své pfestaveni mezi

dv& polohy,

HlavnI nevyhodou tohoto Fefeni bylo to, #e nebylo moZné zaFadit orovn&ni brusného
kotoude v celém prib&hu otolné poddvaci valky, protoZe kruhové vybrdni nebylo provedeno
po celém obvodu poddvaci vadky a toto muselo byt omezeno dréZkou a kolikem. Dal%f{ ne-
vyhodou byla slofitd vyroba poddvaci va&ky i p¥estavitelnédho palce s vysokymi ndroky
na p¥esnost. Soufasnd byl i znalné& omezen maximdlni p¥evod pdky na matici a suport obrd-
b&cfiho stroje.

Uvedend nevyhody do znadné miry odstranuje pfisuvové za¥izeni pro pod4véni do Fezu
u obrabécich stroji podle vyndlezu, jehoZ podstata spo&ivd v tom, %e p¥estavitelny palec
je vykyvné uspofdddn na Cepu péky, p¥idem? proti sméru pohybu pdky je uspofédin doraz
a taZnd pruZina spojend jednak se stojanem stroje a jednak s pékou.

DalS$fm znakem vyndlezu miZe byt to, Ze v jedné krajnf poloze silového &lenu je vzdéa-
lenost od osy hnaciho h¥fidele k nejni%%{ %&sti obvodu pYestavitelného palce je vetid
ne? vzddlenost od osy hnacfho hfidele poddvaci vadky k nejvyE3i &4sti &inného obvodu
poddvaci vafky, p¥ifemZ v druhé krajni poloze silového &lenu je &inn& &&st palce ve styku
s obvodem podédvaci vadky.

Vyhodou p¥isuvového za¥izen! podle vyndlezu je moZnost zafazeni orovnani brusného
kotoute v celém prib&hu otoleni podévaci valky. Orovndvaci poloha je naprosto stdléd a
naprosto p¥esnd, nebot je urdena nepohyblivym dorazem spojenym se stojanem stroje a ni-
koliv otélejici se vadkou s kruhovym vybrdnim. Poddvaci valka i palec jsou vyrobnd jedno-
du$si protoZe nemaji na svém obvodu £&dné vybréni. Rozsah brousiciho p¥idavku i maximdlni
pFisuv lze timto ¥efenim podstatné& zvysit.

P¥isuvové zat¥izeni pro poddvadni do ¥ezu u obrédbé&cich strojl je zndzornéno jako p¥iklad
provedenf na p¥iloZeném vykrese, kde na obr. 1 je zndzorndn schematicky ndkres polohy
poddvaci vadky a p¥estavitelného palce v jedné krajni poloze silového &lenu a na obr. 2
schematicky nékres polohy poddvaci vadky a pfestavitelného palce v druhé krajni poloze
silového &lenu.

Jak vyplyvd z obr. 1 a 2 je na hnacim h¥ifdeli 1 upevnéna podavaci valka 2, zatimco
pfestavitelny palec 3 je vykyvné& uspo¥dddn na &epu 4 pdky 5. PFestavitelny palec 3 je
spojen se silovym &lenem 6 tdhlem 7. Silovy &len 6 je vykyvné spojen s pékou 5, na jejimz
konci jsou uspo¥édddna pfevodovd kola 8 a 9. Ve sméru vykyvu pdky 5 je uspofddéna taini
pruZina 10 ukotvené ke stojanu 11 stroje, na kterém je soulasné uspofddin doraz 12.
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Poddvaci valka 2 je pohdnénd nenaznalenym regulalnim elektromotorem a otd&i se stéle
ve stejném smyslu, pfilem? jedna otdlka odpovidd prib&hu jednoho pracovniho cyklu. Stou-
pén{ podévaci valky 2 je rozd&leno na hrubovaci &&st a &4st pro jemné brouseni. V prab&hu
celého stoupéni podévaci{ valky 2 je mo¥no zafadit nékolikrdt orovndvdni brusného kotoule.

Ot&denim poddvacif vadky 2 se prost¥ednictvim prestavitelného palce 3 vykyvuje péka
5, kterd se pak ovl14d& pfevodem pfevodovymi koly 8 a 9 nenaznadeny pohyblivy Zroub a
tento vysunuje nebo zasunuje matici pohybujici pracovni suport. Pfevodovd kola 8ay
zpisobi, Ze se stoupdni poddvaci valky 2 zvét3{ pfevodem napfiklad t¥ikrdt. Na konci
péky 5 vykyvné uloZeny pfestavitelny palec 3 je ovlddén silovym &lenem 6. Péka 5 je pfi-
tladovédna k podédvaci vadce 2 taZnou pruZinou 10. P¥i pohybu tdhla 7 nahoru vykyvne se
pfestavitelny palec 3 do prostoru mimo dosah poddvaci vacky 2 a péka 5 dosedne na doraz
12. Doraz 12 uddva orovndvaci polohu. Timto zplsobem lze orovndvat brusny kotou& v libo-
volné poloze poddvaci valky 2, protofe vzddlenost "a" od osy hnaciho h¥idele 1 k nejnizs{
¢&sti obvodu ptestavitelného palce 3 je v&t3{ neZ vzddlensot "b" od osy hanciho h¥idele
1 k nejvy38{i ¢4sti &inného obvodu poddvaci vadky 2.

PREDMET VYNALEZU

1

1. P¥isuvové za¥izeni pro poddvani do fezu u obrabdcich strojd s podavaci vadkou
a prestavitelnym palcem spojenym se silovym &¢lenem, vyznadujici se tim, Ze pfestavitelny
palec (3) je vykyvné& uspotdddn na Cepu (4) pdky (5), pfidemZ ve sméru pohybu pdky (5)
je uspofddan doraz {12) a taZnd pruZina ({(10) spojenid jednak se stojanem (11} stroje a
jedngk s pdkou (5).

2. P¥isuvové za¥fzeni pro poddvdni do F¥ezu u obrdbécich strojt, podle bodu 1, vyzna-
¢ujici se tim, Ze v jedné krajni poloze silového &lenu (6) je vzdélenost (a) od osy hnaciho
h¥idele (1) k nejniZ8i &&sti obvodu pfestavitelného palce (3) v&t3i nez vzdélensot (b)
od osy hanciho h¥idele (1) poddvaci valky (2) k nejvyZ8i &4sti &inného obvodu poddvaci
vadky {2), pficemZ v druhé krajni poloze silového &lenu je &innd Cé&st pfestavitelného

palce (3) ve styku s obvodem poddvaci vadky (2).
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