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69 Trimmer-Widerstand.

@ Der Trimmer-Widerstand hat ein Gehduse (10) mit 36 “
mittiger Durchgangséffnung, in der ein Drehmitneh-

mer (11) drehbar gelagert ist. Dieser Drehmitnehmer (11) - 10
halt einen Federring (12), der mit einer Federzunge ein ! /
_Kontaktplittchen (13) gegen eine Widerstandsplatte (14) b 7 g ‘

mit Schleiferbahnen driickt. Der Drehmitnehmer (11) h ! F
nimmt sowoh! den Federring (12) als auch das Kontakt- 19 r—‘(‘L
plittchen mit. Durch die Trennung der Funktionen- —13
Andruckkrafterzeugung und Kontaktgabe wird bei extre- b1 — 1Y
mer Miniaturisierung eine hdhere Betriebsicherheit ‘e i < 20
erreicht und Fertigungs- sowie Einbautoleranzen beein- 4146

trichtigen die Funktion des Trimmerwiderstandes nur in 15

eringem Masse.
Berine | 13(11)
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PATENTANSPRUCHE

1. Trimmer-Widerstand mit einem Gehiuse, einer Wider-
standsplatte mit Schleiferbahn, einem federnd gegen die Schlei-
ferbahn vorgespannten Schleifer und einem im Gehiuse gela-
gerten Drehmitnehmer fiir den Schleifer, dadurch gekennzeich-
net, dass der Schleifer ein im wesentlichen ebenes Kontaktplitt-
chen (13) ist, das parallel zur Oberfliche der Widerstandsplatte
(14) angeordnet ist und dass ein separater Federring (12) vorge-
sehen ist, dessen Federzunge (41) das Kontaktplittchen (13) ge-
gen die Widerstandsplatte (14) driickt.

2. Trimmer-Widerstand nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das freie Ende (43) der Federzunge (41) das Kon-
taktpldttchen (13) etwa in der Mitte zwischen dessen zwei kon-
takten (48, 49) beriihrt.

3. Trimmer-Widerstand nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass der Federring (12) in der Draufsciht einen
ebenen, kreisférmigen Grundkérper (40) sowie die damit ein-
stiickig verbundene Federzunge (41) aufweist und dass die Fe-
derzunge (41) in der Draufsicht durch den Kreismittelpunkt des
Grundkorpers (40) verlduft und aus der Ebene des Grundkor-
pers (40) herausragt.

4. Trimmer-Widerstand nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass der Drehmitnehmer (11) an sei-
nem zur Widerstandsplatte (14) weisenden Enden zwei recht-
winklig zueinander stehende Schlitze (53, 54) zur Bildung von
vier Mitnehmerfingern (55, 56, 57, 58) aufweist und dass die
Federzunge (41) in dem einen Schlitz (53) und Mitnehmerarme
(46, 47) des Kontaktplittchens (13) in dem anderen Schiitz (549
angeordnet bzw. gehalten sind.

5. Trimmer-Widerstand nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Grundkorper (40) des Federringes (12) die
Mitnehmerfinger (55, 56, 57, 58) aussen umgreift, dass der
Grundkérper (40) an einem in eine Gehéusedurchgangséffnung
ragenden Gehdusevorsprung (34) abgestiitzt ist und mittels Ver-
stemnasen (19) in axialer Richtung an dem Drehmitnemhmer
(11) gehalten ist. )

6. Trimmer-Widerstand nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Drehmitnehmer (11) einen umlaufenden
Bund (62) aufweist, der an der dem Federring (12) abgewandten
Seite des Gehéusevorsprunges (34) anliegt.

7. Trimmer-Widerstand nach einem der Anspriiche 4 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass das Kontaktpléttchen (13) einen
ebenen Grundkorper (45) mit zwei kalottenf6rmig vorspringen-
den Kontakten (48, 49) besitzt und dass ausgehend von der Stel-
le des einen Kontaktes (Mittelkontakt 48) die zwei senkrecht
von dem Grundkérper (45) abstehenden Mitnehmerarme (46,
47) hervorstehen, wobei die Mitnehmerarme (46, 47) schrig ver-
laufend aus der Ebene des Grundkérpers (45) hochgebogen sind
und zwar zu der von den kalottenférmig vorstehenden Kontak-
ten (48, 49) abgewandten Seite.

BESCHREIBUNG

Die Erfindung bezieht sich auf einen Trimmer-Widerstand
gemiss dem Oberbegriff des Patentanspruches 1. Derartige
Trimmer-Widerstdnde sind in den verschiedensten Bauformen
im Handel erhéltlich. Dabei ist es allgemein iiblich, die Schlei-
ferkontakte als kalottenférmige Vorspriinge von Federarmen
bzw. Schleiferarmen auszubilden. Diese Feder- oder Schleifer-
arme erfiillen damit Doppelfunktion, ndmlich: Herstellung
einer elektrischen Verbindung einschliesslich Kontaktgabe und
Erzeugung der Andruckkraft.

Eine éltere Schleiffeder eines Trimmer-Widerstandes der
Anmelderin ist so aufgebaut, dass ausgehend von einem ebenen
Grundkdrper zwei seitliche Arme nach innen aufeinanderzu ge-
bogen sind und zwar um einen Biegewinkel in der Gréssenord-

nung von 170°, Die Enden beider Arme tragen je einen Schleif-
kontakt. Der eine Arm besitzt eine mittige Ausnehmung, so
dass der andere Arm durch diese Ausnehmung hindurchgreifen
kann.
Bei extremer Miniaturisierung ist eine solche Schleiffeder
nur mit sehr grossem Aufwand exakt herzustellen. Weiterhin
héngt die genaue Lage des Beriihrungspunktes zwischen dem
Kontakt und einer «Schleiferbahn» sowie auch der wechselseiti-
ge Abstand der beiden Kontakte von dem Biegewinkel der bei-
10 den Arme ab. Bei extremer Miniaturisierung ergeben sich hier-
durch sehr hohe Anforderungen hinsichtlich der einzuhaltenden
Toleranzen und entsprechend hoher Ausschuss. Schliesslich ist
bei extremer Miniaturisierung die fiir eine ausreichende «Kon-
taktgabe» zwischen Kontakt und Schleiferbahn erforderliche

1s Feder- bzw. Andruckkraft mit den iiblichen federnden Kontakt-
werkstoffen nicht mehr zu erreichen.

Aufgabe der Erfindung ist es, den Trimmer-Widerstand der
eingangs genannten Art dahingehend zu verbessern, dass er ein-
fach herzustellen ist und bei langer Lebensdauer einwanfreie

20 Funktion aufweist.

Diese Aufgabe wird durch die im kennzeichnenden Teil des
Patentanspruches 1 angegebenen Merkmale geldst. Vorteilhafte
Ausgestaltungen und Weiterbildungen der Erfindung sind den
abhéngigen Anspriichen zu entnehmen.

Kurz zusammengefasst werden bei der Erfindung die Funk-
tionen «Kontaktgabe» und «Andruckkrafterzeugung» von zwei
verschiedenen Bauteilen, ndmlich Kontaktplittchen und Feder-
ring, die durch ihre relative Einbaulage zusammenwirken, er-
fiillt. Diese beiden Bauteile sind nach einer Weiterbildung der
30 Erfindung so aufgebaut, dass sie mit Stanzwerkzeugen einfach

hergestellt werden kénnen, prizise dimensioniert, einfach gefer-
tigt und leicht montiert werden kénnen. Fertigungs- und Mon-
tagetoleranzen kénnen in Vergleichsweise (bezogen auf die oben
beschriebene Schleiferfeder) grossem Ausmass zugelassen wer-
35 den, ohne dass die elektrischen Funktionseigenschaften des
Trimmer-Widerstandes hierdurch nachteilig beeinflusst werden.

Im folgenden wird die Erfindung anhand eines Ausfiih-
rungsbeispieles im Zusammenhang mit der Zeichnung ausfiihr-
licher erldutert. Es zeigt:

Fig. 1 verschiedene Ansichten des Trimmer-Widerstandes im
zusammengebauten Zustand, nimlich

Fig. 1A eine teilweise aufgebrochene Ansicht der Unterseite
(Anschlussseite) des Trimmer-Widerstandes;

Fig. 1B eine geschnittene Seitenansicht lings der Schnittlinie
45 C-D der Fig. 1A

Fig. 1C eine Draufsicht auf die Oberseite des Trimmer-Wi-
derstandes;

Fig. 1D einen Schnitt lings der Linie A-B der Fig. 1A;

Fig. 1E einen Schnitt lings der Linie E-F der Fig. 1D;

Fig. 2 eine Draufsicht der Widerstandsplatte mit aufge-
brachten Widerstands- bzw. Schleiferbahn;

Fig. 3 verschiedene Ansichten des Gehiuses des Trimmer-
Widerstandes, nimlich

Fig. 3A eine Draufsicht auf die Oberseite;

Fig. 3B eine geschnittene Seitenansicht und

Fig. 3C eine Draufsicht auf die Unterseite;

Fig. 4A bzw. B eine Draufsicht bzw. eine Seitenansicht des
bei dem Trimmer-Widerstand nach der Erfindung verwendeten
Federringes;

Fig. 5 verschiedene Ansichten des bei dem Trimmer-Wider-
stand nach der Erfindung verwendeten Kontaktplittchens,
némlich

Fig. 5A eine geschnittene Seitenansicht;

Fig. 5B eine Draufsicht und

Fig. 5C eine Vorderansicht;

Fig. 6 verschiedene Ansichten des bei dem Trimmer-Wider-
stand nach der Erfindung verwendeten Drehmitnehmers, nim-

lich
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Fig. 6A eine Ansicht der Unterseite;

Fig. 6B eine Seitenansicht;

Fig. 6C eine Ansicht der Oberseite und

Fig. 6D eine teilweise abgeschnittene Schnittansicht des un-
teren Endes des Drehmitnehmers.

Gleiche bzw. einander entsprechende Teile sind mit den glei-
chen Bezugszeichen versehen.

Zunichst sei auf Fig. 1 Bezug genommen.

DerTrimmer-Widerstand wird im Zusammenhang mit einem
zylindrischen Gehiuse beschrieben, wobei jedoch selbstver-
stindlich auch quadratische Gehiuse verwendet werden kon-
nen. Bei einer praktischen Ausfiihrungsform des zylindrischen
Gehiuses besitzt dieses einen Aussendurchmesser von ca. 2,5
mm. Aus dieser Massangabe ldsst sich das Ausmass der Minia-
turisierung abschitzen. Das zylindrische Gehduse 10 besitzt eine
Durchgangsoffnung in welche von einer Seite ein Drehmitneh-
mer 11 eingesetzt ist. Der Drehmitnehmer 11 hélt einen Feder-
ring 12 und ein Kontaktpléttchen 13, dessen Kontakte auf einer
Widerstandsplatte 14 aufliegen, wobei das Kontaktpldttchen 13
durch eine Federzunge des Federringes 12 gegen die Wider-
standsplatte 14 gedriickt wird. Die Widerstandsplatte 14 ist von
der anderen Seite (Unterseite) in die Gehdusedurchgangsoff-
nung eingesetzt und zusétzlich gegebenenfalls durch eine Ver-
giessmasse 15, die beispielsweise aus Epoxid-Harz besteht, ab-
gedichtet. Von der Widerstandsplatte 14 stehen insgesamt drei
Anschlussdrihte bzw. -stifte 16, 17 und 18 ab.

Die einzelnen Teile sind wie folgt gegen Herausfallen gesi-
chert:

Wie am besten aus den Fig. 1B und 1D zu erkennen, besitzt
die Durchgangséffnung des Gehduses einen nach innen ragen-
den, umlaufenden Gehausevorsprung (34 in Fig. 3B) gegen den
eine umlaufende Schulter (62 in Fig. 6B) zur Anlage kommt. Ist
der Drehmitnehmer 11 soweit in das Gehéuse eingeschoben,
dass seine Stufe gegen den Gehausevorsprung zum Anschlag
kommt, so wird von der anderen Gehduseseite her der Feder-
ring iiber den Drehmitnehmer geschoben, bis er an der Unter-
seite des Gehdusevorsprunges zum Anschlag kommt. Sodann
wird der Federtrager 11 gegen den Federring 12 verstemmt
(durch Materialverformung), wodurch sich Verstemmnasen 19
bilden. Damit sind der Drehmitnehmer und der Federring 12
am Gehiuse 10 in axialer Richtung befestigt und gegen Heraus-
fallen gesichert, wobei eine Drehbewegung weiterhin moglich
ist. Nach Einsetzen des Kontaktpléttchens 13 in die Schlitze (53
und 54 in Fig. 6) wird die Widerstandsplatte 14 in die Geh&use-
&ffnung eingesetzt und ebenfalls verstemmt durch Umbdrdeln
des unteren Randes 20 des Gehéuses. Damit ist der Trimmer-
Widerstand fertig montiert und kann gegebenenfalls mit der
Vergiessmasse 15 noch abgedichtet werden.

Wie am besten aus Fig. 1C zu erkennen, ist an der Aussen-
bzw. Oberseite des Drehmitnehmers ein Schraubendreherschlitz
21 angebracht sowie eine aufgedruckte Schleiferstellungsmar-
kierung 22. Der obere Gehduserand weist noch mehrere Vertie-
fungen 23 auf, die unter anderem als Markierungen fiir die Ein-
baulage dienen.

Aus den Fig. 1A. 1D und 2 ist zu sehen, dass die Wider-
standsplatte 14 an ihrem dusserem Rand eine Ausnehmung 24
besitzt, in die ein Geh#usevorsprung 25 eingreift. Damit ist die
genaue Einbaulage der Widerstandsplatte 14 vorgegeben und es
ist ausgeschlossen, dass nach Verstemmen des Gehduses die Wi-
derstandsplatte noch gedreht werden kann.

Fig. 2 zeigt eine Draufsicht der Widerstandsplatte 14. Diese
ist kreisformig (mit Ausnahme der Ausnehmung 24) und weist
eine kreisringausschnitt-fsrmige Widerstands- bzw. Schleifer-
bahn 26 auf, die beispielsweise aus aufgedrucktem Wider-
standslack besteht. Beim Drehen des Drehmitnehmers 11 gleitet
ein Kontakt (49 in Fig. 5) auf dieser Schleiferbahn 26. Im Be-
reich der beiden Enden der Schleiferbahn 26 sind je ein An-
schlussdraht bzw. -stift 17 bzw. 18 elektrisch an die Schleifer-
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bahn 26 angeschlossen, wobei der jeweilige Anschlussstift in der
Widerstandsplatte vernietet ist und zwar plan mit der Oberflé-
che der Widerstandsplatte. Wie durch die senkrechte Schraffur
angedeutet, sind die Enden der Schleiferbahn 26 und die plane
Oberfliiche der Anschlussstifte 17 und 18 mit einer Silberschicht
bedeckt und zusétzlich ist im Bereich der planen Fléche der An-
schlussstifte noch eine Kontaktierung mit Leit-Silber 28 bzw. 29
aufgebracht (Schraffur von links unten nach rechts oben ver-
laufend). Im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist die erste Sil-
berschicht (senkrechte Schaffur) so aufgetgragen, dass der nicht
mit Silber bedeckte Bereich der Schleiferbahn 26 (Widerstands-
lack) gerade einen «Drehbereich» von 180° umfasst. Damit ist
der wirksame Drehbereich des Trimmer-Widerstandes ebenfalls
180°. Andere Anordnungen sind natiirlich ebenfalls moglich.

In analoger Weise zur Befestigung der Anschlussstifte 17
und 18 ist fiir den Mittelabgriff des Trimmer-Widerstandes im
Kreismittelpunkt der Widerstandsplatte 14 ein Anschlussstift 16
angenietet und mit einer kreisférmigen Silberschicht (Schraffur
von links unten nach rechts oben) bedruckt, die radial iiber die
plane Nietfliche des Anschlussstiftes 16 hinausragt, wobei zu-
sitzlich eine kreisringférmige Kontaktierung aus Leitsilber hier-
iiber aufgebracht ist. Der Mittelkontakt (Kontakt 48 in Fig. 5)
des Kontaktplittchens 13 beriihrt damit diesen mittleren Be-
reich.

Fig. 3 zeigt verschiedene Ansichten des Gehéuses 10. Das
Gehiuse 10 hat hier im wesentlichen zylindrische Gestalt und
besitzt eine Durchgangsoffnung. Im Bereich des linken Endes
der Fig. 3B hat das Gehéuse einen umlaufenden Bund 30, an
den sich fiir einen Kreissegmentausschnitt eine Zentriernase 31
unmittelbar anschliesst.

Die mittige Durchgangséffnung weist nun verschiedene Stu-
fen auf. Von der Widerstandsplattenseite her (von rechts in Fig.
3B) ist ein erster Offnungsabschnitt 32 vorhanden, der den
grossten Durchmesser hat und in den der Vorsprung 25 zur
Ausrichtung der Widerstandsplatte 14 hineinragt. Daran
schliesst sich unter Bildung einer Stufe ein zweiter Offnungsab-
schnitt 33 an. Die Stufe zwischen den Offnungsabschnitten 32
und 33 dient als Anschlag fiir die Widerstandsplatte 14. An den
Offnungsabschnitt 33 schliesst sich ein umlaufender Gehéduse-
vorsprung 34 an, so dass an dieser Stelle der kleinste Offnungs-
durchmesser vorliegt. Die zwischen dem Offnungsabschnitt 33
und dem Gehiusevorsprung 34 gebildete Stufe dient als An-
schlag fiir den Federring 12, was am besten aus den Fig. 1B
und 1D zu erkennen ist.

An den Gehiusevorsprung 34 schliesst sich dann wieder ein
Offnungsschnitt 35 mit grosserer Offnungsweite an, wobei die
zwischen dem Gehiusevorsprung 34 und dem Offnungsab-
schnitt 35 gebildete Stufe als Anschlag fiir den Drehmitnehmer
11 dient. Im dem Offnungsabschnitt 35 ist iiber einen kleineren
Winkelbereich wiederum ein zur Mitte hin ragender Vorsprung
36 vorhanden, der als Drehbegrenzungsanschlag fiir den Dreh-
mitnehmer dient. Dieser Drehbegrenzungsanschlag arbeitet mit
einem Vorsprung 64 (Fig. 6A und B) am Drehmitnehmer 11 zu-
sammen.

Der nach aussen vorspringende Bund 30 des Gehéuses 10
kann iiber einen begrenzten Bereich 37 seines Aussenumfanges
eine Abplattung haben, wodurch auch von der «Oberseite» her
die genaue Einbaulage fiir eine spatere Bestiickung erkennbar
ist.

Fig. 4 zeigt detaillierter den Federring 12. Dieser besteht aus
einem kreisringformigen Grundkorper 40 und einem durch das
Innere dieses Ringes und durch den Kreismittelpunkt laufenden
Steg 41, der spiter die Federzunge bildet. Das eine Ende dieses
Steges 41 ist einstiickig mit dem Grundkdrper 40 verbunden,
wobei im Ubergangsbereich die sptere Biegelinie 42 durch eine
gestrichelte Linie angedeutet ist. Die hierzu gegeniiberliegende
Seite des Steges 41 miindet iiber einen in der Draufsicht konisch
verbreiterten Abschnitt 44 in den Grundkorper 40. Im Uber-
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gangsbereich zwischen dem Steg 41 and dem Abschnitt 44 ist
ein Trennschnitt vorhanden, so dass der Steg 41 dann aus der
Ebene des Grundkorpers 40 herausgebogen werden kann. In
Fig. 4E sind zwei verschiedene Biegestellungen des Steges 41
dargestellt. Das freie Ende 43 des Steges 41 liegt bei fertigmon-
tiertem Trimmerwiderstand auf dem Kontaktplittchen 13 auf
und erzeugt damit die erforderliche Kontaktandruckkraft. Hier-
bei liegt das freie Ende 43 des Steges 41 etwa in der Mitte zwi-
schen den beiden Kontakten 48 und 49 auf, so dass die An-
druckkraft beider Kontakte gleich gross ist.

Ist es fiir bestimmte Anwendungsfille erwiinscht, die Kon-
taktandruckkraft der beiden Kontakte unterschiedlich gross zu
machen, so kann dies durch Anderung der Linge des Steges 41
bewirkt werden.

Der Innendurchmesser des kreisringférmigen Grundkérpers
40 ist an den Aussendurchmesser eines Abschnittes des Dreh-
mitnehmers angepasst, so dass der Grundkérper 40 diesen Ab-
schnitt aussen umgreift, der Federring also tiber den Drehmit-
nehmer geschoben werden kann. Der Steg bzw. die Federzunge
41 kommt dabei in einen Schlitz an der unteren Stirnseite des
Drehmitnehmers 11 zu liegen, wodurch der Federring 12 bei
Drehung des Drehmitnehmers 11 gedreht wird.

Fig. 5 zeigt das Kontaktplittchen. Dieses hat in der Drauf-
sicht der Fig. 5B etwa die Kontur eines «T» bzw. eines Kreuzes.
An dem langgestreckten, etwa rechteckigen Grundkérper 45 des
Kontaktpléttchens 13 sind zwei seitliche Mitnehmerarme 46 und
47 angebracht, die in der Draufsicht der Fig. 5B rechtwinklig
abstehen und die — wie insbesondere aus Fig. 5C zu erkennen
ist — ldngs Biegelinien 50 und 51 hochgebogen sind und zwar
in Richtung fortweisend von der Widerstandsplatte 14 bzw. den
Kontakten 48 und 49.

Die Kontakte 48 und 49 sind hier als kalottenférmige Vor-
spriinge ausgebildet. Der eine Kontakt 48 bildet den Mittelab-
griffskontakt, der den Bereich 27 bzw. die mit Silber kontak-
tierte plane Fliche des Anschlussstiftes 16 der Widerstandsplat-
te 14 beriihrt und damit im Drehmittelpunkt des Trimmerwider-
standes liegt. Die Drehmitnehmerarme 46 und 47 sind so
angeordnet, dass ihre Mittellinie den Kreismittelpunkt des Kon-
taktes 48 schneidet.

Der Schleiferkontakt 49 liegt dann am freien Ende des
Grundkéorpers 45. Wie am besten aus den Fig. 1A, 1B und 1E
zu erkennen ist, greifen die hochgebogenen Drehmitnehmerar-
me 46 und 47 in einen Schlitz an der Stirnseite des Drehmitneh-
mers 11 ein, wobei dieser letztgenannte Schlitz rechtwinklig zu
dem die Federzunge 41 aufnehmenden Schlitz liegt. Weiterhin
kann der Grundkorper 45 des Kontaktplittchens in gewissem
Umfange noch in dem die Kontaktzunge 41 aufnehmenden
Schlitz des Drehmitnehmers 11 liegen (vgl. Fig. 1D), so dass das
Kontaktpldttchen in Drehrichtung einwandfrei gegeniiber dem
Drehmitnehmer 11 fixiert ist und sich bei dessen Drehung eben-
falls mitdreht.

Fig. 6 zeigt schliesslich noch den Drehmitnehmer 11. Dieser
ist im wesentlichen zylindrisch mit verschiedenen Ausformun-

gen. Von rechts nach links in Fig. 6B ist ein erster zylindrischer
Abschnitt vorgesehen, der den kleinsten Aussendurchmesser
hat. Dieser Aussendurchmesser ist an dem Innendurchmesser
des Grundkorpers 40 des Federringes 12 angepasst. Von der

s Stirnseite her sind in diesen Abschnitt zwei senkrecht zueinan-
der stehende Schlitze 53 und 54 eingeschnitten, so dass vier Mit-
nehmerfinger 55, 56, 57 und 58 stehen bleiben. Der Schlitz 53
nimmt spéter die Federzunge 41 auf sowie ggf. den Grundkor-
per 45 des Kontaktpladttchens 13. Der Schlitz 54 nimmt die bei-

10 den Mitnehmerarme 46 und 47 des Kontaktpléttchens anf. In
dem Schlitz 54 kénnen noch symmetrisch zur Mittellinie zwei
kurze Querstege 60 und 61 mit nach aussen schrig abfallenden
Kanten (Fig. 6D) vorgesehen sein, wobei diese Schréigen an die
Schrége der aufgebogenen Mitnehmerarme 46 und 47 angepasst

15 ist.

An den ersten Abschnitt mit den vier Mitnehmerfingern 55
bis 58 schliesst sich — von rechts nach links in Fig. 6B ein Be-
reich 59 an, der an den Innendurchmesser des Gehiusevor-
sprunges 34 angepasst ist. Die axiale Linge dieses Abschnittes

20 entspricht der axialen Lange des Gehiusevorsprunges. Die in
Fig. 6B dort erkennbare «Stufey riihrt von den Schlitzen 53
bzw. 54 her, da beim Ausfrésen der Schlitze aus dem zylindri-
schen Grundkoérper im Einschnittbereich am Aussenumfang
Material fortgenommen wird.

Daran schliesst sich eine weitere Stufe 62 an, deren Aussen-
durchmesser dem Innendurchmesser des Gehduseabschnittes 36
(mit dem dortigen Drehanschlag) entspricht, wobei dieser Ab-
schnitt 62 einen Vorsprung 64 besitzt, der zusammen mit dem
Anschlag 36 des Gehiduses den Drehanschlag bildet. Daran
30 schliesst sich eine weitere Stufe 63 an, deren Aussendurchmes-
ser dem Innendurchmesser des Gehiuseabschnittes 35 ent-
spricht.

Der zwischen den Stufen 59 und 62 gebildete Abschnitt 52
bildet die eigentliche Lagerfliche des Drehmitnehmers.

Das verstemmen des Drehmitnehmers gegeniiber dem Feder-
ring erfolgt aus dem «Fleisch» der vier Mitnehmerfinger 54 bis
58, d.h. durch plastische Materialverformung. Mit einem ggf.
beheizten Verstemmwerkzeug werden — wie am besten aus Fig.
1A zu erkennen — die Verstemmnasen 19 gebildet, die dann
40 den Federring 12 im Zusammenwirken mit dem Geh&usevor-

sprung 34 gegeniiber dem Drehmitnehmer 11 und dem Gehiuse
10 fixieren, wodurch auch der Drehmitnehmer 11 gegeniiber
dem Gehduse 10 in axialer Richtung befestigt wird.

25

35

Der Federring 12 kann aus Federstahl sein, da es auf seine
elektrischen Eigenschaften fiir die Funktion des Trimmer-Wi-
derstandes nicht ankommt, so dass auch bei extremer Miniatu-
risierung eine ausreichend grosse Andruckkraft auf das Kon-
taktpldttchen ausgeiibt werden kann.

45

50  Sémtliche in den Patentanspriichen, der Beschreibung und
der Zeichnungen dargestellten technischen Einzelheiten kénnen
sowohl fiir sich als auch in beliebiger Kombination miteinander

erfindungswesentlich sein.

4 Blatter Zeichnungen
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