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Nahajsitdieafspour 'assemblage d'un balai a un bras
d'essuie-glace.
Adaptateur (1) pour 'assemblage d’'un balai d’essuie-

glace (300) a une chape (201) d’'un bras d’essuie-glace (200), 'adaptateur (1) comportant une patte flexible (15) portant un
bouton de verrouillage (16). Un dos du bouton de verrouillage (16) comporte un écran (20) s’étendant dans une direction

perpendiculaire a 'axe de pivotement et dans une direction
paralléle a I'axe de pivotement au moins le long de la largeur
du bouton de verrouillage (16), de maniére a fermer une ou-
verture (202) de la chape (201) pour faire écran aux projec-
tions de liquide depuis l'intérieur de 'adaptateur (1).

Figure 1




Description

Titre de l'invention : Adaptateur pour ’assemblage d’un balai a un
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bras d’essuie-glace

Domaine technique de I’invention

La présente invention concerne un adaptateur pour I’assemblage d’un balai
d’essuie-glace a un bras d’essuie-glace. L’invention a aussi pour objet un dispositif
d’essuyage comprenant un bras d’essuie-glace, un balai d’essuie-glace et un
adaptateur.

Arriere-plan technique

Les véhicules automobiles sont couramment équipés de systemes d’essuyage destinés
a nettoyer leurs surfaces vitrées, et notamment leur pare-brise. De tels systemes
d’essuyage comprennent un bras d’essuie-glace et un balai d’essuie-glace entrainé par
ledit bras. Le bras d’essuie-glace est reli€ a un moteur électrique du véhicule et le balai
d’essuie-glace comprend au moins une lame d’essuyage adaptée pour venir au contact
de la surface vitrée a essuyer. Afin de pouvoir entrainer le balai d’essuie-glace,
I’essuie-glace est assemblé au bras d’essuie-glace via un adaptateur.

Il existe différentes sortes de bras, comme les bras crochets, les bras a axe de pi-
votement latéral, les bras a clipsage longitudinal, les bras tiges, les bras a verrouillage
vertical, etc.

Un adaptateur est ainsi spécifiquement configuré pour coopérer avec les bras a ver-
rouillage vertical.

On connait un adaptateur de ce type comprenant une patte flexible portant un bouton
de verrouillage de 1’assemblage du balai & un bras d’essuie-glace, pour retenir
’adaptateur dans la chape du bras, notamment lorsque le balai est tiré€ vers le bas.

Pour démonter 1’adaptateur, un appui de I’utilisateur sur le bouton de verrouillage le
fait basculer dans la chape, ce qui désengage 1’adaptateur.

Cependant, de I’eau provenant du parebrise, balayée par le balai d’essuie-glace, peut
étre projetée sur le parebrise a travers la chape, via le jeu fonctionnel laissé entre le
bouton de verrouillage et I’ouverture de la chape, ce jeu étant nécessaire au pivotement
du bouton. Cette eau peut alors étre projetée en plein champ de vision du conducteur et
nuire a sa visibilité.

Résumé de l'invention

Un des buts de la présente invention est de proposer un adaptateur ne présentant pas
les inconvénients de ceux de la technique.

A cet effet, ’'invention a pour objet un adaptateur pour I’assemblage d’un balai

d’essuie-glace a une chape d’un bras d’essuie-glace, 1’adaptateur comportant une patte
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flexible portant un bouton de verrouillage, la patte flexible s’étendant depuis une paroi
du corps de I’adaptateur vers une ouverture arricre ménagée dans le corps de maniere a
permettre le basculement du bouton de verrouillage dans I’ouverture arricre autour
d’un axe de pivotement parallele a la paroi pour désengager le bouton de verrouillage
de la chape par déformation de la patte flexible, caractérisé en ce qu’un dos du bouton
de verrouillage comporte un écran s’étendant dans une direction perpendiculaire a
I’axe de pivotement et dans une direction parallele a I’axe de pivotement au moins le
long de la largeur du bouton de verrouillage, de manicre a fermer une ouverture de la
chape pour faire €cran aux projections de liquide depuis I'intérieur de 1’adaptateur.

L’écran forme une surface de réflexion pour les liquides qui, lorsqu’ils frappent la
face inférieure de 1’écran, sont renvoyés vers l'intérieur de 1’adaptateur. L’écran
empéche ainsi les liquides de sortir par le dessus de la chape. Ainsi placé sur le dos du
bouton de verrouillage, cet écran ne géne pas la cinématique de verrouillage du bouton.
De plus, I’écran améliore I’aspect esthétique de 1’adaptateur.

L’adaptateur peut en outre comporter une ou plusieurs des caractéristiques qui sont
décrites ci-apres, prises seules ou en combinaison.

L’écran présente par exemple une forme de languette, allongée dans la direction de
I’axe de pivotement.

La longueur de I’écran dans la direction parall¢le a 1’axe de pivotement, peut cor-
respondre a la largeur du bouton de verrouillage.

L’écran peut étre allongé dans la direction parallele a 1’axe de pivotement en
s’étendant au-dela de la largeur du bouton de verrouillage.

L’écran peut étre configuré pour coopérer avec une bordure du corps de 1’adaptateur,
formant une butée pour limiter la course en pivotement du bouton de verrouillage.

La paroi du corps de I’adaptateur depuis laquelle s’étend la patte flexible peut tre un
flanc de I’adaptateur, de manicre a permettre le basculement du bouton de verrouillage
autour d’un axe de pivotement longitudinal.

Le corps de I’adaptateur s’étend par exemple a son extrémité longitudinale avant par
une téte formant une butée pour le montage de I’adaptateur par translation dans la
chape du bras d’essuie-glace dans la direction longitudinale.

Le corps de I’adaptateur peut également présenter deux ailes s’étendant de part et
d’autre de la tete, les ailes étant configurées pour coopérer avec une encoche latérale
respective de la chape afin de clipper 1’adaptateur a la chape.

L’invention a aussi pour objet un dispositif d’essuyage comprenant un bras
d’essuie-glace et un balai d’essuie-glace caractérisé en ce qu’il comprend un adaptateur
tel que décrit précédemment pour relier le balai d’essuie-glace a I’extrémité du bras

d’essuie-glace.
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Breve description des figures

D'autres avantages et caractéristiques apparaitront a la lecture de la description
suivante d'un mode de réalisation particulier de I’invention, mais nullement limitatif,
ainsi que des dessins annexés sur lesquels :

[Fig.1] La [Fig.1] est une vue en perspective d’un exemple de réalisation d’un
dispositif d’essuyage.

[Fig.2] La [Fig.2] est une vue agrandie et partielle du dispositif d’essuyage de la
[Fig.1].

[Fig.3] La [Fig.3] est une vue en perspective d’un bras d’essuie-glace du dispositif
d’essuyage de la [Fig.1].

[Fig.4] La [Fig.4] est une vue en perspective d’un adaptateur du dispositif d’essuyage
de la [Fig.1].

[Fig.5] La [Fig.5] est une vue en perspective sensiblement de dessous de 1’adaptateur
de la [Fig.4].

[Fig.6] La [Fig.6] est une vue de dessus de I’adaptateur de la [Fig.4].

[Fig.7] La [Fig.7] est une vue en coupe selon un plan transversal (X, Z) de
I’adaptateur assemblé a la chape du dispositif d’essuyage de la [Fig.1].

[Fig.8] La [Fig.8] est une vue en perspective d’un adaptateur selon un deuxieme
exemple de réalisation.

Sur ces figures, les éléments identiques portent les mémes numéros de référence.
Description détaillée

Les réalisations suivantes sont des exemples. Bien que la description se référe a un
ou plusieurs modes de réalisation, ceci ne signifie pas nécessairement que chaque
référence concerne le méme mode de réalisation, ou que les caractéristiques
s'appliquent seulement a un seul mode de réalisation. De simples caractéristiques de
différents modes de réalisation peuvent également étre combinées ou interchangées
pour fournir d'autres réalisations sans s’écarter de la portée de I'invention, telle que
définie par les revendications.

Dans la suite de la description, on adoptera a titre non limitatif les directions longi-
tudinale Y, verticale Z et transversale X indiquées notamment sur la [Fig.1] par le
triedre (X, Y, Z) fixe par rapport a 1’adaptateur 1. La direction longitudinale Y
correspond a la direction principale dans laquelle s’étend 1’adaptateur 1. La direction
transversale X correspond a la direction de 1’axe de rotation entre 1’adaptateur et le
connecteur du balai d’essuie-glace. Les directions verticale Z et transversale X sont
perpendiculaires a la direction longitudinale Y et perpendiculaires entre elles.

L’ « avant » de I’adaptateur désigne le coté ou est situé de la téte de 1’adaptateur et

I’arriere, le cOté opposé ou est située la queue de 1’adaptateur.
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On désigne par « supérieur », « haut », le coté de I’adaptateur situé du co6té de la
chape et par « inférieur », « bas », le c6té opposé.

On entend par « clipper / déclipper », « clipser /déclipser »,

« encliqueter /désencliqueter », un assemblage amovible réalisé par déformation
élastique d’un élément dans ou sur un autre élément.

La [Fig.1] montre un premier exemple de dispositif d’essuyage 100 comprenant un
bras d’essuie-glace 200 destiné a €tre reli€ a un mécanisme motorisé d’essuyage d’un
véhicule, pour assurer le nettoyage d’une surface vitrée du véhicule, par exemple un
parebrise.

Le dispositif d’essuyage 100 comporte €galement un balai d’essuie-glace 300 relié a
une chape 201 a ’extrémité du bras d’essuie-glace 200, au moyen d’un adaptateur 1.

L’adaptateur 1 permet d’assembler le bras 200 a un connecteur 301 du balai
d’essuie-glace 300 de maniere articulée. Le connecteur 301 est un €lément du balai 300
surmontant une lame d’essuyage 302 du balai 300 en son milieu.

Mieux visible sur les figures 2 et 3, la chape 201 est fixée a I’extrémité d’une tige
210 du bras-balai 200. Cette chape 201 présente un corps s’ étendant principalement
dans une direction longitudinale Y et présente a son extrémité, une section transversale
(dans le plan (X, Z)) en forme de « U ». La forme en U de la chape 201 présente une
paroi supérieure 203 plane et deux parois latérales s’étendant de bords paralleles de la
paroi supérieure.

Une ouverture 202 est ménagée dans la paroi supérieure 203. L’ ouverture 202
présente par exemple une forme rectangulaire, telle que carrée, les coins pouvant étre
arrondis.

Au moins une encoche latérale 204 est ménagée dans chaque paroi latérale du U, par
exemple deux encoches latérales 204 sont ménagées dans chaque paroi, par exemple
en regard I’une de I’autre ([Fig.3]). Ces encoches latérales 204 sont ouvertes du coté de
I’extrémité frontale de la chape 201.

Le dispositif d’essuyage 100 est dit « a verrouillage vertical », car I’adaptateur 1
s’insere par translation dans la direction longitudinale Y dans la chape 201 du bras et
est verrouillé en position par un bouton de verrouillage 16 de I’adaptateur 1 ac-
tionnable depuis la paroi supérieure 203 de la chape 201.

Les figures 4 a 7 montrent plus en détail I’adaptateur 1.

L’adaptateur 1 est monobloc. Il présente un corps s’étendant principalement dans la
direction longitudinale Y.

Pour relier I’adaptateur 1 au balai 300, le corps 2 de ’adaptateur 1 comporte un
logement de connecteur 3 ([Fig.5]) lui permettant de recevoir le connecteur 301 du
balai d’essuie-glace 300 auquel il est retenu par exemple par encliquetage, notamment

au moyen des €léments de pivot de I’adaptateur 1 et du connecteur 301, ou au moyen
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d’éléments de pivot de ’adaptateur 1 et du connecteur 301, tel qu’un axe.

Le logement de connecteur 3 de I’adaptateur 1 présente une section transversale
(dans le plan (X, Z)) en forme de « U » avec des dimensions externes complémentaires
a celles du logement interne de la chape 201 et des dimensions internes complé-
mentaires au sommet du connecteur 301 du balai d’essuie-glace 300.

Les éléments de pivot de 1’adaptateur 1, par exemple de type male et femelle, sont
agencés dans le logement de connecteur 3 pour coopérer avec des €léments de pivot
complémentaires du connecteur 301 du balai d’essuyage 300 pour former une liaison
pivot. La rotation entre 1’adaptateur 1 et le connecteur 301 est réalisée autour d’un axe
de rotation parallele a la direction transversale X.

Selon un exemple de réalisation des éléments de pivot, I’adaptateur 1 comprend
d’une part un plot cylindrique 4 configuré pour coopérer avec un orifice circulaire du
connecteur 301, et d’autre part une cavité 5 configurée pour coopérer avec un plot cy-
lindrique du connecteur 301, le plot cylindrique 4 et la cavité 5 de ’adaptateur 1 étant
formés dans les parois paralleles et opposées du logement de connecteur 3 (figures 4 et
5).

Le corps 2 de ’adaptateur 1 s’étend a son extrémité longitudinale avant par une téte 6
. La téte 6 de I’adaptateur 1 présente des dimensions dans les directions X, Y, Z plus
grandes que les parois latérales et supérieure du logement de connecteur 3. La téte 6
forme une butée pour le montage de I’adaptateur 1 par translation dans la chape 201 du
bras d’essuie-glace 200 dans la direction longitudinale Y ([Fig.2]).

Le corps 2 de I’adaptateur 1 présente également deux ailes 7a, 7b s’étendant de part
et d’autre de la téte 6, a ’arriere de la téte 6 (figures 4 et 5).

Chaque aile 7a, 7b s’étend vers I’arriere dans la direction longitudinale Y et peut
porter un doigt élastique 8 respectif. Les ailes 7a, 7b sont configurées pour coopérer
avec une encoche latérale 204 respective de la chape 201 afin de clipper 1’adaptateur 1
a la chape 201 du bras 200 ([Fig.2]).

Le corps 2 de I’adaptateur 1 présente deux flancs 13a, 13b dans le prolongement des
parois latérales du logement de connecteur 3, les flancs 13a, 13b se rejoignant a
I’arriere de 1’adaptateur 1, a I’extrémité longitudinale opposée de la téte 6, par une
queue 9 formée par une traverse du corps 2 de ’adaptateur 1 dans la direction
transversale X. Les flancs 13a, 13b, la queue 9 et le logement de connecteur 3 dé-
limitent une ouverture arriere 14 ([Fig.4]).

L’adaptateur 1 comprend également une patte flexible 15 s’étendant depuis une paroi
du corps 2 de I’adaptateur 1 vers I’ouverture arriere 14 ménagée dans le corps 2 de
I’adaptateur 1, a ’arriere du logement de connecteur 3. La patte flexible 15 porte un
bouton de verrouillage 16 a son extrémité.

La flexibilité de la patte flexible 15 permet le basculement du bouton de verrouillage
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16 dans I’ouverture arricre 14 autour d’un axe de pivotement de la patte flexible 15
parallele a la paroi du corps 2 de 1’adaptateur 1 depuis laquelle s’étend la patte flexible
15, pour désengager le bouton de verrouillage 16 de la chape 201 par déformation de la
patte flexible 15.

La paroi du corps 2 de I’adaptateur 1 depuis laquelle s’étend la patte flexible 15 est
par exemple un flanc 13a, 13b de ’adaptateur 1, ici le flanc 13a comme mieux visible
sur la [Fig.7], de maniere a permettre le basculement du bouton de verrouillage 16 sur
le coté, autour d’un axe de pivotement longitudinal Y.

La patte flexible 15 s’étend par exemple de maniere a présenter le bouton de ver-
rouillage 16 au-dessus de 1’ouverture arriere 14 et au moins partiellement au-dessus
d’une paroi supérieure du corps 2 de I’adaptateur 1 en position de repos ([Fig.7]).

Une extrémité du bouton de verrouillage 16 est prolongée par au moins un bec de
verrouillage 17 coopérant avec une bordure latérale de 1’ouverture 202 de la chape 201
du bras d’essuie-glace 200 pour verrouiller 1’assemblage de 1’adaptateur 1 dans la
chape 201. Le bord de retenue de 1’au moins un bec de verrouillage 17 s’étend ici dans
la direction longitudinale Y de 1’adaptateur 1.

Le bord de retenue du bec de verrouillage 17, en face inférieure, peut €tre plan. Il
forme une butée pour la chape 201 dans la direction verticale Z, ce qui permet le
clipsage du bouton de verrouillage 16 a la chape 201 et donc le verrouillage de
I’assemblage de 1’adaptateur 1 avec le bras d’essuie-glace 200.

Un dos du bouton de verrouillage 16, a I’opposé du coté du bouton de verrouillage 16
portant le bec de verrouillage 17, comporte un écran 20, plat, s’étendant dans une
direction perpendiculaire a I’axe de pivotement, ici saillant dans la direction
transversale X, et s’étendant dans une direction parallele a I’axe de pivotement, ici la
direction longitudinale Y, au moins le long de la largeur du bouton de verrouillage 16,
de maniere a fermer 1’ouverture 202 de la chape 201 pour faire écran aux projections
de liquide depuis I’intérieur de I’adaptateur 1.

Comme on peut le voir notamment sur la [Fig.6], dans I’exemple illustratif, la
longueur de 1’écran 20 correspond a la largeur du bouton de verrouillage 16.

L’écran 20 forme une surface de réflexion pour les liquides qui, lorsqu’ils frappent la
face inférieure de 1’écran 20, sont renvoyés vers Iintérieur de 1’adaptateur 1. L’écran
20 empéche ainsi les liquides de sortir par le dessus de la chape 201. Ainsi placé sur le
dos du bouton de verrouillage 16, cet écran 20 ne géne pas la cinématique de ver-
rouillage du bouton 16. De plus, 1’écran 20 améliore 1’aspect esthétique de 1’adaptateur
1.

L’écran 20 présente par exemple une forme de languette allongée dans la direction de
I’axe de pivotement.

L’écran 20 peut en outre former une butée configurée pour coopérer avec une
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bordure du corps 2 de I’adaptateur 1 pour limiter la course en pivotement du bouton de
verrouillage 16.

La course en pivotement est limitée par la coopération de I’écran 20 et de la bordure
du corps 2 de I’adaptateur 1 de maniere a permettre le désengagement de 1’adaptateur 1
de la chape 201 sans dépasser la limite €lastique de la patte élastique 15.

La bordure du corps 2 de I’adaptateur 1 configurée pour coopérer avec I’écran 20 est
ici le flanc 13b, faisant face a la paroi du corps 2 de I’adaptateur 1 depuis laquelle
s’étend la patte flexible 15 (le flanc 13a). Par ailleurs dans cet exemple, I’écran 20 est
configuré pour coopérer avec une surface supérieure d’une bordure du corps 2 de
I’adaptateur 1 réalisée dans une encoche 21 du corps 2 de I’adaptateur 1.

L’écran 20 et la bordure du corps 2 de I’adaptateur 1 sont par exemple configurés
pour limiter le pivotement de la patte flexible 15 d’un angle compris entre 10° et 50°.

Lors du montage du balai d’essuie-glace 300 dans la chape 201 du bras
d’essuie-glace 200, I’ utilisateur approche 1’adaptateur 1 de la chape 201 en posi-
tionnant I’adaptateur 1 en biais de maniere a pouvoir I’introduire dans la chape 201,
notamment pour introduire les ailes 7a, 7b de 1’adaptateur 1 dans les cavités latérales
204 de la chape 201.

Ensuite, I’ utilisateur remonte 1’arriere de 1’adaptateur 1 dans la chape 201, ce qui
provoque le clippage automatique de I’adaptateur 1 dans la chape 201 du fait de
I’entrainement en pivotement progressif du bouton de verrouillage 16, ici autour de
I’axe longitudinal, par I’entrée en contact de la surface supérieure du bouton de ver-
rouillage 16 avec la chape 201, lui permettant de remonter a travers 1’ouverture 202.
Les ailes 7a, 7b s’inseérent dans une encoche latérale 204 respective de la chape 201.

Lorsque la chape 201 vient en butée contre la téte 6 de ’adaptateur 1, les ailes 7a, 7b
sont engagées dans les encoches latérales 204, clipsant I’adaptateur 1 a la chape 201 du
bras 200. Le bouton de verrouillage 16 s’est repositionné par élasticité de la patte
flexible 15, engageant le bouton de verrouillage 16 par encliquetage élastique dans
I’ouverture 202 correspondante de la chape 201. Le bord de retenue du bec de ver-
rouillage 17 de I’adaptateur 1 forme une butée pour la chape 201 dans la direction
verticale Z, ce qui verrouille I’assemblage de 1’adaptateur 1 avec la chape 201 du bras
d’essuie-glace 200.

Dans cette position de repos verrouillée, I’écran 20 forme une surface de réflexion
pour les liquides qui, lorsqu’ils frappent la face inférieure de 1’écran 20, sont renvoyés
vers I'intérieur de ’adaptateur 1. L’écran 20 empéche ainsi les liquides de sortir par le
dessus de la chape 201.

Pour démonter 1’adaptateur 1, un appui sur le bouton de verrouillage 16 avec le doigt
de I’utilisateur fait basculer le bouton de verrouillage 16, ici sur le c6té autour de I’axe

de pivotement longitudinal, dans 1’ouverture 202 de la chape 201, pour désengager
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I’adaptateur 1 de la chape 201.

La déformation de la patte flexible 15 entraine la rotation du bouton de verrouillage
16 et donc le pivotement de 1’écran 20 autour de 1’axe de pivotement.

Ainsi placé sur le dos du bouton de verrouillage 16, cet écran 20 ne géne pas la ci-
nématique de verrouillage du bouton 16.

Une fois la course en pivotement maximale admissible atteinte, I’écran 20 au dos du
bouton de verrouillage 16 entre en appui sur la bordure du corps 2. L’écran 20 permet
de limiter la course du bouton de verrouillage 16 qui reste cependant suffisante pour
permettre le désengagement de I’adaptateur 1 de la chape 201. L adaptateur 1 peut
donc étre désengagé avant I’apparition de déformation irréversible de la patte flexible
15. On évite ainsi qu’un appui trop prononcé de I’utilisateur sur le bouton de ver-
rouillage 16 puisse déformer la patte flexible 15 au-dela de sa limite élastique.

Une fois ’adaptateur 1 désengagé de la chape 201, le bouton de verrouillage 16
reprend sa position initiale du fait de 1’€lasticité de la patte élastique 15.

Bien que les figures montrent un écran 20 plan, 1’écran 20 peut €galement comporter
un ou plusieurs renforts, en face supérieure, reliant la surface plate de I’écran 20 au dos
du bouton de verrouillage 16. Ces renforts permettent de renforcer la tenue de I’écran
20 lorsque lorsqu’un effort de pivotement continue d’€tre exercé sur le bouton de ver-
rouillage 16 alors que 1’écran 20 est en appui sur la bordure du corps 2 de 1’adaptateur
1.

La [Fig.8] montre un autre exemple de réalisation de 1’adaptateur 1.

Dans cet exemple, 1’écran 20 est allongé dans la direction parallele a ’axe de pi-
votement en s’étendant au-dela de la largeur du bouton de verrouillage 16.

Par ailleurs dans cet exemple, la bordure du corps 2 de I’adaptateur 1 configurée pour
coopérer avec 1’écran 20 est formée par une protubérance 23 du corps 2 de 1’adaptateur
1 saillant dans I’ouverture arriere 14 depuis la paroi transversale avant de I’ouverture
arriere 14. En alternative ou en complément, la bordure du corps 2 de I’adaptateur 1
peut Etre formée dans la paroi transversale arricre de 1’ouverture arriere 14 ou comme
dans les exemples précédents, dans le flanc 13b opposé a celui duquel s’étend la patte
flexible 15.

En outre ici, I’écran 20 est configuré pour coopérer avec une surface inférieure de la
protubérance 23 du corps 2 de I’adaptateur 1 saillant dans I’ouverture arriere 14 pour
limiter la course en pivotement du bouton de verrouillage 16.

Une fois la course en pivotement maximale admissible atteinte, I’écran 20 au dos du
bouton de verrouillage 16 entre en appui sous la protubérance 23 de la bordure du
corps 2 de I’adaptateur 1.

Les autres caractéristiques de cet exemple de réalisation sont similaires aux exemples

décrits précédemment.
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[Revendication 7]

Revendications

Adaptateur (1) pour I’assemblage d’un balai d’essuie-glace (300) a une
chape (201) d’un bras d’essuie-glace (200), I’adaptateur (1)

comportant une patte flexible (15) portant un bouton de verrouillage
(16), 1a patte flexible (15) s’étendant depuis une paroi du corps (2) de
I’adaptateur (1) vers une ouverture arricre (14) ménagée dans le corps
(2) de maniere a permettre le basculement du bouton de verrouillage
(16) dans I’ouverture arricre (14) autour d’un axe de pivotement
parallele a la paroi pour désengager le bouton de verrouillage (16) de la
chape (201) par déformation de la patte flexible (15), caractérisé en ce
qu’un dos du bouton de verrouillage (16) comporte un écran (20)
s’étendant dans une direction perpendiculaire a I’axe de pivotement et
dans une direction parallele a ’axe de pivotement au moins le long de la
largeur du bouton de verrouillage (16), de maniere a fermer une
ouverture (202) de la chape (201) pour faire écran aux projections de
liquide depuis I’intérieur de I’adaptateur (1).

Adaptateur (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que
I’écran (20) présente une forme de languette, allongée dans la direction
de I’axe de pivotement.

Adaptateur (1) selon ’une des revendications précédentes, caractérisé en
ce que la longueur de I’écran (20) dans la direction parallele a 1’axe de
pivotement, correspond a la largeur du bouton de verrouillage (16).
Adaptateur (1) selon I’une des revendications 1 ou 2, caractérisé en ce
que I’écran (20) est allongé dans la direction parallele a I’axe de pi-
votement en s’étendant au-dela de la largeur du bouton de verrouillage
(16).

Adaptateur (1) selon ’une des revendications précédentes, caractérisé en
ce que I’écran (20) est configuré pour coopérer avec une bordure du
corps (2) de I’adaptateur (1), formant une butée pour limiter la course en
pivotement du bouton de verrouillage (16).

Adaptateur (1) selon ’une des revendications précédentes, caractérisé en
ce que la paroi du corps (2) de I’adaptateur (1) depuis laquelle s’étend la
patte flexible (15) est un flanc (13a, 13b) de I’adaptateur (1), de manicre
a permettre le basculement du bouton de verrouillage (16) autour d’un
axe de pivotement longitudinal (Y).

Adaptateur (1) selon ’une des revendications précédentes, caractérisé en

ce que le corps (2) de I’adaptateur (1) s’étend a son extrémité longi-
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10

tudinale avant par une téte (6) formant une butée pour le montage de
I’adaptateur (1) par translation dans la chape (201) du bras
d’essuie-glace (200) dans la direction longitudinale (Y).

Adaptateur (1) selon la revendication précédente, caractérisé en ce que
le corps (2) de I’adaptateur (1) présente également deux ailes (7a, 7b)
s’étendant de part et d’autre de la tete (6), les ailes (7a, 7b) étant
configurées pour coopérer avec une encoche latérale (204) respective de
la chape (201) afin de clipper I’adaptateur (1) a la chape (201).
Dispositif d’essuyage (100) comprenant un bras d’essuie-glace (200) et
un balai d’essuie-glace (300) caractéris€ en ce qu’il comprend un
adaptateur (1) selon 1’une des revendications précédentes pour relier le

balai d’essuie-glace (300) a ’extrémité du bras d’essuie-glace (200).
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