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Zariadenie na davkovanie a kontaktovanie elektronickych
rotaénych sudiastok

Vynalez se tyka zariadenia, pomocou
ktorého dochidza k definovanej orienta~
¢ii elektronickych rotadnych sheiastok
s axiédlnymi privodmi pri zavadzani auto-
matizacie vyrobnych procesov, hlavne
merania a triedénia.

U tohoto zariadenia sa rieSi postupny
vertikélny pohyb shliastky do polohy
potrebnej k jeJ vyhodnoteniu.

pPodstatou vyndlezu je manipulécia so sl-
&lastkou predchdzajlcou orientadnou
medzerou a jej naorientovanie tak, aby
nedodlo u sGdiamstky k moZnosti odklonu

od potrebnej polohy.

Vynédlez je moZné vyuzit hlavne v elek-
tronickom priemysle pri vjrobe & kontro-
le sGiiastkovej zdkladne.
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Vyndlez sa tyka zariadenia na ddvkovanie a kontaktovanie elektronickych rota!njeh
su¥iastok, nejma odporov, d16d a kondenzétorov.

U doteraz zndmych zariadeni ne ddvkovenie a kontaktovanie rotalnych eiektronickych
si¥iastok, najma odporov, dicd a kondenzétorov sa prevddzalo ich ddvkovanie prostrednictvom
privodov tychto suliastok, ako hlavnych orientainych ploéch. Zarladenie pozostévalo z dvoch
vodiacich medzier pre vedenie privodov si¥iastky. Privody si¥iestky sui voIne uloZené na
dvoch péroch voditok upevnenych na dvojici horizontdlnych san{, ktoré si striedavo uzatvo-
rené troma dvojicami pod sebou umiestnenjch oddeYovacich kol{kov. OddeYovacie koliky sd
posuvne usporisdané na troch vodiacich tyZkdch upevnenfch medzi dvoma boZnicemi vykyvne]
kolisky. V vrovni oddelovacich kolfkov si umiestnené pritlelné meracie kontakty. Nastavenie
roztee medzi tromi dvojicemi oddelovacich kolikov e aj medzi dvojicou pritla¥ngch meracich
kontaktov je mechanicky viszany posuv potrebnej dIZky medzi uvedenymi dvojicami oddelYova-
cich kolfkov.

Nevyhodou takto prevedendho zariadenia na dédvkovenie rota¥nych elektronickych sdlias-
tok je, %e ddvkovanie sa zameriava predovietkym na vyuZitie privodov si¥iastky, ako hlavne]
orienta¥nej plochy v jej fdze dévkovenia, &o v pripade mierne deformovenych privodov a pri
uréitom potrebnom toleran¥nom nastaveni ddvkovacich kolf{kov md za ndsledok gej nesprévne
oddelenie a tym aj ndsledné z1lé zakontaktovanie a vyhodnotenie meracim pristrojom. V pri-
pade deformoveného privodu si¥iastky mdZie d8jst k prerudeniu meracieho cyklu, elebo zlého
vyhodnotenia si¥iastky. Tdto m8%e mat za ndsledok vznik pracovnych prestojov.

Uvedené nevyhody zmiernuje a dany technicky problém rieXi zariadenie na orientdciu a
kontektovanie rota¥njych elektronickjch si¥iastok naejma odporov, didd a kondenzdtorov podYa
vyndlezu, ktorého podstatou je, fe v ddvkovacom suporte v jeho hornej ¥asti si pevme pri-
pevnené hornd a dolnd orientadnd doZtilke striedavo koredpondujica s telesami miXiastok a
zasahijice do orientalnej medzery s pod nimi dvojica stabiliza¥nych kolikov. Pod ddvkovacim
suportom v spodnej %asti zariadenia sui hybne uloZené na horizontdlnych vodiacich tydiach
z prava kontaktovaci suport a z Tava zadriiavaci suport. V kontektovacom suporte sd hybne
odpru¥ené, uloZené pomocou pruZfin a opatrené poistkou dva pritlané kontekty, ktoré sa ne-
chédzeji v drovni dvoch pevnych meracfch kontaktov. Pevné meracie kontakty sd spojenéd s me-
raco-vyhodnocovacim pristrojom.

Vyhodou zariadenis na dévkovanie a kontektovanie rotaeZnych elektronickfch siéiastok,
naejma odporov, diod a kondenzdtorov je, %e dévkovenie elektronickych si¥iastok sa v ich
prve] féze prevéddza pomocou ich telies, ako hlavnych orienta®nych pldch, %o zabezpeZuje
ich sprévne zeddvkovanie aj s mierne deformovenymi privodmi. NekoTko sd¥iastky maji vidy
svoje telesd rovné a ich vyrobné tolerancie sa pohybujd rédovo v rozmedzi niekolkfch desa-
tin mm. Naproti tomu privody tychto su¥iastok si vidy deformovené predchddzejicimi techno-
logickymi operdciemi (napr. puzdrenim, cinovenim, striebrenim a pod.) a pripadné prerovne-
nie privodov v zariadeniach k tomu urfenych nemdZe v plnej miere tento nedostatok odstré-
nit. Zariadenie na ddvkovenie a kontaktovanie rota¥nych elektronickjch si¥iastok, najma
odporov, diéd a kondenzdtorov je prikladne zndzornené na pripojenych vikresoch, kde na
obr. 1 a% 4 je schematicky v ¥iasto&nych rezoch pri Jednotlivgch polohdéch orientovane]
si¥iastky a na obr, 5 je zndzornené zeriadenie v aksonometrickom reze v prvej polohe si-
&iastky.

Zariadenie na ddvkovenie a kontektovanie elektronickych roiaénych su¥iastok, najma
odporov, dl10od a kondenzdtorov pozostdva (obr. 1 a% 5) z dvoch Yavych a pravych dvojic vodie-
cich 113t 1, 2, ktoré vzdjomne tvoria orientani medzeru 20, v ktorej Je vytvoreny naddvko-
vany stipec 21 si¥iastok 6. Ddvkovaci suport 9 je tvoreny hornou 3 a dolnou orienta&nou
do¥ti%kou 4 a stabiliza¥nymi kolikmi 5. Na horizontdlne pevne uloZenych vodiacich ty&iach
11 sd hybne pomocou vodiacich otvorov 18 uloZené pravy kontaktovac{ suport 10 a Yavy zadr-
Zlavaci suport 19. Kontektovaci suport 10 je opatreny puzdrami 13, v ktorjch si hybne ulo-
Zerié a pru¥inou 24 odprufené pohyblivé dva kontakty 14 oprotl dvom pevnym meracim kontaktom
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15 spojengch pomocou driiaske 16 s merscim pristrojom 23. Pohyblivé kontakty 14 sd v odYeh-
gent 22 kontsktovacieho suportu 10 opatrené poistkou 12 zabezpedujicou ich v potrebnej po-
lohe, Zadriiavacf suport 19 je opatreny dvojicou zadrZiavacich kolfkov 17.

Vychédzame zo stavu, ked stipec 21 sd¥iastok 6 je prostrednfctvom telesa 8 su¥iastky

6 uloZeny na dolnej orienta¥nej do¥ti¥ke 4 ddvkovacieho suportu 3, ZiZe siliastka je v pra-
vej polohe (obr. 1). Pohybom dévkovacieho suportu  do Yava se si¥iastka § dostéva svojimi
privodmi I, na stabilize¥né kolfky 5, priZom stipec 21 st¥iastok 6 Je pridrZfoveny za teleso
8 si¥iastky 6 svojou plochou, hornou orientafnou do¥tiXkou 3, ¥i%e oddelend si¥iastka & Je
v druhej polohe (obr. 2). V tretej polohe sa si¥lastka 6 pohybom dévkovacieho suportu 9
doprave uvorn{ a dopadd svojimi privodmi ] na zdrZiavacie kolfky 11 zadrZiavacieho suportu

19, ktorého pohyb doprava je ¥asove mechenicky viazany s pohybom ddvkovacieho suportu Q.
Pri pohybe ddvkovacieho suportu § doprava sa stipec 21 su%iastok 6 posunie na dolnd orien-
ta¥nd doXti¥ku 4 dévkovacieho suportu 9 (obr. 3). Takto spolohovand su¥iastka § Jje pripra-
vend k gakontaktovaniu. Pohyb zadrZiavacieho suportu 19 doYava je Zasove mechanicky viazany
s pohybom kontaktovacieho suportu 10 dolava. Vo Stvrtej polohe pri pohybe kontaktovacieho
suportu 10 dolava, a zadr¥fiavacieho suportu 19 dolava je su&iastka 6 svojimi privodmi J
pritla¥end na pevné meracie kontakty 15 pomocou pruZne pohyblivo uloZenych pritlainych kon-
tektov 14. Nastavenie odpruZenie kontaktov 14 je prevedené tak, aby nedo¥lo k poskodeniu
privodov 7 si¥iastky &, ele 2éroven k jej sporehlivému zekontaktovaniu. Tym je su¥iastka §
zakontaktovand a mé%e byt prevedené jej vyhodnotenie meracim pristrojom 23 (obr. 4). Pri
ndslednom pohybe suportu 10 doprava, je sdZiestka uvoTnend e zatriedend podPa parametrov
do prisludnej triedy. Pohyby ddvkovacieho suportu 9, kontaktovacieho suportu 10 a zedriia-
vacieho suportu 19 si Zasovo mechanicky viazané. Cely cyklus sa automaticky opakuje podla
potreby.

PREDMET VYNALEZU

Zeriadenie na ddvkovanie a kontasktovanie rota¥nych elekironickych si¥iastok, najma od-
porov, didd a kondenzdtorov, ktoré pozostéva z dvoch Yavych a dvoch pravych vodiacich 1145¢
ddvkovacieho suportu, zadriiavacieho suportu a kontaktovacieho suportu, spolu s meracimi
kontaktemi, vyznafujice sa tym, Ze v hornej Zasti ddvkovacieho suportu (9) si pevne nastave-
né horné (3) a dolné orienta¥nd do¥ti¥ka (4) striedavo zasahujice do orientalnej medzery
(20) s dvojicami stabiliza¥ngch kolikov (5), pri¥om pod nimi ne horizontélne pevne uloZenych
vodiacich ty&iach (11) su pohyblivo ulo¥ené zadriiavaci suport (19) opatreny dvojicou zedr-
%iavacich kolfkov (17) = kontaktovaci suport (10), kde v jeho odYah&enf (22) oproti pevnym
meracim kontektom (15) s¢ v puzdrdch (13) hybne uloZené dva pohyblivé kontakty (14), ktoré
si odpru%ené pomocou pruzin (24) a poistené podloZkou (12).

2 vykresy
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