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Zaiizeni pro automatické pfeviieni
nitd pri tvorbd nifovych t&les pouziva
rotujiciho zasobnibo bubinku jako mezidle-
nu mezi rozvadé&dem, piedlohou a navii;nym
nitovim t&lesem. K rotujicimu zésobniku
bubinku se zafezy Jje umistdno prvni didlo
pro udrfovani pFibliZn& trvalého mnoistvi
ovinh nit¥ p¥i jejim navijeni na povrch
rotujiciho zédsobnika bubinku. Pied vstu~-
pem nité na povrch tohoto rotujiciho zAsob-
niko bubinku je umistdno druhé &idlo pro
zjistovéani pritomnosti navijené nits, -
K rozvadédi je umisténo treti &idlo pro
zjistovéani podtu jeho oté¥ek. Za rotuji-
cim zédsobnim bubinkem je umisténo Stvrté
&idlo pro zjistovéni pritommnosti nits.
VSechna &tyri &idla jsou elektricky propo-
éena pies ovlédaci elektrozatizeni s &is-
i%em, s elektromotorem brzdiciho zaiize-
ni kfiéové civky a ddle s pomocnym zaii-
zggim pro zastavovdni a rozbihé&ni rozva-
déce.
Zaiizeni pro automatické previjeni nitsd
p¥i tvorbd nifovych téles je vyuiitelné
v textilnim primyslu.

251 426




251 426

Vynédlez se tykd zatizeni pro automatické navijenf nité, vy-
hleddvénf konce nit& a spojovéni s niti od pfedlohy pii navije-
nf nifovych t&les, zejména kF¥f¥ovych civek.

Znémé zatfzenf, kteréd provdd{ automatické soukéni, vyhle-
- d4véni a spojovéni nit& po pretrhu nebo vysoukéni predlohy p¥i
'tvorbé,nifovych téles;'zejména'kfiﬁovych civek, pouZivaji pro
vyhledévéni nit& na kif¥ové civce 3iroké vyhledévaci hubice,
pres celou 3iFfku ki{¥ové civky, kterou proudi v dobé& vyhledévé-
ni konce nité podtlakovy vzduch, ktery naéévé nit do hubice pri
zp8tném otd¥eni kr{Zovou civkou. Nevyhodou téchto zarizeni je
~velké spotteba podtlakového vzduchy a tedy i velké spotieba
energie. . 4 :

Za¥{zenf, uZivajic{ k vyhledéni na k¥iZové civce uZ3i vy-
hledévaci hubici, kteréd by méla men3i spotfebu vzduchu byla si-
ce zkoulena, ale nedoznala vyrobni realizaci, protoZe, kdyZ se
hubice pohybovala podél povrchu k¥{Zové civky nezastihla pFevéi-
né nit v jeji néhodné poloze, doslo k nevyhledédni nebo i k za-
klesnuti konce nitd v névinu k¥f¥ové civky.

Proto byly &indny pokusy zbavit se tdchto nedostatkl zara~
zenim n&jakého zédsobniku mezi piedlohu a k¥iZovou civku, piidem? .
se predpoklédalo, Ze se nit plfetrhne pfed timto zdsobnikem a
ne za nim, takZe bude moZné tuto nit pled zdscbnikem zachytit,
podat k spojovacimu za¥izenf nit& a svézat s nitf od predlohy.
Ti{m by odpadla spotXeba podtlakového vzduchu vibec. Znémé zaif-.
zen{ pracovala nésledovné: Do komirky se voln& ukladals nit a
z této zésoby se odsoukévala i1 po pretrhu, prifemZ se soulasnd
zachycend pretrZend nit pPed komirkou rychle dopravovala k spo-
Jjovac{mu mechanismu a spojila se s niti od potsde. Soukéni zde-
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probihalo nepretrZité, protoZe se po pretrhu a svdzani niti dds-
tednd vyderpand zdloha v komirce pozdéji doplniles. Nevyhodou

bylo volné ukldddn{ nité, jeji smyékovéni p?i odvijeni a na za-

' klad® toho pretrhy za komirkou. Daldi ze¥izeni, které sice tuto

nevyhodu smydkovdni nevykazovalo, pracovalo s krdtkou, radové

30 cm, zdlohou ve tvaru smydky, béhem jejiZ odsoukdvéni se m&l
uvdzat pripraveny uzel z ndsledujiciho potdde k prdve pretriené
niti. Cely tento proces mél prob&hnout p¥i normdlni soukaci rych-
losti, *ddové v milisekunddch. Nevyhody spolivaly v tom, Ze za-
¥izeni bylo proto velmi sloZité a ddle zhorSovalo proti stévaji-
cim ze¥izenim produktivitu préace, protoZe prévé soukany potdc

~musel byt po pretrhu vyrazen a znovu dopraven k soukeci jednot-

ce a hasazen do jejiho zdsobniku. Vyhleddni konce nité a nasazo-
vani potdde do zdsobniku provddéla obsluha stroje jako viceprdci.

Previjeni nité pomoci rozujiciho zdsobniku, bubinku, méd ta-
ké své nevyhody. Je to zejména otdzke bezporuchového navijeni a
odvijeni nit& na rotujici zdsobni bubinek a z jeho povrchu bé-
hem riznych reZimi, tedy zejména p¥i rdznych rychlostech navijeni
a odvijeni nité. Hlavné p¥i rychlém rozb&hu bubinku je nebezpedi
odletu volné smycky, kterd se nachdzi v misté, kde nit opousdti
povrch rotujiciho zdsobniho bubinku. V disledku toho mohou nastat
pfetrhy za zdsobnim bubinkem, coZ md ze ndsledek zastaveni sou-
kaci jednotky a nutnost zdsahu obsluhy.

Uvedend nedostatky odstranuje zafizeni pro mutomatické pie-
vijeni nité p¥i tvorbs nifovych t¥les, zejména k¥i¥ovych civek,
k vyhleddvdni konce pTreruSené nevijené nité a jejiho nevazovéni
s niti od pfedlohy, pouZivajici rotujiciho zdsobniho bubinku ja-
ko meziclenu mezi p¥edlohou a navijenou k¥iZovou civkou, a k to-
mi—to rotujicimu zdsobnimu bubinku se zdtezy je umistdno prvni
$idlo pro. udrfovdni p¥ibliZ¥ns trvalého mno¥stvi ovind na povrchu
tohoto bubinku a pred vstupem nité na povrch tohoto bubinku
je zaYazeno druhé éidlo pro jeji kontrolu, ddle je zde umisté-

no &tvrté didlo pro zjistovdni pFitomnosti nitd za rotujicim zé-

sobnim bubinkem, podle vyndlezu. Jeho podstate spolivd v tom, Ze
u rozvaddde je umistdno treti didlo pro zjidtovani pocétu jeho
otddek a vSechna &tyri uvedend ¢éidla jsou elektricky propojend
pres ovladaci elektroza¥izeni s didlem, s elektromotorem, ‘
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s elektromagnetem brzdiciho za¥izeni k¥iZové civky a s pomocnym
zefizenim pro zasteveni a rozbéh rozvadéde, V programu ovlddaciho
elektroza¥izeni miZe byt s vyhodou zabudovdn pro rozbéh a dobdh
rotujiciho zdsobniho bubinku pFedstih navijeci rychlosti na tento
bubinek pred navijeci rychlosti ne k¥iZovou civku.

Vy$si Glinek zeFizeni podle vyndlezu je nutno spatfovat v
tom, Ze toto zaPfizeni naviji nit na zdsobni bubinek v zavislosti
na otddkdch rozvddéciho bubnu prakticky v kazdém reZimu soukdni,
tedy pri rozbd&hu, vlastnim soukdni, dobdhu, aZ po zastaveni stroje.
. Dal$i vyhode zafizeni podle vyndlezu je v tom, Ze vSechny funkdéni
elementy jsou sledovdny &idly, ktera zaruduji jejich precizni
kontrolu, eventudlné i doregulaci. Regulaci otédcek rotujiciho z8~
sobniho bubinku je dosahovdno dobrych parametri spolehlivosti to-
hoto vloZeného elementu., '

Vyndlez a jeho idinky jsou bliZe vysvétleny v popisu p¥ikla-
du jeho provedeni podle pFiloZeného vykresu, ktery schematicky
zndzornuje zatizeni pro sutomatické previjeni nit& podle vyndlezu.

. Elektromotor‘l_je uloZen pevné v kost¥e soukaci jednotky 33,
a je spojen.s rotujicim zdsobnim bubinkem 2, ktery je opatfen
zarezy 35, které vytvareji signdly pro &idlo 27. Vedle motoru 1
je umistén prvni vodi¢ 3 a za nim je umisténo étvrté &idlo 6 pro
zjistovdni pFitomnosti nits 71, ddle druhy vodi¢ 4 a prvni brzdic-
ka 5. Nit 7 postupuje dédle k rozvedéci 8 a kiiZové civce 9. Pod
rotujicim zdsobnim bubinkem 2 je umisténo druhé &idlo 10 pro zjis-
%qvéni p¥itomnosti navijené nité 7, ¢istic¢ 1l nité a druhd brz-
dicka 12 nité, pod niZ je spojovaci za¥izeni 13 nité. Nad spojo-
vacim zaefizenim 13°nit& je umisténa trubidke 16 s podtlekovym
vzduchem pro uchopeni dalsi nité 20 od predlohy. Kolem spojovaciho
zarizeni 13 nité jsou upraveny zavddéci péky 14, otodn& uloZené
na h¥ideli }5. U rotujiciho zdsobniho bubinku 2 je ustavena uzk4

odsdvaci hubice 17 pro odsdvdni nité z povrchu rotujiciho zdsobniho |

bubinku 2, otocnd kolem depu 18. Prfed rotujicim zdsobnim bubinkem
2 je umist&n otevieny samonavdddci vodi& 26 pro vedeni nité na je-
ho povrch. U rotujiciho zdsobniho bubinku 2 je umistdno prvni did-
lo 27, regulujici mnoZstvi nité ne povrchu tohoto rotujiciho zdsob-
niho bubinku 2.

-
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Uzké odsévaci hubice 17 je otodn& uloZena na h¥fdeli 18.
Pied povrchem rotujicfho zésobnfho bubinku 2 je umisténo prvni
¢idlo 27 regulujicf mnoZstvi nité& na povrchu tohoto bubinku 2.
Déle je na soukac! jednotce umfstdno tretf &idlo 28 pro zjisto-
védni podtu otédek rozvadife 8. Na kaZdé soukaci jednotce je
ovlddaci elektrozarizenf 29 p¥fpadné napojené na ¥{dfci mikro-
potitad. Ovlddaci elektrozaifizenf 29 ¥1d{ zejména otédky elek-
tromotoru v zévislostech na rdznych reZimech rychlosti navije-
ni nité 7 na k¥{Zovou civku 9, navijeni .nit& na rotadni zésob-
ni bubinek a odvijeni nité z rota¥nfho zésobnfho bubinku 2 v zé-
vislosti na signélech od Stve¥ice Zidel 6, 10, 27 a 28,eventudl-
n& od elektronického Cistife 11 nité. Déle je na soukaci jednot-
ce umfsténo brzdlcf za¥fzeni 30 pro brzdénf k¥f¥ové civky, otod&-
n& uloZené na daldfm hrideli 31 a ovlédané napriklad elektro-
magnetem 32, ktery dostévéd signédl od ovlédaciho elektrozarize-
nf 29. 04 ovlddactho elektroza¥fzent 29 je moZno zastavovat a
spoustét otédeni rozvadéle 8 pies jeho nenaznaleny motor nebo
nenaznadenou spojku blokové naznalenym pomocqym.zafiZenim 34.

Po pPetrhu navijené nit& za signélem od druhého &idla 10
mebo od &istide 1l nit& pFes ovlédaci elektrozarizeni 29 rych-
le zastavi rotujicd zésobni bublnek 2. Soulasné se zabrzdl kif-
Jové civka 9 tim, ¥e se brzdfci zarfzenf 3Q k¥{¥ové civky oto&-
né na ‘daldim h¥fdeli 31 zasune mezi k¥fi¥ovou civku 9 a rozvaddd
8 pomoci elektromsgnetu 32 ovlédaného ovlddacim elektrozaiize=-
nim 29. Potom se rotujici zésobni bubinek 2 na zéklad® daldiho
signélu od ovlédacfho elektrozarfzeni 22 podne otédet proti své-
mu pivodnimu sméru rotace, tedy proti sméru p¥i navijenf nit& 7.
Do pohyblivE& upravené uzké odsévaci hubice 17, kterd se mezitim
p¥ibliZila k povrchu rotujictho zé&sobnfho bubinku 2 do polohy
37,8e nasévéd konec 19 nité 7 z rotujfctho zésobnfho bubinku 2.
Uzké odsévaci hubice 17 se potam presouvé do polohy 36, tedy do
blfizkosti spojovactho zaifzenf 13 nit&. Toto nasévéni a podévé-
ni konce 19 nitd 7 do blfzkosti spojovaciho za¥izeni 13 nits
je umoZn&no tfm, %e se stdle pomalu ot&&i zpdt rotujlicim zésob-
nim bubinkem 2 elektromotorem 1, napi'fklad frekven&n& regulova-
nym indukénim elektromotorem se zarizenim zajidtujfcim reversa-
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ci otédek tohoto elektromotoru. Daldf nit 20, od odsoukévaného
potée po pretrhu nebo 2z nov& nasazeného potéde, kdyZ byl pled-
chézejfci potéd odsoukdn, se spoji s koncem 19 nité 7 znémymi
mechanismy a zplsoby spojovéni a miZe byt zahdjeno dalsf pre-
vijen{, pokud byl proces vyhleddnf nit& u jejfho spojeni dspés-
ny. Pokud tento proces iuspésny nebyl miZe se opakovat.

Posouvéni ovind nit& na povrchu rotujictho zésobniho bubin-
ku 2 ve sméru 38 pri navfjenf nit# na jeho povrch a v dal¥fm
sméru 39 pri vyhledévéni a poddvéni nité k spojovacimu zarize-
n{ 13 nit& se provédi nernazem¥nym znémym za¥izenim.

PFi rozb&hu soukaci jednotky nebo pfi dob&hu jsou otélky
rotujfciho zdsobnfho bubinku 2 tak regulovény ovlddacim elektro-
zalfzenfm 29, %e rychlost navijené nit& na povrch rotujictho
zésobnfho bubinku 2 je v&t3f nebo stejnéd jako rychlost odvijené
nité z jeho povrchu na k¥f{Zovou civku 9, takZe se na povrchu
rotujfctho zésobnfho bubinku 2 md¥e nit dopliiovat jiZ behem roz-
‘bdhu soukac! jednotky. Po ukondenf rozbshu piejimé funkci prvaf
gidlo 27, které udrZuje trvale b&hem soukéni zdsobu nité na ro-
tujfcim zésobnim bubinku 2 na poZadované hodnot& a také v zé-
vislosti na oté&kéch rozvadéde 8 pPes ovlédaci elektrozarizeni
29 napriklad frekvendni regulaci otédek elektromotoru 1, tedy
napfiklad induk¥nfho elektromotoru. Pozvolny rozb&h rotujiciho
zésobniho bubinku 2 je ovlédén t¥etim &idlem 28 pres ovladaci
elektroza¥fzenf 29. Tento pozvolnf rozbdh je velmi uzitedny zej-
‘ména pro zamezeni moZnosti udletd nits 7 z ﬁovrchu rotujiciho
zésobntho bubfnku 2,a tim vzhiku smySek na niti 7 a moZnosti je-
 jiho pFetrhu mezi rotujicim zésobnim bubinkem 2 a kfiZovou civ-
kou 9. Kdyby prece jenom do3lo k pietrhu nité za rotujicim zé-
sobnim bubinkem 2 je zde umisténo &tvrté &idlo 6, které dévé
povel k zastaveni rotujicfho zésobnfho bubinku 2 a k¥fZové civky 9.

Za¥fzeni pro automatické previjeni nitd p¥i tvorb& nifovych
t&les podle vyndlezu je vyuZitelné predevdim v textilinim primyslu.
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Ze¥izeni pro automatické pFevijeni nitd p#i tvorbd nifovych
téles, zajména k¥iZovych civek, k vyhleddvédni konce pFeru-
Sené navijené nité a jejiho navazovéni s niti od pFedlohy,
pouzivajici rotujiciho zdsobniho bubinku .jako mezidlenu me-
zi rozvedddem, predlohou a navijenym niftovym t¥lesem, a k
tomuto rotujicimu zésobnimu bubinku ge zéfesy je umisténo
prvni didlo pro udrZovéani p¥ibliZné trvalého mnoZstvi ovi-
nd nité pri jejim navijeni ne jeho povreh, a pred vatupem
nité& ns povrch tohoto rotujiciho zdsobniho bubinku je umis-
tdno jiné 8idlo pro zjisltovéni p¥{tomnosti navijené nite
a za rotujicim zdsobnim bubinkem je umisténo &tvrté didlo
pro zjistovédni p¥itomnosti nité, vyznalujici se tim, Ze
u rozvadéde /8/ je umistSno tYet{i &idlo /28/ pro zjistova-
ni podtu jeho otdlek & viechna Sty¥i &idle /6,10,27,28/
jsou elektricky propojena pies ovlddaci elektroza¥izeni /29/
8 Gigtidem /11/, s elektromotorem /1/, elektromagnetem /32/
brzdfciho zabizeni /30/ k¥iZové civky /9/ a také s pomoc-

nym za¥izenim /34/ pro zastavovdni a rozbihdni rozvadéde /8/.

Zg¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze %

ovlddaciho elektroza¥izeni /28/ je zabudovdn pro rozbdh a
dob&h rotujiciho zdsobniho bubinku /2/ predstih navijeci
rychlosti na tento rotujici zdsobni bubinek /2/ pired navije-

ci rychlosti na k¥iZovou civku /9/.

1 vykres
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