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Uktad kompensacji srednicy i ksztattu narzedzia frezarko-kopiarki
sterowanej za pomoca analogu napigciowego

Przedmiotem wynalazku jest uktad kompensacji érednicy i ksztattu narzedzia frezarko-kopiarki sterowanej
za pomocg analogu napigciowego.

Znane urzadzenie do wykonywania modelu przestrzennego na podstawie warstwicowego rysunku analogo-
wego zawiera §lizgowy czujnik punktowy sterujacy ruch pionowy glowicy z narz¢dziem. Czujnik prowadzony po
powierzchni warstwicowego rysunku analogowego przekazuje istniejace na jego powierzchni napiecia do uktadu
wykonawczego frezarko-kopiarki na skutek czego frez zostaje ustawiony na odpowiedniej wysokosci. Wada tego
urzadzenia jest mato doktadne odtwarzanie krzywizny przestrzennej, spowodowane istnieniem érednicy freza
oraz kata wyste pujacego pomigdzy osig freza i obrabiang powierzchnia przestrzenng.

Celem wynalazku jest zwigkszenie wiernosci odtwarzania krzywizny przestrzennej przedmiotu, wykona-
nego frezarko-kopiarka sterowang za pomoca analogu napig ciowego. :

Cel ten zostat osiqgnie;ty‘za pomocg czujnika stykowego wyposazonego w szereg Slizgéw zewnetrznych
rozmieszczonych wspétsrodkowo wzgledem slizgu Srodkowego usytuowanego w osi czujnika i potaczonych elek-.
trycznie z zespotem odczytujacym potencjaty kolejnych dizgéw. Zespét odczytujgcy jest potaczony poprzez
wzmacniacz, prostownik iuklad przeksztaltnikowy napie¢ z sumatorem sprz¢zonym elektrycznie ze $lizgiem
$rodkowym czujnika, przy czym §lizgi sa osadzone sprezyscie — suwliwie w gniazdach wykonanych w czujniku.

Zaleta uktadu kompensacji $rednicy iksztaltu narzgdzia frezarko-kopiarki sterowanej za pomoca analogu
napi¢ ciowego jest prosta konstrukcja uktadu sterowania frezarko-kopiarki.

Uk tad kompensacji Srednicy i ksztaltu narzedzia frezarko-kopiarki sterowanej za pomocg analogu napigcio-
wego jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat blokowy
uktadu, fig. 2 przedstawia czujnik stykowy w przekroju osiowym.

UKtad zawiera czujnik stykowy 1 wyposazony w szereg Slizgéw zewngtrznych 2 rozmieszczonych
wspétsrodkowo wzgledem §lizgu srodkowego 3 usytuowanego w osi czujnika 1. Slizgi 2 i 3 s3 osadzone suwliwie
w gniazdach wykonanych z materiatu o dobrych wtlasnosciach izolacyjnych. Korice $lizgéw zewngtrznych 2,
usytuowane w gniazdach sa potaczone elektrycznie, poprzez sprgzyny 4, z zespotem odczytujacym 5 ztozonym
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z pierscienia zestykéw 6 o ilosci réwnej iflosci dizgéw zewnetrznych 2 oraz z magnesu 7, w ksztalcie palca
nastawczego obrotowego, osadzonego wspétsrodkowo wzgledem pierscienia zestykéw 6. Zesp6t odczytujacy 5
jest potaczony poprzez wzmacniacz napigciowy 8, prostownik 9 i uktad przeksztattnikowy napigé 10 z suma-
torem 11 sprze zonym elektrycznie ze dizgiem srodkowym 3 czujnika 1.

W czasie wykonywania modelu przestrzennego frezarko-kopiarka wyposazona w uktad kompensacji, we-
dtug wynalazku, czujnik stykowy 1, przesuwany po powierzchni ptaskiego, warstwicowego rysunku analogo-
wego, potaczonego ze Zrédiem napigcia, przekazuje do odpowiednich zestykéw 6 zespotu odczytujacego 5
wartosci potencjaléw przejete przez flizgi 2 i 3. Réwnoczesnie magnes 7 zespotu odczytujacego 5, wirujac,
zwiera kolejne zestyki 6 i przekazuje ich potencjaty do wzmacniacza napigciowego 8. Wartosci tych potencja-
téw sa proporcjonalne do kata nachylenia odwzorowywanej krzywizny przestrzennej. Ze wzmacniacza 8 poten-
cjaty, jako sygnat okresowo zmienny, sa przekazywane poprzez prostownik 9 i przeksztattnik napi¢é 10 do
sumatora 11, w ktérym s3 dodane jako sygnal kompensujacy do wartosci potencjatu dlizgu srodkowego. Zsumo-
wany sygnal jest przekazywany do znanego uktadu wykonawczego frezarko-kopiarki, ustalajacego wysokosé
potozenia freza.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad kompensagji §rednicy i ksztattu narze dzia frezarko-kopiarki sterowanej za pomoca analogu napie-
ciowego, zawierajacy . czujnik stykowy, znamienny tym, ze czujnik stykowy (1) jest wyposazony w roziesz-
czone symetrycznie, wzgledem slizgu $rodkowego (3) usytuowanego wosi czujnika (1), dizgi zewnetrzne (2)
potaczone poprzez zesp6t odczytujacy (5), wzmacniacz napigciowy (8), prostownik (9), i uktad przeksztattni-
kowy napi¢¢ (10) z sumatorem (11), sprzgzonym elektrycznie ze dizgiem srodkowym (3) czujnika (1), przy
czym dizgi (2, 3) sa osadzone sprezyscie — suwliwie w gniazdach wykonanych w czujniku (1).

2. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zesp6t odczytujacy (5) sktada sig z pierscienia zestykéw (6)
o ilosci réwnej ilosci dlizgéw zewnetrznych (2) oraz z magnesu (7) w ksztatcie palca nastawczego, obrotowego,
osadzonego wspétsrodkowo wzgledem pierscienia zestykéw (6), przy czym kolejne dizgi (2) sa potaczone
elektrycznie z odpowiednimi zestykami (6).
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