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Urzadzenie. do samoczynnej zmiany kierunku i wielkosci sily
uderzen wibromlotéw

1

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do sa-
moczynnej zmiany kierunku i wielkoéci sity u-
derzen wibromlota przystosowanego do pograza-
nia lub wyciagania z gruntu dlugich elementow,
na przyklad, pali, rur obsadowych, grodzi wodo-
szczelnych, uzioméw pretowych i innych. Przed-
miofowe urzadzenie znajduje szczegb6lnie zastoso-
wanie w wibromlotach, wymagajacych czestej
zmiany kierunku uderzen.

Znane sa liczne rozwigzania konstrukcyjne u-
rzadzefi do regulacji oraz zmiany kierunku u-
derzenn wibromlotéw. Wymagaja one skompliko-
wanych i pracochlonnych operacji przy obstudze.

Znane sa na przyklad z polskich opis6w paten-
towych Nr 40914 i 40915 urzadzenia do zmiany
kierunku uderzen wibromlotéw, w ktérych usta-
lenie luzu pomiedzy kowadlem i bijakiem, decy-
dujscym o szybkim pograzeniu lub wycigganiu z
gruntu elementéw dlugich, jest dokonywane za
pomoca nakretki obracanej bezpos$rednio lub zdal-
nie za pomocg przekladni larncuchowej.

Znany jest roéwmiez inny rodzaj urzadzen, w
ktérych dla zmiany kierunku uderzei wibromlota
jest wymagana wymiana uchwytu mocujacego e-
lement dlugi, jak to ma na przyklad miejsce w
konstrukeji opisanej w patencie Nr 30547.

We wszystkich tych i innych znanych rozwia-
zaniach konstrukcyjnych urzadzeh do zmiany kie-
runku uderzen wibromlotéw kazda zmiane tego
kierunku muysi poprzedzaé reczna operacja przed--
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stawiania, co jest zwigzane z przerwami
tych urzadzen.

Urzadzenie stanowigce przedmiot niniejszego
wynalazku jest w. peli zautomatyzowane i usu-
wa wady znanych urzgdzen. Nastawienie kierun-
ku uderzeni dowolnego typu wibromlota jest rea-
lizowane w zalezno$ci od kierunku dzialania i wiel-
koéci sily wystepujacej w zawiesiu, utrzymujgcym
wibromiot. Poniewaz w trakcie grazania ele-
mentéw diugich zawiesie wibromlota jest zluzo-
wane, natomiast w trakcie wyciggania z gruntu
tego elementu wystepuja w zawiesiu sity skiero-
wane ku gérze, ktére sg réwne co najmniej sumie
ciezar6w wibromlota i wycigganego elementu,

pracy

-przeto wielko$§¢ i kierunek sity przytozonej do za-

wiesia s3 celowo i zgodnie z potrzeba sterowane
przez operatora obstugujacego wibromlot za po-
moca dowolnego podnosnika. Podno$nik wsp6l-
pracujacy z wibromiotem jest tak dobrany, aby
mégt udzwigngé ten wibromlot wraz z zamocowa-
nym do niego pograzanym lub wycigganym 2
gruntu elementem. Stosunek wielkoSci sity ude-
rzefi tradycyjnych wibromlotéw do ich cigzaru
zawiera sie¢ w granicach 60 do 109 ton. W zwigz~
ku z tym zachodzi konieczno$é zapewnienia zgod-
no$ci kierunku dziatania sity uderzenia wibro-
mlota z kierunkiem sily wystepujacej na zawie-
silu podno$nika.

Te rozwigzania doprowadzily do wynalazkyu,
ktéry jest oparty- gtéwnie na tym, ze kierunek
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dzialania sily uderzenia wibromlota jest stevo-
wany silami wystepujacymi na zawiesiu utrzy-
mujgcym ten wibromlot. Zastosowanie urzgdze-
nia wedlug wynalazku jest szczegélnie korzystne
przy pracach zwigzanych z zaglebianiem rur ob-
sadowych do formowania zelbetowych pali w grun-
cie oraz do wykonywania glebokich uzioméw pre-
towych systemem bezzlgczowym, w ktérym po-
grazane zerdzie wciskajace wlaSciwy uziom s3
spowrotem wyciggane z grumtu.

Wynalazek jest szczegblowo objasniony na
przyktadzie wykonania urzgdzenia do samoczyn-
nej zmiany kierunku uderzei wibromlota, przed-
stawionym schematycznie na rysumnku.

Na prowadnicy 1 zakonczonej z jednej strony
uchwytem 2, a z drugiej strony kolnierzem 5 jest
osadzona suwliwie ptyta oporowa 6. Z plyta opo-
rowg 6 jest sprzezony za po$rednictwem sprezyn
9 wibrator 7 zaopatrzony w przeciwbieznie wibru-
jace mimosrody 8 oraz w bijak 10, przy czym wi-
brator 7 jest osadzony réwniez suwliwie na pro-
wadnicy 1.

Ptyta oporowa 6 odpychana od kolnierza 5 spre-
zynami 13 jest polaczona z. tym kolmierzem linig
stalowg 14 przewleczong przez zespoly wielokrgz-
kéw 15, przy czym lina 14 jest umocowana do za-
wiesia 16, Przeciwbiezny ruch obrotowy mimo-
§rodéw 8 wibratora 7 powoduje wymuszone drga-
nia bijaka 10 w. kierunkach oznaczonych strzalka-
mi A, Efekt pogragzania lub wyciggania z gruntu
4 elementu 3, ktérym moze byé pal, grodz wodo-
szczelna, rura obsadowa lub inny element uzy-
skuje sie przez przemieszczanie sie wibratora 7
wzdluz prowadnicy 1 i zblizamie jego bijaka 10
do pierScienia 11, badZ do pierScienia 12, przy
ezym oba te pierScienie s przyspawane do pro-
wadnicy 1 i stanowia kowadla wibromiota. Prze-
mieszczanie wibratora 7 wzgledem pierscieni 11,
2 jest dokonywane w sposéb samoczynny, ktéry
polega na ustalaniu obu skrajnych polozen goér-
nego i dolnego plyty oporowej 6 wzgledem pro-
wadnicy 1 za pomoca zderzakéw nastawczych 17,
osadzonych suwliwie w lozysku 18 kolnierza 5,
ktére to zderzaki stanowia ogranicznik ruchu pty-
ty oporowej 6. W celu utrzymania ptyty oporowej
6 w jej skrajnych polozeniach przewidziano w
konstrukeji urzadzenia wedlug wynalazku mecha-
nizm ryglujacy 19. Ryglowanie i odryglowanie u-
rzgdzenia nastepuje kolejno po kazdorazowym
dojéciu zderzakéw nastawczych 17 do kolnierza 5.

Dzialanie urzadzenia do samoczynnej zmiany
kierunku uderzen wibromlotota zgodnie z wyna-
lazkiem jest nastepujace. Po ustawieniu wibro-
mlota wraz z pograzanym dlugim elementem 3
do pracy luzuje sie line podnoénika utrzymuja-
cego zawiesie 16. Plyta oporowa 6 opada pod
wplywem wlasnego ciezaru i rozprezajacego dzia-
tania sprezyn 13 w swe dolne polozenie, w kté-
rym zostaje zaryglowana za pomoca mechanizmu
ryvglujgcego 19. Nastepnie uruchamia sie¢ wibrator
7 ktérego wirujace przeciwbieznie mimosrody 8
wymuszajg drgania bijaka 10 i uderzenia w dolny
pierscienn 11, Uderzenia te skierowane wzdluz osi
pograzonego elementu 3 powoduja jego zaglebie-
nie w grunt 4. W miare zaglebiania sie elementu
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3 w gruncie 4 operator dzwigu podnoszgcego wi-
bromlot stopniowo i réwmnomiernie opuszcza za-
wiesie 16, W celu wyciagniecia zaglebionego w
gruncie elementu 3 operator dzwigu wywoluje na-
pigcie liny 14 przymocowanej do zawiesia 16 i tym
samym sile skierowang ku goérze. Pod wplywem
tej silty zostaje odblokowany mechanizm rygluja-
cy 19, po czym pod wplywem naciggu liny 14 zo-
staje przyciagnieta za pomocg zespolu wielokraz-
kéw 15 plyta oporowa 6 do jej gbrnego polozenia,
to jest do polozenia w ktérym dolny zderzak na-
stawczy 17 oprze sie o kommierz 5. W tym poloze-
niu plyty oporowej 6 zablokowany zostaje mecha-
nizm ryglujacy 19, przy czym wraz z podniesieniem
plyty oporowej 6 przemieszcza sie wraz z nig w
gérne potozenie wibrator 7, ktoéry jest polgczony
z ta plyta za pomocg sprezyn roboczych 9. Po uru-
chomieniu wibratora 7 bijak 10 powcduje ude-
rzenia w gérny pierScien 12 wywolujac sity skie-
rowane ku gorze.

W wyniku tego nastepuje efekt wyciggania z
gruntu 4 elementu 3, trwajacy tak dlugo jak diugo
trwa sila naciagu przylozona do zawiesia 16 zrea-
lizowana za pomocg diwigu podnoszgcego wibro-
milot. Zmniejszenie sily naciggu zawiesia 16 po-
‘woduje automatycznie zmiane odleglo$ci piyty o-
porowej 6 od jej skrajnego gbrnego potozenia, a

-w wyniku tego uzyskuje sie zmiane wielkos$ci si-

ty uderzenia wibromicta. W przedstawionym u-
kladzie maksymalna sila uderzeniowa bijaka 10
0 pierScienie 11 lub 12 przypada w skrajnych po-
lozeniach tego bijaka i przy najwiekszej amplitu-
dzie drgan. W zwigzku z tym kazdej zmianie po-
lozenia drgajgcego bijaka 10 wzgledem nierucho-
mego kowadla, ktérym sg pier§cienie oporowe 11,
12, towarzyszy zmiana wielkoSci sily uderzenio-
wej wibromlota, regulowanej w spos6b ciagtly.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnej zmiany kierunku
i wielko$ci sily uderzen wibromlotéw przysto-
sowanych do pograzania lub wyciggania =z
gruntu elementéw dtugich, ktéry to wibromiot

~ jest zaopatrzony w wibrator z wirujacymi prze-
ciwbieznie mimo$rodami wywolujacymi wymu-
szony ruch drgajacy Dbijaka, znamienne tym,
7e na prowadnicy (1) zaopatrzonej z jednej
strony w uchwyt (2) mocujacy element diugi
(3), a z drugiei za$ strony zakonczonej kolnie-
rzem (5), jest osadzona suwliwie plyta oporowa
(6) z mechanizmem nastawczym (17), do ktérej
to plyty jest przymocowany za pomoca spre-
zyn robccezych (9) wibrator (7) z bijakiem (10)
osadzony réwniez suwliwie na prowadnicy (1)
zaopatrzonej w pier§cienie (11, 12) przyspawa-
ne do prowadnicy (1) i stanowigce kowadla
wibromlota, oraz na mechanizm blokujacy (19)
ustalajacy skrajne polozenia ptyty oporowej (6)
na prowadnicy (1).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze w lozysku (18) kolnierza (5) jest osadzony
zesp6l regulowanych zderzak6éw  nastawczych
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(17) ktére stanowia ogranicznik ruchu plyty
oporowej (6) i wielkosei amplitudy.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze plyta oporowa (6) odpychana od kolnierza

6
(5) za pomoca sprezyn (13) jest polgczona z tym
kolnierzem (5) ling stalowg (14) przewleczona
przez zespoly wielokrazkéw (15), przy czym li-
na ta jest przymocowana do zawiesia (16).
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