¢ESKOSLOVENSKA | , > -
SOCIALFISTICKA | popr VY"ALEZU
REPUBLIKA| - i :

" | K_AUTORSKEMU OSVEDCENIY |

]

(21} (PV 3084-86.A)

U#AD PRO VENALEZY

A OBJEVY {45) Vydané 15 1% 88

(22) Prihldsene 28 04 86

(40) Zverejnené 17 0% 87

3

f
]

257118

(x) (Bx)

{31} Int. €L&
R23G7/08

(75)

Autor vynélezu CHLEBIK MILAN ing., MYJAVA

{54) Manipulaéna jednotka, najmi na rotatné sitiastky s otvorom

1

Manipulaénd jednotka, najméd na rotad-
né sidiastky s otvorom, sliZi na oddelova-
nie odoberanej sttiastky pri pdsobeni tla-
ku ostatnych siiéiastok z dopravnika, upnu-
tie siidiastky do uchopovacich &elusti, pre-
nesenie stfiastky do miesta jej zakladania
a sutasnej kontroly pritomnosti sagiastky v
mieste zakladania. Uvedeného ulinku sa
dosiahne tym, %e k stojanu je pripevnend
doska s pneumatickym valcom a vedenim,
v ktorom je posuvne uloZeny posuval s u-
chopovacimi &elustami, pripevnsnymi skrut-
kou a sane opatrené clonou, ovladané pru-
Zinou, pri¢om v pneumatickom valci je suv-
ne uloZeny piest s postivatom.
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Vyndlez sa tyka manipulatnej jednotky
na rotané suciastky s cotvorom, sldZiacej
na prendSanie sucdiastok zo zé&scbnika na
miesto montovaného vyrobku.

Doteraz zndme manipulaéné jednotky, po-
uZivané na prendSanie stiastok, su pomer-
ne zloZitej kon3trukcie, ktorda sa prejavuje
v tom, Ze pouZivaji prevdZne uchopovacie
klieSte, sluZiace na uchopenie prendSanej
sufiastky, ovladané samostatnym pohonom
a na kontrolu pritomnosti prendSanej sii-
¢iastky pouZivaji samostatny mechanizmus,
ovlddany opdt samostatnym pohonom. I pre
oddelovanie odoberanej stéiastky od tlaku
ostatnych sifiastok z dopravnika si vyZa-
duje u znadmych rieSeni vyélenenie samo-
statného mechanizmu, ovlddaného osobit-
nym pohonom.

Nevyhody zndmych prevedeni manipulad-
nych jednotiek je, Ze tieto si vyzaduju sa-
mostatné pohonné mechanizmy pre ucho-
povacie klieSte i pre oddelovanie sudiastky
od tlaku ostatnych si¢iastok z dopravnika.
Daldou nevyhodou zndmych manipula&énych
jednotiek je, Ze nie si stifasne zabezpelené
kontrolnym zariadenim, ale si vyZadujd vy-
¢lenenie dalSej samostatnej pohonnej jed-
notky, ktord kontroluje pritomnost prend-
Sanej si¢iastky. Vyroba manipulaénych jed-
notiek uvedenej kon3trukcie je velmi narod-
né na material, vyrobné néklady, ako i na
obsluhu a ddrZbu.

Uvedené nedostatky v podstatnej miere
odstrafiuje a techniky problém rie§i mani-
puladné jednotka, najm# na rotatné si-
tiastky s otvorom podla vynélezu, ktorého
podstata spociva v tom, Ze k stojanu je pri-
pevnend doska s pneumatickym wvalcom a
vedenim, v ktorom je posuvne uloZeny po-
stva€ s uchopovacimi Celustami, pripevne-
nymi skrutkou a sane, opatrené clonou, o-
vlddané pruZinou, priom v pneumatickom
valci je suvne uloZeny piest, spojeny s po-
stvacdom.

Vyhody manipulaénej jednotky, najmé ro-
tatné sudiastky s otvorom podla vynédlezu
spo€ivaju hlavne v tom, Ze jej konStrukcia
je podstatne jednoduch$ia. a prejavuje sa
tym, Ze v jednom pracovnom takte, za po-
moci jedného pneumatického valca obsiab-
ne vietky funkcie, t. j. oddelenie odobera-
nej safiastky pri pésobeni tlaku ostatnych
sutiastok z dopravnika, upnutie siutiastky
do uchopovacich &elusti, prenesenie sti¢iast-
ky do miesta jej zakladania a sdifasnej kon-
troly pritomnosti stGéiastky v mieste zakla-
dania. Dalie vyhody rieSenia manipulag-
nej jednotky podla vynélezu sd tieZ v pod-
statne niZ8ich ndkladoch na vyrobu, niZ3ej
néroénosti na obsluhu a tdrZbu.

4

Na pripojenych vykresoch je znézorne-
ny jeden priklad prevedenia podla vynéle-
zu, kde na obr. 1 je zndzornend manipu-
latnd jednotka v polohe odobratia stliast-
ky, na obr. 2 je znédzornend té istd jednot-
ka v polohe po preneseni st€iastky a kon-
trole jej pritomnosti, na obr. 4 je znéazorne-
ny rez rovinou A—A k obr. 1, na obr. 3 je
zndzorneny pohlad v smere ,,P“ na ucho-
povacie c¢eluste k obr. 2.

Manipulaénd jednotka, najméd na rotaéné
stiastky s otvorom pozostdva -zo stojanu
15, dosky 18, na ktor( je pevne pripojeny
pneumaticky valec 4 a vedenie 1 postva-
ta 2, v ktorom je posuvne uloZeny posivaé
2 a sane 6, ovlddané pruZinou 7, opatrené
clonou 5. V pneumatickom valci 4 je po-
suvne ulcZeny piest 3 pre ovlddanie posi-
vata 2, opatreného uchopovacimi &elusta-
mi 21, ktoré pozostdvaji z pevnej Celuste
8, pohyblivej ¢eluste 9, otofne uloZenej na
otofnom d&ape 12 a z tvarovej pruZiny 10.

Funkcia manipulaénej jednotky podla vy-
nélezu je nasledovna: Jednotka v zdkladnej
polohe (obr. 1) méd uchopovacie €eluste 21
postavené oproti drdhe 14 dopravnika, po
ktorej st dopravované orientované stfiast-
ky 19. Pohyblivd &elust 8 uchopovacich &e-
Tusti 21 narazi na nardzku 13, ktora pohyb-
liva &elust 9 pootvori okolo oto&ného fapu
12. Pevna celust 8 uchopovacich &elusti 21
narazi na clonu 5 a odsunie sane 6 s clo-
nou % od vyustenia drdhy 14. Tym je umoZ-
neny posun stfiastky 19 v smere pohybu
stitiastok II na ploSinu sani 6§ medzi pevnud
telust 8 a pohyblivi &elust 9 uchopovacich
Celusti 21, Pri pohybe piestu 3 sa zalne
pohybovat posivaé 2 s uchopovacimi &e-
lusfami 21 v smere pohybu I sani B.

PruZina 7 sudasne tahd sane 6 tym istym
smerom. Pohyblivd &elust 8 uchopovacich
Celusti 21 sa vzdiali od nardZky 13 a tym
za pomoci tvarovej pruZiny 10 pevne zov-
rie stdiastku 19. Pohyb sani 6 sa prerusi v
okamihu, ked clona % sa dostane pred dus-
tie drahy 14 (obr. 2) a uzatvori ho. Sufiast-
ka 19 je dalej nesend aZ do miesta zakla-
dania 22, kedy sa pohyb postuvafa 2 zasta-
vi. Pohyblivd ¢elust 9 narazi na kontrolny
spinat 17, ktory zaregistruje pritomnost si-
¢iastky 19 v mieste zakladania 22.

Ak sa v uchopovacich &elustiach 21 si-
giastka 19 nenachéddza, pohyblivd Celust 9
je viac privretd a kontrolny spina 17 ne-
zapne. V mieste zakladania 22 je stiastka
19 vytladend z uchopovacich Eelusti 21 tf-
fiom 20 (obr. 3) umiestnenom v puzdre 23,
ktoré nie siu stastou jednotky na montova-
ny vyrobok 18. '
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PREDMET VYNALEZU

1. Manipula¢nd jednotka, najmé na rotac-
né suciastky s otvorom, pozostdvajica zo
stojanu, dosky, pneumatického valca, vede-
nia, postvafa a uchopovacich celusti, vy-
znacujica sa tym, Ze k stojanu {15) je pri-
pevnend doska {16) s pneumatickjm valcom
(4) a vedenim (1), v kiorom je posuvne u-
loZeny postivaé (2] se uchopovacimi Celus-
tami (21) pripevnenymi skrutkou (11) a
sane (6) opatrené clonou ({5}, ovlddané
pruZinou (7}, prifom v pneumatickom val-
ci (4) je suvne uloZeny piest (3}, spojeny
postvacom (2).

2. Manipula¢nd jednotka, najmi na rotad-
né sudiastky podla bodu 1, vyznadend tym,
Ze uchopovacie Celuste (21) maji &elust
pevni (8), Celust pohyblivi (9}, otoéne u-
loZend na otoénom ape (12), opatrené tva-
rovou pruZinou (10]).

3. Manipulatnéd jednotka, najmd na ro-
tatné suciastky podla bodov 1, 2, vyznadu-
juca sa tym, Ze oproti pohyblivej &elusti
(9) uchopevacich &elusti (21) je umiestne-
ny kontrolny spinaé (17).

2 listy vfkresov
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