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1 2

Zatizeni pro zajiSténi dobyvaciho stroje s
bezfetézovym posuvem se skldda ze zajis-
tovaciho kotoude, ktery je kinematicky svd-
z4n s taZnymi dily porubového dopravniku
a spojen s vyhodou mechanickymi p¥evody )
5 brzdovym agregdtem, tvofenym aktivnim SJ'_W 1
¢lenem, obvodem s brzdovym €Clenem a ifi- '
dici souslavou, jejiz sklonom&rné €&idlo ]e
upevnéno k dobyvacimu stroji.
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1 Wynéalez se tyka zaFizeni pro zajidténi do-
byvaciho stroje s bezietézovym posuvem.

i Dobyvaci stroj, pouZivany v tiklonné sloji,
musi byt zaji§t&n z bezpeénostnich divodi
jproti neZddoucimu ujeti po tklonu.

Viechny typy dobyvacich stroji mohou
byt zajist&ny ipomoci vratku.

Nevyhodou tohoto zplisobu je, Ze zajisto-
wvaci lano pri jizd& dobyvaciho stroje kmitd
a tim zvySuje nebezpeli udrazu. Vratek je
rozmé&rny, v porubu ¢i chodb& pFekéZi a je
nutno ho €asto piemistovat. Existuje téZ
kleStinové zajiStovaci zalizeni podle &s. AO
&¢. 225586, které vyuZivd lana napjatého v
porubu. Spolefnou a rozhodujici nevyhodou
takovychto zaFizeni je to, Ze p¥i pouZiti lana
¢i jiného zajiStovaciho prvku, napjatého v
porubu mizi vSechny prednosti bezietézové-
ho posuvu dobyvaciho stroje.

Je zndmo téZ zépadkové zafizeni podle
€¢s. AQ ¢&. 240 737 a elektrohydraulické zapo-
jeni ovlddaciho systému pro zajiSténi doby-
vaciho stroje podle €s. AO &. 223 749. Rovn&Z
je zndmo za¥izeni pro tlumeny dojezd do-
byvaciho stroje podle &s. AO &. 221135 a
zafizeni pro ovladdani zajiStovaci brzdy po-
dle &s. AO €. 223 040. Existuji téZ FeSeni po-
idle ¢s. AO &. 228 835 nebo &s. AO &. 126 491.

Uvedend zatizen{ jsou viak pouZitelnd pouze -

pro dobyvaci stroje s taZnym Fetézem.

i DalSim zpfisobem zaji§t¥ni dobyvaciho
stroje je vzpéra, spojend s jeho rdmem a
zasahujici mezi hi'ebla porubového doprav-
niku. Toto zaFizeni je vSak nespolehlivé a
.plisobi pouze v jednom sméru jizdy. Jinym
technickym - FeSenim jsou lamelové brzdy,
ovladané hydraulicky. Tyto brzdy jsou sou-
Casti pojezdového tstroji dobyvaciho stroje
a jsou znamy napiiklad z patenttt NSR &islo
2552085 a & 2805799. Plsobl v pFipads,
kdy neni v hydraulickém systému pojezdu
dobyvaciho stroje tlak. Tento p¥ipad nastéa-
vé vétSinou, kdyZ dobyvaci stroj nepojiZdi a
jejich pouZiti m4 proto pouze omezeny Udi-
nek.

Vy8e uvedené nedostatky odstratiuje zari-
zeni pro zajiSt&ni dobyvaciho stroje s bez-
Fetézovym posuvem, jehoZ podstatou je to,
Ze se sklada ze zajiStovaciho kotoude kine-
maticky- svdzaného s taZnymi dily porubo-
vého dopravniku a spojeného s vyhodou
'mechanickymi pfevody's brzdovym agregé-
‘tem, ktery je tvofen aktivnim &lenem, ob-
vodem s brzdevym &lenem a Fidici sousta-
vou, jejiZ sklonomé&rné ¢&idlo je upevnéno k
dobyvacimu stroji.

Vyhodou zafizeni podle vyndlezu je, Ze
dobyvaci stroj je bdhem jizdy v porubu ply-
nule zajiStovdn a Ze zajiStovaci sila plisobi
tv zdvislosti na sméru jizdy a velikost zajis-
tovaci sfly se mé&ni tumérn& k tklonu, ve
kterém se v daném okamZiku dobyvaci stroj
nachézi.

Dals§i vyhodou je skutefnost, Ze zafizeni
podle vynélezu je kompaktni &4sti debyva-
ciho stroje a proto v porubu nepFekaZi. Re-
Seni lze konstruk&n& uspofddat tak, aby by-
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lo moZnc zafizeni snadno vyjmout. Nejvétsi
vyhoda v8ak spofiva v tom, Ze z porubu od-
‘pada zajiStovaci lano ¢€i jiny zajiStovaci e-
lement, ktery omezuje prednosti bezFetézo-
vého posuvu dobyvaciho stroje. DileZité je
i to, Ze zaji§tovaci zafizeni podle vynédlezu
1ze snadno pFestavét na druhy, pomocny
tazny vratek dobyvactho stroje. :
' ‘Na pfFipojeném vykrese oby. 1 zndzoriuje
schematicky uspofddédni zafizeni podle vy-
ndlezu, Na obr. 2 je pak zobrazeno piiklad-
né uspofddani brzdového agregétu, ve kte-
rém je jako aktivniho &lenu pouZito brzdi-
iciho dynama.

' Porubovy dcpravnik 3 je vybaven taZnymi
idily 2. K taznym dilun 2 je kinematickou
'vazbou 18, napriklad ozubenim, p¥ipojen za-
jigtovaci kotoud 1, ktery je spojen nejlépe
'mechanickymi prevody 4 s brzdovym agre-
'sdtem 5. Pf¥enos krouticiho momentu mezi
zajitovacim kotoutem 1 a brzdovym agre-
'gdtem 3 je moZno alternativnd provésti téZ
hydraulicky nebo elektricky. K aktivnimu
¢lenu 6 je pripojena Fidici soustava 8, jejiZ
sklonomérné ¢idlo 9 je pFipevnéno k doby-
vacimu stroji 10. Sklonomérné ¢idlo 9 snimé
naklonéni dobyvaciho stroje 1% a tim zéaro-
verl velikost tklonu sloje, ve kterém se do-
byvaci stroj 10 pravé nachazi.

Signal ze sklonomérného ¢idla 9 je v Ii-
dici soustav® 8 zpracovdn a na zédkladé zis-
kaného wvysledku se méni velikost rezisten-
ce brzdového ¢lenu 11, za¥Fazeného v obvo-
‘du 7. Ridici soustava 8 ddle vyhodnoti, zda
‘dobyvaci stroj 10 sjizdi po dklonu nebo do
'iklonu stoupA. V pripadé, kdy dobyvaci stroj
18 po dklonu sjiZdi, ptsobi brzdovy ¢len 11
rezistenci, kterd odpovida okam#Zité velikos-
ti tklonu. V p¥ipads, Ze dobyvaci stroj 10
1uklon vyjiZdi, nezplisobuje brzdovy €len 11
v ohvodu 7 Zadnou rezistenci a dobyvaci
stroj 10 vyjiZdi do uklonu volng, bez ztraty
taZné sily.
© PouZijeme-li jako aktivniho ¢lenu 6 brzdi-
ci dynamo 19, je funkce brzdového agregétu
podle obr. 2 nésledujici:

PFi jizdé do tklonu stejné jako p¥i jizdé
z dklonu je brzdici dynamo 19 buzeno prou-
dem, prochézejicim budicim vinutim 17. Ve-
likost budiciho proudu je proporciondlni k
velikosti dklonu, vyhodnocované sklonomér-
nym ¢&idlem 9. Signal ze sklonomérného
¢idla 9 je zpracovan v reguldtoru 16 a v. ze-
silovaéi 15. P¥i jizdé do dklonu mé induko-
vané napéti na kartadich 12, 12a brzdiciho
dynama 19 takovou polaritu, pfi niZ dioda
14 brzdového €lenu 11 je uzaviena a obvo-
dem 7 proud neprochdzi. P¥i jizdé dobyva-
ciho stroje 10 po dklonu je napéti na karté-
dich 12, 12a brzdiciho dynama 19 opatné
polarity, dioda 14 je oteviena, proud pro-
chézi obvodem 17 a vykon na h¥ideli 20 brz-
dicitho dynama 19, odpovidajici potiebné
zajistovaci sile, se maii v odporniku 13.

Jako aktivni €len 6 miiZe byt pouZit i a-
synchronni motor, krouZkovy nebo s kotvou
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nakratko, hydraulické c¢erpadlo, mechanic-
ké& brzda a podobné. Konstrukce brzdového
¢lenu 11, obvedu 7 a Fidici soustavy 8 musi
odpovidat typu pouZitého aktivniho &lenu 8.

ZaFizeni pro zajiSténi dobyvaciho stroje s
bezretézovym posuvem je urcéeno predevsim
pro zajistovani dobyvaciho stroje s bezleié-
ZOVym posuvem, je moZno jej pouZit i u do-
byvaciho stroje s taZnym Fetézem, doplni-li

PREDMET

Zatizeni pro zajisté&ni dobyvaciho stroje s
bezretézovym posuvem vyznaCené tim, Ze se
skldada ze zajiStovaciho kotouCe (1) Kine-
maticky svazaného s taznymi dily (2) poru-
bového dopravniku (3) a spojeného s vyho-
dou mechanickymi pfevody (4) s brzdovym

g8

se trat. porubového dopravniku pFislusSnymi
taZnymi dily. V takovém p¥ipad& odpadne
sloZité nespolehlivé zalizeni, které sleduje
celistvost taZného Fetézu.

ZgFizeni podle vynédlezu je moZne pouZit
téZ u razicich stroji a §titd, tunelovacich
strojli, ozubnicovych drah, riznych typi do-
pravnikl a podobné.

VYNALEZU

agrezatem (9), ktery je tvofen aktivanim ¢le-
nem (6), obvodem (7) s brzdovym Clenem
(11) a ridici soustavou (8]}, jejiZ sklonomér-
né ¢idlo (9) je upevnéno k dobyvacimu

stroji {10).

1 list vykresi
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